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简介
	⚠ 警告：本产品必须按照提供的说明安装和操作，否则可能导致人身伤害、船只损坏和/或产品性能下

降。如需正确安装，必须具备船用电气系统的专业知识。

	⚠ 警告：如果您打算在海水或微咸水中使用拖钓船马达，则必须在推进器螺母上安装牺牲阳极。在未
配备牺牲阳极的情况下，在海水或微咸水中使用本产品将导致保修失效。

包装盒内的物品（淡水）

A
C

D

E

K

G

B

I J

H

F

A	 带 Recon HDI 鼻锥传感器的 Recon 拖钓船马达（收起）
B	 Recon 拖钓船马达安装硬件套件（6 个 1/4"-20 x 3" 不锈钢六角螺栓、6 个橡胶垫片、6 个垫圈、6 个黄

铜螺母）
C	 FreeSteer 操纵杆遥控器，带 2 节 AA 碱性电池和系索
D	 高级无线脚踏板，带 3 节 AA 碱性电池，1 条 12 V 电源线，1 根 3 A 保险丝及文档
E	 Recon 双叶片防水草推进器
F	 推进器硬件套件（1 个黄铜 M10 尼龙自锁螺母、1 个垫圈）
G	 声纳电缆适配器，迷你 9 针转常规 9 针
H	 NMEA 2000® T 型连接器
I	 NMEA® 电缆连接器防尘罩
J	 声纳电缆连接器防尘罩 
K	 文档包（拖钓船马达和遥控器）
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包装盒内的物品（海水）

C

D F

J

H

I

G

A

B

E

A	 带空鼻锥的 Recon 拖钓船马达（收起）
B	 Recon 拖钓船马达安装硬件套件（6 个 1/4"-20 x 3" 不锈钢六角螺栓、6 个橡胶垫片、6 个垫圈、6 个黄

铜螺母）
C	 FreeSteer 操纵杆遥控器，带 2 节 AA 碱性电池和系索
D	 Recon 双叶片防水草推进器
E	 推进器硬件套件（1 个黄铜 M10 尼龙自锁螺母、1 个垫圈）
F	 推进器轴阳极
G	 NMEA 2000® T 型连接器
H	 NMEA® 电缆连接器防尘罩
I	 声纳电缆连接器防尘罩
J	 文档包
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组件

拖钓船马达（展开）

M

A

B

D

F

H

L

O
C

I

G

J

E

K

N

A	 头部
B	 凸轮锁深度套环
C	 操舵装置
D	 立杆
E	 鼻锥
F	 底部装置
G	 艉鳍
H	 推进器
I	 底座
J	 电源线
K	 声纳电缆
L	 NMEA® 电缆
M	 收起/展开释放杆
N	 底座控制板
O	 卷缆

脚踏板
AH

C

D
D

D
D

G

E

B

F

D
D

D

A	 前端
B	 电池盒
C	 速度调节旋钮
D	 模式/操作键
E	 可拆卸的底部键模块
F	 电源开关
G	 后端
H	 瞬时开关
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遥控器

I

J

A

B

C

D
E

H

G

F

M

K
K

L

A	 操纵杆
B	 电源开关/菜单
C	 锚泊锁定开关
D	 推进器加速
E	 推进器减速
F	 LCD 显示屏
G	 系索接孔
H	 模式内软键
I	 推进器开关/全部取消
J	 自动舵开关
K	 可编程键
L	 电池盖
M	 电池盖锁
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记录序列号
请务必记录序列号和型号，以备未来参考。
拖钓船马达附带两个标签，上面标有序列号：一个位于底座内侧，拖钓船马达收起时一眼可见 (A)；另一个
位于操舵装置后面的凹槽中，拖钓船马达展开时一眼可见 (B)。

RECON FW 60” LOWRANCE
T   D 16 0093 201

Contains FCC ID: ZAT-CC2652RSIP

Contains IC: 451H-CC2652RSIP

S/N: 123456789

ANavico Logistics Europe B.V. SNIJDERSBERGWEG 93,    

1105 AN. AMSTERDAM, The Netherlands

B

注册产品
为您的 Recon 拖钓船马达扫描下面的二维码®，并通过 Lowrance 或 Simrad® 移动应用程序开始注册您的
拖钓船马达。

Lowrance Simrad®

如果您尚未下载 Lowrance 或 Simrad® 移动应用程序，二维码会引导您前往您设备的应用程序商店，您只
需一键点击即可安装应用程序，创建帐户并开始注册您的拖钓船马达。 
之后，当您的拖钓船马达完成安装、通电并处于配对模式时（有关说明，请参阅 Recon 操作手册），您的移动
应用程序将通过蓝牙® 自动连接到您的拖钓船马达，并通过存储拖钓船马达序列号来完成注册过程。
使用 Lowrance® 或 Simrad® 移动应用程序，您可以访问拖钓船马达设置，查看拖钓船马达状态，以及查看
故障诊断代码和说明。

	¼ 注意：您的拖钓船马达只能注册到一个移动应用程序帐户。
或者，您可以通过在网站 www.lowrance.com/mfdreg 或 www.simrad-yachting.com/mfdreg 上填写表格
来注册拖钓船马达。
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安装

所需的工具
•	 #2 十字螺丝刀
•	 电钻
•	 8 mm (5/16") 钻头
•	 17 mm (11/16") 长套筒
•	 11 mm (7/16") 长套筒
•	 11 mm (7/16") 扳手
•	 9.5 mm (3/8") 棘轮

	¼ 注意：高级无线脚踏板不含安装硬件。如果拖钓船马达配有脚踏板，并且您打算将脚踏板安装到船甲板
上，则需要获取适合您的船舶的安装硬件。需要直径为 3.17–4.76 mm (1/8"–3/16") 的螺钉。如果有螺
钉，我们推荐使用 10 号自攻螺钉。

安装指南
	⚠ 警告：请勿将拖钓船马达的任何部件安装在会干扰船只操作、下水或打捞的位置。

•	 将拖钓船马达安装在船首处，以便正确操作导航和自动舵功能。 
•	 将拖钓船马达安装在左舷侧、中心或右舷侧。 
•	 确保安装位置下方的区域清洁，以便钻孔并安装螺母和垫圈。确保前向安装螺栓不会穿透船体。 
•	 收起时，头部必须位于船只的舷缘内。 
•	 展开时，立杆与船只舷缘之间必须保持至少 38.1 mm (1.5 in) 的间隙。 
•	 展开时，我们建议底座和船首之间至少保持 102 mm (4 in) 的间隙，以防止在陡艉斜道装载或卸载时

拖钓船马达和船首滚轮之间发生干扰。
•	 以确保马达不会遇到任何阻碍的方式安装马达，因为它会沉入水中（展开时）或升入船中（收起时）。

快卸托架
快卸托架作为附件出售，有助于您快速便捷地从船上拆卸 Recon 拖钓船马达。如果您打算安装快卸托架，
请在继续安装拖钓船马达之前，先参阅托架随附的安装指南，了解安装说明。
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安装推进器
	¼ 注意：也可以在将拖钓船马达安装到船甲板上之后再安装推进器。

1	 清除推进器轴螺纹上的任何油脂和碎屑。
	¼ 注意：使用黄铜推进器螺母时，无需防卡剂。

2	 将推进器中的插槽 (A) 与底部装置上的销 (B) 对齐。

B

D
C

A

3	 将推进器连接到底部装置。
4	 使用随附的垫圈 (C) 和黄铜 M10 尼龙自锁螺母 (D) 固定推进器。 
5	 使用 17 mm (11/16") 深套筒将螺母拧紧至扭矩 9 Nm (6.6 lb-ft)。

	⚠ 警告：请勿使用电动工具安装推进器螺母，避免拧得过紧。拧得过紧可能会损坏推进器或推进器销。

6	 如果您购买的是海水 Recon 拖钓船马达，并且打算在海水或微咸水中使用拖钓船马达，请将随附的推
进器轴阳极拧到黄铜推进器上。

	¼ 注意：推进器轴阳极同样作为单独的附件出售。

	⚠ 警告：阳极保护拖钓船马达免受电化腐蚀的原理是牺牲自身的金属，因此被缓慢腐蚀的是阳级金属
而非拖钓船马达的金属组件。阳极需要定期检查，特别是在海水中，海水会加速腐蚀。为保持这种防腐
蚀保护，如果阳极腐蚀程度超过 50%，请更换阳极。切勿在阳极上喷漆或涂抹保护涂层，因为这会降低
阳极的有效性。
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将拖钓船马达安装在船只上
	⚠ 警告：铰链和枢轴点等活动部件可能会造成严重伤害。收起、展开或倾斜马达时，请远离活动部件。

1	 安装前，请记录拖钓船马达的序列号。序列号标签位于底座的内侧 (A) 和操舵装置后面的凹槽 (B) 中。

RECON FW 60” LOWRANCE
T   D 16 0093 201

Contains FCC ID: ZAT-CC2652RSIP

Contains IC: 451H-CC2652RSIP

S/N: 123456789

ANavico Logistics Europe B.V. SNIJDERSBERGWEG 93,    

1105 AN. AMSTERDAM, The Netherlands

B

2	 拧松底座各侧的侧板螺钉 (C)。螺钉由垫圈固定。

C

3	 卸下底座两侧的侧板，请谨慎操作，避免定位片 (D) 在离开插槽 (E) 时被损坏。

D  

D  E  

E  

4	 如果您要更换船只上的拖钓船马达，请执行以下操作：
a	 检查现有安装孔是否与新底座对齐。 
b	 确保安装位置与安装指南相符（参见第 9 页）。
c	 如果无需新孔，请转至第 第 15 页 页的第 11 步。

5	 在船只甲板上谨慎选择符合安装指南的位置，同时将拖钓船马达固定到位（参见第 9 页）。
	¼ 注意：我们提供安装模板，供您在舷缘上排布，确保展开时舷缘和拖钓船马达立杆之间保持正确的间

隙。
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6	 当拖钓船马达处于收起位置时，检查头部 (A) 不会伸出船只的舷缘 (B) 外。如果伸出到外面，请调整底
座的位置。

	¼ 注意：我们还建议底座和船首之间至少保持 102 mm (4 in) 的间隙 (C)，以防止在陡艉斜道装载或卸载
时拖钓船马达和船首滚轮之间发生干扰。

B
A

C

7	 为确保拖钓船马达展开时立杆和船只的舷缘之间有足够的间隙，请执行以下操作：
a	 回折凸片 (A)，解锁凸轮锁深度套环。

A

b	 将凸轮锁深度套环向远离传动装置的方向滑动，在立杆 (B) 上的某个位置重新锁定。

B

c	 握住拖钓船马达的头部下方，然后按下收起/展开释放杆。 
d	 将拖钓船马达向前滑出托架。底部装置的重量使拖钓船马达和传动枢轴向下转动。拖钓船马达垂

直时，立杆上的锁定凸轮锁深度套环可防止马达进一步下降。
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e	 回拉立杆，确保其牢固锁定在展开位置。
f	 检查立杆与船只的舷缘之间是否保持至少 38.1 mm (1.5 in) 的间隙 (C)。如果间隙不够，请调整底

座的位置。

C

8	 要重新收起拖钓船马达并继续安装，请执行以下操作：
a	 握住拖钓船马达的头部下方，然后按下收起/展开释放杆。 
b	 将拖钓船马达向上拉回甲板。立杆穿过传动装置向上移动。

c	 当底部装置与安装托架对齐且立杆处于水平位置时，松开脚踏杆。这将接合底座托架以便固定底
部装置。 
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d	 解锁凸轮锁深度套环 (A)。 

A

e	 将未锁定的凸轮锁深度套环沿着立杆向下滑动，并将其紧靠传动装置 (B) 锁定。 

B

	⚠ 警告：我们建议您在船只正在航行或拖钓时，将凸轮锁深度套环紧靠传动装置牢固锁定。 

9	 将安装支架用作模板并标记安装孔的位置。
	¼ 注意：支架每侧有七个安装孔可供选择。要连接 24 V 电池系统的底座， 

我们建议总共至少安装四颗螺栓（底座每侧两颗，彼此之间尽可能保持较远间距）。对于 36 V 系统，我
们建议至少安装六颗螺栓（每侧三颗，彼此之间尽可能保持较远间距）。

	⚠ 警告：如果您无法安装六颗螺栓，我们建议您获取并使用长度适当的半螺纹螺栓、在船只安装表面
下方使用硬材料背板和大型挡泥板垫圈，以尽可能均匀地分配横向力并降低损坏风险。

10	 将拖钓船马达向远离安装标记位置的方向移动。
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11	 使用 8 mm (5/16") 钻头在甲板上的标记位置钻孔。清除所有碎屑。
	¼ 注意：为防止玻璃纤维甲板破裂，请使用埋头钻头或更大的钻头钻出安装孔。

12	 将安装支架与甲板上的孔对齐。 
13	 基于您的电池系统，将两个或三个随附螺栓穿过底座一侧的钻孔进行安装。 

14	 将随附的垫圈和黄铜螺母安装到每个螺栓上，但不要拧紧。
	¼ 注意：在安装马达的无地毯玻璃纤维船只上，在船只甲板和安装支架之间安装橡胶垫片 (A)。如果拖钓

船马达是安装在有地毯的船只甲板 (B) 上，则无需橡胶隔离垫片。

A B

15	 握住马达立杆，抬起安装支架的非螺栓侧。 
16	 以一定角度握住底座，同时将其余螺栓穿过安装孔进行安装。 

	¼ 注意：以一定角度握住底座，可以减少安装螺栓时来自收起/展开释放机构的干扰。 
17	 松开立杆，使安装支架回到平放位置。
18	 将垫圈和黄铜螺母安装到剩余螺栓上，但不要拧紧。
19	 将拖钓船马达与甲板上的安装孔整齐对齐。 
20	 使用 11 mm (7/16") 扳手牢固固定螺栓，使用 11 mm (7/16") 深套筒或另一个 11 mm (7/16") 扳手从

甲板下拧紧安装支架两侧的螺母。
21	 将侧板装回底座上，对齐定位卡舌并将左弦侧置于应力消除件周围。
22	 重新拧紧侧板螺钉。
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更换套环的开口侧（可选）
拖钓船马达立杆上的凸轮锁深度套环应在马达收起时从立杆的顶面打开和关闭。 

如果从立杆的底部打开凸轮锁深度套环，请按照以下步骤进行调整：
	¼ 注意：执行此程序时，必须收起拖钓船马达。 

1	 在拖钓船马达立杆下方铺一条毛巾，以防部件掉落时滚动。
2	 用 5/32 (4 mm) 内六角扳手拆下用于固定套环 (B) 的深度套环螺栓 (A)。 
3	 将锁定杆 (C) 与套环分离。注意不要弄丢可在锁定杆内自由移动的金属管。 

 

C

B

A
D

E

4	 将锁定杆翻转 180°，并将其连同里面的金属管重新置于立杆的顶面 (D) 上。 
5	 从套环的底面 (E) 安装螺栓并拧紧至扭矩 1.7 Nm (1.3 lb-ft)。 
6	 在进一步使用前，测试套环是否能在拖钓船马达立杆上牢固锁定。 

	¼ 注意：当杆关闭时，凸轮锁深度套环应无法滑动；当杆完全打开时，凸轮锁深度套环应能自由滑动。滑动
凸轮锁深度套环时，请握住套环而不是打开的锁定杆。

7	 要调整套环的松紧度，请关闭锁定杆，然后一次拧紧或松开深度套环螺栓四分之一圈，每次调整后进
行测试。 

可互换鼻锥传感器
Recon 淡水拖钓船马达随附 Recon HDI 鼻锥传感器，该传感器已连接到底部装置。您可以升级到带有 
CHIRP 声纳和高分辨率 DownScan 和 SideScan 的 Recon 三合一主动成像鼻锥传感器。 
Recon 海水拖钓船马达未在可更换的鼻锥中安装声纳。 
有关最新的附件产品和兼容性，请访问网站 www.lowrance.com/recon-trolling-motor 或 
www.simrad-yachting.com/recon。 
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附件连接点
Recon 的底部装置上有多个连接点，用于安装兼容附件。
底部装置塔顶部有三个螺纹连接点 (A)（图中仅展示两个连接点），以及一个用于连接管箍附件的通孔 (B)。
此外，鼻锥和底部装置之间有三个安装位置（六个连接点），适合安装动态声纳传感器，如 ActiveTarget 或 
ActiveTarget 2。 
此图展示了六个传感器连接点 (C) 中的三个。每侧有两个（用于前扫和下扫视图），顶部有两个（用于侦查视
图）。

C

C

CB

A A

在脚踏板中插入电池
1	 拉动中心夹锁定片 (A)，然后提起中心夹 (B)。 

B

A

2	 按下 FlipSwitch 锁定片 (C)，卸下 FlipSwitch 盖。 
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3	 卸下橡胶电池盒盖 (D)。
	¼ 注意：橡胶盖的一个角落有系带，系带绕在一个小的固定柱上。我们建议在插入电池时将橡胶盖通过系

带固定住。

C D

4	 检查极性并安装随附的三节 AA 碱性电池。
	¼ 注意：或者，您可以使用锂电池或可充电镍氢电池。

5	 更换橡胶电池盒盖，确保密封良好。
6	 将 FlipSwitch 盖和中心夹卡回原位。

	¼ 注意：如果长时间不使用脚踏板，请取出电池。 

从脚踏板上拆下底部键模块（可选）
高级无线脚踏板附带一个预装式底部按键模块，可让您访问附加功能。如果您不打算使用这些功能，您可
以在将踏板安装到船甲板之前拆下该模块。
1	 翻转脚踏板。
2	 	卸下固定底板的八颗十字槽螺钉，然后卸下底板。



19

3	 	卸下固定连接板的四颗螺钉，然后卸下连接板 (A)。 
	¼ 注意：底部按键模块当前无支撑物，仅通过连接器连接。

A

4	 旋开右侧连接器上的锁 (C)，断开 4 针连接器 (B)。 
5	 从基座上取下保护盖 (D)，然后将保护盖放在暴露的 4 针连接器 (B) 上。 
6	 将带盖的踏板电缆按入用于将电缆固定在踏板底面的槽口 (E)。 
7	 向下推底部按键模块 (F)，使模块从踏板主体滑出。

F

B C

E

D

8	 装回底板和固定底板的八颗螺钉。将螺钉拧紧至 0.9 Nm (0.67 lb-ft)。
	¼ 注意：拧紧时切勿使用电动工具，以免剥落塑料螺钉凸台或紧固件头。

9	 将底部按键模块、连接板和连接板螺钉存放在安全位置以备后续使用。

将电源电缆连接到脚踏板（可选）
要通过接线连接电源而不是使用电池，请按照以下步骤将随附的 12 V 电源线连接至脚踏板。这将使踏板
在接入 12 V 电源时自动打开。

	¼ 注意：在将踏板安装到船甲板上之前，必须完成此操作。 
1	 我们建议您从脚踏板电池盒中取出三节 AA 电池（如果有）。有关说明，请参阅第 17 页。
2	 翻转脚踏板。
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3	 卸下固定底板的八颗十字槽螺钉，然后卸下底板。

 

4	 从脚踏板内松开电源连接器电缆 (A)。取下防水盖，并将防水盖存放在基座 (B) 上。
5	 将随附的 12 V 2 针电源线连接至脚踏板上的连接器 (C)。将电缆装入踏板的应力消除槽 (D) 中。 

	¼ 注意：连接完成后，连接器位于脚踏板下方，低于最初收起位置。 

A D

C
BB

6	 装回底板和固定底板的八颗螺钉。将螺钉拧紧至 0.9 Nm (0.67 lb-ft)。
	¼ 注意：拧紧时切勿使用电动工具，以免剥落塑料螺钉凸台或紧固件头。

7	 有关如何将脚踏板电源线的裸端连接至电池电源的说明，请参阅第 27 页。
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翻转踏板上的瞬时开关（可选）
使用 FlipSwitch 时，可将瞬时开关置于踏板的左侧或右侧。
1	 拉动中心夹锁定片 (A)，然后提起中心夹 (B)。 

B

A

2	 拆下固定 FlipSwitch 总成的两颗十字槽螺钉。

3	 提起总成并将其旋转 180°。重新拧紧螺钉并拧紧至 0.9 Nm (0.67 lb-ft)。
	¼ 注意：执行此操作时，请注意不要用力过大或挤压以免损坏 FlipSwitch 电缆。

4	 将中心夹重新卡回原位。
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将脚踏板安装到船上（可选）
	¼ 注意：不提供安装硬件。取得适用于您的船只和装置的安装硬件。使用直径为 3.17–4.76 mm (1/8"–

3/16") 的螺钉。如果有螺钉，我们推荐使用 10 号自攻螺钉。
1	 为实现最佳蓝牙® 连接，请找一个距离较近且拖钓船马达清晰可见的位置。

	¼ 注意：无线踏板距离拖钓船马达的最大操作范围为 25 m (80 ft)，这需要在视线清晰的理想条件下才能
实现。

2	 通过脚踏板上的三个安装孔 (A) 将踏板安装到甲板上。 
3	 仅拧紧到足以轻微挤压脚踏板下方的缓冲垫即可。

	¼ 注意：有关脚踏板尺寸，请参阅 page 29。

A

A
A

将电池装入遥控器
1	 向上翻转并逆时针转动锁环 (A)，取下电池盖。 
2	 检查极性并安装随附的两节 AA 碱性电池。

	¼ 注意：或者，您可以使用锂电池或可充电镍氢电池。 
	¼ 注意：除锂电池或碱性电池以外，其他电池可能会影响遥控器的浮动能力。

A
–                AA              +

–                AA              +

3	 装回电池盖，确保密封良好，然后顺时针转动锁环。
	¼ 注意：如果遥控器长时间不使用，请取出电池。
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接线

接线准则
	⚠ 警告：每次使用后以及给电池充电时，请断开拖钓船马达的电源。

•	 切勿使用主机电池为拖钓船马达供电。请使用专用的拖钓船马达电池或电池组。
•	 确保电池封闭并固定在蓄电池盒内，以防止电池端子意外短路。
•	 将拖钓船马达电缆布置在船上与其他船只线路相反的一侧。
•	 确保正极和负极导线相互连接。
•	 将船只附件直接连接至主机或室内电池。
•	 请勿在拖钓船马达展开时给拖钓船马达电池充电。
•	 敏感电子元件（如测深仪）必须连接至单独的电池。

请勿：
•	 让电缆大角度弯曲
•	 以水可以流入接头的方式走线
•	 毗邻雷达、发射器、大/高载流电缆、高频信号电缆、声纳电缆或以太网电缆来布设数据电缆
•	 布设电缆造成对机械系统的干扰
•	 在尖边或毛边上方布设电缆

该做：
•	 提供水落环管和维修环路
•	 对所有电缆使用束线带，确保电缆固定不动
•	 如果延长或缩短电缆，焊接/压接所有接头并使其绝缘
•	 确保线规正确（有关导线建议，请参阅第 24 页）
•	 保持联接处尽可能高，以减少浸水可能性
•	 毗邻接头的地方留有空间，便于插上和拔出电缆
•	 确保电缆绝缘层未损坏

	⚠ 警告：开始安装之前，请务必将电源关闭。如果安装期间打开电源或保持打开状态，可能会发生火
灾、电击或其他严重损伤。请确保电源电压与本装置兼容。

	⚠ 警告：正极电源线（红色）应始终通过保险丝或断路器（尽可能接近保险丝额定值）连接到直流电源
正极 (+)。 
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电池建议
•	 Recon 拖钓船马达可由 24 V 直流或 36 V 直流电池系统供电。 
•	 我们建议采用 12 V 深度循环船用电池或 12 V 锂电池串联连接。电池数量取决于您将拖钓船马达的

电压设置为 24 V 还是 36 V。串联多个电池时，请勿混用不同类型的电池。如果使用锂电池，请咨询制
造商，确认锂电池是否能够串联。

•	 一般来说，具有更高安培小时额定值或储备容量额定值的深度循环电池拥有更长的运行时间和更好
的性能。

•	 或者，您可以使用单个 24 V 或 36 V 船用锂电池。请与制造商核实锂电池是否适用于放电电流高达 
60 A 的拖钓船马达。

•	 使用不锈钢螺母将导线固定到端子上。如果使用不锈钢翼形螺母固定导线，可能导致连接松动。
•	 请勿通过拖钓船马达电池为测深仪或探鱼器供电。将电子设备连接到拖钓船马达电池可能会导致电

气干扰。测深仪或探鱼器必须通过发动机起动或电子附件电池 (12 V) 供电。 

电池注意事项
	⚠ 警告：正在工作或充电的电池产生的气体可能会点燃和爆炸，喷洒硫酸，从而导致严重烫伤。电池周

围区域保持通风，并在处理或保养电池时穿戴防护用具。

为电池充电时，每个电池单元中会形成爆炸性气体混合物。部分气体通过通风塞上的孔逸出，如果通风不
良，则可能会在电池周围形成爆炸性气体。在电池充电后，这种爆炸性气体可能会在电池内部或周围存在
数小时。火花或火焰会点燃此气体并导致内部爆炸，从而可能会粉碎电池。
为了防止爆炸，应遵守以下预防措施：
•	 远离火焰，不要在正在充电或刚充过电的电池附近吸烟。
•	 拖钓船马达工作时，请勿断开电源线，因为火花通常在带电电路断开时出现。连接或断开充电器上的

电缆夹时，务必小心防止反向极化。连接不良是产生电弧的常见原因，而电弧又会引发爆炸。
•	 切勿将电池端子与电缆之间的连接极性弄反。

导线推荐
•	 随附电源线的长度为 1.2 m (4 ft)。导线尺寸为 8.5 mm2 (8 AWG)。 
•	 如果需要将电源线延长至 3 m (10 ft)，请使用 8.5 mm2 (8 AWG) 或更大尺寸的导线。
•	 如果需要将电源线延长至 3 m (10 ft) 以上，请使用 13.5 mm2 (6 AWG) 或更大尺寸的导线。
•	 在距离电池 1.8 m (6 ft) 的范围内，安装一个 60 A 手动复位断路器，使其与拖钓船马达正极 (+) 导线

对齐。 
•	 跳线的规格应与电源线相同，长度不超过 30 cm (12 in)。
•	 如果您想安装插头和插座以保持布线更整洁或方便拆卸拖钓船马达，则插头和插座的额定电流必须

为 60 A。您必须选择耐候性插头和插座，以保护电气触点免受腐蚀。



25
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将拖钓船马达连接到电池电源
	⚠ 警告：在电气系统部件周围进行作业之前，先断开电池上的导线，以防意外短路导致人身伤害或电

气系统损坏。

	⚠ 警告：以不正确的顺序断开或连接导线可能会导致电击伤害或损坏电气系统。务必首先断开负极 
(–) 导线，最后一个连接此导线。

	⚠ 警告：未在推荐电压规格内操作拖钓船马达可能会导致产品损坏。切勿超过最大电源电压。

EF EF

12 V 12 V 12 V 12 V 12 V 

G G G

A BC A C

D

1	 在距离电池 1.8 m (6 ft) 的范围内，安装一个 60 A 手动复位断路器 (D)，使其与拖钓船马达正极 (+) 导
线 (E) 对齐。 

2	 将拖钓船马达的正极 (+) 导线 (E) 连接至拖钓船马达电池 (C) 的正极 (+) 端子。
3	 如果是 24 V 电路，请将一根跳线 (G) 从拖钓船马达电池 (C) 的负极 (–) 端子连接至电池 A 的正极 (+) 

端子。
4	 如果是 36 V 电路，请将一根跳线 (G) 从拖钓船马达电池 (C) 的负极 (–) 端子连接至电池 B 的正极 (+) 

端子，并将另一根跳线从电池 B 的负极 (–) 端子连接到电池 A 的正极 (+) 端子。
	¼ 注意：跳线的规格应与负极 (–) 和正极 (+) 电源线相同，并且长度不应超过 30 cm (12 in)。

5	 将拖钓船马达负极 (–) 导线 (F) 连接至电池 A 的负极 (–) 端子。
	¼ 注意：切勿在 36 V 和 12 V 电路之间连接公用接地系缆。

6	 如果您想在拖钓船马达电缆和电池电源之间安装插头和插座，请选择船上结构坚固的垂直表面，并参
阅插头和插座随附的安装指南。

	¼ 注意：插头和插座的额定电流必须为 60 A。

36 V DC24 V DC
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将脚踏板连接到电池电源（可选）
如果您选择将电源通过电线方式连接至脚踏板，则可以将踏板的电源线连接至 12 V 电源。将随附的 3 A 
内联保险丝 (A) 安装在脚踏板的正极 (+) 电线 (B) 上。
12 V 电源电缆长度为 2 m (6.56 ft)。导线尺寸为 0.75 mm2 (18 AWG)。
如果需要将电源线延长至 3 m (10 ft)，请使用 0.752 (18 AWG) 或更大尺寸的导线。

	⚠ 警告：在将踏板电源电缆接线至 12 V 电源之前，所选电源的断路器必须处于“关闭”位置。 

	⚠ 警告：不能使用为拖钓船马达供电的相同 24 V 或 36 V 电池系统。需要使用专用的 12 V 电源。可以
使用 12 V 起动/电子电池。 

B

12 V 

A

将拖钓船马达连接至网络
要将拖钓船马达连接到船只网络，请执行以下操作：
1	 使用随附的 T 形连接器 (B) 将位于底座上收起/展开释放杆下方的带有 5 针连接器的 NMEA® 电缆 (A) 

连接至 NMEA 2000® 主干。 

A

B

A

2	 有关如何通过显示装置控制拖钓船马达的说明，请参阅显示装置文档。
3	 有关如何从显示装置更新拖钓船马达软件的说明，请参阅显示装置文档。

	¼ 注意：未使用 NMEA® 电缆时，请将随附的防尘盖装到连接器上，以保护针脚受到水、灰尘和碎屑的侵
害。
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将拖钓船马达连接到声纳显示屏
此程序仅适用于带有内置声纳的 Recon 型号，该型号提供与 Lowrance 和 Simrad® 声纳显示屏兼容的内置
声纳传感器。 
1	 如果您的兼容显示装置具有：

•	 9 针声纳输入，请使用随附的迷你 9 针转常规 9 针适配器 (B)，将位于底座上收起/展开释放杆下
方的拖钓船马达声纳电缆 (A) 连接至兼容显示屏背面的声纳端口 (C)。 

•	 7 针声纳输入，请使用 9 针转 7 针适配器电缆 (D)（未随附，SKU：000-13977-001），将位于底座上
收起/展开释放杆下方的拖钓船马达声纳电缆 (A) 连接至兼容显示屏背面的声纳端口 (E)。

A

C E

B D

A

2	 连接后，启动显示装置，检查声纳电缆是否连接牢固。
3	 有关如何使用和调整声纳显示屏的说明，请参阅显示装置文档。

	¼ 注意：未使用声纳电缆时，请将随附的防尘盖装到连接器上，以保护针脚免受到水、灰尘和碎屑的侵害。

减少声纳干扰
如果您遇到声纳性能不佳的情况，应检查以下项目。请记住，所有声纳测试都应在稳定的条件下在水中进
行。
1	 确保有单独的接地。拖钓船马达电池组（24 V 或 36 V）和发动机/附件电池组 (12 V) 之间不应存在共

用接地。
2	 检查拖钓船马达电源线和声纳/电子电缆的距离，二者尽量分开。例如，在左舷侧布置电源线，在右舷侧

布置电子线缆。
3	 当一个多电池组充电器同时连接到拖钓马达电池组和发动机/附件电池组时，可能会通过充电器中的

公用接地造成干扰。
4	 确保声纳电缆没有被切断或损坏。即使是内部破损的屏蔽层也可能会造成问题，可以通过仔细检查橡

胶外涂层是否存在波纹、弯曲和扁平区域来识别。必要时需维修或更换。
5	 检查常见的外部干扰源，并暂时清除或禁用这些干扰源，以测试声纳性能的改善情况。其中包括：

•	 以太网链路
•	 在相同频率下工作的多个声纳传感器
•	 其他第三方电子设备。

6	 如果声纳性能仍未改善，请咨询显示装置制造商、电子设备制造商或船只代理商，了解其他船只布线
问题。
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尺寸

拖钓船马达

48 in: 1546.3 mm (60.87 in)
54 in: 1698.5 mm (66.87 in)
60 in: 1850.9 mm (72.87 in)
72 in: 2155.7 mm (84.87 in)

344.01 mm
(13.54 in)

380 mm
(14.96 in)

404.38 mm
(15.92 in)

244.77 mm
(9.63 in)

201.2 mm
(7.92 in)
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脚踏板

360.44 mm
(14.19 in)

218.57 mm
(8.6 in)

213.36 mm
(8.4 in)

97.0 mm
(3.82 in)

45 mm
(1.77 in)90 mm

(3.54 in)

300.82 mm
(11.84 in)

269 mm
(10.59 in)
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遥控器

61 mm
(2.4 in)

141.5 mm
(5.57 in)

50 mm
(1.97 in)
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技术规格

Recon 拖钓船马达
工作温度范围 -20°C 到 60°C（-4°F 到 140°F）
存储温度范围 -40°C 到 85°C（-40°F 到 185°F）
电源电压 额定电压为 24 V 和 36 V

功能范围：16 V 至 46 V
12 V 深度循环船用电池或 12 V 锂电池

最大电流消耗 55 A RMS (24 V)
55 A RMS (36 V)

保险丝/断路器最小额定值 60 A (24 V)
60 A (36 V)

最大推力 90 lbs (24 V)
110 lbs (36 V)

重量（含 HDI 鼻锥传感器） 48" − 17.69 kg (39 lbs)
54" − 19.05 kg (42 lbs)
60" − 19.50 kg (43 lbs)
72" − 19.95 kg (44 lbs)

立杆长度 淡水：48"、54"、60"、72"
海水：54"、60"、72"

底座类型 枢轴、电动操舵
操舵 远程、脚踏板、MFD

罗经 内置
GPS 内置；10Hz GLONASS、GNSS

连接 NMEA 2000®、蓝牙® 5.2

高级无线脚踏板
工作温度范围 -20°C 到 60°C（-4°F 到 140°F）
存储温度范围 -40°C 到 85°C（-40°F 到 185°F）
电源 3 节 AA 电池 

12 V 电源线。功能范围：9 V 至 18 V
保险丝规格 3 A (12 V)

重量（不含电池） 含底部按键模块：1.86 kg (4.1 lbs)
不含下部按键模块：1.72 kg (3.8 lbs)

防水等级 IPX7

连接 蓝牙® 5.2
范围：25 m (80 ft)，无障碍物
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FreeSteer 操纵杆遥控器
工作温度范围 -20°C 到 60°C（-4°F 到 140°F）
存储温度范围 -40°C 到 85°C（-40°F 到 185°F）
电源 2 节 AA 电池
重量（不含电池） 138.3 g (0.30 lbs)

湿度 66°C (150°F)，95% 相对湿度，18 小时
防水等级 IPX7

连接 蓝牙® 5.2
范围：25 m (80 ft)，无障碍物

Recon HDI 鼻锥传感器
工作温度范围 -15°C 到 55°C（5°F 到 131°F）
存储温度范围 -30°C 到 70°C（-22°F 到 158°F）
声纳输出 传统声纳

DownScan 成像
温度

频率 传统声纳：
200 kHz 高线性调频
83 kHz 中线性调频

DownScan 成像：
455 kHz
800 kHz

最大深度* 传统声纳：
200 kHz 高线性调频时为 
305 m (1000 ft)

DownScan 成像：
455 kHz 时为 91 m (298 
ft)

接头 迷你 9 针（含迷你 9 针转 9 针适配器）

*最大深度取决于传感器所连接设备的输出功率。
	¼ 注意：有关其他受支持的鼻锥附件，请参阅产品随附的规格说明书。
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设置和调试
要设置和调试拖钓船马达系统，请参阅 Recon 操作手册。

配件
有关最新的 Recon 拖钓船马达附件产品，请访问网站 www.lowrance.com/recon-trolling-motor 或 
www.simrad-yachting.com/recon，或扫描下面的相关二维码®。

Lowrance Simrad®

维修
您对产品的满意度对我们来说非常重要。对于拖钓船马达，如果您有任何问题或疑问，或者您想了解可
用的维修套件，请联系您的经销商或任何经认证的维修中心。要查找经销商或维修中心，请访问网站 
www.lowrance.com/contact-us 或 www.simrad-yachting.com/contact-us。
维修中心需要您提供以下信息：
•	 您的姓名和地址
•	 日间电话号码
•	 拖钓船马达的型号和序列号
•	 购买证明或注册验证
•	 问题性质
有关详细维修信息，请参阅保修内容。
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