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LOWRANCE

BILAGA programvaruversion 20.0 for:
« HDS Live
« HDS Carbon
« ELITETi2

| den hér bilagan visas nya funktioner som ingar i
programvaruversionen.

Funktion Sida

Stod for Ghost-trollingmotor 3
Stod for LiveSight ' 2 10
Enhetsregistrering 10
Lowrance-mobilapp tillganglig 10
Synkroniseringsfunktionen 11

" Den hér funktionen &r inte tillganglig for ELITE Ti2

? Den har funktionen ingér i HDS Carbon programvaruversion 20.0.
Den lades till i HDS Live programvaruversion 19.1 och ingar dven i
programvaruversion 20.0.
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Stod for Ghost-trollingmotor
Det finns stod for Ghost-trollingmotor.
Trollingmotorns reglage beskrivs nedan.

Information om hur du konfigurerar Ghost-fotpedalknapparna finns
i "Konfigurera fotpedalsknapparna fr Ghost-trollingmotorn” pa sida 9.

Autopilotens styrenhet for trollingmotor
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Kontrollpanel

Autopilotens styrenhet, inaktiverad
Autopilotens styrenhet, aktiverad
Lagesindikering

Lista over tillgédngliga ldgen
Knappen Registrera/spara

Lagesberoende information
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Lagesberoende knappar

Knappen Aktivering/standby

Nar autopilotens styrenhet &r den aktiva panelen markeras den med
en ram.

Aktivera och inaktivera autopiloten
Aktivera autopiloten:
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Valj 6nskad lagesknapp
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Autopiloten aktiveras i det valda ldget och autopilotens styrenhet
andras till att visa alternativen for aktivt lage.

Inaktivera autopiloten:
Vélj standbyknappen

Nar autopiloten ar i standbyldage mdste baten styras manuellt.

Autopilotindikering

| autopilotens informationsfalt visas information om autopiloten.
Faltet visas pa alla sidor om autopiloten ar forsatt i ett aktivt lage. |
dialogrutan Autopilotinstaliningar kan du vélja att inaktivera faltet
ndr autopiloten ar i standbyldge.

Ankarlédgen
| de hér lagena bibehaller trollingmotorn fartygets position vid en
vald plats.

- Notera: Nar fartyget ar i ankarldge kan kursen paverkas av
vindar och strémmar.

Foljande ankringsalternativ ar tillgangliga:
Andra positionen i ankarlaget
Anvand pilknapparna for att placera om fartyget i ankarléget. Varje

gang du trycker pa en knapp flyttas ankarpositionen 1,5 m (5 fot) i
vald riktning.
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Kurslasningsldge
| det har laget styr autopiloten fartyget automatiskt langs den
installda kursen.

Nar ldget dr aktiverat valjer autopiloten den nuvarande
kompassriktningen som installd kurs.

- Notera:| det har ldaget kompenserar inte autopiloten fér
eventuell avdrift som orsakas av strom och/eller vind (W).

Andra den instéllda kursen

En omedelbar kursandring sker. Kursen bibehadlls tills en ny kurs
stallsin.

NAV-Idget

Varning: Du bor bara anvanda NAV-laget pa dppet
vatten.

Innan du gar till NAV-ldget maste du navigera langs en rutt eller mot
en waypoint.

I NAV-I&get styr autopiloten automatiskt fartyget till en specifik
waypoint eller Iangs en férdefinierad rutt. Positionsinformation
anvands for att andra kursen och styra for att halla fartyget pd
sparlinjen mot waypointmalet.

Vid ankomst till malet véxlar autopiloten till det valda ankomstlaget.
Det ar viktigt att vdlja ett ankomstldge som passar dina
navigeringsbehov innan NAV-laget aktiveras. Las mer i "Ankomstlige”
pa sida 8.

Alternativ for NAV-lage
| NAV-laget ar foljande knappar tillgédngliga i autopilotens styrenhet:

Startaom
Startar om navigeringen fran fartygets aktuella position.

Hoppa over

Hoppar 6ver den aktiva waypointen och styr mot ndsta waypoint.
Det har alternativet ar endast tillgangligt ndr du navigerar langs en
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rutt med fler &n en waypoint mellan fartygets position och slutet av
rutten.

Styrning med girménster

Systemet omfattar ett antal automatiska funktioner fér girmonster.
Nar du aktiverar ett girmonster skapar systemet tillfalliga waypoints
pa girningen.

Den sista waypointen pa girningen ar den sista waypointen. Nar
fartyget ndr den sista waypointen forsatts det i ankomstldget. Lds
mer i "Ankomstldge"” pa sida 8.

Starta en gir
- Vélj babords- eller styrbordsknappen
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Girvariabler
Alla girmdnster har instaliningar som du kan justera innan du startar
en gir, eller nar som helst medan baten girar.

U-gir
Andrar den aktuella installda kursen 180°.
Girvariabler:
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Girningsradie

C-qgir
Styr fartyget runt i en cirkel.
Girvariabler:

Girningsradie

Grader for gir

Spiral
Styr fartyget i en spiral med minskande eller 6kande radie.
Girvariabler:

Inledande radie
Radiedndring per avslutat varv
Antal varv

Sicksackgir
Styr fartyget i ett sicksackmonster.
Girvariabler:

Kursandring per etapp
Delstracka
Antal etapper

Fyrkant
Styr fartyget i ett vinkelrdtt monster, gor 90° kursandringar.
Girvariabler:

Delstracka
Antal etapper

S-gir
GOr sa att fartyget girar kring kursriktningen.
Girvariabler:

Girningsradie

Kursandring

Antal etapper
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Hastighetsreglage for trollingmotor
| ldget Kurslds och Nav. samt vid girmonsterstyrning kan
autopilotsystemet styra trollingmotorns varvtal.

Den installda malhastigheten visas i autopilotens styrenhet.

Det finns tva satt att styra trollingmotorns malhastighet:
Propellerfrekvens, installd som en procentandel av effekt (A)
Farthdllarhastighet (B)

Vdxla mellan alternativen genom att klicka pa hastighetsikonen.

Hastigheten minskas/okas i forinstallda steg genom att valja plus-
och minusknapparna. Hastigheten kan dven stallas in manuellt
genom att valja hastighetsfaltet (C).

Autopilotinstdllningar
Alternativen i dialogrutan Autopilotinstaliningar kan variera.

Settings

Kompasslager

@ Autopilot

I GOm autopilotpanelen automatiskt
iﬂ Blensc Ankomstlage

e\ Larm Ankringspunktinstélining

Kompasslager
Valj att visa en kompassymbol runt baten pd plotterpanelen.
Kompassen visas inte nar en markor ar aktiv pa panelen.

Ankomstlage
Autopiloten véxlar frdn navigeringsldge till det valda ankomstlaget
ndr fartyget ndr sin destinationspunkt.

Standby
Stéanger av autopiloten. Trollingmotorn styrs av den handhéllina

fjdrrkontrollen eller fotpedalen.

Kurslas
Laser och bibehaller fartygets senaste kurs.

Ankare
Ankrar fartyget vid mélpunkten.
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Konfiguration av ankringspunkt

Trollingmotorn kan lagra antalet ankringspunkter, markta med MTG-
prefix. Ankringspunkter i trollingmotorn visas i dialogrutan
Ankringspunkt.

De har MTG-ankringspunkterna kan sparas som en waypoint i MFD-
systemet. MTG-ankringspunktens position kan omdefinieras sa att
den dr identisk med en befintlig waypoint eller med fartygets
aktuella position.

Ankringspunkt

Namn Position

MTGD000 N 35°13.998'

MTGDO001 Ankringspunkt

Namn
MTGD002

Position

MTGDO003

MTGD004

Spara som waypoint...
MTGDO005

Ersétt med waypoint...
MTGDO006

Ersatt med denna position...
MTGDO007

Visa G& till

Konfigurera fotpedalsknapparna for Ghost-trollingmotorn
Du kan konfigurera tre av atgardsknapparna (A, B och C) pa
fotpedalen for Ghost-seriens trollingmotor.

Valj en dtgdrd fran rullgardinsmenyn for var och en av de knappar
du vill konfigurera.
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Settings

Q System
Valj aktiv auto]
ﬁ Funktioner

Tjanster

Konfigurera programmerbara knappar till trollingmotorn

v Kort tryck

Ankomstlage Constant on -

Eﬁ Navigation Konfigurera

No function 52

@ Plotter

< Ekolod

No function s

@ Autopilot

Bransle

Stod for LiveSight

Det finns stod for LiveSight Forward och LiveSight Down. Nar du
ansluter en LiveSight-givare till systemet och konfigurerar givarens
instdllning visas motsvarande knapp for LiveSight-appen pa
startsidan.

- Notera: HDS Carbon kréver en PSI-1-modul och en LiveSight-
givare for att LiveSight ska kunna anvandas. HDS Live kréver
endast en LiveSight-givare.

Enhetsregistrering

Du uppmanas att registrera enheten vid start. Du kan ocksa
registrera den genom att folja instruktionerna nar du véljer
registreringsalternativet i dialogrutan Systeminstallningar eller
dialogrutan Systemkontroller.

Lowrance-mobilapp tillganglig

Lowrance-mobilappen finns nu att ladda ner fran Apple- och Play-
appbutikerna.

Kolla appen i appbutiken for att se vilka versioner av
operativsystemet som stods.

Anvand Lowrance-mobilappen for att:

Registrera din enhet
Fa kundsupport for din enhet
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Fa uppdaterade sjokort och offlinekartor

Fa tillgang till handbdcker, guider och annat
ladda ned programvaruuppdateringar
Synkronisera waypoints, rutter och spar i molnet

Synkroniseringsfunktionen

C-MAP Embark-knappen i dialogrutan fér systemkontroller har
ersatts av knappen Synkronisera mina data. Alternativet C-MAP
Embark i dialogrutan Tjanstinstéllningar har ocksa ersatts av
alternativet Synkronisera mina data.

Exempel pa knappen Synkronisera mina data i dialogrutan
Systemkontroller:

Systemkontroller ®

o & : : a
Touch
Standby Instiliningar Stangav Ljusstyrka Nattlage lock

Py

Tradlos  Datalager Stall N Ekolodslogg ~ Synkronis...  peictrering
lager mina data

Anvanda synkroniseringsfunktionen

Du kan anvénda en webblasare for att logga in pa
www.letsembark.io eller sd kan du logga in pa ditt Lowrance-
appkonto fran din mobila enhet eller surfplatta for att hantera
(skapa ny, dndra, flytta och ta bort):

Waypoints
Rutter
Spar

Anvand alternativet Synkronisera mina data i MFD for att
synkronisera mellan MFD och ditt Lowrance-appkonto.

Krav

Ett konto i Lowrance-mobilappen
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- Notera: Dina kontouppgifter for C-MAP Embark eller C-MAP-
appen kan anvandas for att logga in pa mobilappen. Du
behdver inte skapa ett separat konto for mobilappen.

Nar du ska synkronisera maste enheten vara ansluten till internet.
Information om hur du ansluter enheten till internet finns i
anvandarhandboken.

Synkronisering

Om du vill synkronisera MFD-data och kontodata for Lowrance-
appen (inklusive data pa www.letsembark.io) 6ppnar du funktionen
Synkronisera mina data i dialogrutan Systemkontroller eller
dialogrutan Tjanstinstallningar.

Efter inloggning i systemet informerar systemet om ndr den senaste
synkroniseringen intréffade och féljande alternativ ar tillgangliga:

Redigera — anvand for att dndra inloggningsuppgifter
Auto Synkronisera — synkronisering sker regelbundet i
bakgrunden nér du ar ansluten till internet
Synkronisera nu — synkronisering utférs omedelbart

Synchronize your waypoints, routes and
tracks with the Lowrance mobile app.

@navico.com
INSTALLY NGAF

Auto Synkronisera

Senast synkroniserad: 11 dagar sedan

Synkronisera nu
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