
FreeSteer™ joystick-fjärrkontroll
Snabbstartsguide

Kompatibel med Lowrance® och Simrad® GPS-guidade 
trollingmotorer, exklusive Ghost®-serien.

Batterier 

2 AA-batterier 
(medföljer). Vrid 
moturs för att ta bort 
batteriluckan.

Ström PÅ/AV och Meny
Håll intryckt för att slå på och stänga av 
fjärrkontrollen.

Tryck in och släpp för att öppna 
huvudmenyn.

Propeller PÅ/AV/Avbryt alla
Tryck in och släpp för att aktivera/avaktivera 
propellern.

Tryck och håll kvar i valfritt läge för att 
stoppa alla funktioner, koppla ur propellern 
och avsluta läget.

  Hastighetsreglage
Tryck in och släpp, eller tryck och håll 
in, dessa knappar för att justera önskad 
kraftprocent eller marschfart. 

 Autopilot
Tryck in och släpp för att starta/stoppa det 
konfigurerade autopilotläget.

Obs! Standardinställningen är läget Kurslås, 
med automatisk propeller aktiverad.

 Ankringslås
Tryck in och släpp för att starta/stoppa 
ankarlåset.
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FreeSteer™-styrning
Joysticken har en traditionell vänster/höger-styrning 
(A) och 360° styrning (B).
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I autopilotlägen rör du joysticken till vänster eller höger 
för att svänga den nedre enheten stegvis eller flyttar 
och håller joysticken i någon riktning för att svänga 
den nedre enheten i den riktningen. När du släpper 
joysticken blir den nedre enhetens riktning din nya 
bäring eller kurs.

Justera positionen i läget för ankringslås
I ankringslåsläge använder du joysticken till att förflytta 
båten i önskad riktning.

Ankarförflyttning i åtta riktningar
Tryck och släpp joysticken vänster, höger, 
framåt (upp) och bakåt (ned), eller i 45° 
vinkel, för att köra i den riktning i steg om 
1,5 m (5 fot).

För att ändra läge, rör och håll joysticken i 
önskad riktning.

Släpp joysticken för att förankra i det nya 
läget.

Propellerns dragkraft är proportionell mot 
joystickens avstånd från mitten. För exakt 
positionering, lätta joysticken bakåt när du 
närmar dig ett nytt läge. Släpp joysticken 
för att förankra.

Skanna för att ladda ner Recon™-
användarhandboken om du vill ha fullständiga 
instruktioner.
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Parkoppla och ansluta
Om FreeSteer™ Joystick-fjärrkontrollen levererades i 
samma förpackning som trollingmotorn är den redan 
Bluetooth®-parkopplad med trollingmotorn och 
ansluter automatiskt när trollingmotorn är på och inom 
räckhåll.

Obs! Under idealiska förhållanden med tydlig sikt är ett 
förväntat högsta avstånd 25 m (80 fot) från trollingmotorn.

Efter en fabriksåterställning, eller om fjärrkontrollen 
köpts separat från trollingmotorn, måste fjärrkontrollen 
parkopplas med trollingmotorn för att kunna ansluta.

Om du behöver parkoppla fjärrkontrollen manuellt 
öppnar du menyn och navigerar till Inställningar > 
Fjärrkontroll > Bluetooth.

En fjärrkontroll kan bara parkopplas med en 
trollingmotor. Om du behöver koppla bort en 
trollingmotor från fjärrkontrollen går du till 
Meny > Inställningar > Fjärrkontroll > Återställ 
standardinställning. 

Obs! Fjärrkontrollens alla inställningar återställs till 
förvalda inställningar och tilldelningar till konfigurerbara 
knappar tas bort.

Kalibrering
När installationen är klar måste trollingmotorns 
kompass och bogförskjutning kalibreras innan du 
använder något autopilotläge.

Förbered kalibrering genom att slå på och fälla ner 
trollingmotorn samt ansluta fjärrkontrollen. Se 
till att båten står stilla (t.ex. säkrad till kaj) och den 
nedre enheten kan rotera 360° utan hinder. Se till 

	⚠ Säkerhet

Propellerfara: stoppa trollingmotorn omedelbart om 
personer i vattnet är nära din båt.

Trollingmotorn fortsätter med en begärd åtgärd även 
om fjärrkontrollen inte får ström. Se till att du vet hur du 
stoppar trollingmotorn i en nödsituation genom att trycka 
på trollingmotorns strömknapp eller koppla bort dess 
strömförsörjning.

Programknapp för läge
Tryck på och håll in programknappen under skärmen 
för att aktivera funktionen som visas med ikonen.

Lås fjärrkontrollen

Lås upp fjärrkontrollen

Skapa en waypoint

Starta farthållarläge

Avsluta farthållarläge 

Trollingmotorn måste vara i autopilotläge eller navigera 
innan farthållaren kan aktiveras.

Mobilapp
Du kan komma åt trollingmotorns inställningar och 
status via din mobila enhet. Skanna lämplig QR-kod® för 
att ladda ned appen och starta registreringen.

Lowrance Simrad®

att trollingmotorn inte är nära stora metallföremål 
eller strömbärande anordningar vars magnetfält kan 
felkalibrera kompassen.

Starta genom att gå till Meny > Inställningar > 
Trollingmotor och välj Bogförskjutning eller 
Kompasskalibrering. Följ anvisningarna på skärmen.

Obs! Under kalibreringen rör sig den nerfällda 
trollingmotorn automatiskt. När kalibreringen har slutförts 
återgår trollingmotorn automatiskt till mittlinjen.

Konfigurerbara knappar
Gå till Meny > Inställningar > Fjärrkontroll > Knappar 
för att tilldela upp till fyra funktioner till de två 
konfigurerbara knapparna  och  på baksidan av 
fjärrkontrollen.

LCD-skärm och statusfält

A	 Riktning på den nedre enheten  
(visas i manuellt och 
FreeSteer™-läge)

B	 Den blå visaren fylls medurs 
och visar propellerns 
kraftprocent

C	 Propellern inkopplad

D	 Trollingmotorns läge/status

E	 Aktuell fart över grund

F	 Propellerns aktuella 
procentuella kraft (eller inställd 
hastighet i farthållarläge)

G	 Trollingmotorns batteristatus

H	 Avisering: Ingen GPS fix

I	 Ruttloggningen är aktiv

J	 Fjärrkontrollens batteristatus
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