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INTRODUCAO

Este manual € um guia para utilizar o motor de pesca Recon.

Para obter mais informacdes relacionadas com a instalacdo do motor de pesca, consulte o manual de
instalacdo Recon.

COMPONENTES DO SISTEMA

Motor de pesca Recon (acionado)

Cabeca

Anel de profundidade de bloqueio do came
Transmissdo da direcao
Coluna

Cone de nariz

Unidade inferior
Quilha

Hélice

Suporte

Cabo de alimentacao
Cabodasonda

Cabo NMEA 2000®

Alavanca de libertacdo de recolha/
acionamento

Cabo da bobina
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Controlo remoto com joystick FreeSteer

O motor de pesca pode ser configurado, calibrado e operado usando o controlo remoto com joystick
FreeSteer.

A Joystick
LIGAR/DESLIGAR / Menu

Bloguear ancora ATIVADO/
DESATIVADO

Aumento da velocidade da hélice
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Diminuicao da velocidade da hélice
Ecra LCD

Acessorio para cordao

Tecla de funcdo no modo

LIGAR/DESLIGAR hélice /
Cancelar tudo

J LIGAR/DESLIGAR piloto
automatico

- I @ MmO

Teclas programaveis
Tampa da bateria
M Bloqueio da tampa da bateria

- X

Pedal sem fios avancado

O motor de pesca pode ser calibrado e operado usando o pedal sem fios avancado.

Parte do pé

Compartimento da bateria

Botao de ajuste da velocidade
Teclas de modo/acao

Modulo da tecla inferior amovivel
LIGAR/DESLIGAR

Parte do calcanhar
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Interruptor momentaneo




Ecra multifuncoes

E possivel usar um ecra multifuncdes (MFD) para configurar e operar o motor de pesca.

Os MFD compativeis sao:

e Lowrance HDS Pro, HDS Live, HDS Carbon ou Elite FS com a versao de software mais recente
e Simrad®NSX, NSSevo3S ou NSOevo3S com a versao de software mais recente

As interfaces de operacao variam consoante os modelos. Certifique-se de que o software do MFD esta
atualizado e verifique online se existem atualizagdes para a documentacao do MFD.

E necessario que o MFD realize as seguintes acoes:

e Apresentar e operar a sonda do motor de pesca

e Operar alguns acessorios, como ancoras Power-Pole®
e Aceder afunc¢des avancadas de navegacdo

* Seabateriado seu dispositivo mével estiver fraca, transfira as atualizacdes de software para o motor de
pesca.

Aplicacdo movel

E possivel utilizar um dispositivo mével com a aplicacdo Lowrance ou Simrad® para configurar e calibrar o
motor de pesca, depois de registar o motor de pesca no seu perfil.



Registar o nimero de série

E importante registar o ntimero de série e o nimero do modelo para referéncia futura.

O motor de pesca vem com duas etiquetas com o respetivo nimero de série. Uma no interior do suporte,
aqual é de acesso facil quando o motor de pesca esta recolhido (A), e a outra na reentrancia por tras da
transmissao da direcao, a qual é de acesso facil quando o motor de pesca estéa acionado (B).

Registar o produto

Efetue a leitura do QR code® abaixo da marca do seu motor de pesca Recon e inicie o registo do motor de
pesca através da aplicacdo moével Lowrance ou Simrad®.

Lowrance Simrad®

Se ainda nao tiver a aplicacdo movel Lowrance ou Simrad®, o QR code® encaminha-o para a loja de
aplicacbes do seu dispositivo, onde poderd instalar a aplicacdo com um so clique, criar uma conta e iniciar o
registo do motor de pesca.

Depois, quando o motor de pesca ja estiver instalado, ligado e no modo de emparelhamento (consulte o
manual do operador Recon para obter instrucoes), a aplicacdo moével estabelece automaticamente ligacdo
ao motor de pesca através de Bluetooth® e conclui o processo de registo armazenando o nimero de série do
seu motor de pesca.
A utilizacao da aplicacado moével Lowrance® ou Simrad® permite-lhe aceder as definicées do motor de pesca,
ver o estado do motor de pesca e ver as descricoes e os codigos de erro de diagnostico.

Nota: O seu motor de pesca sé pode ser registado numa conta da aplicacdo mével.

Em alternativa, pode registar o motor de pesca preenchendo o formulario em www.lowrance.com/mfdreg
ou www.simrad-yachting.com/mfdreg.
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SEGURANCGCA: LER ANTES DA OPERACAO

Responsabilidades do navegador

O operador (condutor) é responsavel pela operacao correta e segura da embarcacéo e pela seguranca
dos seus ocupantes e do publico em geral. Recomenda-se vivamente que cada operador (condutor) leia e
compreenda todo este manual antes de operar o motor de pesca.

Certifique-se de que, no minimo, uma pessoa adicional a bordo ¢ instruida sobre o funcionamento béasico do
motor de pesca, caso o condutor ndo consiga operar a embarcacao.

O operador e todos os passageiros devem usar (ou transportar) dispositivos de flutuacao, de acordo coma
legislacao local.

Os operadores devem comunicar quaisquer acidentes de barco a agéncia local de aplicacao da lei de
navegacao.

Proteger as pessoas na agua

Enquanto estiver a pesca

Quando na &gua, é dificil uma pessoa reagir rapidamente para evitar uma embarcacao que se desloque
na suadirecdo, mesmo a velocidades baixas. Reduza sempre a velocidade e tenha bastante cuidado em
qualquer altura que estiver a navegar numa zona onde possam estar pessoas na agua.

Com a embarcacao parada

/\ AVISO: Uma hélice rotativa, uma embarcacdo em movimento ou qualquer dispositivo
solido ligado a embarcacgdo podem causar ferimentos graves ou fatais aos nadadores. Desligue
imediatamente o motor de pesca sempre que alguém na dgua estiver perto da embarcacao.

Desligue o motor de pesca antes de permitir que as pessoas nadem ou estejam perto da hélice do motor de
pesca.

Sempre que a embarcacao estiver em movimento, tenha atencao a localizacdo de todos os passageiros. Uma
reducdo subita na velocidade da embarcacdo, como numa mudanca brusca de direcdo, poderia atira-los para
fora da embarcacéo.

O operador tem de ter uma vista desobstruida, especialmente para a frente. Ao operar aembarcacao, a vista
do operador ndo deve ser obstruida por nenhum passageiro, carga ou banco de pesca.

Reduza a velocidade e tenha cuidado sempre que navegar em aguas rasas.




ATIVARELIGAR

Estes procedimentos presumem que o motor de pesca ja foi instalado e ligado de acordo com as instrucoes
do manual de instalacdo Recon.

Ligar o motor de pesca
O motor de pesca liga-se automaticamente assim que receber alimentacdo. O motor de pesca emite trés
sons rapidos e todos os seus LED se acendem a azul a medida que € ativado.

Para ligar o motor de pesca, se estiver desligado, prima e liberte a tecla de alimentacédo (A) na parte de tras
do suporte.

Para desligar o motor de pesca, prima e liberte novamente a tecla de alimentacéo (A).
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Nota: Outros dispositivos do sistema, tais como controlos remotos, pedais e unidades de visualizacdo, tém de
ser ligados individualmente.

Pronto a utilizar
Quando o motor de pesca esta pronto a utilizar:

e OLEDSTATUS (lado esquerdo) muda de azul para uma cor que mostre o estado da fonte de
alimentacdo do motor de pesca, e

e O LED MODE (lado direito) muda de azul para uma cor que mostre o estado do GPS do motor de pesca
(vermelho sem sinal GPS; verde para sinal GPS).

Nota: O motor de pesca pode demorar alguns segundos a captar um sinal GPS. O modo manual e o modo
Bloguear rumo podem ser usados sem GPS. Para obter mais informacdes, consulte GPS na pdgina 36.

Para obter mais informacdes sobre as luzes indicadoras e sons do LED do motor de pesca, consulte a pagina
14.



Ligar o controlo remoto
Prima continuamente a tecla de menu = no canto superior direito do controlo remoto (A) para ligar o
controlo remoto FreeSteer.
Nota: Prima e liberte a mesma tecla para visualizar o menu principal.
Para desligar o controlo remoto, volte a premir continuamente a tecla de menu (A).

A Tecla LIGAR/DESLIGAR e de menu
B Joystick

Pronto a utilizar

O controlo remoto liga-se automaticamente ao motor de pesca através de Bluetooth®, caso ja tenha
sido previamente emparelhado e se 0 motor de pesca estiver ligado e dentro do alcance. Para obter mais
informacdes sobre a ligacdo, consulte Emparelhar dispositivos na pagina 12.

Quando o controlo remoto FreeSteer estd pronto a utilizar, o respetivo ecra LCD apresenta:
e Stowed (recolhido), caso o motor de pesca esteja ativado e recolhido, ou
e Manual, caso o motor de pesca esteja ativado e acionado (com a hélice ainda ndo engatada).

Navegar pelos menus

1 Primae liberte a tecla de menu = no controlo remoto (A, acima) para apresentar o menu principal.
2 Mova o joystick (B, acima) para a frente ou para tras para selecionar as opcoes no menu.

3 Primao botéo central do joystick e liberte-o para abrir ou ativar uma opcéo selecionada.

Para obter informag6es sobre todas as teclas do controlo remoto FreeSteer, consulte a pagina 31.
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Ligar o pedal
Se o pedal estiver ligado a uma fonte de 12V, ativa-se automaticamente assim que a fonte de alimentacao
for ligada.

Se estiver a utilizar pilhas AA para alimentar o pedal, prima e liberte a tecla de alimentacéo (A) sob a parte do
calcanhar do pedal para ligar o pedal.

Para desligar o pedal, prima e liberte novamente a tecla de alimentacéo (A).

e e o e i

Tecla de alimentacao do pedal
Luz indicadora da bateria e estado do pedal
Cabo de alimentacao de 12 V (instalacio opcional)

0O w >

Modulo da teclainferior (pode ser removido)

Arranque e pronto a utilizar

O LED no pedal (B, acima) acende-se a azul a medida que o pedal é ativado.

O LED muda de cor paraindicar o nivel da bateria e, em seguida, o estado da ligacio Bluetooth®.
Para obter mais informacoes sobre o LED indicador do pedal, consulte a pagina 16.

: ®



Emparelhar dispositivos

/\ AVISO: A utilizaco de acessérios ndo aprovados para controlar o motor pode causar danos, um
funcionamento inesperado do motor e/ou ferimentos. Utilize pegas e acessorios aprovados, incluindo
dispositivos de controlo, tais como controlos remotos, de forma segura e como indicado para evitar o
funcionamento acidental ou inesperado do motor.

Os controlos remotos, os pedais e 0s dispositivos méveis com a aplicacdo comunicam com o motor de pesca
através de Bluetooth®.

O emparelhamento Bluetooth® é o processo em que os dispositivos partilham e guardam as informacoes
que lhes permitem reconhecer-se mutuamente e enviar e receber dados (ligacdo) no futuro. Depois de
um dispositivo ser emparelhado pela primeira vez com o motor de pesca, ir-se-a ligar automaticamente ao
motor de pesca sempre que o motor de pesca e o dispositivo estiverem ligados e dentro do alcance um do
outro.

Nota: Os dispositivos tém um alcance de funcionamento mdximo esperado de 25 m (80 pés) desde o motor de
pesca, em condicées ideais com uma linha de visdo desimpedida.

Nota: E possivel ligar até cinco dispositivos em simultdneo ao motor de pesca.

Nota: Para utilizar o ecrd multifuncées (MFD) da embarcacdo com o motor de pesca, o MFD e o motor de
pesca tém de estar ligados na mesma rede NMEA 2000°. Consulte o manual de instalacdo do MFD para obter
informacées sobre redes NMEA 2000°.

Os acessorios fornecidos na caixa com o motor de pesca ja estdo emparelhados com o motor de pesca.

No entanto, os acessorios adquiridos em separado do motor de pesca, ou os acessorios que tenham sido
alvo de uma reposicao de fabrica, terdo de ser emparelhados como parte da sua primeira ligacdo ao motor
de pesca.

Para emparelhar um dispositivo ao motor de pesca, tanto o motor de pesca como o dispositivo devem estar:
e Ligados

e Amenosde4m (13 pés) de distancia

¢ Nomodo de emparelhamento Bluetooth®.

Motor de pesca

Para colocar o motor de pesca no modo de emparelhamento Bluetooth®, prima continuamente a tecla de
alimentacédo na parte de tras do suporte.

Os LED no suporte e o indicador na cabeca do motor de pesca piscam a azul quando o motor de pesca esta
no modo de emparelhamento.

Remoto
Nota: Se o controlo remoto com joystick FreeSteer tiver sido fornecido na mesma caixa do que o motor de
pesca, o mesmo jd se encontra emparelhado com o motor de pesca. Néo é necessdrio emparelhd-lo novamente.

Se precisar de emparelhar um controlo remoto com joystick FreeSteer com o motor de pesca, siga estes

passos:

1 Primae liberte a tecla de menu = no controlo remoto para abrir o menu.

2 Useojoystick para percorrer as opcoes do menu e prima o botdo central do joystick para selecionar
uma opcao. Navegue para Settings > Remote > Bluetooth > Pair device (Definicdes > Controlo remoto
> Bluetooth > Emparelhar dispositivo).

3 Sigaasinstrucdes apresentadas no ecra para colocar o motor de pesca no modo de emparelhamento
Bluetooth® e emparelhe o controlo remoto com o motor de pesca.

Nota: Um controlo remoto FreeSteer sé pode ser emparelhado com um motor de pesca de cada vez. Isso
significa que um controlo remoto FreeSteer s¢ se liga ao motor de pesca mais recentemente emparelhado. No
entanto, um motor de pesca pode ter mais do que um controlo remoto FreeSteer emparelhado.
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Pedal

Nota: Se o pedal sem fios avancado tiver sido fornecido na mesma caixa do que o motor de pesca, o mesmo jd
se encontra emparelhado com o motor de pesca. Ndo é necessdrio emparelhd-lo novamente.

Se precisar de emparelhar um pedal sem fios avancado com o motor de pesca, siga estes passos:

1 Cologue o motor de pesca no modo de emparelhamento Bluetooth® premindo continuamente a tecla
de alimentacéo na parte de tras do suporte do motor de pesca.

2 Paracolocar o pedal no modo de emparelhamento Bluetooth®, prima continuamente a tecla de
alimentacao na parte de tras do pedal.

O LED de estado no pedal pisca rapidamente a azul para mostrar que o pedal estd no modo de
emparelhamento. Este apresenta um azul solido, por breves instantes, para mostrar o emparelhamento
bem-sucedido. Depois, uma intermiténcia lenta a azul mostra que o pedal esté ligado ao motor de pesca.

Nota: Um pedal sem fios avancado sé pode ser emparelhado com um motor de pesca de cada vez. Isso significa
que o pedal sé se liga ao motor de pesca mais recentemente emparelhado. No entanto, um motor de pesca
pode ter mais do que um pedal sem fios avancado emparelhado.

Dispositivo mével
Para emparelhar um dispositivo moével que execute a aplicacao Lowrance ou Simrad® ao motor de pesca,
abra a aplicacéo e siga as instrucoes apresentadas no ecra.

Nota: O emparelhamento é estabelecido na aplicacdo, ndo a partir das definicées de Bluetooth® do dispositivo
mavel.

Desemparelhar dispositivos do motor de pesca
O motor de pesca pode ter até oito dispositivos emparelhados.

Para desemparelhar todos os dispositivos emparelhados com um motor de pesca, consulte Reposicdo de
fabrica do motor de pesca na pagina 58

Remoto

Para desemparelhar um controlo remoto com joystick FreeSteer do motor de pesca, consulte Restaurar
predefini¢des na pagina 58.

Pedal

Para desemparelhar um pedal sem fios avancado do motor de pesca, consulte Restaurar predefinigdes na
pagina 58.
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Sons e LED do indicador de estado

O motor de pesca usa uma gama de sons e luzes indicadoras para sinalizar o seu estado atual.

LED e sons no motor de pesca

)

/

A LED indicador na cabeca do motor de pesca

B LEDSTATUS
C LEDMODE

Tons audiveis

Luz indicadora azul

da cabeca

LED STATUS
(lado esquerdo)
no suporte

LED MODE
(lado direito)
no suporte

7\ STATUS MODE
&EH

Significado

Trés sons Um longo e duas Ambos azul solido O motor de pesca esta
(ascendente) intermiténcias curtas aligar
Um Unico som Azul solido Nenhum Azul solido Hélice, piloto automatico
curto ou modo Bloquear
ancora ativado
Nenhum Azul, intermiténcia Nenhum Azul solido Ahélice parou no modo
lenta Bloquear ancora e/ou de
piloto automatico
Dois sons Aluz azul APAGA-SE | Nenhum Mudanca de Hélice, piloto automatico
curtos, mesmo azul (paraverde | ou modo Bloquear
tom ou vermelho ancora desativado
indicando o
estado do GPS)
Dois sons curtos | Nenhum Nenhum Verde solido GPS ligado
(ascendentes)
Dois sons curtos | Nenhum Nenhum Vermelho Sem fix GPS
(descendentes) sélido
Nenhum Azul, intermiténcia Ambos azuis, intermiténcia entre Motor de pesca no modo

répida

o esquerdo/direito

de emparelhamento
Bluetooth®

14
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Tons audiveis

Luz indicadora azul

da cabeca

LED STATUS
(lado esquerdo)

LED MODE
(lado direito)

Significado

no suporte no suporte

Dois sons curtos | Nenhum Nenhum Nenhum A acdo solicitada foi
(descendentes) recusada
Um Unico som Nenhum Ambos vermelhos, intermiténcia Falha

longo

entre o esquerdo/direito

Nenhum Azul, intermiténcia Ambos brancos, intermiténcia Estd adecorrera
lenta entre o esquerdo/direito atualizacdo de software
Nenhum Nenhum Ciano (azul- Nenhum Fonte de alimentacéo de
verde) 24V do motor de pesca
em bom estado (superior
a40%)

Nenhum Nenhum Verde Nenhum Fonte de alimentacéao de
36V do motor de pesca
em bom estado (superior
a40%)

Nenhum Nenhum Laranja Nenhum Monitorizar a poténcia
do motor de pesca
(alimentacéo entre 20%
e 40%)

Nenhum Nenhum Vermelho Nenhum Fonte de alimentacédo do
motor de pesca inferior
a20%

Nenhum Nenhum Vermelho Nenhum Afonte de alimentacao

intermitente do motor de pesca esta
demasiado baixa

Nota: E normal que o motor de pesca ndo tenha sinal GPS quando recolhido.
Nota: Por predefinicdo, o motor de pesca estd configurado para 24 V.

Durante a calibracao

Tons audiveis

Luz indicadora azul

da cabeca

LED STATUS
(lado esquerdo)
no suporte

LED MODE
(lado direito)
no suporte

Significado

Nenhum Nenhum Ambos azuis, intermitentes Motor de pesca no modo
de configuracdo do
utilizador: prossiga com
acalibracéo

Dois sons curtos | Nenhum Ambos verdes, intermiténcia Calibracdo bem-sucedida

(ascendentes) entre o esquerdo/direito durante

alguns segundos
Dois sons curtos | Nenhum Ambos vermelhos, intermiténcia Calibracao falhou
(descendentes) entre o esquerdo/direito durante
alguns segundos
Nenhum Nenhum A cor indica Verde ou O motor de pesca saiu
oestadoda vermelho a do modo de configuracao
bateria indicar o estado | do utilizador e voltou ao
do GPS modo manual
15 O



LED no pedal
Existe um LED de estado na superficie superior esquerda do pedal.

LED do pedal Significado

Sequéncia quando o Azul, duas intermiténcias rapidas O pedal esta a ser ativado
pedal é ativado

Verde ou laranja ou vermelho Fonte de alimentacéo do pedal:

Verde: A fonte de alimentagao do pedal
estd em bom estado (superior a 40%)
Laranja: Menos de 40%

Vermelho: Menos de 20%

Intermiténcia lenta a vermelho Ligacéo Bluetooth®: a procurar

Azul solido e, em seguida, DESLIGADO | Ligacdo Bluetooth®: ligado

Operacao Intermiténcia lenta a azul O pedal tem uma ligacdo Bluetooth® ao
motor de pesca
Intermiténcia rapida a azul O pedal estd no modo de
emparelhamento Bluetooth®
Intermiténcia lenta a branco Esta a decorrer uma atualizacdo de
software
Intermiténcia lenta a vermelho Falha
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ACIONAR E RECOLHER

Acionar o motor de pesca

1 Desblogueie o anel de profundidade de bloqueio do came dobrando a alavanca de blogueio (A) para
tras.

2 Facadeslizar o anel de profundidade de bloqueio do came para longe da transmissao da direcao,
voltando a bloquea-lo parcialmente para cima na coluna (B).

3 Segure o motor de pesca pela respetiva coluna ou por baixo da cabeca e prima a alavanca de libertacao
de recolha/acionamento (C, acima).

4 Enquanto a alavanca de libertacao de recolha/acionamento estiver premida, faca deslizar o motor de
pesca para a frente e para fora do suporte. O peso da unidade inferior faz com que o motor de pesca e a
transmissao da direcdo rodem para baixo.

/\ AVISO: Evite ferimentos devido & mudanca repentina de peso ao acionar o motor ou ao ajustar a
profundidade do motor. Quando elevar ou baixar o motor, segure firmemente o motor de pesca pela
respetiva coluna antes de abrir o anel de profundidade de bloqueio do came. Também existe uma reentrancia
na parte inferior da cabeca do motor de pesca por onde pode segurar o motor de pesca para o apoiar.

/\ AVISO: N3o use o cabo da bobina como pega quando elevar ou baixar o motor.

5 Liberte a alavanca de recolha/acionamento para a posicéo neutra.

6 Quando o motor de pesca estiver na vertical, o anel de profundidade de blogueio do came na coluna
evita que o motor desca mais. Puxe a coluna para tras para garantir que esta bem presa na posicédo de
acionamento.

/\ AVISO: O motor de pesca roda automaticamente para a posic3o alinhada com a quilha sempre
que for acionado, caso o desvio da proa tenha sido calibrado.
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Ajustar a profundidade do motor

Use 0 anel de profundidade de bloqueio do came (A) na coluna do motor de pesca para ajustar a
profundidade do motor. A profundidade ideal da unidade inferior depende do tipo de embarcaco, das
condicbes da dgua e do terreno subaquético. Se ouvir as laminas da hélice a salpicar contra a superficie da
4gua, ou em cavitacao, baixe a unidade inferior. Ao ajustar a profundidade do motor, certifique-se de que a
unidade inferior esta totalmente submersa, no minimo 300 mm (12 pol.) abaixo da superficie da agua (B).

1 Certifique-se de que a hélice ndo roda antes de ajustar a profundidade do motor.

Segure firmemente o motor de pesca pela coluna ou pela reentrancia na parte inferior da cabeca do
motor de pesca para o apoiar.

3 Abraoanelde profundidade de bloqueio do came. Tenha em atencao que o motor de pesca pode, agora,
mover-se para baixo sob o peso da unidade inferior.
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Eleve ou baixe o motor de pesca até a profundidade pretendida.

5 Oriente o anel de profundidade de bloqueio do came para baixo para assentar contra a transmissao
(agarre o anel pela respetiva base, ndo pela alavanca de blogueio). Feche o anel de profundidade de
blogueio do came para fixar a unidade inferior & profundidade pretendida.

Recolher o motor de pesca

/\ AVISO: Pare sempre a hélice antes de recolher o motor de pesca. Nunca ligue nem opere o motor
fora de agua.

/\ AVISO: As pecas méveis, como dobradicas e pontos de articulagio, podem causar ferimentos
graves. Mantenha-se afastado de pecas moéveis quando recolher, acionar ou inclinar o motor.

Certifigue-se de que a hélice ndo estd a rodar e de que existe uma folga suficiente em redor do motor de

pesca antes de elevar o motor para a posicao recolhida.

1 Primaaalavancade libertacio de recolha/acionamento para baixo. Por predefinicdo, o motor de pesca
vairodar para a posicao de recolha de Hélice para fora a 90° Para alterar a orientacdo da recolha
automatica, consulte Diregao de recolha (Stow direction) na pagina 23.

2 Segure o motor de pesca usando as reentrancias na parte inferior da cabeca.

3 Enquanto aalavanca de libertacdo estiver premida, puxe o motor de pesca para cima e incline-o para
tras, emdirecdo ao suporte. A coluna desloca-se para cima através da transmissao da direcéo.
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4 Amedida que a coluna do motor de pesca se aproxima do suporte, liberte a alavanca de recolha/
acionamento para que o engate possa fixar a unidade inferior no suporte de montagem.

5 Quando o motor de pesca for recolhido em paralelo ao convés da embarcacao, desblogueie o anel de
profundidade de bloqueio do came (A).

6 Guie o anel de profundidade de blogueio do came desblogueado pela coluna e blogueie-o contra a
transmissao (B).

/\ AVISO: Recomendamos que bloqueie bem o anel de profundidade de bloqueio do came contra a
transmissdo sempre que a embarcacao estiver em movimento ou a ser rebocada.

Nota: E normal que o motor de pesca perca o sinal GPS quando recolhido.

Mudar o lado da abertura no anel (opcional)

O anel de profundidade de bloqueio do came na coluna do motor de pesca deve abrir e fechar a partir da
superficie superior da coluna quando o motor é recolhido.

Se 0 anel de profundidade de bloqueio do came se abrir a partir da parte inferior da coluna, siga estes passos
para o ajustar:

Nota: O motor de pesca deve ser recolhido para este procedimento.
1 Cologue uma toalha por baixo da coluna do motor de pesca para evitar que as pecas se afastem, em caso

de queda.
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Use uma chave Allen de 5/32 (4 mm) para remover o parafuso do anel de profundidade (A) que fixa o
anel (B).

Separe a alavanca de bloqueio (C) do anel. Tenha cuidado para nao perder o cilindro metalico solto
dentro da alavanca de blogueio.

Vire a alavanca de blogueio 180° e volte a posiciona-la (com o cilindro metéalico no seu interior) na
superficie superior da coluna (D).

Instale o parafuso a partir da parte inferior do anel (E) e aperte a 1,7 Nm (1,3 Ib-ft).
Antes de continuar a usar, verifique se o anel se consegue fixar bem na coluna do motor de pesca.

Nota: O anel de profundidade de blogueio do came néo deve deslizar quando a alavanca estiver fechada e deve
deslizar livremente quando a alavanca estiver totalmente aberta. Ao fazer deslizar o anel de profundidade de
bloqueio do came, segure-o pelo anel, ndo pela alavanca de bloqueio aberta.

Para ajustar o aperto do anel, feche a alavanca de bloqueio e aperte ou desaperte o parafuso do anel de
profundidade um quarto de volta de cada vez, testando apés cada ajuste.
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DEFINICOES

Use qualquer um dos seguintes dispositivos para configurar as definicdes basicas do motor de pesca:
* Controlo remoto com joystick FreeSteer

e Dispositivo mével com a aplicacdo Lowrance ou Simrad®

e Ecra multifuncoes (MFD) compativel.

Nota: Certifique-se sempre de que o software do MFD estd atualizado e consulte a documentacédo do MFD
para obter mais detalhes.

QO dispositivo que estiver a utilizar para configurar as definicoes tem de estar ativado e ligado ao motor de pesca.

Aceder as definicoes através do controlo remoto
1 Certifique-se de que o motor de pesca e o controlo remoto estao ativados e ligados entre si.
2 Primae liberte a tecla de menu = no controlo remoto para abrir o menu.
3 Utilize ojoystick para navegar para Settings > Trolling motor (Definicbes > Motor de pesca).

Aceder as definicoes através da aplicacao mével
1 Certifique-se de que o motor de pesca e o seu dispositivo mével estdo ativados e ligados entre si.

2 Abraa aplicagao Lowrance ou Simrad® no seu dispositivo mével e navegue até My devices (Os meus
dispositivos).

3 Selecione o motor de pesca na lista de dispositivos armazenados no seu perfil.

Quando se abrir o ecra inicial do motor de pesca, navegue para Settings > Trolling motor (Definicoes >
Motor de pesca).

Escala da embarcacao (Boat scale)

A definicdo da escala da embarcaco altera a intensidade das correcdes do motor de pesca quando utiliza o
GPS para manter uma definicdo de posicdo ou de velocidade.

Aescala da embarcacao esta configurada como O (neutra) por predefinicao.

* Os valores negativos ajustam a resposta do motor de pesca para ser mais suave, para embarcacoes
mais pequenas e mais leves.

* Os valores positivos ajustam a resposta do motor de pesca para ser mais agressiva, para embarcacoes
de maior dimensao e mais pesadas.

Atribua um valor de -5 a +5, de acordo com o tamanho da embarcacéo e as condicdes ambientais.

Modo de chegada (Arrival mode)

O modo de chegada é uma definicdo que determina o comportamento do motor de pesca aquando da
conclusado de uma sequéncia de navegacao, como deslocar-se até um waypoint.

*  Modo de espera (Standby). O modo de espera é a predefinicdo para o modo de chegada. Quando a
embarcacéo chega ao final da navegacao, a hélice desliga-se e o motor de pesca passa para o modo de espera.

« Ancora (Anchor). Quando a embarcacio chega ao final da navegacio, o motor de pesca passa para o
modo Bloguear ancora. Para obter mais informacoes, consulte Modo Bloquear dncora na pagina 40.

e Rota (Course). Quando a embarcacao chega ao final da navegacao, o motor de pesca passa para o modo
Bloguear rota (e continua a mover-se na rota atual com a velocidade atual da hélice ou com a velocidade
definida emrelacdo ao solo). Para obter mais informacoes, consulte Modos de piloto automatico
(Bloguear rota e Bloguear rumo) na pagina 44.

e Rumo (Heading). Quando a embarcacéo chega ao final da navegacéo, o motor de pesca passa para o
modo Bloguear rumo (e continua a mover-se com a velocidade atual da hélice ou com a velocidade
definida em relacao ao solo, enquanto mantém o rumo atual). Para obter mais informacoes, consulte
Modos de piloto automatico (Bloquear rota e Bloquear rumo) na pagina 44.
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Direcao de recolha (Stow direction)

O motor de pesca roda para a direcao de recolha configurada para a unidade inferior quando a alavanca de
libertacdo de recolha/acionamento for premida enquanto o motor de pesca estiver acionado.

o Heélice para fora (Prop out): Quando o motor de pesca estiver recolhido, a hélice encontra-se a
bombordo do suporte.

o Hélice para dentro (Prop in): Quando o motor de pesca estiver recolhido, a hélice encontra-se a
estibordo do suporte.

e Desligado (Off): O motor de pesca deve ser rodado manualmente para uma recolha plana contra o
suporte de montagem, com Hélice para fora ou Hélice para dentro.
Nota: As descricées de Hélice para fora e de Hélice para dentro sdo definidas em relacdo a um motor de

pesca montado e bombordo. Contudo, € possivel instalar o motor de pesca em qualquer local que obedeca aos
requisitos descritos no manual de instalacdo Recon.

Motores de pesca recolhidos com Hélice para fora

/\ AVISO: Se estiverem instalados acessérios como transdutores, configure a direco de recolha nas
defini¢des do sistema para que os acessérios ndo embatam no motor de pesca.

Nota: Se a sua direcdo de recolha preferida resultar na abertura do anel de profundidade de bloqueio do came a
partir da parte inferior da coluna do motor de pesca, consulte Mudar o lado da abertura no anel (opcional)
na pdgina 20.

Piloto automatico (Autopilot)

As duas funcgdes do piloto automatico séo o modo Bloguear rota (Course lock) e o modo Bloguear rumo
(Heading lock). A tecla do piloto automatico A no controlo remoto FreeSteer inicia e termina o modo do
piloto automatico atribuido.

A predefinicao é o modo Bloguear rota com a ativacdo automatica da hélice desligada.

Remoto

Para passar do modo de piloto automatico predefinido para o modo Bloguear rumo, navegue até Menu
> Settings > Trolling motor (Menu > Definicdes > Motor de pesca). Selecione Autopilot > Heading lock
(Piloto automético > Bloguear rumo).

Aplicacao mével

Para passar do modo de piloto automatico predefinido para o modo Bloquear rumo, navegue até My devices
> Trolling motor > Settings > Trolling motor (Os meus dispositivos > Motor de pesca > Definicoes > Motor
de pesca). Selecione Autopilot > Heading lock (Piloto automatico > Bloguear rumo).
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Ativacio automatica da hélice (Prop auto on)
Esta definicdo ativa automaticamente a hélice quando passar para o modo de piloto automético. A definicao
esté desativada por predefinicao.

* Ativacao automatica da hélice (Prop auto on) ligada. Se a hélice ndo estiver engatada quando entrar no
modo de piloto automético, é automaticamente engatada. Se a hélice estiver engatada quando entrar no
modo de piloto automatico, permanecera engatada.

» Ativagio automatica da hélice (Prop auto on) desligada. Se a hélice nao estiver engatada quando entrar
no modo de piloto automatico, tem de ser manualmente engatada. Se a hélice estiver engatada quando
entrar no modo de piloto automatico, permanecera engatada.

Remoto

Navegue para Menu > Settings > Trolling motor > Autopilot (Menu > Definicdes > Motor de pesca > Piloto
automatico) e selecione Prop auto on (Ativacdo automatica da hélice).

Aplicacao moével

Navegue para My devices > Trolling motor > Settings > Trolling motor > Autopilot Prop Auto (Os meus
dispositivos > Motor de pesca > Definicdes > Motor de pesca > Hélice automatica no piloto automatico) e
selecione On (Ligar).

Tensao da bateria (Battery voltage)

Selecione se o motor de pesca € alimentado por uma fonte de 24 V ou de 36 V. A predefinicdo é de 24 V.

Tons audiveis (Audible tones)

Esta definicdo determina a frequéncia com que os sons sdo emitidos pela cabeca do motor de pesca.
* Desligado (Off)

e Limitados (Limited)

* Predefinicao (Default)

» Total (Full)

LED do motor (Motor LED)

Estas definicoes determinam quando € que o LED indicador na cabeca do motor de pesca se acende. Por
predefinicdo, estd aceso quando a hélice estéd ativada.

* Sempre ligado (Always on). Aceso sempre que o motor de pesca recebe energia. Isto permite-lhe
verificar adirecdo da unidade inferior.

* Aceso quando a hélice esta ativada (On when prop on). O LED indicador acende-se sempre que a
hélice é engatada e quando o motor de pesca estiver no modo ativo.

e Sempre desligado (Always off). O LED indicador nunca se acende.

As definicdes da intensidade controlam o brilho dos LED STATUS e MODE no apoio do motor de pesca,
bem como o LED indicador na cabeca do motor de pesca.

* Baixo (Low)
* Alto (High)
e Sincronizar com retroiluminacdo do MFD (Sync with MFD backlight)
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CALIBRAGCAO

Antes de operar o motor de pesca pela primeira vez, é essencial realizar alguns procedimentos de calibragao.
Se nao realizar a calibracdo bésica, o motor de pesca e a direcdo poderdo nao funcionar conforme esperado.

/\ AVISO: N3o acione a hélice quando o motor de pesca estiver fora de dgua. A unidade inferior
move-se durante a calibracao.

Calibrar o desvio da proa

A calibracao do desvio da proa estabelece a direcao em linha reta para o motor de pesca, mesmo se o motor
de pesca estiver montado num angulo inclinado em relacao a proa. No processo de calibracdo do desvio da
proa, o motor de pesca acionado é rodado de modo a que a unidade inferior (A) fique a apontar para a frente,
em paralelo a quilha/linha central (B) da embarcacao.

Execute a calibragdo do desvio da proa quando:
e Usar o motor de pesca pela primeira vez apés a instalagdo

e Aposicao de montagem do motor de pesca tiver mudado (incluindo se tiver deslocado o acessério da
placa de montagem de libertacao rapida)

» Tiver executado uma reposicdo de fabrica no motor de pesca.

O motor de pesca tem de estar ativado e ligado (através de Bluetooth®) ao dispositivo que estiver a utilizar
para calibracéo.

O motor de pesca tem de ser totalmente acionado antes de iniciar este procedimento.

A calibracdo pode ser realizada fora de 4gua com a embarcacdo no reboque, caso a unidade inferior possa
girar 360° sem interrupc¢do. Caso contrario, certifique-se de que a embarcacao esté presa a uma doca,
onde nao serd movida pelo vento ou pela corrente, e que existe espaco para a unidade inferior se mover
livremente.

Nota: E necessdrio mover a unidade inferior durante a calibracdo. Depois de uma calibracdo bem-sucedida, o
motor de pesca vira-se para a sua posicdo de linha central.

Remoto
1 Certifique-se de que o motor de pesca e o controlo remoto estdo ativados e ligados entre si.
2 Primaa tecla de menu = no controlo remoto para abrir o menu.

3 Utilize o joystick para navegar para Settings > Trolling motor > Bow offset (Definicoes > Motor de
pesca > Desvio da proa).

4 Sigaos passos apresentados no ecra do controlo remoto.

Nota: Quando o controlo remoto FreeSteer for ligado pela primeira vez, ocorre uma sequéncia de integracdo
que inclui a opcdo de realizar a calibracdo da bussola e a calibracdo do desvio da proa para o motor de pesca.
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Pedal

1 Certifique-se de que o motor de pesca e o pedal estao ativados e ligados entre si.

2 Acedaao modo de configuracao do utilizador no pedal premindo continuamente e em simultaneo as

teclasescee (BeC).

Os LED STATUS e MODE no apoio do motor de pesca piscam a azul para indicar que o motor de pesca
estd no modo de configuracao do utilizador.
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Prima o pedal para rodar a unidade inferior do motor de pesca de modo a que a unidade inferior figue
paralela a linha central (quilha) da embarcacéo.

Com a unidade inferior corretamente alinhada, prima a tecla de ancora & o pedal (D) para configurar
o desvio da proa.

Sao emitidos dois sons (ascendentes) e os LED STATUS e MODE no apoio piscam a verde, da esquerda
para a direita, durante alguns segundos, para confirmar uma calibracdo bem-sucedida.

Nota: Se a calibracdo falhar, sGo emitidos dois sons (descendentes) e os LED STATUS e MODE no apoio piscam
a vermelho, da esquerda para a direita, durante alguns segundos, antes de voltarem a uma intermiténcia a azul.
O motor de pesca permanece ho modo de configuracdo do utilizador. Tente novamente a calibracdo repetindo
05 passos (3) e (4).

Apbds uma calibracdo bem-sucedida, o motor de pesca sai automaticamente do modo de configuracdo do
utilizador e volta ao modo de espera.

O LED STATUS muda de azul intermitente para uma cor solida a indicar o estado da bateria do motor
de pesca. O LED MODE muda de azul intermitente para verde sélido a indicar que o motor tem um sinal
GPS (ou vermelho sélido a indicar que o motor ndo tem um sinal GPS).

Aplicacao movel

1
2

Certifique-se de que o motor de pesca e o seu dispositivo movel estdo ativados e ligados entre si.

Abra a aplicacdo Lowrance ou Simrad® no seu dispositivo mével e navegue até My devices (Os meus
dispositivos).

Selecione o motor de pesca na lista de dispositivos armazenados no seu perfil.
Quando se abrir o ecré inicial do motor de pesca, abra o menu Settings (Definicoes) e navegue para

Calibration (Calibracio).
Siga 0s passos apresentados na aplicacdo.
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Calibrar a bussola

A bussola do motor de pesca encontra-se no interior da cabeca do motor de pesca.
Execute a calibragdo da bussola quando:
e Usar o motor de pesca pela primeira vez apds a instalacdo

e Alocalizacao da embarcacao tiver mudado substancialmente (por exemplo, se tiver mudado de pais),
pois o desvio magnético varia em diferentes localizacdes na Terra

» Tiver executado uma reposicdo de fabrica no motor de pesca.

O motor de pesca tem de estar ativado e ligado (através de Bluetooth®) ao dispositivo que estiver a utilizar
para calibracéo.

O motor de pesca tem de ser acionado para este procedimento.

A calibracao pode ser realizada fora de 4gua (com a embarcacdo no reboque, no exterior), caso a unidade
inferior possa girar 360° sem interrupcdo. Caso contrario, certifique-se de que a embarcacio estd presaa
uma doca, onde nédo serd movida pelo vento ou pela corrente, e que existe espaco para a unidade inferior
se mover livremente. Certifique-se também de que o motor de pesca nao estd perto de grandes objetos
metélicos nem de dispositivos que transportem corrente cujos campos magnéticos possam contribuir para
uma calibracao incorreta da bussola.

Nota: Durante a calibracdo, o motor de pesca acionado (unidade inferior, coluna e unidade da cabeca) move-se
automaticamente para rodar 400° (aproximadamente 1 e 1/8 de volta).

Depois de uma calibracdo bem-sucedida, o motor de pesca regressa automaticamente a sua posicao de linha
central.

Remoto
1 Certifique-se de que o motor de pesca e o controlo remoto estao ativados e ligados entre si.
2 Primaa tecla de menu = no controlo remoto para abrir o menu.

3 Utilize ojoystick para navegar para Settings > Trolling motor > Compass calibration (Definicoes >
Motor de pesca > Calibracdo da bussola).

4 Sigaos passos apresentados no ecra do controlo remoto.

Nota: Quando o controlo remoto FreeSteer for ligado pela primeira vez, ocorre uma sequéncia de integracdo
que inclui a opcdo de realizar a calibracdo da bussola e a calibracdo do desvio da proa para o motor de pesca.

. ®



Pedal
1 Certifique-se de que o motor de pesca e o pedal estao ativados e ligados entre si.

2 Acedaao modo de configuracao do utilizador no pedal premindo continuamente e em simultaneo as

teclasescee (BeC).

Os LED STATUS e MODE no apoio do motor de pesca piscam a azul para indicar que o motor de pesca
estd no modo de configuracao do utilizador.
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Prima e liberte a tecla o' (C). O motor de pesca ativado move-se automaticamente durante varios
segundos, rodando cerca de 400°

E emitido um som longo no final da calibracéo da bussola.

Sao emitidos dois sons (ascendentes) e os LED STATUS e MODE no apoio piscam a verde, da esquerda
para a direita, durante alguns segundos, para confirmar uma calibracdo bem-sucedida.

Nota: Se a calibracdo falhar, sdo emitidos dois sons (descendentes) e os LED STATUS e MODE no apoio piscam
a vermelho, da esquerda para a direita, durante alguns segundos, antes de voltarem a uma intermiténcia a azul.
O motor de pesca permanece no modo de configuracdo do utilizador. Tente novamente a calibracdo repetindo
0 passo (3).

Apbds uma calibracdo bem-sucedida, o motor de pesca sai automaticamente do modo de configuracdo do
utilizador.

O motor de pesca roda para a sua posicdo de linha central e passa para o modo de espera.

O LED STATUS muda de azul intermitente para uma cor sélida a indicar o estado da bateria do motor
de pesca. O LED MODE muda de azul intermitente para verde sélido a indicar que o motor tem um sinal
GPS (ou vermelho sélido a indicar que o motor nao tem um sinal GPS).

Aplicacao moével

1
2

Certifique-se de que o motor de pesca e o seu dispositivo mével estdo ativados e ligados entre si.

Abra a aplicacdo Lowrance ou Simrad® no seu dispositivo mével e navegue até My devices (Os meus
dispositivos).

Selecione o motor de pesca na lista de dispositivos armazenados no seu perfil.

Quando se abrir o ecra inicial do motor de pesca, abra o menu Settings (Definicoes) e navegue para
Calibration (Calibracéo). Siga os passos apresentados na aplicacio para calibrar a bussola.
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CONTROLO REMOTO COM JOYSTICK FREESTEER

O joystick disponibiliza uma direcao tradicional tipo teclado e uma direcao proporcional de 360° (FreeSteer).

FreeSteer

1 Movaesegure ojoystick para aceder ao FreeSteer a partir de qualguer modo do motor de pesca.

2 Como FreeSteer, o movimento do joystick ndo esta confinado a para a frente/para tras/para a esquerda/
para adireita. Para ajustar a direcdo, basta mover e segurar o joystick em qualquer lugar do horizonte de
360° do joystick, e a unidade inferior do motor de pesca roda para corresponder a direcao do joystick.

3 Liberte ojoystick para terminar o FreeSteer e retomar automaticamente o modo em que estava, com a
direcédo atualizada.

|\ o) F )
FreeSteer (direcao de 360°)
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Direcao tradicional
1 Toque e liberte ojoystick na horizontal para a esquerda ou para a direita para ajustar a direcdo da
unidade inferior em pequenos passos.

2 Mova e segure o joystick na horizontal para a esquerda ou para a direita para rodar a unidade inferior
continuamente.

Aunidade continuard a rodar até atingir o angulo méximo da direcao.

Direcao tradicional: tocar e soltar Direcao tradicional: mover e manter a
esquerdaou adireita

Ajustar a velocidade
Quer esteja a utilizar o FreeSteer ou a direcao tradicional, utilize as teclas de velocidade + = no controlo
remoto para aumentar ou diminuir a percentagem de impulso da hélice.

1 Primae liberte a tecla de aumento da velocidade 4 para aumentar a velocidade da hélice em
incrementos, ou prima continuamente para uma aceleracdo rapida até a velocidade maxima.

2 Primaeliberte a tecla de reducao da velocidade = para reduzir a velocidade da hélice em incrementos,
ou prima continuamente para uma reducao rapida da velocidade paraO.

3 Paramanter avelocidade da embarcacdo em relacao ao solo no valor atual, ative o piloto automético
com o Controlo de cruzeiro (consulte a pagina 47).
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Teclas do controlo remoto

A LIGAR/DESLIGAR e Menu
e Prima continuamente para ligar ou desligar o controlo remoto.

e Primaeliberte para abrir o menu principal.
B Joystick

e Useojoystick para mudar de sentido com a direcdo FreeSteer (direcao de 360°) ou com a direcdo
tradicional (para a esquerda/direita).

* Menu de navegagao: Quando o menu estiver aberto, mova o joystick para a frente ou para tras
para selecionar as op¢ées no menu. Prima o botao central do joystick e liberte-o para abrir ou ativar
uma opcao selecionada.

C LIGAR/DESLIGAR hélice / Cancelar tudo
e Primae liberte paraengatar/desengatar a hélice.

¢ Prima continuamente em qualquer modo para parar todas as funcdes, desengatar a hélice e sair do
modo.

D Piloto automatico
e Primaeliberte para iniciar/parar o modo de piloto automético configurado.
Nota: A predefinicdo é o modo Bloguear rota com a ativacdo automdtica da hélice desligada.
E Bloquear ancora
e Primae liberte parainiciar/parar o modo Bloguear ancora.
F Controlo da velocidade
e Primae liberte, ou prima continuamente, estas teclas para ajustar a percentagem de impulso da
hélice.
« No modo Controlo de cruzeiro, prima e liberte, ou prima continuamente, estas teclas para
configurar a velocidade de cruzeiro (constante).
G Tecla de fungdo no modo
e Prima continuamente a tecla de funcao para ativar a funcao indicada pelo fcone no ecra.
H Teclas configuraveis
e Acedaao menu de definicoes para atribuir uma ou mais funcoes a estas teclas.
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Menu de navegacao

Quando um menu esté aberto:

e Mova o joystick para a frente ou para tras para selecionar as opcdes no menu. Prima o botao central do
joystick e liberte-o para abrir ou ativar uma opcao selecionada.

e Primae liberte a tecla de menu = para fechar o menu e voltar ao ecra do estado principal.

Nota: Quando um menu estd aberto, premir e libertar as teclas da hélice, da dncora ou do piloto automadtico faz
com que se saia do menu e que a funcdo normal de inicio/paragem da tecla seja executada.

Definicoes do controlo remoto FreeSteer

Integracao
Quando o controlo remoto com joystick FreeSteer € ligado pela primeira vez, ou apds uma reposicdo de
fabrica do controlo remoto, a sequéncia de integracao abre-se automaticamente.

Nota: Se ignorar a integracdo nesta fase, todas as configuracdes permanecerao nas respetivas predefinicoes.

Nota: Se o controlo remoto ndo estiver ligado ao motor de pesca, é apresentado um estado de desligado
(Disconnected). Enquanto estiver desligado, pode aceder ao menu e as definicées do controlo remoto. Contudo,
ndo pode calibrar o motor de pesca.

Pararealizar aintegracdo noutra altura:

1 Prima continuamente a tecla de menu = no controlo remoto para ligar o controlo remoto.
2 Primae liberte a tecla de menu = para abrir o ment.

3 Utilize ojoystick para navegar para Onboarding (Integracéo).

Se o controlo remoto ainda ndo estiver emparelhado com o motor de pesca, as instrucoes no ecra
direcionam-no para o emparelhamento do controlo remoto.

Para emparelhar o controlo remoto noutra altura, consulte Emparelhar dispositivos na pagina 12.

Quando lhe for colocada a pergunta Do you want to restore previous remote settings? (Pretende
restaurar as definicdes anteriores do controlo remoto?):

* Selecione Restore (Restaurar) para manter as definicoes existentes do controlo remoto, cancelar a
integracdo e regressar ao ecra do estado principal.

e Selecione Skip (Ignorar) para continuar a configurar as definicées do controlo remoto.

Calibracdo

Calibracao refere-se a calibracdo do motor de pesca e requer que o motor de pesca seja instalado e
acionado (consulte a seccao Calibracdo na pagina 25 para obter informacdes sobre a calibracao do motor
de pesca). Selecione Skip (Ignorar) se ndo quiser efetuar a calibracdo no proprio momento.
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Defini¢oes do controlo remoto
Para configurar as definicdes para o controlo remoto FreeSteer:
1 Prima continuamente a tecla de menu = no controlo remoto para ligar o controlo remoto.

Nota: Se o controlo remoto ndo estiver ligado ao motor de pesca, é apresentado o estado Disconnected
(Desligado). Enquanto estiver desligado, pode aceder ao menu e as definicées do controlo remoto. Contudo,
ndo pode calibrar o motor de pesca.

2 Primaeliberte ateclade memuEpara abrir o menu.
3 Utilize ojoystick para navegar para Settings > Remote (Definices > Controlo remoto).
e Visor (Display). Defina as suas preferéncias para o ecra LCD do controlo remoto.

Desativar a retroiluminagao, diminuir o brilho e reduzir o intervalo de limite de tempo do ecra prolonga
avida util das baterias do controlo remoto.

* Botoes (Buttons). Defina as suas preferéncias para as teclas fisicas do controlo remoto, incluindo
a atribuicdo de funcoes as teclas configuraveis (consulte Atribuir funcdes as teclas do controlo
remoto na pagina 55 para obter mais informacoes).

Desativar a retroiluminacao e reduzir o intervalo de limite de tempo das teclas prolonga a vida Util das
baterias do controlo remoto.

e Idioma (Language). Selecione o idioma preferido.
e Unidades (Units). Selecione as unidades de distancia e velocidade.
e Hora (Time). Acerte o relogio apresentado no ecra LCD.

* Acerca (About). Veja a versio do software atualmente instalada no sistema do motor de pesca
(incluindo o controlo remoto).

Ecra LCD e barra de estado

J | TIG

hEE——— Manual
[ 50 MPH PROP %

2.5 45

O icone do centro apresenta o modo atual.

O bot&o azul enche-se para a direita para mostrar a percentagem de impulso da hélice.
O anel interior é animado quando a hélice esta ativa.

Estado/modo do motor de pesca.

Velocidade atual em relacao ao solo.

Percentagem de impulso atual da hélice.

Estado da bateria do motor de pesca.

Alerta: Sem localizacao de GPS.

A gravacao de caminhos estd ativa.

«C T IO mMMmMmoOO W >

Estado da bateria do controlo remoto FreeSteer.
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Tecla de funcao

Ateclade funcéo (A) sob o ecrad LCD proporciona acesso rapido as funcoes do modo.

A acao da tecla de funcao depende do modo. Uma palavra ou um simbolo apresentado no ecra LCD por cima
da tecla de funcdo mostra a acdo atual da tecla de funcao.

Funcéo da tecla de funcao

Prima continuamente para bloquear todas as teclas
exceto a tecla de menu.
Consulte Bloguear o controlo remoto na pagina 35.

Notas

icone visivel quando o motor de pesca
estd no modo manual.

Amarelo significa que as teclas do controlo remoto
estdo bloqueadas.

Prima continuamente a tecla de funcdo para
desbloquear as teclas.

icone visivel quando o motor de pesca
estd no modo manual e o controlo
remoto estd bloqueado.

Prima e liberte para criar um waypoint na posicao
atual. Consulte Criar waypoint na pagina 49.

[cone visivel quando o motor de pesca
estd no modo Bloquear ancora.

Prima e liberte a tecla de fungao para iniciar o modo
Controlo de cruzeiro, o que mantém uma velocidade
definida emrelagéo ao solo.

Consulte Modo Controlo de cruzeiro na pagina47.

icone visivel quando o motor de pesca
estd no modo de navegacao ou de
piloto automatico.

Verde significa que o modo Controlo de cruzeiro
estd ativo.

Prima e liberte a tecla de funcéo para parar o
Controlo de cruzeiro e regressar ao ajuste da
percentagem do impulso da hélice.

icone visivel quando o modo Controlo
de cruzeiro esté ativo.
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Bloquear o controlo remoto
Quando o motor de pesca esta no modo manual, pode bloguear as teclas do controlo remoto para evitar
pressdes acidentais. Enquanto as teclas do controlo remoto estao bloqueadas:

e Ateclade menu = continua a funcionar e pode utilizar o joystick como habitualmente para navegar nos
menus.

* Nao é possivel utilizar o joystick para ajustar a direcéo.
e Pode continuar a operar o motor de pesca como habitualmente usando o pedal ou um MFD ligado.

Para bloquear o controlo remoto, prima continuamente a tecla de funcao quando o cadeado aberto for
apresentado.

/\ AVISO: Quando o controlo remoto esta bloqueado, as teclas do controlo remoto nio conseguem
controlar o motor de pesca.

Desbloquear o controlo remoto

Para desbloquear o controlo remoto, prima continuamente a tecla de fungao quando o cadeado trancado
(amarelo) for apresentado.

Continue a premir a tecla de funcéo até que o ecrd LCD apresente Remote unlocked (Controlo remoto
desblogueado).
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FUNCIONAMENTO DO MOTOR DE PESCA

O motor de pesca deve ser acionado para funcionar.

O motor de pesca pode ser operado com:
e O controlo remoto com joystick FreeSteer
e O pedal sem fios avancado

e Umecra multifuncoes (MFD) compativel na mesma rede NMEA 2000° do que o motor de pesca
(consulte a documentacao fornecida com o MFD).

/\ AVISO: Certifique-se de que o motor de pesca esta bloqueado na sua posicio de acionamento
antes de engatar a hélice.

/\ AVISO: As hélices rotativas podem causar ferimentos graves ou fatais. Nao acione a hélice
quando o motor de pesca estiver fora de agua. Tenha muito cuidado ao operar o motor de pesca
quando existir a possibilidade da presenca de nadadores na agua. Desligue imediatamente o motor de
pesca sempre que alguém na agua estiver perto da embarcacio.

/\ AVISO: O motor de pesca continuara a acdo solicitada mesmo que o dispositivo de controlo
(controlo remoto, pedal ou MFD) figue sem alimentacéo. Os modos de hélice ativa, piloto automatico
e navegacao nao sdo interrompidos pela desativacio do dispositivo de controlo. Certifique-se sempre
de que sabe como parar o motor de pesca numa emergéncia premindo a tecla de alimentacao do
motor de pesca ou desligando a respetiva fonte de alimentacdo

Certifiqgue-se sempre de que esta familiarizado com o arranque e a paragem do motor de pesca
utilizando os dispositivos de controlo escolhidos.

Esteja sempre alerta para o movimento inesperado do motor, como a rotagdo da hélice, mesmo
quando um ou mais dispositivos de controlo estiverem desligados.

/\ AVISO: A bussola no interior da cabeca do motor de pesca pode ser afetada negativamente por
campos magnéticos de imanes ou grandes objetos de metal ferroso colocados perto do motor de
pesca. Isso pode fazer com que a bussola se desvie e ocorra uma direcao irregular. Os grandes objetos
metalicos magnéticos devem ser afastados do motor de pesca para repor a direcdo normal.

GPS

O recetor de GPS do motor de pesca encontra-se no interior da cabeca do motor de pesca. E normal que o
motor de pesca perca o sinal GPS quando estiver no interior ou recolhido. Para estabelecer uma localizacdo
GPS, coloque o motor no exterior com uma vista desobstruida do céu. O LED MODE acende-se a verde
quando existe uma localizagdo GPS.
Nota: O motor de pesca requer a sua prépria localizacdo GPS para o modo Bloquear rota, modo Bloquear
dncora, modo Controlo de cruzeiro e funcdes de navegacdo.

O modo manual e o modo Bloguear rumo podem funcionar sem a localizacdo GPS do motor de pesca.

Selecao da fonte de GPS paraum MFD
Quando utilizar um MFD, selecione uma fonte de dados de GPS adequada as suas necessidades.

Quando utilizar o motor de pesca para navegacao, a posicdo da embarcacdo num ecrd de MFD pode ser
deslocada dos waypoints ou rotas que estiver a utilizar. Para melhorar isso, aceda ao menu de fontes de
dados do MFD e selecione o motor de pesca como a fonte de GPS parao MFD.

Nota: Usar o motor de pesca como fonte de GPS pode fazer com que as informacdes de velocidade em relacdo
ao solo e de direcdo no MFD fiqguem indisponiveis quando o motor de pesca for guardado, desligado ou incapaz

de adquirir um sinal de GPS.
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MODO MANUAL

No modo manual, o motor de pesca é controlado, conforme necessario, para alterar a direcao e a velocidade
daembarcacao.

Engatar/desengatar a hélice com o controlo remoto

1 Primaeliberte atecladahélice A para engatar a hélice.

2 Volteapremire alibertar atecladahélice A- para desengatar a hélice.

FreeSteer com controlo remoto

1 Movaesegure ojoystick em qualquer direcdo para ativar o FreeSteer.

A unidade inferior do motor de pesca comeca a rodar para a direcdo solicitada e deixa de rodar quando
corresponde a direcdo. O icone (A) no ecra LCD move-se para mostrar a direcdo atual da unidade inferior.
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Direcionar tradicionalmente com o controlo remoto

1 Paravirar aunidade inferior para a esquerda, toque e liberte o joystick na horizontal para a esquerda.
2 Paravirar aunidade inferior para a direita, toque e liberte o joystick na horizontal para a direita.

3 Mova e segure o joystick na horizontal para a esquerda (ou na horizontal para a direita) para rodar a
unidade inferior continuamente.

Solte o joystick para parar a unidade inferior.
Aunidade continua a rodar até atingir o angulo maximo da direcao.

Ajustar a velocidade com o controlo remoto

Com a hélice a funcionar:

1 Primae liberte a tecla de aumento da velocidade = para aumentar a velocidade da hélice em
incrementos, ou prima continuamente para uma aceleracéo rapida até a velocidade maxima.

2 Primaeliberte atecla de reducao da velocidade = para reduzir a velocidade da hélice em incrementos,
ou prima continuamente para uma reducéo rapida da velocidade para O.

3 Paramanter avelocidade da embarcacdo em relacao ao solo no valor atual, inicie o modo Controlo de
cruzeiro (consulte Modo Controlo de cruzeiro na pagina 47).
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Engatar/desengatar a hélice com o pedal

1 Paraengatar ahélice, prima continuamente o interruptor momentaneo (A) na parte do pé do pedal.

Ahélice é engatada enquanto o interruptor momentaneo estiver premido (desde que o botdo de
velocidade (B) nao esteja DESLIGADOQ). A hélice é desengatada quando o interruptor momentaneo (A)
for libertado.

Nota: O FlipSwitch permite-lhe instalar o interruptor momentdneo no lado esquerdo ou direito do pedal, de
acordo com a sua preferéncia. Consulte o manual de instalacdo Recon para obter instrucoes.

1 Utilize o controlo remoto, um dispositivo mével ou um ecra multifuncoes para atribuir uma constante da
hélice auma das teclas configuraveis do pedal. Consulte Atribuir fungdes as teclas do pedal na pagina
53 para obter instrucoes.

2 Umavez atribuida, prima e liberte a tecla que configurou para a constante da hélice para engatar a
hélice.

3 \Volte apremir atecla atribuida para desengatar a hélice.

Direcionar proporcionalmente com o pedal

e Vire aembarcacdo para bombordo (esquerda) pressionando a parte do calcanhar do pedal para baixo.
e Vire aembarcacéo para estibordo (direita) pressionando a parte do pé do pedal para baixo.
e Parafazer com que aembarcacdo siga em linha reta, mantenha o pedal numa posicao nivelada.

Ajustar a velocidade com o pedal

1 Rode obotéo de ajuste da velocidade no pedal (B) para a frente (direcido oposta a sua posicao) para
aumentar a velocidade da hélice.

2 Rode o botao de ajuste da velocidade no pedal para tras (na sua direcao) para reduzir a velocidade da
hélice.

Quando o botao de velocidade no pedal estiver DESLIGADO, a hélice estd engatada, mas ndo roda. A hélice

nao roda até que a velocidade seja aumentada desde a posicdo DESLIGADA.
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Médulo da tecla inferior no pedal

As teclas (E, F, G) no médulo da tecla inferior do pedal sem fios avancado tém funcgdes de direcao
programadas por predefinicdo.

Nota: As trés teclas (E, F, G) no médulo da tecla inferior podem ser reprogramadas, alterando as suas funcoes.

Nota: O médulo da tecla inferior pode ser completamente removido do pedal, caso pretenda instalar o pedal
num espaco menor. (Consulte o manual de instalacdo Recon para saber como remover o modulo da tecla
inferior. O médulo da tecla inferior néo funciona quando removido do pedal.)

Engatar/desengatar a hélice com o médulo da tecla inferior

1
2

Prima e liberte a tecla da hélice A. (F) para engatar a hélice.

Volte a premir e a libertar a tecla da hélice A (F) para desengatar a hélice.

Com o motor de pesca em qualguer modo:

e Primae liberte ateclada hélice (F) para parar e voltar a engatar a hélice enquanto permanece no
modo.

e Prima continuamente a tecla da hélice (F) para parar o modo e regressar ao modo manual com a
velocidade da hélice a zero.

Direcionar com as teclas de direcdo no médulo da tecla inferior

1

Paravirar a unidade inferior para a esquerda, toque ou prima continuamente na tecla para virar a
esquerda < (E). A unidade inferior roda até que a tecla de direcao seja libertada ou o angulo méximo de
direcdo tenha sido atingido. A barra de luz na unidade da cabeca do motor de pesca mostra a direcdo em
que a unidade inferior est4 a apontar.

Para virar a unidade inferior para a direita, toque ou prima continuamente na tecla para virar a direita
> (G). Aunidade inferior roda até que a tecla de direcao seja libertada ou o dngulo maximo de direcao
tenha sido atingido. A barra de luz na unidade da cabeca do motor de pesca mostra a direcdo em que a
unidade inferior esté a apontar.
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MODOS E ACOES

E possivel aceder aos modos e as acdes do motor de pesca através de:
e Teclas dedicadas e atribuidas no controlo remoto com joystick FreeSteer
e Teclas dedicadas e atribuidas no pedal sem fios avancado.

Consulte Atribuir funcdes as teclas do controlo remoto na pagina 55 para obter instrucoes sobre como
atribuir modos e acoes as teclas configuraveis no controlo remoto.
Atribuir funcées as teclas do pedal na pagina 53 para obter instrucoes sobre como atribuir modos e
acobes as teclas configuraveis no pedal.
Também pode aceder a uma gama de modos e acdes do motor de pesca utilizando um MFD compativel.
Consulte adocumentacdo do MFD para obter mais informacoes.
Nota: Visite www.lowrance.com ou www.simrad-yachting.com para se certificar de que o MFD é
compativel e que o respetivo software estd atualizado. O motor de pesca e o MFD tém de estar ligados a
mesma rede NMEA 2000°.

Modo Bloquear ancora

/\ AVISO: Uma hélice rotativa, uma embarcacido em movimento ou qualquer dispositivo
solido ligado a embarcacgdo podem causar ferimentos graves ou fatais aos nadadores. Desligue
imediatamente o motor de pesca sempre que alguém na dgua estiver perto da embarcacao.

/\ AVISO: Evite ferimentos graves por colidir com outras embarcacées, por encalhar a embarcacio
ou por bater em objetos na agua. O sistema GPS nao consegue detetar outras embarcacdes, aguas
rasas ou objetos na agua. Tenha sempre cuidado com possiveis obstaculos a navegacao quando estiver
a operar em qualquer modo do GPS.

O modo Bloquear dncora usa a hélice do motor de pesca e o GPS para manter a embarcacdo na posicao
atual.

Nota: Quando no modo Bloquear dncora, a orientacdo (rumo) da embarcacdo pode ser afetada pelo vento e/ou
corrente, mas a localizacdo da embarcacdo é constante.

No modo Bloquear ancora, pode:
o Controlar para uma posicao proxima sem sair do modo Bloquear ancora
e Pausar a hélice sem sair do modo Bloquear ancora.

Nota: Utilizar o joystick no controlo remoto enquanto estiver no modo Bloquear dncora fard com que a
embarcacdo se mova ativando as funcoes de controlo da dncora ou FreeSteer.

Iniciar modo Bloquear ancora

Remoto
Prima e liberte a tecla da ancora < no controlo remoto.

Pedal
Prima e liberte a tecla da ancora ¥ no pedal.
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Ajustar a posicao no modo Bloquear ancora

Quando no modo Bloquear ancora, o controlo da ancora através do controlo remoto FreeSteer move a

embarcacao na direcdo que escolher e, em seguida, retoma o modo Bloguear ancora na nova posicao.
Nota: O motor de pesca deve estar no modo Bloquear dncora para que o controlo da dncora funcione.

Remoto

Toque e liberte o joystick em qualquer direcdo a 45° para controlar a embarcacdo em rotacédo nessa direcao
em incrementos de 1,5 m (5 pés) por toque. Apds o controlo da embarcacdo, o modo Bloquear ancora é
retomado na nova posicao.

Controlo em incrementos de 1,5 m (5 pés): Controlo em incrementos

toque e liberte para a esquerda, para adireita, de 1,5m (5 pés) na diagonal:
para a frente (para cima), para tras (para baixo) toque e liberte num angulo de 45°
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C
D
A
B
E
A Controlo ativo (Jog)
B Adistanciatotal de controlo solicitada
C Oarcoazul mostra a direcao do controlo
D O arcofica preenchido a branco para mostrar a distancia do controlo percorrida
E Primaeliberte atecla de funcao para criar um waypoint
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Controlar a ancora no FreeSteer

1 Paramover a embarcacao continuamente em qualquer direcdo, mova e segure o joystick na direcdo
pretendida.
Isso ativa o controlo da dncora no FreeSteer. A unidade inferior ird rodar para corresponder a direcao
solicitada pelo joystick e a velocidade da hélice aumentara para mover a embarcacdo na direcdo solicitada.

Com o controlo da dncora no FreeSteer, o impulso da hélice é proporcional a posicdo do joystick a partir
do centro. Para utilizar o impulso reduzido para um posicionamento preciso, engate parcialmente o
joystick. Para chegar ao seu novo local o mais rapidamente possivel, prima continuamente o joystick na
sua extensao maxima.

2 Liberte ojoystick para retomar o modo Bloguear ancora na nova posicao.

Controlo da dncora no FreeSteer: Controlo da dncora no FreeSteer:
prima continuamente em qualquer direcdo impulso proporcional

Pedal (controlo da dncora para a esquerda/direita)

No modo Bloquear ancora, prima e liberte a tecla para virar a esquerda Aoy atecla paravirar adireita >
no modulo da tecla inferior para mover aembarcacdo 1,5 m (5 pés) para a esquerda ou para a direita.

Pausar a hélice no modo Bloquear dncora

Quando o motor de pesca estd no modo Bloguear ancora, a hélice funciona automaticamente, conforme
necessario, para manter a posicdo da embarcacdo. Pode pausar a hélice se tiver apanhado um peixe ou
identificado um perigo.

Nota: Quando a hélice for colocada em pausa no modo Bloquear dncora (ou de piloto automdtico), o LED
indicador na cabeca do motor de pesca produz impulsos lentos.

Nota: O vento ou a corrente pode fazer com que a embarcacdo mude de posicdo enquanto a hélice estiver em
pausa, mas, quando o modo Bloquear dncora for retomado, a embarcacdo regressa ao ponto onde colocou a
hélice em pausa.

Remoto
1 Primaeliberte atecladahélice A- para pausar a hélice no modo Bloquear ancora.

2 Volteapremirelibertar atecladahélice A. para voltar a engatar a hélice e retomar o modo Bloquear
ancora.

Pedal

1 Primaeliberte atecladahélice A. (ou outratecla a qual tiver atribuido a funcdo de constante da hélice)
para colocar a hélice em pausa no modo Bloquear ancora.

2 Volte apremirelibertar atecla dahélice A. (ou outratecla a qual tiver atribuido a funcdo de constante
da hélice) para voltar a engatar a hélice e retomar o modo Bloquear ancora.
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Nota: Se tiver removido o mddulo da tecla inferior do pedal, e ndo tiver atribuido uma tecla da constante da
hélice ao pedal, ndo pode usar o pedal para colocar o modo Bloquear dncora em pausa.

Nota: Ndo use o interruptor momentdneo no pedal para colocar a hélice em pausa. A sua funcdo no modo
Bloguear dncora é PARAR o bloqueio da dncora.

Parar o modo Bloquear ancora

Quando para o modo Bloquear ancora, a hélice é desengatada e o motor de pesca regressa ao modo manual.

Remoto

Prima e liberte a tecla da ancora < no controlo remoto FreeSteer para parar o modo Bloquear dncora.

Em alternativa, prima continuamente a tecla da hélice A- no controlo remoto para terminar qualguer modo.

Pedal
Prima e liberte a tecla da ancora <> no pedal para terminar o modo Bloquear ancora.

Em alternativa, prima e liberte o interruptor momentaneo, ou mova o pedal mais de 3 graus em qualquer
direcéo, para terminar o modo Bloquear dncora.
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Modos de piloto automatico (Bloquear rota e Bloquear rumo)

/\ AVISO: Evite ferimentos graves por colidir com outras embarcacées, por encalhar a embarcacio
ou por bater em objetos na agua. O sistema do piloto automatico ndo consegue detetar outras
embarcagoes, aguas rasas ou objetos na dgua. Tenha sempre cuidado com possiveis obstaculos a
navegacao quando estiver a navegar ou a operar nos modos do piloto automatico.

Os modos Bloquear rota e Bloguear rumo sdo funcdes do piloto automético que orientam automaticamente
aembarcacéo.

O modo Bloquear rota orienta a embarcacao ao longo de uma linha reta que pode ser alinhada para
compensar o desvio causado pela corrente e/ou vento. Quando inicia o modo Bloguear rota, o motor de pesca
traga uma linha de percurso invisivel (A) com base na direcao da unidade inferior no momento em questéo.

Nota: No modo Bloquear rota, o vento e/ou a corrente podem fazer com que a embarcacdo siga o rumo num
dngulo de correcdo.

&

4
g

O modo Bloquear rumo mantém o rumo da embarcacdo com base no sentido da unidade inferior. Quando
inicia o modo Bloguear rumo, o motor de pesca mantém a unidade inferior a apontar para a direcdo em que
estava quando o modo foi iniciado.

Nota: No modo Bloguear rumo, o motor de pesca ndo compensa o desvio provocado pela corrente e/ou pelo
vento (C).

B

Enquanto estiver no modo de piloto automético, pode:
e Ajustar adirecdo e continuar com o modo
e Aumentar ou diminuir a velocidade e continuar com o modo
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e Alternar entre o modo Controlo de cruzeiro (velocidade fixa em relacdo ao solo) e a percentagem de
impulso da hélice

o Colocar ahélice em pausa enquanto se "lembra" das instrucoes de direcéo.

Iniciar o modo de piloto automatico

Quando inicia o modo de piloto automatico, o motor de pesca utiliza a direcdo atual da unidade inferior do
motor de pesca e a velocidade atual.

Se a funcao de ativacado automatica da hélice ndo estiver ligada, é necessario engatar a hélice manualmente
ao entrar no modo de piloto automatico. Consulte Ativacdo automética da hélice (Prop auto on) na pagina
24 para alterar a definicdo de ativacdo automaética da hélice.

Remoto
1 Primaeliberte atecla de piloto automatico A no controlo remoto parainiciar a funcao de piloto
automatico atribuida.

Nota: Por predefinicdo, o modo Bloquear rota é atribuido a tecla do piloto automdtico. Consulte Piloto
automatico (Autopilot) na pdgina 23 para mudar esta definicdo.

Pedal

1 Utilize o controlo remoto, um dispositivo moével ou um ecrd multifuncoes para atribuir as funcdes
Bloguear rota ou Bloguear rumo as teclas configuraveis do pedal. Consulte Atribuir funcdes as teclas
do pedal na pagina 53 para obter instrucées.

2 Apds aatribuicao, prima e liberte a tecla que tiver configurado para o modo Bloquear rota (ou Bloquear
rumo) parainiciar o bloqueio da rota (ou blogueio do rumo, conforme aplicavel).

Ajustar a direcao no modo de piloto automatico

Quando o motor de pesca estd no modo de piloto automatico, pode ajustar a rota (ou rumo, conforme
aplicavel) da embarcacao sem sair do modo.

Remoto

1 Movae segure ojoystick nadirecdo pretendida. A direcdo da unidade inferior é indicada pelo icone no
visor LCD do controlo remoto e pela luz na cabeca do motor de pesca. O motor de pesca prossegue na
rota (ou rumo) atualizado quando libertar o joystick.

Ou

1 Toque nojoystick na horizontal para a esquerda ou para a direita para ajustar a rota (ou rumo) em
pequenos passos.

Pedal

1 Primacontinuamente o interruptor momentaneo e, ao mesmo tempo, acione o pedal para ajustar a
rota (ou rumo) proporcional ao angulo do pedal, tal como para a direcdo normal. A direcao da unidade
inferior é indicada pela luz na cabeca do motor de pesca. O motor de pesca prossegue na rota (ou rumo)
atualizado assim que libertar o interruptor momentaneo no pedal.

Ou

1 Toque, ou prima continuamente, nas teclas de direcao no médulo da tecla inferior para mudar de rota
(ourumo). A unidade inferior roda a partir da posicao atual enquanto a tecla for premida.
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Pausar a hélice no modo de piloto automatico

Quando o motor de pesca esta no modo de piloto automético, pode colocar a hélice em pausa e continuar
a"lembrar-se" darota (ou rumo) que estava a utilizar. Isto € Util se tiver apanhado um peixe, ou identificado
um perigo, e for prudente desengatar a hélice.

Nota: Quando a hélice for colocada em pausa no modo Bloquear dncora (ou de piloto automatico), o LED
indicador na cabeca do motor de pesca produz impulsos lentos.

Remoto

1 Primaeliberte atecladahélice Ki para pausar a hélice no modo de piloto automaético.
Aunidade inferior continua a monitorizar a rota ou o rumo pretendido enquanto a hélice estd em pausa.
As alteracoes do sentido que solicitar enquanto a hélice estiver em pausa irdo atualizar a rota ou o rumo.

2 Volte apremirelibertar atecladahélice A para voltar a engatar a hélice e continuar no modo de piloto
automatico utilizando a rota (ou rumo) mais recente.

Pedal

1 Primaeliberte ateclada hélice A- (ou outra tecla a que a constante da hélice tenha sido atribuida) para
pausar a hélice no modo de piloto automatico.

2 Volte apremirelibertar atecla dahélice A. (ou outra tecla a que a constante da hélice tenha sido
atribuida) para voltar a engatar a hélice e retomar a rota (ou rumo) que estava a utilizar.

Nota: Se tiver removido o médulo da tecla inferior do pedal, e ndo tiver atribuido uma tecla da constante da
hélice ao pedal, ndo pode colocar o modo Bloquear rota nem o modo Bloguear rumo em pausa.

Nota: Ndo utilize o interruptor momentdaneo no pedal para colocar a hélice pausa. A sua funcdo neste modo é
ajustar a direcdo da unidade inferior e, em seguida, continuar com a rota ou o rumo atualizado.

Parar/terminar o modo de piloto automatico

Quando para o modo de piloto automatico, a hélice abranda e para, e o motor de pesca regressa ao modo
manual.

Remoto

Prima e liberte a tecla de piloto automético A no controlo remoto para parar o modo de piloto automatico.
Em alternativa, prima continuamente a tecla da hélice A. no controlo remoto para terminar qualquer modo.

Pedal

Prima e liberte a tecla dedicada ou atribuida ao modo Bloguear rota ou ao modo Bloquear rumo para
terminar o bloqueio da rota (ou bloqueio do rumo, conforme aplicavel).

Nota: Ndo utilize o interruptor momentdneo no pedal para parar o modo Bloquear rota ou o modo Bloquear
rumo. A sua funcao nestes modos € ajustar a direcdo da embarcacao e, em seguida, retomar a rota ou o rumo.
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Modo Controlo de cruzeiro

O modo Controlo de cruzeiro mantém a velocidade da embarcacdo em relacdo ao solo num valor constante.
Isso permite-lhe reproduzir a velocidade ideal para o isco ou reproduzir a nota especial do motor de pesca
que parece atrair as suas espécies favoritas.
Pode ativar o Controlo de cruzeiro quando estiver num modo de piloto automatico ou a navegar. Ao iniciar
o modo Controlo de cruzeiro, o valor da velocidade definida corresponde a velocidade da embarcacao em
relacdo ao solo (SOG). Em seguida, pode utilizar as teclas de velocidade + = no controlo remoto para
aumentar ou reduzir o valor da velocidade definida.
Nota: Por predefinicdo, a velocidade é apresentada em unidades de milhas por hora. Pode alterar as unidades
navegando para Settings > Remote > Units (Definicoes > Controlo remoto > Unidades).
Quando parar o modo Controlo de cruzeiro, o motor de pesca regressa a percentagem de impulso da
hélice constante (ao valor mais recente) e as teclas de velocidade ™I, = no controlo remoto aumentam ou
reduzem a percentagem de impulso da hélice. A velocidade da embarcagdo em relacdo ao solo pode, agora,
ser afetada pelo vento e pela corrente.

Ligar/parar/ajustar o modo Controlo de cruzeiro

Nota: O motor de pesca tem de estar no modo de piloto automdtico, ou a navegar, antes de o Controlo de
cruzeiro ser ativado.

Remoto

1 Atribuao Controlo de cruzeiro a uma das teclas configuraveis no controlo remoto. Consulte Atribuir
funcdes as teclas do controlo remoto na pagina 55 para obter instrucoes.

2 Aposiniciar o modo Controlo de cruzeiro, utilize as teclas de velocidade + = no controlo remoto para
aumentar ou reduzir a velocidade definida.

Ou

p
1 Oicone domodo Controlo de cruzeiro - é apresentado na parte inferior do ecrd quando o motor
de pesca estd no modo de piloto automatico. Quando o icone do modo Controlo de cruzeiro esté visivel,
prima e liberte a tecla de funcdo por baixo do ecra LCD para iniciar o modo Controlo de cruzeiro.
Uma linha verde sob o icone do Controlo de cruzeiro mostra que o modo Controlo de cruzeiro esta
ativo e que a velocidade em relacao ao solo esta a ser mantida a um valor constante.
2 Utilize as teclas de velocidade + = no controlo remoto para aumentar ou reduzir a definicdo do

Controlo de cruzeiro. A velocidade solicitada aparece no canto inferior direito do ecrda como velocidade
Set (Definida) (C).

3 Volte apremir e libertar a tecla de funcdo (D) para desligar o modo Controlo de cruzeiro.

12:20 PM
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Pedal

1 Utilize o controlo remoto, um dispositivo moével ou um ecrd multifuncoes para atribuir o modo Controlo
de cruzeiro a uma das teclas configuraveis do pedal. Consulte Atribuir fungdes as teclas do pedal na
pagina 53 para obter instrucoes.

2 Primaeliberte a tecla que configurou para o Controlo de cruzeiro para iniciar o modo Controlo de
cruzeiro.

3 Quando o modo Controlo de cruzeiro estéa ativo, pode ajustar a velocidade da embarcacao em relacdo
ao solo utilizando o botao de controlo da velocidade no pedal.

4 Primae liberte a tecla que configurou para o modo Controlo de cruzeiro para desligar o modo Controlo
de cruzeiro.
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NAVEGACAO

O motor de pesca Recon pode armazenar 20 waypoints (posicées de GPS) e 20 rotas (caminhos registados)
na memoria.

Pode aceder a waypoints e rotas guardados a partir do menu principal do controlo remoto FreeSteer
(consulte as paginas 50 e 51).

/\ AVISO: Evite ferimentos graves por colidir com outras embarcacées, por encalhar a embarcacio
ou por bater em objetos na agua. O sistema do piloto automatico ndo consegue detetar outras
embarcagoes, aguas rasas ou objetos na dgua. Tenha sempre cuidado com possiveis obstaculos a
navegacao quando estiver a navegar ou a operar nos modos do piloto automatico.

Configurar o MFD para receber waypoints

Para criar um waypoint no MFD, configure o MFD para receber dados de waypoints e rotas a partir do
motor de pesca. Para tal, no MFD:

* Ative aopcdo Receber waypoint nas definicoes NMEA 2000% e

o Ative aopcao Permitir duplicar os nomes dos waypoints nas definicoes avancadas do sistema.

Nota: Os waypoints serdo criados no MFD mesmo se o armazenamento de waypoints no motor de pesca
estiver cheio.

Criar waypoint

Remoto

Pode atribuir um waypoint a uma das teclas configuraveis no controlo remoto (consulte Atribuir fungdes as
teclas do controlo remoto na pagina 55 para obter instrucoes).

1 Primaeliberte a tecla que configurou para o waypoint para guardar um waypoint.

Ou

1 Primae liberte a tecla de menu = no controlo remoto para abrir o menu.

2 Utilize ojoystick para navegar para Waypoints > Add waypoint (\Waypoints > Adicionar waypoint).
3 Selecione Save & close (Guardar e fechar).

Ou

1 Quando o motor de pesca estiver no modo Bloquear ancora, prima e liberte a tecla de funcao (B) por

baixo do icone do waypoint " (A).

12:20 PM
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Pedal

Para criar um waypoint com o pedal, é necessario ter atribuido o waypoint a uma das teclas configuraveis do
pedal (consulte Atribuir funcdes as teclas do pedal na pagina 53 para obter instrucoes).

1 Primaeliberte atecla que configurou para o waypoint para guardar um waypoint.

Ir para um waypoint

Remoto

O motor de pesca pode navegar para waypoints a 400 m (0,25 milhas) da posicdo atual da sua embarcacéo.
1 Primae liberte a tecla de menu = no controlo remoto para abrir o menu.

2 Utilize ojoystick para navegar para Waypoints.

3 Oswaypoints guardados sdo identificados com nimeros. Prima o botédo central do joystick e liberte-o
para abrir um waypoint na lista. A respetiva distancia e direcio (enquanto orientacao) sao exibidas.

Nota: Para ver os waypoints apresentados numa carta, é necessdrio um MFD configurado para receber
waypoints do motor de pesca.

4 Selecione Go to (Ir para) para comecar a navegar em direcao ao waypoint selecionado utilizando o
motor de pesca. O motor de pesca prosseguira no modo de navegacao.

Nota: O controlo remoto s¢ pode abrir e navegar até aos waypoints guardados no motor de pesca. Ndo pode
utilizar o controlo remoto para aceder aos waypoints num MFD.

Apagar waypoint

Remoto

1 Primae liberte a tecla de menu = no controlo remoto para abrir o menu.

2 Utilize ojoystick para navegar para Waypoints > Manage (Waypoints > Gerir).

3 Selecione Delete all waypoints (Eliminar todos os waypoints) na memaria do motor de pesca.
4

Para eliminar waypoints individuais, prima o botdo central do joystick e liberte-o para abrir um waypoint
na lista. A respetiva distancia e direcdo (enquanto orientacao) sao exibidas.

5 Selecione Delete (Eliminar) para eliminar o waypoint.

Gravar um caminho

Remoto
Pode utilizar o motor de pesca para gravar, armazenar e repetir as suas deslocacoes favoritas. Referimo-nos aisto
como gravacao de um caminho. Para gravar um caminho, € necessario o controlo remoto com joystick FreeSteer.
1 Primae liberte a tecla de menu = no controlo remoto para abrir o menu.
2 Utilize ojoystick para navegar para Trails > Record trail (Caminhos > Gravar caminho).
Uma luz vermelha no canto superior esquerdo do ecrd LCD do controlo remoto mostra que a gravagdo
estd em curso.
3 Paraparar agravacao e guardar (ou eliminar) o caminho, prima e liberte a tecla de menu = o controlo
remoto para abrir o menu.
4 Utilize o joystick para navegar para Trails > Record trail > Stop recording (Caminhos > Gravar
caminho > Parar gravacao).
5 Aqui, selecione:
e Save & close (Guardar e fechar) para guardar a gravacao;
o Delete (Eliminar) para eliminar a gravacéo; ou
e Cancel (Cancelar) para continuar a gravar e sair do menu.

Nota: Quando guardados, os caminhos gravados pelo motor de pesca sdo designados "rotas". Os dados sdo
exatamente os mesmos. E possivel guardar até 20 rotas no motor de pesca.
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Seguir caminho (rota) gravado

Remoto
1 Utilize o controlo remoto para navegar para Menu > Trails (Menu > Caminhos).

Nota: Quando guardados, os caminhos gravados pelo motor de pesca sdo designados "rotas". Os dados sdo
exatamente os mesmos.

2 Nalistaderotas, selecione a rota que pretende. As rotas sdo identificadas com nimeros.
3 Primaobotédo central do joystick e liberte-o para abrir uma rota na lista.

Adataem que arota foi registada, a distancia da rota e a direcdo para o ponto de partida da rota (como uma
orientacao) sdo apresentados.

4 Selecione Go to (Ir para) para abrir o préximo menu ou selecione Back (Voltar) para regressar a lista de
rotas.

e Selecione Forward (Para a frente) para seguir a rota desde o respetivo ponto de partida até ao
ponto de chegada.

o Selecione Reverse (Para tras) para seguir a rota no sentido oposto, desde o respetivo ponto de
chegada até ao ponto de partida.

5 Selecione Proceed (Avancar). O motor de pesca prosseguira no modo de navegacao.

Eliminar caminho (rota) gravado

Remoto

1 Primae liberte a tecla de menu = no controlo remoto para abrir o menu.

2  Utilize ojoystick para navegar para Trails > Manage (Caminhos > Gerir).

3 Selecione Delete all routes (Eliminar todas as rotas) na memaria do motor de pesca.

4 Paraeliminar rotas individuais, prima o botdo central do joystick e liberte-o para abrir uma rota na lista.

Adata em que a rota foi registada, a distancia da rota e a direcao para o ponto de partida da rota (como
uma orientacdo) sao apresentados.

5 Selecione Delete (Eliminar) para eliminar a rota.

Parar a navegacao

Remoto

Quando o motor de pesca estiver a navegar em direcao a um waypoint, ou em direcdo ou ao longo de uma
rota, a opcao Stop navigation (Parar navegacao) fica visivel na parte superior do menu principal. A opcdo
Stop navigation (Parar navegacao) cancela uma instrucao de navegacao até um waypoint ou de navegacdo
em direcao e/ou ao longo de um caminho pré-gravado.

1 Primae liberte a tecla de menu = no controlo remoto para abrir o menu.
2 Utilize ojoystick para selecionar Stop navigation (Parar navegacéo).
Ahélice é desengatada e o motor de pesca entra no modo manual.
Ou
1 Primaeliberte atecladahélice A. para pausar a hélice durante a navegacéo.

2 Volte apremir e libertar atecladahélice A para voltar a engatar a hélice e continuar a sequéncia de
navegacao.

3 Prima continuamente a tecla da hélice & para desengatar a hélice e passar para o modo manual.
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Pedal

1 Primaeliberte ateclada hélice Ki (ou outra tecla a que a constante da hélice tenha sido atribuida) para
pausar a hélice durante a navegacao.

2 Volteapremirelibertar atecladahélice A (ou outra tecla a que a constante da hélice tenha sido
atribuida) para voltar a engatar a hélice e continuar a sequéncia de navegacao.

Mais opcoes de navegacao

Alguns ecras multifuncdes (MFD) podem aceder a opcdes avancadas de navegacao, tais como instruir o
motor de pesca para seguir padrbes de viragem automaticos ou uma rota de profundidade constante numa
carta.

Para obter mais informacoes, consulte a documentacao do MFD.

Nota: Visite www.lowrance.com ou www.simrad-yachting.com para se certificar de que o MFD é
compativel e que o respetivo software estd atualizado.

Nota: O motor de pesca e o MFD tém de estar ligados a mesma rede NMEA 2000,
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TECLAS CONFIGURAVEIS

Atribuir funcoes as teclas do pedal

Pode atribuir os seus modos ou acoes favoritos as teclas identificadas (D, E, F, H, I, J) no pedal sem fios
avancado.

Nota: A configuracdo de uma tecla substitui a funcdo predefinida dessa tecla. Depois de programar as teclas no
pedal, aplique etiquetas autocolantes da folha de autocolantes incluida com o pedal nas teclas para recordar
qual a funcao atribuida a cada tecla.

Pode utilizar qualquer um dos seguintes dispositivos ligados para programar as teclas no pedal:
» Controlo remoto com joystick FreeSteer

e Dispositivo mével com a aplicacdo Lowrance ou Simrad®

o Ecra multifuncoes (MFD) Lowrance ou Simrad® compativel.

Remoto

1 Nocontrolo remoto, navegue até Settings > Foot pedal > Upper {Key 1, Key 2, Key 3} (Definicoes >
Pedal > Superior {Tecla 1, Tecla 2, Tecla 3}).

2 Abracada tecla que pretende configurar e atribua uma funcéo a tecla a partir da lista pendente
(consulte a pagina 54).
Nota: A Tecla 1, a Tecla 2 e a Tecla 3 referem-se as teclas D, E, F, respetivamente, no diagrama acima e
encontram-se na parte superior do pedal.

3 Nocontrolo remoto, navegue até Settings > Foot pedal > Lower {Key 1, Key 2, Key 3} (Definicoes >
Pedal > Inferior {Tecla 1, Tecla 2, Tecla 3}).
Nota: No médulo da tecla inferior, a Tecla 1, a Tecla 2 e a Tecla 3 referem-se as teclas H, I, J, respetivamente, no
diagrama acima e encontram-se no mddulo da tecla inferior. Tenha em atencdo que estas teclas tém funcoes de
direcdo atribuidas por predefinicdo.
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Aplicacao moével

1 Naaplicacdo, navegue até My devices > Trolling motor > Settings > Foot pedal (Os meus dispositivos >
Motor de pesca > Definicoes > Pedal).

2 Abracada tecla que pretende configurar e atribua uma funcéo a tecla a partir da lista pendente
(consulte a pagina 54).

Nota: A Tecla 1, a Tecla 2 e a Tecla 3 referem-se as teclas D, E, F, respetivamente, no diagrama acima e
encontram-se na parte superior do pedal.

ATecla4,aTecla 5 e a Tecla 6 referem-se as teclas H, 1, J, respetivamente, no diagrama acima e encontram-se no
madulo da tecla inferior. Tenha em atencdo que estas teclas tém funcoes de direcdo atribuidas por predefinicdo.

Funcao atribuida a
tecla do pedal

Nenhuma (None)

Cada pressao da tecla atribuida...

Nao faz nada.

Waypoint

Guarda a posicdo atual da embarcacdo no motor de pesca como waypoint, o qual
pode acionar e ao qual pode regressar noutra altura.

Hélice sempre ligada
(Prop constant on)

Engata (e, alternadamente, desengata) a hélice.

Com esta tecla, a hélice funciona continuamente, sem a necessidade de manter
premido um interruptor momentaneo. Esta tecla pausa (e, alternadamente,
retoma) a hélice em qualguer modo de conducao.

Bloquear rota
(Course lock)

Inicia o modo Bloquear rota, usando a velocidade atual do motor de pescae o
sentido atual da unidade inferior como velocidade e rota iniciais.

Volte a premir para parar o modo Bloqguear rota.

Consulte Modos de piloto automatico (Bloguear rota e Bloquear rumo) na
pagina 44 para obter mais informacoes.

Bloguear rumo
(Heading lock)

Inicia 0 modo Bloguear rumo, usando a velocidade atual do motor de pesca e o
sentido atual da unidade inferior como velocidade e rumo iniciais.

\olte a premir para parar o modo Bloguear rumo.

Consulte Modos de piloto automatico (Bloguear rota e Bloquear rumo) na
pagina 44 para obter mais informacoes.

Controlo de cruzeiro
(Cruise Control)

Acede ao modo Controlo de cruzeiro. Isto mantém a velocidade atual em relacdo
ao solo, ajustando o impulso da hélice aos efeitos do vento e da corrente.

Volte a premir para parar o modo Controlo de cruzeiro.

Consulte Modo Controlo de cruzeiro na pagina 47 para obter mais informacoes.

Power-Pole® para
cima

(Power-Pole® up)

Se uma ancora Power-Pole®estiver instalada e ligada, premir esta teclaica
completamente a Power-Pole®.
Nota: A Power-Pole® tem de estar ligada a um MFD através de Bluetooth® para
que esta fungdo possa funcionar.

Power-Pole® para
baixo

(Power-Pole® down)

Se uma ancora Power-Pole®estiver instalada e ligada, premir esta tecla desce
completamente a Power-Pole®.
Nota: A Power-Pole® tem de estar ligada a um MFD através de Bluetooth® para
que esta funcdo possa funcionar.

Iniciar/parar
varrimento 360

(360 Scan start/stop)

Se estiver ligado um transdutor Active Imaging 3-in-1 e um ecra compativel,
premir esta tecla faz com que o motor de pesca rode sem o funcionamento da
hélice, permitindo uma imagem da sonda de 360° das imediacdes subaquéticas.
Volte a premir a tecla atribuida para parar a andlise de 360°,

Alcance dianteiro+
ActiveTarget
(ActiveTarget
forward range +)

Percorre as entradas no menu "Forward Range" (Alcance dianteiro) para
aumentar o alcance dianteiro do transdutor ActiveTarget ligado.
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Funcao atribuida a
tecla do pedal

Alcance dianteiro-
ActiveTarget

(ActiveTarget
forward range -)

Cada pressao da tecla atribuida...

Percorre as entradas no menu "Forward Range" (Alcance dianteiro) para reduzir
o alcance dianteiro do transdutor ActiveTarget ligado.

Alcance inferior+
ActiveTarget
(ActiveTarget down
range +)

Percorre as entradas no menu "Down Range" (Alcance inferior) para aumentar o
alcance inferior do transdutor ActiveTarget ligado.

Alcance inferior-
ActiveTarget

(ActiveTarget
forward range -)

Percorre as entradas no menu "Down Range" (Alcance inferior) para reduzir o
alcance inferior do transdutor ActiveTarget ligado.

Virar a esquerda
(Steer left)

Esta opcao so aparece para a tecla apropriada (canto inferior esquerdo) no
modulo da tecla inferior e permite-lhe restaurar a funcao original da tecla, caso a
mesma tenha sido reprogramada.

Ndao é possivel atribuir a funcao de virar a esquerda a outras teclas do pedal.

Virar adireita
(Steer right)

Esta opcdo so aparece para a tecla apropriada (canto inferior direito) no médulo
da tecla inferior e permite-lhe restaurar a funcdo original da tecla, aso a mesma
tenha sido reprogramada.

Nao é possivel atribuir a funcdo de virar a direita a outras teclas do pedal.

Nota: E fornecida uma folha de autocolantes com o pedal. Depois de ter configurado as teclas no pedal, escolha
e aplique autocolantes nas teclas para se recordar da funcdo atribuida a cada tecla.

Atribuir funcodes as teclas do controlo remoto

Pode atribuir as suas funcées favoritas as teclas identificadas com @ e @ @ (A B) na parte traseira do
controlo remoto FreeSteer.

E possivel atribuir até duas funcées a cada tecla, com acesso através de uma pressao longa (premir
continuamente) e pressao curta (premir e libertar), respetivamente.

Nota: A tecla identificada com @ encontra-se na margem dianteira do controlo remoto.
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Utilize qualguer um dos seguintes dispositivos ligados para programar as teclas no controlo remoto:
+ Controlo remoto com joystick FreeSteer

e Dispositivo mével com a aplicacao Lowrance ou Simrad®

e Ecrd multifuncoes (MFD) Lowrance ou Simrad® compativel.

Para obter a lista de fungdes que podem ser atribuidas as teclas configuréveis no controlo remoto, consulte
a pagina 56.

Remoto
1 Nocontrolo remoto, navegue até Settings > Remote > Buttons (Definicbes > Controlo remoto > Botoes).

2 Selecione cada uma das opcoes Trigger 1 short, Trigger 1 long, Trigger 2 short, Trigger 2 long (Acionar 1
curta, Acionar 1 longa, Acionar 2 curta, Acionar 2 longa) e atribua uma funcao da lista pendente a cada uma.

Aplicagdo mével
1 Naaplicacao, navegue até My devices > Trolling motor > Settings > FreeSteer Remote (Os meus
dispositivos > Motor de pesca > Definicoes > Controlo remoto FreeSteer).

2 Selecione cada uma das opcoes Button 1 > Short press (Botdo 1 > Pressdo curta); Button 1 > Long
press (Botdo 1 > Pressao longa); Button 2 > Short press (Botdo 2 > Pressao curta); Button 2 > Long
press (Botdo 2 > Pressao longa) e atribua uma funcdo da lista pendente a cada uma.

Funcio atribuida a tecla no Cada pressao da tecla atribuida...

controlo remoto (pressio
longa ou pressao curta)

Nenhuma (None) N&o faz nada.

Waypoint Guarda a posicdo atual da embarcacdo no motor de pesca como
waypoint, o qual pode acionar e ao qual pode regressar noutra altura.
Consulte Criar waypoint na pagina 49 para obter mais informacoes.

Controlo de cruzeiro Acede ao modo Controlo de cruzeiro. Isto mantém a velocidade atual em relacao
ao solo, ajustando o impulso da hélice aos efeitos do vento e da corrente.

Volte a premir para parar o modo Controlo de cruzeiro.

Consulte Modo Controlo de cruzeiro na pagina 47 para obter mais
informacoes.

(Cruise Control)

Power-Pole® para cima Se uma ancora Power-Pole®estiver instalada e ligada, premir esta tecla
ica completamente a Power-Pole®.
Nota: A Power-Pole® tem de estar ligada a um MFD através de
Bluetooth® para que esta funcdo possa funcionar.

(Power-Pole® up)

Power-Pole® para baixo Se uma ancora Power-Pole®estiver instalada e ligada, premir esta tecla
desce completamente a Power-Pole®.
Nota: A Power-Pole® tem de estar ligada a um MFD através de
Bluetooth® para que esta funcdo possa funcionar.

(Power-Pole® down)

Iniciar/parar varrimento 360 | Seestiver ligado um transdutor Active Imaging 3-in-1 e um ecra compativel,
360 Scan start/sto premir esta tg;\a faz comqueo motor de pescarode (gem o'furlqonamentcl) da

( P) hélice), permitindo uma imagem da sonda de 360° das imediacoes subaquaticas.

\olte a premir a tecla atribuida para parar a andlise de 360°,

Alcance dianteiro+ ActiveTarget | Percorre as entradas no menu "Forward Range" (Alcance dianteiro) para
(ActiveTarget forward range +) | aumentar o alcance dianteiro do transdutor ActiveTarget ligado.

Alcance dianteiro- ActiveTarget | Percorre as entradas no menu "Forward Range" (Alcance dianteiro) para
(ActiveTarget forward range -) | reduzir o alcance dianteiro do transdutor ActiveTarget ligado.

Alcance inferior+ ActiveTarget | Percorre as entradas no menu "Down Range" (Alcance inferior) para
(ActiveTarget down range +) aumentar o alcance inferior do transdutor ActiveTarget ligado.

Alcance inferior- ActiveTarget | Percorre as entradas no menu "Down Range" (Alcance inferior) para
(ActiveTarget down range -) reduzir o alcance inferior do transdutor ActiveTarget ligado.
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SOFTWARE

Para garantir que recebe notificacées quando estiverem disponiveis atualizacoes de software relevantes
para transferéncia, utilize a aplicagdo maével Lowrance ou Simrad® para registar o seu motor de pesca. As
atualizacdes para o motor de pesca, pedal sem fios avangado e controlo remoto com joystick FreeSteer
encontram-se agrupadas.

Depois de uma atualizacédo ser transferida para o motor de pesca, a mesma € automaticamente instalada.
No decorrer da atualizacdo, os LED MODE e STATUS no apoio do motor de pesca piscam a branco, da
esquerda para adireita, e o indicador de direcio na cabeca do motor de pesca pisca a azul. Quando o pedal
e o controlo remoto estéo ativados, e ligados ao motor de pesca através de Bluetooth®, as atualizacbes de
software transitam automaticamente do motor de pesca para os dispositivos ligados adequados

Nota: Ndo desligue a alimentacdo do motor de pesca enquanto estiver a decorrer uma atualizacéo de software.

Atualizar o software através do MFD

Visite a pagina do produto do motor de pesca: www.lowrance.com/downloads/recon ou
www.simrad-yachting.com/downloads/recon. Transfira o software Recon mais recente para um cartao
microSD® de 32 GB ou inferior e, em seguida, introduza o microSD® no ecra multifuncées (MFD). Consulte
adocumentacdo do MFD para obter informacoes sobre a instalacdo de atualizacdes a partir de um cartao
microSD®, se necessario.

O MFD utiliza arede NMEA 2000® para instalar as atualizagbes no motor de pesca €, subsequentemente,
nos dispositivos ligados ao motor de pesca.

Atualizar o software através do dispositivo moével

1 Ligue odispositivo movel a Internet e selecione a notificacdo de software para transferir a atualizacao
do motor de pesca para o dispositivo movel.

Nota: Caso o tenha autorizado nas definicées do dispositivo mével, a transferéncia para o mesmo ocorre
automaticamente. Caso contrdrio, verd uma notificacdo a convidd-lo a transferir a atualizacdo para o
dispositivo movel.

2 Ligue odispositivo mével ao motor de pesca através de Bluetooth® e siga as instrucdes na aplicacdo
para transferir o pacote de atualizacdo de software para o motor de pesca.

Nota: Se jd tiver emparelhado o dispositivo mével com o motor de pesca e as definicdes do dispositivo mével o
permitirem, a ligacdo ocorre automaticamente quando o motor de pesca for ligado e estiver dentro do alcance
do Bluetooth®.

Ver a versao do software e o nimero de série

Pode utilizar o controlo remoto ou a aplicacdo mével para procurar o nimero de série e a versao de
software instalada do motor de pesca, do controlo remoto FreeSteer ou do pedal sem fios avancado. O
dispositivo cuja informacao estiver a procurar tem de estar ativado e ligado ao motor de pesca.

Remoto

Prima e liberte a tecla de menu = para abrir o menu e, em seguida, use o joystick para navegar para:

o Settings > Trolling motor > About (Definicoes > Motor de pesca > Acerca) para visualizar o nimero de
série e a versao de software instalada do motor de pesca.

e Settings > Remote > About (Definicées > Controlo remoto > Acerca) para visualizar o nimero de série
e aversao de software instalada do controlo remoto com joystick FreeSteer.

o Settings > Foot pedal > About (Definicbes > Pedal > Acerca) para visualizar o nimero de série e a
versao de software instalada do pedal sem fios avancado.

Aplicacao moével

Selecione o motor de pesca na lista de dispositivos armazenados no seu perfil. Quando o ecra inicial do
motor de pesca se abrir, selecione Device info (Informacao do dispositivo) para ver os niimeros de série e a
versao de software atual instalada no motor de pesca, bem como os dispositivos ligados ao motor de pesca.
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REPOSICAO DE FABRICA

Reposicao de fabrica do motor de pesca

Quando realizar uma reposicdo de fabrica no motor de pesca, todas as definicdes regressam as
predefinicdes de fabrica.

e Ascalibracées, incluindo a calibracdo do desvio da proa e a calibracdo da bussola, sdo eliminadas.

*  Oswaypoints e os caminhos gravados (rotas) que se encontrem guardados na memaria do motor de
pesca sdo eliminados.

« Todos os dispositivos emparelhados com o motor de pesca através de Bluetooth® sdo desemparelhados,
incluindo quaisquer acessoérios emparelhados de fabrica fornecidos com o motor de pesca. Estes
necessitardo de emparelhamento Bluetooth®antes de se poderem voltar a ligar.

Remoto
1 Primae liberte atecla de menu = para abrir o menu.

2 Utilize ojoystick para navegar para Settings > Trolling motor > Factory reset (Definicoes > Motor de
pesca > Reposicdo de fabrica).

Restaurar predefinicoes
Se pretender desemparelhar um Unico dispositivo do motor de pesca sem realizar a reposicdo de fabrica
completa do motor de pesca, restaure as predefinicdes do dispositivo em questao.

Quando restaurar as predefinicdes no controlo remoto com joystick FreeSteer ou no pedal sem fios
avancado, todas as definicdes do dispositivo regressam as respetivas predefinicoes de fabrica.

o Odispositivo é desemparelhado do motor de pesca e requer emparelhamento Bluetooth® antes de
poder voltar a estabelecer ligacdo ao motor de pesca.

* Asteclas configuraveis do dispositivo regressam as predefinicoes (incluindo sem funcéo, se aplicavel).

Desemparelhar o controlo remoto e restaurar predefini¢oes
1 Primae liberte a tecla de menu = para abrir o menu.

2 Utilize ojoystick para navegar para Settings > Remote > Restore default (Definicbes > Controlo
remoto > Restaurar predefinicao).

Desemparelhar o pedal e restaurar predefinicoes

Remoto
1 Primae liberte a tecla de menu = para abrir o menu.

2 Utilize ojoystick para navegar para Settings > Foot pedal > Restore default (Definicoes > Pedal >
Restaurar predefinicio).
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CODIGOS DE ERRO

Os cédigos de erro sdo comunicados na aplicagdo maével, no controlo remoto com joystick FreeSteer ou num
ecra multifuncoes ligado. Podem ser usados para ajudar a diagnosticar problemas com o motor de pesca.

Nota: Utilize a aplicacdo mével Lowrance ou Simrad® para aceder aos detalhes sobre a origem de um cédigo de
erro e a sugestées sobre como o resolver.
Remoto

1 Primae liberte a tecla de menu = para abrir o menu e, em seguida, use o joystick para navegar para
Diagnostics (Diagnostico).

2 Casotenham sido reportados, os cddigos de erro serdo enumerados no ecrd LCD do controlo remoto.
Aplicacdo moével

1 Selecione o motor de pesca na lista de dispositivos armazenados no seu perfil.

Se tiverem sido reportados cddigos de erro, é apresentada uma notificacdo no ecréa inicial do motor de pesca.
2 Abraanotificacdo para ver codigos individuais.

Ecra multifuncoes

1 Consulte a documentacao do ecrd multifuncoes para obter instrucoes sobre como rever os alertas e os
alarmes comunicados ao MFD.

Tabela de cédigos de erro

Codigo Breve descricao

AO0O01 Service Autopilot (Realizar revisao do piloto automatico)

AOO02 Service Autopilot (Realizar revisao do piloto automatico)

BOO1 | Service Bluetooth® (Realizar revisdo do Bluetooth®)

C001 Service factory calibration (Realizar revisio da calibracao de fabrica)

C002 Perform bow offset (Realizar desvio da proa)

C003 Perform compass calibration (Realizar calibracio da bussola)

D001 | Check Ul/display board (Verificar interface do utilizador/placa de visualizacdo)

HOO01 Service head PCB (Realizar revisao da PCB da cabeca)

LO01 Service lower unit (Realizar revisao da unidade inferior)

L002 Service lower unit (Realizar revisao da unidade inferior)

L0033 Service lower unit (Realizar revisao da unidade inferior)

L0044 Check lower unit (Verificar unidade inferior)

LO05 Service lower unit (Realizar revisao da unidade inferior)

MOO1 | Service base PCB (Realizar revisao da PCB da base)

MOO3 | Over temperature (Temperatura excessiva)

MOO4 | Steering over current (Sobrecorrente da direcao)
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Cdédigo Breve descricao

MOO5 | Lower unit over current (Sobrecorrente da unidade inferior)

P0O02 <Device name> stuck button (Botao preso do <Nome do dispositivo>)

POO3 <Device name> internal error (Erro interno do <Nome do dispositivo>)

PO0O4 Foot pedal calibration required (Necessaria calibracio do pedal)

S001 Service deploy detection (Realizar revisao da detecdo de acionamento)

S002 Check stow/deploy sensor (Verificar sensor de recolha/acionamento)

TOO1 Service transmission (Realizar revisdo da transmissao)

TOO2 Service transmission (Realizar revisdo da transmissao)

V001 Voltage below specification (Tensao abaixo da especificacdo)

V002 Voltage above specification (Tensao acima da especificacao)

X001 Check software (Verificar software)

X002 Service software (Realizar revisdo do software)

Y001 Service communications cable (Realizar revisao do cabo de comunicacao)

Y002 N2K communications error (Erro de comunicacdo N2K)
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MANUTENCAO

Para manter o motor de pesca nas melhores condices de funcionamento e preservar a sua fiabilidade, o
motor de pesca deve ser alvo de inspecdes e manutencao periddicas. Realize a manutencao adequada para
assegurar a sua seguranca e a dos seus passageiros. Registe todos os trabalhos de manutencéo realizados e
guarde os recibos e as ordens de trabalho de manutencao.

/\ AVISO: Negligenciar a inspe¢io, manutencdo ou a reparacdo do motor de pesca pode resultar
em danos no produto e ferimentos graves ou fatais. Se ndo conhecer os procedimentos corretos de
reparacao e seguranca, ndo efetue operacdes de manutencao ou reparacido no motor de pesca.

/\ AVISO: A realizacio de operacdes de assisténcia ou manutencdo sem desligar primeiro a bateria
pode causar danos no produto, ferimentos pessoais ou morte devido a incéndio, explosdo, choque
elétrico ou arranque inesperado do motor. Desligue sempre os cabos da bateria antes de efetuar
operacdes de manutencao, assisténcia, instalacdo ou remocdo dos componentes do motor.

/\ AVISO: A utilizacio de acessérios ndo aprovados para reparar (ou controlar) o motor pode

causar danos, um funcionamento inesperado do motor e/ou ferimentos. Utilize pecas e acessérios
aprovados de forma segura e como indicado para evitar o funcionamento acidental ou inesperado do
motor. Mantenha todas as pecas instaladas de fabrica no devido lugar, incluindo tampas de acessorios,
compartimentos e protec¢oes.

Antes de cada utilizacao
* Verifique se as ligacdes da cablagem estéo soltas ou corroidas.

* Verifique o aperto das ligacdes dos cabos da bateria. Sdo recomendadas porcas de aco inoxidavel para
fixar os cabos da bateria aos respetivos terminais.

* Verifigue se existem danos nas laminas da hélice.

* Verifique o aperto da porca da hélice.

e Seestiverinstalado um dnodo do eixo da hélice, verifique se o mesmo estd apertado.
* Verifique o aperto do suporte ao convés da embarcacao.

ApOs cada utilizacao
* Desligue os cabos da bateria da fonte de alimentacéo, desligue o motor da embarcacéo ou abra o
disjuntor instalado.

e Recarregue as baterias do motor de pesca (e a fonte de alimentacio de 12 V do pedal, se aplicavel)
assim que possivel. O estado ideal de uma bateria é totalmente carregada.

o Verifique cada lado da hélice e do eixo e remova detritos, como algas. Se encontrar uma linha de pesca
na hélice, remova a hélice para remover toda a linha de pesca enrolada em redor do eixo.

o Verifigue se existem danos nas laminas da hélice.
* Verifique o aperto da porca da hélice.
e Seestiverinstalado um dnodo do eixo da hélice, verifique se o mesmo estd apertado.

* Lave o motor de pesca com dgua limpa e doce depois de o utilizar em dgua salobra ou salgada. Ao utilizar
um jato ou lavagem a alta pressao para limpar o motor de pesca, tenha cuidado, pois pode deslocar os
pinos e as fichas. Para limpar os pinos e as fichas, use uma escova seca.

*  Senecessario, lave o motor de pesca com dgua quente e sabdo e limpe cuidadosamente com um pano macio.
Nunca utilize produtos abrasivos ou produtos que contenham solventes (acetona, aguarras mineral), acido,
amoniaco ou alcool para limpar o motor de pesca, uma vez que estes produtos podem danificar a caixa de plastico.

* Verifique o nivel das baterias no interior do controlo remoto. Substitua-as, se necesséario. Desligue o
controlo remoto.
* Verifique o nivel das baterias no interior do pedal, se aplicavel. Substitua-as, se necessario. Certifique-se
de que o pedal é desligado apds a utilizagao.
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A cada 100 horas de uso ou anualmente (consoante o que ocorrer primeiro)

Use uma massa lubrificante maritima, como Quicksilver 2-4-C com PTFE, para lubrificar os mecanismos no
suporte do motor de pesca.

1  Afrouxe os parafusos da placa lateral de cada lado do suporte (A). Os parafusos sdo fixados por anilhas.

2 Remova as placas laterais de ambos os lados do suporte, tendo o cuidado de ndo danificar as abas de
localizacao (B) quando sairem das respetivas ranhuras (C).

3 Identifique o engate de recolha (D) no suporte do motor de pesca e, em seguida, aplique massa
lubrificante na ranhura (E) da ligacdo, no engate de recolha.

4 Repita para a mesma localizacdo do outro lado do suporte.

5 Primaeliberte a alavanca de libertagao de recolha/acionamento vérias vezes para distribuir a massa
lubrificante.
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6 Seos engates no suporte (D, F) comecarem a ficar irregulares, gastos ou comecarem a fazer ruido,
apligue uma ligeira camada de Quicksilver 2-4-C com PTFE na superficie superior de cada engate, em
ambos os lados do suporte.

7 Substitua as placas laterais no suporte.

Inspecao da bateria
As baterias da fonte de alimentacao devem ser periodicamente inspecionadas para assegurar o
funcionamento correto do motor de pesca.
Nota: Leia as instrucdes de seguranca e manutengdo que acompanham a bateria.
1 Certifique-se de que a bateria esta fixa a embarcacéo.
Certifique-se de que os terminais do cabo da bateria estao limpos, apertados e corretamente instalados.

3 Certifique-se de que a bateria estd equipada com uma caixa de baterias para evitar um curto-circuito
acidental dos terminais da bateria.

Preparacao para armazenamento

A maior consideracdo na preparacao do motor de pesca para armazenamento é protegé-lo contra a
corrosao e contra os danos causados pelo congelamento da dgua retida. Também é recomendavel que as
baterias sejam desligadas antes do armazenamento e que sejam guardadas num local interior e seco durante
um armazenamento a longo prazo. As baterias também devem ser removidas do controlo remoto e do pedal
sem fios para o armazenamento a longo prazo. Guarde o motor de pesca num local seco onde o0 mesmo ndo
seja afetado por temperaturas inferiores a =29 °C (-20 °F).
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