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ADENDA versao de software 20.0 do:
o HDS Live
« HDS Carbon
o ELITETIi?

Esta adenda apresenta novas funcionalidades que est&o incluidas
nesta verséo do software.

Funcionalidade Pagina

Suporte trollling do motor Ghost 3
Suporte LiveSight '+2 11
Registo do dispositivo 11
Aplicacdo moével Lowrance disponivel 11
A funcionalidade de sincronizacao 12

' Esta funcionalidade nao esta disponivel no ELITE Ti2,

2 Esta funcionalidade estd incluida no software HDS Carbon, versao
20.0. Foi adicionada ao HDS Live na versao de software 19.1 e
também estd incluida na versao de software 20.0.
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Suporte trollling do motor Ghost
O motor de manobras Ghost é suportado.
Os controlos do motor de manobras sao descritos abaixo.

Para configurar as teclas do pedal Ghost, consulte "Configurar as teclas do
pedal do motor de pesca Ghost" na pagina 10.

O controlador de piloto automatico para o motor de
pesca

TROLLING

TROLLING

Fechar

Fechar

Em espera G D

Fundeadouro

I Blogueio de rumo
Curvas
Y A
2 (\E g
g - 5
b= E
Guardar caminhocau F

Barra de controlo

Controlador de piloto automatico, desativado
Controlador de piloto automatico, ativado
Indicagao do modo

Lista de modos disponiveis

Botdo Gravar/Guardar

Informagdes dependentes do modo

I 606 mMmm O N w®@W >

Botdes dependentes do modo

Botao de ativagdo/do modo de espera

Quando o controlador de piloto automatico € o painel ativo, este é
realcado com um contorno.

Ativar e desativar o piloto automdtico
Para ativar o piloto automatico:
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- Selecione o botao de modo preferencial

TROLLING TROLLING TROLLING

Fechar Fechar Fechar

Bloqueio de rumo
7°M

1.00 kn

Em espera Em espera

Fundeadouro

®

Fundeadouro

®

Bloquei § de rumo Bloqueio de rumo

Cu

v

Nav

Curvas

v

Nav

Trolling $~
Trolling $»
Trolling $~

Guardar caminho Guardar caminho

O piloto automaético é ativado no modo selecionado e o
controlador de piloto automatico muda para mostrar as opgdes de
modo ativas.

Para desativar o piloto automatico:

- Selecione o botdo do modo de espera

Quando o piloto automatico estd em modo de espera, a
embarcacao tem de ser controlada manualmente.

Indicador de piloto automdtico

A barra de informagdes do piloto automético mostra as informacgodes
do piloto automatico. A barra esté presente em todas as paginas se
o piloto automatico estiver num modo ativo. Na caixa de didlogo
Defini¢oes do piloto automatico, pode selecionar que a barra seja
desativada quando o piloto automatico estiver em modo de espera.

Modos de dncora

Nestes modos, o motor de pesca mantém a posicao da embarcacao
num determinado local.

= Nota: Quando estiver no modo de ancora, a orientacdo da
embarcacdo pode ser afetada pelo vento ou pela corrente.

Estdo disponiveis as sequintes opcdes de ancora:

Alterar a posicdo no modo de ancora

Utilize os botdes de seta para mudar a posicao da embarcagéo no
modo de ancora. A posicdo da ancora é movida 1,5 m (5 pés) na
direcdo selecionada de cada vez que um botédo é premido.
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Modo de bloqueio de dire¢do

Neste modo, o piloto automatico dirige a embarcagao no rumo
definido.

Quando o modo esta ativado, o piloto automatico seleciona o rumo
atual da bussola como o rumo definido.

- Nota: Neste modo, o piloto automatico ndo compensa
qualquer desvio provocado pela corrente e/ou pelo vento (W).

Para mudar o rumo definido

Ocorre imediatamente a alteracdo de rumo. O rumo é mantido até
ser definido um novo rumo.

Modo NAV

Atencao: o modo NAV apenas deve ser utilizado em
aguas abertas.

Antes de entrar no modo NAV, é necessario estar a navegar numa
rota ou em direcdo a um waypoint.

No modo NAV, o piloto automdtico dirige a embarcagdo para uma
localizagdo de um waypoint especifico ou ao longo de uma rota
predefinida. A informacéo da posicao é utilizada para alterar o rumo
de manobra, para manter a embarcacado na linha do trajeto e para o
waypoint de destino.

Ao chegar ao destino, o piloto automatico muda para o modo de
chegada selecionado. E importante selecionar um modo de
chegada adequado as suas necessidades de navegacao antes de
ativar o modo NAV. Consulte "Modo de chegada" na pagina 9.

Op¢oes do modo NAV
No modo NAV, os seguintes botdes estdo disponiveis no

controlador de piloto automatico:

Reiniciar
Reinicia a navegacao a partir da posicao atual da embarcacéo.
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TROLLING

Anterior

Ignorar

Ignora o waypoint ativo e segue em dire¢do ao préoximo waypoint.
Esta opgao s6 estd disponivel nas rotas com mais do que um
waypoint entre a posicdo da embarcacdo e o fim da rota.

Diregédo do padrdo de mudanca de dire¢do

O sistema inclui varias funcionalidades de mudanca de direcao
automatica.

Quando um padrdo de mudanca de direcédo é ativado, o sistema
cria waypoints temporarios na mudanca de direcéo.

O ultimo waypoint na mudanca de direcao é o waypoint final.
Quando a embarcagéo atingir o waypoint final, a embarcacdo entra
em modo de chegada. Consulte "Modo de chegada" na pagina 9.

Iniciar uma mudanca de direcdo
- Selecione o botdo de bombordo ou de estibordo

TROLLING

Anterior Anterior

EN
o
<
&
=

Trolling $~

Variaveis de mudancas de direcao
Todos os padrdes de mudanca de direcdo tém definicdes que pode
ajustar antes de iniciar uma mudanca de direcdo ou em qualquer
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momento em que a embarcacédo esteja a efetuar uma mudanca de
direcéo.

Mudanca de direcdo em U
Altera o rumo atual definido em 180°.

Varidvel de mudanca de direcéo:
Raio de viragem

Mudanca de direcdo em C
Conduz a embarcacao em circulo.

Varidvel de mudanca de direcéo:

Raio de viragem
Graus de mudanca de direcdo

Espiral
Faz com que a embarcacdo mude de direcdo em espiral com um
raio decrescente ou crescente.

Varidveis de mudanca de direcéo:
Raio inicial
Mudanca de raio por volta
NUmero de voltas

Mudanca de dire¢do em ziguezague
Dirige a embarcacdo num padrdo de zigzag.

Varidveis de mudanca de direcéo:

Alteracdo da rota por etapa
Distancia de pernada
Nudmero de etapas

Quadrado
Dirige a embarca¢do num padrdo quadrado, efetuando mudancas
de rumo de 90°.

Varidvel de mudanca de direcéo:

Distancia de pernada
Numero de etapas
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Mudanca de direcdoem S
Faz a embarcagédo percorrer um percurso sinuoso ao longo do
rumo.

Varidveis de mudanca de direcéo:

- Raio de viragem
- Alteracdo de rumo
- Numero de etapas

Controlo da velocidade do motor de pesca

No Modo de bloqueio da direcao, no Modo NAV e na Pilotagem
com padréo de mudanga de direcao, o sistema de piloto
automatico consegue controlar a velocidade do motor de pesca.

A velocidade alvo definida é apresentada no controlador de piloto
automatico.

Existem duas formas de controlar a velocidade alvo do motor de
pesca:

- Taxa de hélice, definida como uma percentagem da poténcia (A)
- Velocidade de cruzeiro (B)

Selecione o icone de velocidade para alternar entre as opcoes de
velocidade.

Selecione os botdes de mais e menos para aumentar/diminuir a
velocidade em incrementos predefinidos. A velocidade também
pode ser definida manualmente ao selecionar o campo de
velocidade (C).

Definicées de piloto automdtico
As opcdes na caixa de didlogo de definicdes do piloto automatico
podem variar.

Settings ®

Blssola Carta Ocultar v

@ Piloto automético

» iﬂ Combustivel

Ocultar automaticamente barra do piloto autom...

Modo de chegada Em espera

@ Alarmes Configuragdo do ponto de ancoragem...
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Bussola da carta

Selecione esta opcéo para apresentar um simbolo de bussola em
torno da sua embarcacdo no painel da carta. O simbolo de bussola é
desligado quando o cursor estd ativo no painel.

Modo de chegada

O piloto automatico muda do modo de navegacao para o modo de
chegada selecionado quando a embarcacao chega ao ponto de
destino.

Em espera
Desativa o piloto automético. O motor de pesca é controlado pelo
telecomando ou pelo pedal.

Bloqueio da direcao
Blogueia e mantém a Ultima direcdo da embarcacéo.

Ancorar
Ancora a embarcagao no ponto de destino.

Configuracao do ponto de ancoragem

O motor de pesca pode armazenar varios pontos de ancoragem,
identificados com o prefixo MTG. Os pontos de ancoragem do
motor de pesca sdo apresentados na caixa de didlogo Ponto de
ancoragem.

Estes pontos de ancoragem MTG podem ser guardados como um
waypoint no sistema MFD. E possivel redefinir a posicdo de um
ponto de ancoragem MTG para ser idéntica a de um waypoint
existente ou a posicdo atual da embarcacéo.
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Pontos de ancoragem
Nome

MTGD000

MTGD001

MTGD002

MTGDO003

MTGD004

MTGDO005

MTGD006

MTGD007

Posicdo

N 35°13.998'

Ponto de ancora

Nome

Posicdo

Gravar como waypoint...
Substituir com waypoint...
Substituir aqui...

Apresentar Ir para

Configurar as teclas do pedal do motor de pesca Ghost
Pode configurar trés das teclas de acéo (A, B e C) no pedal do motor

de pesca da série Ghost.

Selecione uma agao a partir da lista pendente para cada uma das
teclas que pretende configurar.
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el Configurar teclas do motor de pesca programaveit
Q Sistema Bussola Carta

Selecione o piloto aul

ﬁ Caracteristicas

Ocultar automatica
¥ Premir de forma breve

S Modo de chegada

Constant on
Navegagao Configurar teclas do

No function
Carta

No function
Sonda
Autopilot

Combustivel Guardar Cancelar

Suporte LiveSight

As vistas LiveSight Forward e LiveSight Down s&o suportadas.
Quando liga um transdutor LiveSight ao seu sistema e define a
configuracdo do transdutor, o botdo da aplicacao LiveSight
correspondente é apresentado na pagina inicial.

- Nota: O HDS Carbon requer um modulo PSI-T e um transdutor
LiveSight para ativar o suporte LiveSight. O HDS Live apenas
requer um transdutor LiveSight.

Registo do dispositivo

E solicitado ao utilizador que registe o dispositivo durante o
arranque. Também o pode registar sequindo as instrucoes ao
selecionar a opcédo de registo na caixa de didlogo de defini¢cées do
sistema ou na caixa de didlogo de controlos do sistema.

Aplicacao moével Lowrance disponivel

A aplicacdo movel Lowrance estd agora disponivel para
transferéncia a partir de Apple Store e Play Store.

Verifique a aplicagcao na loja de aplicagcdes para ver quais as versoes
do sistema operativo séo suportadas.

Utilize a aplicacdo movel Lowrance para:

Registar o seu dispositivo
Obter servico de apoio a clientes para o seu dispositivo
Obter cartas e mapas offline atualizados
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- Aceder a manuais, guias e muito mais
- Transferir atualizagdes de software
- Sincronizar waypoints, rotas e trilhos na nuvem

A funcionalidade de sincronizacao

O botédo C-MAP Embark na caixa de didlogo de controlos do sistema
é substituido pelo botao Sincronizar os meus dados. A opgéo C-
MAP Embark na caixa de didlogo de definicbes de servicos é
substituido pela opgdo Sincronizar os meus dados.

Exemplo do botéo Sincronizar os meus dados na caixa de didlogo
de controlos do sistema:

Controlos do sistema ®

e - ¢ @
Modo Bloqueio

Definigoes Desligar Noite de toque

— ~,
Registo

Sem fios de Registration
iformacsn Sobreposi da sonda my data

Sobreposi

Editar a Synchronize

Utilizar a funcionalidade de sincronizacao

Pode utilizar um navegador para iniciar sessdo em
www.letsembark.io ou pode iniciar sessdo na conta da aplicacéo
Lowrance no seu dispositivo moével ou tablet para gerir (criar novo,
alterar, mover e eliminar):

- Waypoints

- Rotas

- Trajetos

Utilize a opgéo "Sincronizar os meus dados" do MFD para sincronizar
entre o MFD e a conta da aplicacédo Lowrance.

Requisitos

- Uma conta com a aplicacdo moével Lowrance

- Nota:E possivel utilizar as suas credenciais da conta da
aplicacdo C-MAP Embark ou C-MAP para iniciar sessdo na
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aplicacdo moével. Nao é necessario criar uma conta da aplicacédo
mével separada.

- Para sincronizar, é necessario ligar a unidade a Internet. Para ligar
a unidade a Internet, consulte o manual do operador.

Sincronizar

Para sincronizar os dados do MFD e os dados da conta da aplicagédo
Lowrance (incluindo os seus dados em www.letsembark.io), abra a
funcionalidade Sincronizar os meus dados a partir da caixa de
didlogo de controlos do sistema ou definicdes de servigos.

Depois de iniciar sessdo, o sistema informa a Ultima vez em que
ocorreu a sincronizagao e sdo apresentadas as seguintes opgoes:

- Editar - utilize esta opcéo para alterar as credenciais de inicio de
Sessao

- Sincronizagao automatica: a sincronizagao ocorre
periodicamente, em segundo plano, sempre que estiver ligado a
Internet

- Sincronizar agora: a sincronizacdo ocorre imediatamente

Synchronize your waypoints, routes and
tracks with the Lowrance mobile app.

@navico.com

Sincronizagdo automatica

Ultima sincronizag&o: 11 dias atras

Sincronizar agora

ADENDA | HDS Series e ELITE Ti’ | 13



	ADENDA versão de software 20.0 do HDS Live, HDS Carbon e ELITE Ti2
	Suporte trollling do motor Ghost
	O controlador de piloto automático para o motor de pesca
	Ativar e desativar o piloto automático
	Indicador de piloto automático
	Modos de âncora
	Alterar a posição no modo de âncora

	Modo de bloqueio de direção
	Para mudar o rumo definido

	Modo NAV
	Opções do modo NAV
	Reiniciar
	Ignorar


	Direção do padrão de mudança de direção
	Iniciar uma mudança de direção
	Variáveis de mudanças de direção
	Mudança de direção em U
	Mudança de direção em C
	Espiral
	Mudança de direção em ziguezague
	Quadrado
	Mudança de direção em S

	Controlo da velocidade do motor de pesca
	Definições de piloto automático
	Bússola da carta
	Modo de chegada
	Em espera
	Bloqueio da direção
	Ancorar

	Configuração do ponto de ancoragem
	Configurar as teclas do pedal do motor de pesca Ghost



	Suporte LiveSight
	Registo do dispositivo
	Aplicação móvel Lowrance disponível
	A funcionalidade de sincronização
	Utilizar a funcionalidade de sincronização
	Requisitos
	Sincronizar




