LOWRANCE

Richtlijnen voor spiegelmontage

SPLITSHOT™ HD
TRANSDUCER
INSTALLATIEHANDLEIDING

In de doos

A Transducer met kabel

B Kit voor
spiegelbevestiging

1x bout

Tx borgmoer

2 metalen ringen
2 rubberen ringen
Tx beugel

1x ratchet

2x zelftappende
schroeven, nr. 10

C Kraag voor
kabelvergrendeling

D Documentatie
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A Planeergang — niet plaatsen

B Monteer de transducer niet minder dan 1 m (3,3 voet)
bakboord (links) van de schroef

C Monteer de transducer niet minder dan 7,5 cm (3 inch)
stuurboord van de schroef

D Beste montageplek — ononderbroken waterstroom
E Trimtabs kunnen turbulentie veroorzaken — niet plaatsen

- Opmerking:

« Het bovenstaande voorbeeld beschrijft een
conventionele configuratie waarbij de propeller met de
klok mee draait. Als de schroef linksom draait, monteert
u deze aan de bakboordzijde.

« Monteer de transducer uit de buurt van rompopeningen,
gangen, steunen, trim tabs of fittingen die de
waterstroom over de transducer kunnen verstoren.

« Als ude transducer monteert op een plek waar deze
uit het water komt, zal de sonar niet werken als de
transducer uit het water is, bijvoorbeeld wanneer de boot
planeert.

Montage

- Opmerking: Het aanhaalmoment is 1,70 Nm (15 Ib-ft).

Spiegelinstallatie

Aanbevolen geleidegaten:

Zachte materialen | @ 3,7 -4,0 mm (5/32")

Harde materialen @4,2-47mm (3/16")

/A WAARSCHUWING: Raadpleeg het document Transducers
Veiligheid, disclaimer en naleving in de productverpakking
voor gedetailleerde waarschuwingen en andere belangrijke
veiligheidsinformatie met betrekking tot uw transducer.

- Opmerking: Gebruik een waterdicht afdichtmiddel van hoge
kwaliteit om de geleidegaten te vullen.

Bedrading

Installatie trollingmotor

A SplitShot™ transducer
B Neuskegel van trolling
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motor
C Klemmen

- Opmerking: Klemmen
niet inbegrepen.
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Omgeving

Operationele 0°Ctot 35°C (32 °F tot 95 °F)

watertemperatuur

Opslagtemperatuur | -30 °C tot 70 °C (-22 °F tot 158 °F)

Fysieke specificaties

Gewicht 0,26 kg (0,58 Ib)

Kabellengte 6 m (20 ft)

Montage Spiegel of trollingmotor

Sonar

Uitvoer Diepte, temperatuur en Downscan
Imaging™

Frequentie Sonar: 200 kHz/Hoge CHIRP*

DownScan Imaging™: 455 kHz, 800 kHz

Straalbreedte Sonar:

(-3dB) 44° bij 200 kHz/Hoge CHIRP*
DownScan Imaging™:
55° x 3° bij 455 kHz
35°x 1,6° bij 800 kHz

Max. diepte Sonar:

152 m (500 ft) 200 kHz/Hoge CHIRP*

DownScan Imaging™:
91 m (300 ft) 455 kHz
46 m (150 ft) 800 kHz

Max. snelheid 57 knopen (55 mph)

* CHIRP is alleen beschikbaar op systemen met zowel sonar-
als kaartplotterfuncties.
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