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Takuu

Tuotteen takuu toimitetaan erillisend asiakirjana.

Turvallisuus, vastuuvapauslauseke ja vaatimustenmukaisuus

Tuotteen turvallisuutta, vastuuvapautta ja vaatimustenmukaisuutta koskevat lausunnot toimitetaan erillisend asiakirjana.
Lisatietoja

Asiakirjan versio: 001

Tama asiakirja on valmisteltu ohjelmistoversiolla 1.0.

Tassa oppaassa esitellyt ja kuvatut ominaisuudet voivat poiketa yksikostasi, silla ohjelmistoa kehitetdan jatkuvasti.
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Ota yhteytta

Lisatietoa tuotteesta ja huollosta on osoitteessa www.lowrance.com/contact-us tai www.simrad-yachting.com/contact-us.
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JOHDANTO

Tama kayttoohje koskee Recon-keulamoottorin kayttoa.

Lisatietoja keulamoottorin asentamisesta on Recon-asennusohjeessa.

JARJESTELMAN OSAT

Recon-keulamoottori (laskettuna)
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paa

Saddettava pikalukko
Ohjauksen voimansiirto
Pylvas

Nokkakartio

Alempi yksikko

Eva

Potkuri

Teline

Virtajohto
Kaikuluotainkaapeli
NMEA 2000 -kaapeli
Noston/laskun vapautusvipu
Kierrekaapeli



FreeSteer-etaohjaussauva

Keulamoottoria voi maarittad, kalibroida ja kdyttda FreeSteer-etdohjaussauvalla.
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Edistyksellinen langaton jalkapedaali

Joystick
Virtakatkaisin/valikko

Ankkurin lukituksen kytkenta/
vapautus

Potkurinopeuden lisdys
Potkurinopeuden pienennys
LCD-naytto

Hihnan kiinnike

Tilan toimintopainike

Potkurin ON/OFF-painike /
Peruuta kaikki

Autopilotti ON/OFF
Ohjelmoitavat nappaimet
Paristokotelon kansi
Paristokannen lukitus

Keulamoottoria voi kalibroida ja kdyttaa edistykselliselld langattomalla jalkapedaalilla.
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Pedaalin etuosa
Paristokotelo

Nopeuden saatonuppi
Tila-/toimintopainikkeet
Irrotettava alapainikemoduuli
Virtakatkaisin

Pedaalin takaosa

Hetkellinen kytkin



Monitoiminaytté

Keulamoottorin maaritys ja kdytté on mahdollista monitoimindyton (MFD) avulla.
Yhteensopivia monitoimindytt6ja ovat:

e Lowrance HDS Pro, HDS Live, HDS Carbon ja Elite FS uusimmalla ohjelmistolla
e Simrad®NSX, NSSevo3S ja NSOevo3S uusimmalla ohjelmistolla

Kayttoliitdnnat vaihtelevat mallien kesken. Varmista, ettd MFD-ohjelmistosi on ajan tasalla, ja tarkista
verkossa MFD-dokumentaation paivitykset.

Huomaa, ettd monitoimindyttoa tarvitaan seuraaviin toimintoihin:

¢ Keulamoottorin kaikuluotaimen nayttdminen ja kdyttaminen

« Tiettyjen lisdvarusteiden, kuten Power-Pole®-ankkurien, kayttaminen

e Edistyksellisten navigointitoimintojen kdyttaminen

e Ohjelmistopaivitysten siirtdminen keulamoottoriin, jos mobiililaitteesi akku on vahissa.

Mobiilisovellus

Mobiililaitetta, jossa on Lowrance- tai Simrad®-sovellus, voidaan kayttaa keulamoottorin maarittamiseen ja
kalibrointiin, kun olet rekisteroinyt keulamoottorin profiiliisi.



Sarjanumeron merkitseminen muistiin

On térkeda merkita sarjanumero ja mallinumero ylés mydhempaa tarvetta varten.

Keulamoottorissa on kaksi sarjanumerotarraa. Yksi tarra on telineen sisdpuolella, ja siihen paasee
helposti, kun keulamoottori on nostettuna (A). Toinen tarra on ohjauksen voimansiirron takana olevassa
syvennyksessé, ja siihen padsee helposti, kun keulamoottori on lasketussa asennossa (B).

Tuotteen rekister6iminen

Skannaa seuraava Recon-keulamoottorin QR-koodi®, niin paaset rekisteréimaan keulamoottorin Lowrance-
tai Simrad®-mobiilisovelluksella.

Lowrance Simrad®

Jos sinulla ei vield ole Lowrance- tai Simrad®-mobiilisovellusta, QR-koodi® ohjaa sinut laitteesi
sovelluskauppaan, mista voit asentaa sovelluksen yhdelld napsautuksella, luoda tilin ja aloittaa
keulamoottorin rekisterdinnin.

Myéhemmin, kun keulamoottori on asennettu, kdynnistetty ja se on parinmuodostustilassa (katso
ohjeet Recon-kayttoohjeesta), mobiilisovelluksesi muodostaa automaattisesti Bluetooth®-yhteyden
keulamoottoriin ja paattaa rekisterointiprosessin tallentamalla keulamoottorin sarjanumeron.

Lowrance®- tai Simrad®-mobiilisovelluksella padset keulamoottorin asetuksiin ja voit tarkistaa
keulamoottorin tilan, vianmaéarityksen vikakoodit ja kuvaukset.

Huomautus: Keulamoottorin voi rekisterdidd vain yhdelle mobiilisovellustilille.

Vaihtoehtoisesti voit rekisterdida keulamoottorin tayttamalla lomakkeen osoitteessa
www.lowrance.com/mfdreg tai www.simrad-yachting.com/mfdreg.



TURVALLISUUS: LUE ENNEN KAYTTOA

Veneilijan vastuu

Kayttaja (kuljettaja) on vastuussa veneen asianmukaisesta ja turvallisesta kaytosta seka siind olevien
henkildiden ja sivullisten turvallisuudesta. On erittain suositeltavaa, etté jokainen kayttaja (kuljettaja) lukee
jaymmartaa tdman kayttdohjeen ennen keulamoottorin kayttoa.

Varmista, ettd vahintaan yksi aluksella oleva henkild on saanut opastusta keulamoottorin perustoiminnasta,
jos kuljettaja ei pysty kdyttdmaan venetta.

Kayttadjan ja kaikkien matkustajien tulee kayttaa kellukkeita paikallisen lainsdddannon mukaisesti.
Kayttajien on ilmoitettava veneilyonnettomuuksista paikalliselle veneilyviranomaiselle.

Vedessa olevien ihmisten suojeleminen

Keulamoottoria kdytettiessa

Vedessa olevan henkilén on vaikea reagoida nopeasti vélttadkseen hanta Idhestyvan veneen, vaikka se
kulkisi hitaalla nopeudella. Hidasta ja ole erittdin varovainen aina, kun olet veneilemassa alueella, jolla voi
olla ihmisia vedessa.

Kun vene on paikoillaan

/\ VAROITUS: Pyériva potkuri, liikkuva vene tai mika tahansa veneeseen kiinnitetty kiinteé laite voi
aiheuttaa uimareille vakavan vamman tai kuoleman. Pysdyta keulamoottori heti, kun joku on vedessa
veneesi lahella.

Kytke keulamoottoriirti, ennen kuin paastat ihmiset uimaan keulamoottorin potkurin ldhella.

Tarkkaile matkustajia, kun vene on liikkeessa. Akillinen veneen nopeuden lasku, kuten veneen suunnan
jyrkka muutos, voi heittaa matkustajat pois veneesta.

Kayttajalla on oltava esteeton nakyma erityisesti eteenpain. Matkustajat, kuormat tai kalastusistuimet eivat
saa estaa kayttdjan nakymaa.

Vahenna nopeutta ja toimi varoen aina, kun navigoit matalassa vedessa.



KAYNNISTAMINEN JA KYTKEMINEN

Ndissa toimenpiteissa oletetaan, ettd keulamoottori on jo asennettu ja johdotettu Recon-asennusohjeiden
mukaisesti.

Keulamoottorin kdynnistadminen

Keulamoottori kdynnistyy automaattisesti heti, kun siihen sydtetaan virtaa. Keulamoottori antaa kolme
nopeaa merkkidantd, ja kaikki sen LED-valot palavat sinising, kun se kdynnistyy.

Kaynnista sammuksissa oleva keulamoottori painamalla telineen takana olevaa virtapainiketta (A).

Jos haluat sammuttaa keulamoottorin, paina virtapainiketta (A) uudelleen.
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Huomautus: Muut jdrjestelmdilaitteet, kuten kauko-ohjaimet, jalkapedaalit ja ndyttoyksikét, on kéynnistettdvd
yksitellen.

Valmiina kdyttoon
Kun keulamoottori on kayttévalmis:
e STATUS-merkkivalo (vasen) muuttuu sinisesta variksi, joka nayttaa keulamoottorin virransyoton tilan, ja

o MODE-merkkivalo (oikea) muuttuu sinisesta variksi, joka ndyttaa keulamoottorin GPS-tilan (punainen:
ei GPS-signaalia, vihrea: GPS-signaali).

Huomautus: Voi kestdid useita sekunteja, ennen kuin keulamoottori saa GPS-signaalin. Manuaalista ja pidd
suunta -tilaa voi kdyttdd ilman GPS:dd. Lisdtietoja on kohdassa GPS sivulla 36.

Lisatietoja keulamoottorin merkkivaloista ja -dénista on sivulla 14.



Kauko-ohjaimen kytkeminen kaytt66n
Ota FreeSteer-kauko-ohjain kayttoon pitamalla valikkopainiketta = painettuna kauko-ohjaimen oikeassa
ylakulmassa (A).
Huomautus: Paina samaa painiketta, jos haluat néyttdd pddvalikon.
Jos haluat poistaa kauko-ohjaimen kaytostd, pidé valikkopainiketta (A) painettuna uudelleen.

A Virta-javalikkopainike
B Joystick

Valmiina kaytté6n

Kauko-ohjain yhdistyy automaattisesti keulamoottoriin Bluetooth®-yhteyden kautta, jos on liitetty pariksi
aiemmin ja keulamoottori on kytketty kdyttoon ja kantaman sisalla. Lisatietoja yhdistamisestd on kohdassa
Laitteiden pariliitos sivulla 12.

Kun FreeSteer-kauko-ohjain on kdyttévalmis, sen LCD-nadyttd ndyttaa seuraavaa:
* Nostettu, jos keulamoottori on kdynnissa ja nostettuna, tai
e Manuaalinen, jos keulamoottori on kdynnissa ja laskettu (potkuri ei ole viela kdynnissa).

Valikoissa lilkkkuminen

1 Nayta pasvalikko painamalla valikkopainiketta = kauko-ohjaimessa (A, yll3).

2 Valitse valikosta vaihtoehtoja liikuttamalla ohjaussauvaa (B, ylla) eteenpain tai taaksepain.

3 Avaatai ota kdyttoon valittu vaihtoehto painamalla ohjaussauvaa keskelta ja vapauttamalla se.
Lisatietoja kaikista FreeSteer-kauko-ohjaimen painikkeista on sivulla 31.
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Jalkapedaalin ottaminen kayttoon
Jos jalkapedaali on kytketty 12 V:n virtaldhteeseen, se kytkeytyy kdyttéon automaattisesti, kun virtaldhde
on kytketty.

Jos kaytat AA-paristoja jalkapedaalin virransyottoon, paina virtapainiketta (A) jalkapedaalin takaosassa
(kantapaa), jolloin jalkapedaali kytkeytyy kayttoon.

Jos haluat kytkea jalkapedaalin pois paélta, paina virtapainiketta (A) uudelleen.

e e o e i

Jalkapedaalin virtapainike
Jalkapedaalin tila ja akun merkkivalo
12 V:nvirtajohto (valinnainen asennus)
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Alempi avainmoduuli (voidaan poistaa)

Kéaynnistys ja valmiina toimintaan

Jalkapedaalin merkkivalo (B, ylla) palaa sinisena, kun jalkapedaali kdynnistyy.

Taman jalkeen merkkivalo varia, joka ilmaisee akun tason ja sitten Bluetooth®-yhteyden tilan.
Lisatietoja jalkapedaalin merkkivalosta on sivulla 16.
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Laitteiden pariliitos

/\ VAROITUS: Muiden kuin hyvaksyttyjen lisdvarusteiden kayttd moottorin ohjaamiseen voi
aiheuttaa vaurioita, odottamatonta moottorin toimintaa ja/tai henkilévahinkoja. Kayta hyvaksyttyja
osia ja lisdvarusteita (mukaan lukien ohjauslaitteet, kuten kauko-ohjaimet) turvallisesti ja tavalla, joka
ehkaisee moottorin tahatonta tai odottamatonta toimintaa.

Kauko-ohjaimet, jalkapedaalit ja mobiililaitteet sovelluksen kanssa viestivat keulamoottorin kanssa
Bluetooth®-yhteyden avulla.

Bluetooth®-pariliitos on prosessi, jossa laitteet jakavat ja tallentavat tietoja, joiden avulla ne voivat tunnistaa
toisensa ja lahettaa ja vastaanottaa tietoja tulevaisuudessa. Kun laite on ensin pariliitetty keulamoottoriin,
se yhdistyy keulamoottoriin automaattisesti aina, kun keulamoottorija laite kdynnistetdan ja ne ovat
kantaman sisalla toisistaan.

Huomautus: Laitteiden odotettu enimmdiskdyttdalue keulamoottorista on 25 metrid ihanteellisissa
olosuhteissa, kun ndkoyhteys on esteeton.

Huomautus: Keulamoottoriin voidaan yhdistdd jopa viisi laitetta kerralla.

Huomautus: Jotta veneen monitoimindyttod (MFD) voidaan kéyttdd keulamoottorin kanssa, MFD ja
keulamoottori on liitettdvd samaan NMEA 2000° -verkkoon. Lisdtietoja NMEA 2000% -verkoista on MFD:n
asennusohjeessa.

Lisdvarusteet, jotka tulevat samassa laatikossa keulamoottorin kanssa, on jo pariliitetty keulamoottoriin.

Erikseen ostetut lisdvarusteet tailisdvarusteet, joille on tehty tehdasasetusten palautus, on pariliitettava
osana ensimmaista yhdistamista keulamoottoriin.

Jotta laite voidaan pariliittadad keulamoottoriin, seka keulamoottorin etté laitteen on oltava:
o Virtakytkettyna

e Alle 4 metrin etdisyydell4 toisistaan

e Bluetooth®-pariliitostilassa.

Keulamoottori

Kun haluat laittaa keulamoottorin Bluetooth® -pariliitostilaan, pidé telineen takana olevaa virtapainiketta
painettuna.

Telineen LED-valot ja keulamoottorin paan merkkivalo vilkkuvat sinising, kun keulamoottorion
pariliitostilassa.

Etaohjaussauva

Huomautus: Jos FreeSteer-etdohjaussauva tuli samassa laatikossa kuin keulamoottori, se on valmiiksi
pariliitetty keulamoottoriin. Sitd ei tarvitse yhdistdd uudelleen.

Jos haluat pariliittaa FreeSteer-etdohjaussauvan keulamoottoriin, noudata seuraavia ohjeita:
1 Avaavalikko painamalla kauko-ohjaimen valikkopainiketta =

2 Voit selata valikon vaihtoehtoja ohjaussauvan avulla ja valita vaihtoehdon painamalla ohjaussauvaa
keskelta. Siirry kohtaan Asetukset > Etdohjaussauva > Bluetooth > Laitteen pariliitos.

3 Noudata nayton ohjeita ja laita keulamoottori Bluetooth®-pariliitostilaan ja yhdista kauko-ohjain
keulamoottoriin.

Huomautus: FreeSteer-kauko-ohjain voidaan liittdd vain yhteen keulamoottoriin kerrallaan. Tdmd tarkoittaa
sitd, ettd FreeSteer-kauko-ohjain muodostaa yhteyden vain viimeksi pariliitettyyn keulamoottoriin. Yhdelld
keulamoottorilla voi kuitenkin olla useampi kuin yksi pariliitetty FreeSteer-kauko-ohjain.
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Jalkapedaali

Huomautus: Jos edistyksellinen langaton jalkapedaali tuli samassa laatikossa kuin keulamoottori, se on
valmiiksi pariliitetty keulamoottoriin. Sitd ei tarvitse yhdistdd uudelleen.

Jos haluat pariliittaa edistyksellisen langattoman jalkapedaalin keulamoottoriin, noudata seuraavia ohjeita:

1 Laita keulamoottori Bluetooth®-pariliitostilaan pitdmalla keulamoottorin telineen takana oleva
virtapainiketta painettuna.

2 Kunhaluat laittaa jalkapedaalin Bluetooth®-pariliitostilaan, pida jalkapedaalin takana olevaa
virtapainiketta painettuna.

Jalkapedaalin tilan merkkivalo vilkkuu nopeasti sinisena, kun pedaali on pariliitostilassa. Kun pariliitos
on onnistunut, se palaa hetken sinisend. Taman jalkeen hidas sininen valahdys osoittaa, etta jalkapedaali
on yhdistetty keulamoottoriin.

Huomautus: Edistyksellinen langaton jalkapedaali voidaan liittéd vain yhteen keulamoottoriin kerrallaan.
Tdmd tarkoittaa sitd, ettd pedaali muodostaa yhteyden vain viimeksi pariliitettyyn keulamoottoriin. Yhdelld
keulamoottorilla voi kuitenkin olla useampi kuin yksi pariliitetty edistyksellinen langaton jalkapedaali.

Mobiililaite

Kun haluat pariliittda keulamoottoriin mobiililaitteen, jossa on Lowrance- tai Simrad®-sovellus, avaa sovellus
janoudata nayton ohjeita.

Huomautus: Pariliitos luodaan sovelluksessa, ei mobiililaitteen Bluetooth®-asetuksista.

Laitteiden pariliitoksen poistaminen keulamoottorista
Keulamoottoriin voi olla pariliitettyna jopa kahdeksan laitetta.

Jos haluat poistaa kaikkien laitteiden pariliitoksen keulamoottorista, katso kohta Keulamoottorin
tehdasasetusten palauttaminen sivulla 58

Etaohjaussauva

Jos haluat poistaa FreeSteer-etdohjaussauvan pariliitoksen keulamoottorista, katso kohta Oletusasetusten
palauttaminen sivulla 58.

Jalkapedaali

Jos haluat poistaa edistyksellisen langattoman jalkapedaalin pariliitoksen keulamoottorista, katso kohta
Oletusasetusten palauttaminen sivulla 58.
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Tilan merkkivalot ja merkkidanet

Keulamoottori kayttaa erilaisia merkkidania ja -valoja nykyisen tilan ilmaisemiseen.

Merkkivalot ja merkkidanet keulamoottorissa
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A Merkkivalo keulamoottorin pdassa
B STATUS-merkkivalo
C MODE-merkkivalo

Aanimerkit

Sininen paan

STATUS-merkkivalo

MODE-merkkivalo

Merkitys

merkkivalo (vasen) telineessa (oikea) telineessa
Kolme Yksi pitkd ja Molemmat sinisia Keulamoottori kaynnistyy
merkkidanta | kaksilyhytta
(nouseva) valdhdysta
Yksi lyhyt Palaasinisend | Ei mitaan Palaa sinisena Potkuri, autopilotti tai pida
merkkidani ankkuri -tila kytketty
Eimitaan Sininen, hidas | Ei mitdan Palaa sinisena Potkuri keskeytetty pida

valahdys ankkuri- tai autopilottitilassa
Kaksi lyhytta | Sininen valo Ei mitaan Muutos sinisesta Potkuri, autopilotti tai pida
merkkidantd, | sammuu (vihreaksi tai ankkuri -tila kytketty pois
sama korkeus punaiseksi, kaytosta

osoittaa GPS-tilan)

Kaksi lyhyttd | Ei mitdan Ei mitaan Vihred GPS kytketty
merkkidanta
(nouseva)
Kaksi lyhyttd | Ei mitdan Ei mitaan Punainen Ei GPS-sijaintitietoa

merkkidanta
(laskeva)

Eimitaan

Sininen, nopea
valahdys

Molemmat sinisig,

oikean valilla

vilkkuu vasemman/

Keulamoottori Bluetooth®-
pariliitostilassa
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Aznimerkit

Sininen paan
merkkivalo

STATUS-merkkivalo
(vasen) telineessa

MODE-merkkivalo
(oikea) telineessa

Merkitys

Kaksi lyhyttd | Ei mitaan Eimitaan Ei mitdan Pyydetty toimenpide hylatty

merkkidaanta

(laskeva)

Yksi pitka Eimitaan Molemmat punaisia, vilkkuu vasemman/ | Vika

merkkiaani oikean valilla

Ei mitaan Sininen, hidas | Molemmat valkoisia, vilkkuu vasemman/ | Ohjelmistopaivitys on

valahdys oikean valilla kaynnissa

Ei mitdan Ei mitdan Syaani (sinivihred) | Ei mitaan Keulamoottorin 24 V:n
virransyotto hyva (yli 40 %)

Eimitaan Eimitaan Vihred Ei mitdan Keulamoottorin 36 V:n
virransyotto hyva (yli 40 %)

Eimitaan Eimitaan Oranssi Ei mitdan Tarkkaile keulamoottorin
tehoa (virransyotté 20-40
%)

Ei mitaan Eimitaan Punainen Eimitaan Keulamoottorin
virransyotto on alle 20 %

Ei mitaan Eimitaan Vilkkuu punaisena | Ei mitdan Keulamoottorin
virransyotto on kriittisen
alhainen

Huomautus: On normaalia, ettd keulamoottorilla ei ole GPS-yhteyttd nostettuna.

Huomautus: Keulamoottorin oletusarvo on 24 V.

Kalibroinnin aikana

Aanimerkit

Sininen paan
merkkivalo

STATUS-merkkivalo
(vasen) telineessa

MODE-merkkivalo
(oikea) telineessa

Merkitys

Ei mitdaan Ei mitaan Molemmat sinisia, vilkkuu Keulamoottori kayttajan
maaritystilassa: jatka
kalibrointia

Kaksilyhyttd | Ei mitaan Molemmat vihreits, vilkku vasemman/ Kalibrointi onnistunut

merkkiaanta oikean valilla muutaman sekunnin ajan

(nouseva)

Kaksilyhytta | Ei mitaan Molemmat punaisia, vilkkuu vasemman/ | Kalibrointi epdonnistui

merkkidanta oikean valillda muutaman sekunnin ajan

(laskeva)

Ei mitaan Eimitaan Vari osoittaa akun | Vihrea tai Keulamoottori poistui

tilan punainen, osoittaa | kdyttdjan maaritystilasta ja
GPS-tilan palasi manuaalitilaan
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Merkkivalo pedaalissa
Jalkapedaalin vasemmassa yldapinnassa on tilan merkkivalo.

Jalkapedaalin merkkivalo Merkitys

Jarjestys, kun Sininen, kaksi nopeaa Jalkapedaali kdynnistyy
jalkapedaali valahdysta
kéynnistyy Vihre, oranssi tai Jalkapedaalin virransyotto:
punainen Vihrea: Jalkapedaalin virransy6tté on hyva (yli 40 %)

Oranssi: Alle 40 %
Punainen: Alle 20 %

Hidas punainen vélahdys | Bluetooth®-yhteys: haetaan

Sininen, sitten sammuu Bluetooth®-yhteys: yhdistetty

Kaytto Hidas sininen valahdys Jalkapedaalilla on Bluetooth®-yhteys
keulamoottoriin

Nopea sininen valdhdys Jalkapedaali on Bluetooth®-pariliitostilassa.

Hidas valkoinen vélahdys | Ohjelmistopaivitys on kaynnissa

Hidas punainen vélahdys | Vika
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LASKEMINEN JA NOSTAMINEN

Keulamoottorin laskeminen

1 Avaasaadettavan pikalukon lukitus taittamalla lukitusvipu (A) taaksepain.

2 Liu'uta sdadettavaa pikalukkoa poispain ohjauksen voimansiirrosta ja lukitse se uudelleen, kun olet
siirtanyt sita jonkin verran ylospéin pylvéaassa (B).

3 Pida keulamoottoria pylvaasté tai sen paan alapuolella ja paina noston/laskun vapautusvipua (C, yll&)
alaspéin.

4 Samalla kun painat noston/laskun vapautusvipua, liu'uta keulamoottoria eteenpéin ja pois sen
kiinnikkeesta. Alemman yksikon paino saa keulamoottorin ja ohjauksen voimansiirron kdantymaan
alaspdin.

/\ VAROITUS: Varo 3killisestd painon muutoksesta johtuvia vammoja, kun lasket moottoria tai sadat
moottorin syvyytta. Kun nostat tai lasket moottoria, tartu lujasti keulamoottoriin sen pylvaasta ennen
pikalukon avaamista. Keulamoottorin paan alaosassa on syvennys, josta voit tukea keulamoottoria.

/\ VAROITUS: Al4 kayta kierrekaapelia kahvana, kun nostat tai lasket moottoria.

5 Vapauta noston/laskun vipu vapaa-asentoonsa.

6 Kunkeulamoottorion pystysuorassa, pylvadssa oleva lukittu pikalukko estdd moottoria laskeutumasta
enempad. Veda pylvaasta takaisinpdin varmistaaksesi, etta se on turvallisesti lukittu kayttoasentoon.

/\ VAROITUS: Keulamoottori pydrii automaattisesti kéliin kohdistettuun asentoonsa aina, kun se
lasketaan, jos keulapoikkeama on kalibroitu.
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Moottorin syvyyden sddtaminen

Saada moottorin syvyytta keulamoottorin pylvaassa olevalla pikalukolla (A). Alemman yksikén optimaalinen
SYVYYs riippuu venetyypista, vesiolosuhteista ja vedenalaisesta maastosta. Jos kuulet potkurin siipien
roiskuvan vedenpintaa vasten tai kavitoivan, laske alempaa yksikkda. Moottorin syvyytta sdddettdessa on
varmistettava, ettd alempi yksikko on taysin veden alla vahintaan 300 mm vedenpinnan alapuolella (B).

1 Varmista, ettei potkuri pyori ennen kuin sdadat moottorin syvyytta.
Tartu tukevasti keulamoottoriin joko pylvaasta tai keulamoottorin pdan alaosassa olevasta
syvennyksesta.

3 Avaasadiadettava pikalukko. Huomaa, ettd keulamoottori voi nyt liikkua alaspdin alemman yksikon painon
alla.
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Nosta tai laske keulamoottori haluttuun syvyyteen.

5 Obhjaa pikalukko alas voimansiirtoa vasten (tartu lukkoon sen pohjasta, ei lukitusvivusta). Sulje pikalukko
kiinnittamalla alempi yksikko haluttuun syvyyteen.

Keulamoottorin nostaminen

/\ VAROITUS: Pysayta potkuri aina ennen keulamoottorin nostamista. Ala koskaan kaynnist3 tai
kayta moottoria veden ulkopuolella.

/\ VAROITUS: Liikkuvat osat, kuten saranat ja nivelkohdat, voivat aiheuttaa vakavia vammoja. Pysy
etaalla liikkuvista osista, kun nostat moottorin, lasket sen kdyttoon tai kallistat sité.

Varmista, ettd potkuri ei pyori ja ettd keulamoottorin ympdrilla on riittavasti tilaa ennen moottorin

nostamista nostettuun asentoon.

1 Painanoston/laskun vapautusvipua alaspain. Keulamoottori kdéntyy oletusarvoisesti 90 asteen potkuri
ulospdin -asentoon. Voit muuttaa automaattisen noston suuntaa katsomalla ohjeet kohdasta Noston
suunta sivulla 23.)

2 Pidad keulamoottoria pdan alaosassa olevista syvennyksista.

3 Kunvapautusvipu on painettu alas, veda keulamoottori ylos ja kallista sita taaksepdain kohti telinetté.
Pylvés liikkuu ylospain ohjauksen voimansiirron kautta.
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4 Kun keulamoottorin pylvas ldhestyy telinettd, vapauta noston/laskun vipu, jotta salpa voi kiinnittaa
alemman yksikdn telineeseen.

5 Kunkeulamoottorion nostettu venekannen suuntaisesti, avaa pikalukon (A) lukitus.

/\ VAROITUS: Suosittelemme, ett3 lukitset pikalukon tiukasti voimansiirtoa vasten aina, kun vene
on matkalla tai sita kuljetetaan.

Huomautus: On normaalia, ettd keulamoottori menettdd GPS-signaalinsa noston aikana.

Pikalukon avauspuolen muuttaminen (valinnainen)

Keulamoottorin pylvaassa olevan sdadettavan pikalukon pitdisi aueta ja sulkeutua pylvaan yldpinnalta, kun
moottori on nostettuna ylos.

Jos pikalukko avautuu pylvaan alapuolelta, sdada sita seuraavasti:
Huomautus: Keulamoottori on nostettava ylos tétd toimenpidettd varten.
1 Levitd keulamoottorin pylvéan alle pyyhe, jotta mahdollisesti putoavat osat eivét vierisi pois.
2 Poista4 mm:n (5/32 tuuman) kuusiokoloavaimella pikalukon pultti (A), joka pitaa lukon paikallaan (B).
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3 Irrota lukitusvipu (C) pikalukosta. Varo, ettei vapaasti lukitusvivun sisallé liikkuva metalliholkki havia.

Kaanna lukitusvipua 180° ja aseta se (metalliholkki sen sisalld) pylvaan ylapinnalle (D).
5 Kiinnita pultti pylvaan alapuolelta (E) ja kirista se kiristysmomenttiin 1,7 Nm (1,3 Ib-ft).
6 Ennenkuin jatkat kayttoa, tarkista, ettd lukko pystyy lukittumaan tiukasti keulamoottorin pylvaéaseen.

Huomautus: Kun vipu on suljetussa asennossa, pikalukon ei pitdiisi liukua, ja kun vipu on kokonaan avattu,
lukon pitdisi liukua vapaasti. Kun liu'utat pikalukkoa, pidd sitd kiinni sen rengasosasta, dld avoimesta
lukitusvivusta.

7 Jos haluat sdataa pikalukon kireyttd, sulje lukitusvipu ja kirista tai [6ysennd pikalukon pulttia
neljanneskierros kerrallaan ja tarkista kireys jokaisen sdadon jélkeen.
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ASETUKSET

Kayta mitd tahansa seuraavista laitteista keulamoottorin perusasetusten maarittamiseen:
e FreeSteer-etdohjaussauva
* Mobiililaite, jossa on Lowrance- tai Simrad®-sovellus
e Yhteensopiva monitoimindytté (MFD)
Huomautus: Varmista aina, ettd MFD-ohjelmisto on ajan tasalla, ja katso lisdtietoja MFD:n dokumentaatiosta.

Asetusten maarittamiseen kaytettavassa laitteessa on oltava virta kytkettyné ja laitteen on oltava
yhdistettyna keulamoottoriin.

Asetuksien kdyttaminen kauko-ohjaimen kautta

1 Varmista, ettd keulamoottori ja kauko-ohjain on kytketty kdyttéon ja toisiinsa.
2 Avaavalikko painamalla kauko-ohjaimen valikkopainiketta =.
3 Siirry ohjaussauvalla kohtaan Asetukset > Keulamoottori.

Asetuksien kayttaminen mobiilisovelluksen kautta

1 Varmista, ettd keulamoottorija mobiililaite on kytketty kdyttéon ja toisiinsa.

2 AvaalLowrance- tai Simrad®-sovellus mobiililaitteella ja siirry kohtaan Omat laitteet (My devices).
3 Valitse keulamoottori profiiliisi tallennettujen laitteiden luettelosta.
4

Kun keulamoottorin aloitusndytto avautuu, siirry kohtaan Asetukset > Keulamoottori (Settings >
Trolling motor).

Veneen mitoitus

Veneen mitoitusasetus muuttaa keulamoottorin korjausten voimakkuutta, kun se kayttaa GPS:&a sijainnin
tai nopeusasetuksen yllapitamiseen.

Veneen mitoitus on oletusarvoisesti O (neutraali).

* Negatiiviset arvot sdatavat keulamoottorin vastetta hienovaraisemmaksi pienemmille ja kevyemmille
veneille.

» Positiiviset arvot saatavat keulamoottorin vastetta aggressiivisemmaksi suuremmille ja raskaammille
veneille.

Maarité arvo -5:std +5:een aluksen koon ja ympéristéolosuhteiden mukaan.

Saapumistila

Saapumistila on asetus, joka maarittaa, miten keulamoottori kayttaytyy, kun se saa valmiiksi
navigointijakson, kuten matkan reittipisteeseen.

» Valmiustila. Valmiustila on saapumistilan oletusasetus. Kun vene saapuu navigoinnin paatepisteeseen,
potkuri kytkeytyy irti ja keulamoottori siirtyy valmiustilaan.

e Ankkuri. Kun vene saapuu navigoinnin paatepisteeseen, keulamoottori siirtyy pida ankkuri -tilaan.
Lisatietoja on kohdassa Pida ankkuri -tila sivulla 40.

o Kurssi. Kun vene saapuu navigoinnin paatepisteeseen, keulamoottori siirtyy pida kurssi -tilaan (ja jatkaa
liikkumista nykyisella kurssilla nykyiselld potkurin nopeudella tai asetetulla nopeudella maan suhteen).
Lisatietoja on kohdassa Autopilottitilat (pida kurssi ja pidd suunta) sivulla 44.

« Suunta. Kun vene saapuu navigoinnin paatepisteeseen, keulamoottori siirtyy ohjaussuunnan
lukitustilaan (ja jatkaa liikkumista nykyisella potkurin nopeudella tai asetetulla nopeudella maan suhteen
sailyttden samalla nykyisen ohjaussuunnan). Lisatietoja on kohdassa Autopilottitilat (pida kurssi ja pida

suunta) sivulla 44.
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Noston suunta

Keulamoottori pyorii alemmalle yksikodlle asetettuun nostosuuntaan, kun noston/laskun vapautusvipua
painetaan keulamoottoria laskettaessa.

e Potkuri ulos: Potkuri on telineen paapuurin puolella, kun keulamoottori nostetaan.

e Potkuri sisdan: Potkuri on telineen styyrpuurin puolella, kun keulamoottori nostetaan.

* Pois: Keulamoottori on kddnnettava manuaalisesti, jotta se voidaan nostaa tasaisesti telinetta vasten,
joko potkuri ulos tai potkuri sisaan.
Huomautus: Kuvaukset potkuri ulos ja potkuri sisddn on mddiritetty suhteessa paapuuriin puolelle
asennettuun keulamoottoriin, mutta voit asentaa keulamoottorin mihin tahansa paikkaan, joka téyttdd Recon-
asennusohjeissa kuvatut vaatimukset.

Keulamoottorit nostettu potkuri ulos

/\ VAROITUS: Jos asennetaan lisdvarusteita, kuten antureita, maarita noston suunta jarjestelman
asetuksissa niin, etta lisdvarusteet eivat osu keulamoottorin telineeseen.

Huomautus: Jos haluamasi noston suunta johtaa pikalukon avautumiseen keulamoottorin pylvédn alapuolelta,
katso kohta Pikalukon avauspuolen muuttaminen (valinnainen) sivulla 20.

Autopilotti

Kaksi autopilotin toimintoa ovat pidé kurssi -tila ja pida suunta -tila. FreeSteer-kauko-ohjaimen
autopilottipainike A kdynnistaa ja pysdyttdd maaritetyn autopilotin tilan.
Oletusasetus on pida kurssi -tila, jossa potkurin automaattinen kdynnistys ei ole kaytossa.

Etaohjaussauva

Voit muuttaa autopilotin oletustilan pida suunta -tilaksi valitsemalla Valikko > Asetukset > Keulamoottori.
Valitse Autopilotti > Suunta.

Mobiilisovellus

Voit muuttaa autopilotin oletustilan pida suunta -tilaksi valitsemalla Omat laitteet > Keulamoottori >
Asetukset > Keulamoottori (My devices > Trolling motor > Settings > Trolling motor). Valitse Autopilotti >
Suunta (Autopilot > Heading).
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Potkuri automaattisesti kaytossa
Tama asetus kdynnistaa potkurin automaattisesti, kun siirryt autopilottitilaan. Asetus on oletusarvoisesti
poissa kaytdsta.

o Potkuri automaattisesti kdytossa -asetus kaytdssa. Jos potkuri ei ole kdynnissa, kun siirryt
autopilottitilaan, potkuri kdynnistyy automaattisesti. Jos potkuri on kdynnissa, kun siirryt
autopilottitilaan, se pysyy kaynnissa.

* Potkuri automaattisesti kdytossa -asetus ei kaytdssa. Jos potkuri ei ole kdynnissa, kun siirryt
autopilottitilaan, potkuri on kdynnistettava manuaalisesti. Jos potkuri on kdynnissa, kun siirryt
autopilottitilaan, se pysyy kdynnissa.

Etaohjaussauva
Siirry kohtaan Valikko > Asetukset > Keulamoottori > Autopilotti ja valitse Potk. autom. kaytossa.

Mobiilisovellus

Siirry kohtaan Omat laitteet > Keulamoottori > Asetukset > Keulamoottori > Autopilotin automaattinen
potkuri (My devices > Trolling motor > Settings > Trolling motor > Autopilot Prop Auto) ja valitse Kaytossa
(On).

Akkujannite

Valitse, saako keulamoottorivirtaa 24 V:n vai 36 V:n ldhteestd. Oletusarvo on 24 V.

Aznimerkit

Tama asetus maarittad, kuinka usein keulamoottorin paa lahettaa merkkidania.
* Pois

* Rajoitettu

¢ Oletus

e Koko

Moottorin merkkivalo
Nama asetukset maarittavat, milloin keulamoottorin paan merkkivalo syttyy. Oletusasetus on Kaytdssa, kun
potkuri on kaytossa.

o Aina kaytossa. Palaa aina, kun keulamoottorissa on virtaa. Nain voit tarkistaa alemman yksikon
suunnan.

o Kaytdssa, kun potkuri on kaytdssa. Merkkivalo syttyy aina, kun potkuri on kdynnissa ja keulamoottori
on aktiivisessa tilassa.

* Aina poissa kaytosta. Merkkivalo ei syty koskaan.

Himmennysasetukset séatelevat STATUS- ja MODE-merkkivalojen kirkkautta keulamoottorin telineessa
sekd merkkivaloa keulamoottorin paassa.

e Alhainen
e Korkea
¢ Synkronoi MFD:n taustavalon kanssa
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KALIBROINTI

Ennen kuin kaytat keulamoottoria ensimmaista kertaa, joitakin kalibrointitoimenpiteita on suoritettava.
Peruskalibroinnin epdonnistuminen voi johtaa siihen, etta keulamoottori ja ohjaus eivat toimi odotetulla
tavalla.

/\ VAROITUS: Als kayta potkuria, kun keulamoottori on poissa vedesta. Alempi yksikkd liikkuu
kalibroinnin aikana.

Keulan korjauksen kalibrointi

Keulan korjauksen kalibrointi maarittaa keulamoottorin suoran suunnan, vaikka keulamoottori olisi
asennettu keulaan kulmassa. Keulan korjauksen kalibroinnissa laskettua keulamoottoria kddnnetaan siten,
ettd alempi yksikko (A) osoittaa eteenpéin yhdensuuntaisesti aluksen kélin/keskilinjan (B) kanssa.

Suorita keulan korjauksen kalibrointi, kun:

o Kaytat keulamoottoria ensimmaista kertaa asennuksen jalkeen

o Keulamoottorin asennusasento on muuttunut (myos jos olet siirtanyt pikakiinnityslevya)
e Olet suorittanut keulamoottorin tehdasasetusten palautuksen.

Keulamoottorin on oltava kdynnissa ja yhdistettyna (Bluetooth®-yhteyden kautta) laitteeseen, jota kaytat
kalibrointiin.

Keulamoottorin on oltava kokonaan laskettuna ennen kuin aloitat timan toimenpiteen.

Kalibrointi voidaan suorittaa veden ulkopuolella veneen ollessa perdvaunussa, jos alempi yksikko voi kdéntya
360° keskeytyksettd. Muussa tapauksessa varmista, ettd vene on kiinnitetty laituriin, jossa tuuli tai virtaus ei
paase lilkuttamaan sita ja ettd alemmalla yksikolla on tilaa liikkua vapaasti.

Huomautus: Sinun on siirrettévd alempaa yksikkéd kalibroinnin aikana. Onnistuneen kalibroinnin jcilkeen
keulamoottori kdcintyy keskilinjan asentoon.

Etidohjaussauva

1 Varmista, ettd keulamoottori ja kauko-ohjain on kytketty kdyttdon ja toisiinsa.

2 Avaa valikko painamalla kauko-ohjaimen valikkopainiketta =

3 Siirry ohjaussauvan avulla kohtaan Asetukset > Keulamoottori > Keulan korjaus.
4 Seuraa kauko-ohjaimen nadyt6ssa nakyvia vaiheita.

Huomautus: Kun FreeSteer-kauko-ohjain kytketddn kdyttoon ensimmadiistd kertaa, perehdytysjakso sisdltdc
mahdollisuuden suorittaa keulamoottorin kompassin kalibrointi ja keulan korjauksen kalibrointi.
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Jalkapedaali

1
2

Varmista, ettd keulamoottori ja jalkapedaali on kytketty kdyttdon ja toisiinsa.

Siirry jalkapedaalin kdyttdjan maaritystilaan pitdmalla samanaikaisesti painettuna painikkeita e o ja o
(BjaC).

STATUS- ja MODE-merkkivalot keulamoottorin telineessé vilkkuvat sinisina ja osoittavat, ettd
keulamoottori on kayttajan maaritystilassa.

=NV INS
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Paina jalkapedaalia ja kdanna keulamoottorin alempaa yksikkoa siten, ettd se on yhdensuuntainen
veneen keskilinjan (kolin) kanssa.

Kun alempi yksikkd on kohdistettu oikein, aseta keulan korjaus painamalla ankkuripainiketta K2
jalkapedaalissa (D).

Kaksi merkkidaanta (nousevaa) kuuluu, ja STATUS- ja MODE-merkkivalot vilkkuvat vihreind vasemmalta
oikealle muutaman sekunnin ajan, mika vahvistaa kalibroinnin onnistumisen.

Huomautus: Jos kalibrointi epdonnistuu, kaksi merkkiddntd (laskevaa) kuuluu, ja STATUS- ja MODE-
merkkivalot telineessd vilkkuvat punaisina vasemmalta oikealle muutaman sekunnin ajan ennen kuin ne
palaavat vilkkumaan sinisend. Keulamoottori pysyy kdyttdjdn mddiritystilassa. Yritd kalibrointia uudelleen
toistamalla vaiheet (3) ja (4).

Onnistuneen kalibroinnin jélkeen keulamoottori poistuu automaattisesti kayttdjan maaritystilasta ja
palaa valmiustilaan.

STATUS-merkkivalo lopettaa vilkkumisen ja palaa sinisena osoittaen keulamoottorin akun tilan.

MODE-merkkivalo muuttuu vilkkuvasta sinisesté kiintedksi vihreaksi, mika osoittaa, ettd moottorilla on
GPS-signaali (tai punaiseksi, mika osoittaa, ettd moottorilla ei ole GPS-signaalia).

Mobiilisovellus

1

2
3
4

Varmista, ettd keulamoottori ja mobiililaite on kytketty kayttoon ja toisiinsa.

Avaa Lowrance- tai Simrad®-sovellus mobiililaitteella ja siirry kohtaan Omat laitteet (My devices).
Valitse keulamoottori profiiliisi tallennettujen laitteiden luettelosta.

Kun keulamoottorin aloitusnayttt avautuu, avaa Asetukset-valikko (Settings) ja siirry kohtaan

Kalibrointi (Calibration).
26 Q

Seuraa sovelluksessa ndkyvia vaiheita.



Kompassin kalibrointi

Keulamoottorin kompassi on keulamoottorin paan sisalla.
Suorita kompassin kalibrointi, kun:
e Kaytat keulamoottoria ensimmaista kertaa asennuksen jalkeen

* Veneen sijainti on muuttunut merkittavasti (esimerkiksi jos olet vaihtanut maata), koska magneettiset
hairiot vaihtelevat eri paikoissa maapallolla

e Olet suorittanut keulamoottorin tehdasasetusten palautuksen.

Keulamoottorin on oltava kdynnissa ja yhdistettyna (Bluetooth®-yhteyden kautta) laitteeseen, jota kaytat
kalibrointiin.

Keulamoottori on laskettava alas tatd toimenpidetta varten.

Kalibrointi voidaan suorittaa veden ulkopuolella veneen ollessa perdvaunussa ulkona, jos alempi yksikkd
voi kddntya 360° keskeytyksettd. Muussa tapauksessa varmista, etta vene on kiinnitetty laituriin, jossa
tuuli tai virtaus ei paase liikuttamaan sita ja ettd alemmalla yksikolléd on tilaa liikkua vapaasti. Varmista myos,
ettd keulamoottori ei ole lahelld suuria metalliesineita tai virtaa kuljettavia laitteita, joiden magneettikentat
voisivat kalibroida kompassin vaarin.

Huomautus: Laskettu keulamoottori (alempi yksikko, pylvds ja pddyksikké) siirtyy kalibroinnin aikana
automaattisesti kddntymddn 400 astetta (noin yksi ja yksi kahdeksasosakierrosta).

Onnistuneen kalibroinnin jalkeen keulamoottori palaa automaattisesti keskilinjan asentoon.

Etaohjaussauva

1 Varmista, ettd keulamoottori ja kauko-ohjain on kytketty kdyttéon ja toisiinsa.

2 Avaavalikko painamalla kauko-ohjaimen valikkopainiketta =.

3 Siirry ohjaussauvan avulla kohtaan Asetukset > Keulamoottori > Kompassin kalibrointi.
4 Seuraa kauko-ohjaimen nayt6ssé nakyvié vaiheita.

Huomautus: Kun FreeSteer-kauko-ohjain kytketddn kdyttéén ensimmdistd kertaa, perehdytysjakso sisdltdd
mahdollisuuden suorittaa keulamoottorin kompassin kalibrointi ja keulan korjauksen kalibrointi.
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Jalkapedaali
1 Varmista, ettd keulamoottorijajalkapedaali on kytketty kdyttoon ja toisiinsa.

2 Siirry jalkapedaalin kdyttajan maaritystilaan pitdmalld samanaikaisesti painettuna painikkeita e @ ja o
(BjaC).

STATUS- ja MODE-merkkivalot keulamoottorin telineessé vilkkuvat sinisina ja osoittavat, ettd
keulamoottori on kayttajan maaritystilassa.

IVSYATR/ARNIAT=

3 Paina painiketta e'e (C). Laskettu keulamoottori likkuu automaattisesti useita sekunteja ja kdantyy noin
400 astetta.

Kompassin kalibroinnin lopussa kuuluu pitka merkkiaani.

Kaksi merkkidanta (nousevaa) kuuluu, ja STATUS- ja MODE-merkkivalot vilkkuvat vihreind vasemmalta
oikealle muutaman sekunnin ajan, mik& vahvistaa kalibroinnin onnistumisen.

Huomautus: Jos kalibrointi epdonnistuu, kaksi merkkididntd (laskevaa) kuuluu, ja STATUS- ja MODE-
merkkivalot telineessd vilkkuvat punaisina vasemmalta oikealle muutaman sekunnin ajan ennen kuin ne
palaavat vilkkumaan sinisend. Keulamoottori pysyy kdyttdjin mddiritystilassa. Yritd kalibrointia uudelleen
toistamalla vaihe (3).

4 Onnistuneen kalibroinnin jalkeen keulamoottori poistuu automaattisesti kayttajan maaritystilasta.
Keulamoottori kaantyy keskilinjan asentoon ja siirtyy valmiustilaan.

STATUS-merkkivalo lopettaa vilkkumisen ja palaa sinisena osoittaen keulamoottorin akun tilan.
MODE-merkkivalo muuttuu vilkkuvasta sinisesta kiintedksi vihreaksi, mikad osoittaa, ettd moottorillaon
GPS-signaali (tai punaiseksi, mika osoittaa, ettd moottorilla ei ole GPS-signaalia).

Mobiilisovellus

1 Varmista, ettd keulamoottori ja mobiililaite on kytketty kdyttéon ja toisiinsa.

2 Avaa Lowrance- tai Simrad®-sovellus mobiililaitteella ja siirry kohtaan Omat laitteet (My devices).
3 Valitse keulamoottori profiiliisi tallennettujen laitteiden luettelosta.
4

Kun keulamoottorin aloitusnéytté avautuu, avaa Asetukset-valikko (Settings) ja siirry kohtaan
Kalibrointi (Calibration). Kalibroi kompassi seuraamalla sovelluksessa ndytettyja vaiheita.
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FREESTEER-ETAOHJAUSSAUVA

Ohjaussauva tarjoaa seka perinteisen ndppdimistotyylisen ohjauksen etta suhteellisen 360° ohjauksen
(FreeSteer).

FreeSteer

1 Siirry FreeSteer-tilaan mista tahansa keulamoottorin tilasta liikkuttamalla ja pitdmalla ohjaussauvaa.

2 FreeSteerin ansiosta ohjaussauvan liike ei rajoitu eteen-taakse tai vasemmalle-oikealle. Jos haluat
s84taa suuntaa, lilkuta ohjaussauvaa ja pida sitd missa tahansa ohjaussauvan 360° horisontissa, jolloin
keulamoottorin alempi yksikkd kdantyy vastaamaan ohjaussauvan suuntaa.

3 Lopeta FreeSteer vapauttamalla ohjaussauva ja palaa automaattisesti aikaisempaan tilaan suunta
paivitettyna.

FreeSteer (360° ohjaus)
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Perinteinen ohjaus

1 Napautaohjaussauvaa vaakasuunnassa vasemmalle tai oikealle, jos haluat s&&taa alemman yksikdn
suuntaa pienin askelin.

2 Liikuta ja pida ohjaussauvaa vaakasuunnassa vasemmalle tai oikealle, jos haluat k&antaa alempaa
yksikkoa jatkuvasti.
Yksikko jatkaa kaantymista, kunnes se saavuttaa suurimman ohjauskulman.

Perinteinen ohjaus: napauta ja vapauta Perinteinen ohjaus: liikuta ja pida
vasemmalle tai oikealle

Nopeuden saidtaminen

Kaytitpa FreeSteeria tai perinteista ohjausta, voit lisata tai vahentaa potkurin tyéntévoimaa kauko-ohjaimen

nopeuspainikkeilla +—

1 Painanopeuden lisdyspainiketta + jos haluat lisata potkurin nopeutta asteittain, tai pida painiketta
painettuna, jos haluat kiihdyttaa nopeasti enimmaisnopeuteen.

2 Painanopeuden vahennyspainiketta == jos haluat vdhentaa potkurin nopeutta asteittain, tai pida
painiketta painettuna, jos haluat nopeasti hidastaa nopeuden nollaan.

3 Jos haluat pitda veneen nopeuden maan suhteen nykyisessa arvossa, kdynnista autopilotti
vakionopeussaatimella (katso sivu 47).
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Kauko-ohjaimen painikkeet

A Virtajavalikko
e Kdaynnista tai sammuta kauko-ohjain pitamalla painiketta painettuna.

e Avaa paavalikko painamalla painiketta.
B Joystick

* Voit ohjaussauvan avulla muuttaa suuntaa FreeSteer-ohjauksella ((360 asteen ohjaus) tai
perinteisella (vasen-oikea) ohjauksella.

« Valikoissa siirtyminen: Kun valikko on auki, siirrd ohjaussauvaa eteen- tai taaksepdin ja valitse
valikon vaihtoehtoja. Avaa tai ota kayttoon valittu vaihtoehto painamalla ohjaussauvaa keskelté ja
vapauttamalla se.

C Potkurin ON/OFF-painike / Peruuta kaikki
o Kytke potkuri kdyttéon / pois kdytosta painamalla painiketta.

o Pida painiketta painettuna missa tahansa tilassa, kun haluat pysayttaa kaikki toiminnot, kytkea
potkurin pois kdytodsta ja poistua tilasta.

D Autopilotti

» Painapainiketta, jos haluat kdynnistaa tai pysayttaa maaritetyn autopilottitilan.

Huomautus: Oletusasetus on pidd kurssi -tila, jossa potkurin automaattinen kdynnistys ei ole kéytdssd.
E Pida ankkuri

* Painapainiketta, jos haluat kdynnistaa tai pysayttaa pida ankkuri -tilan.
F Nopeuden sadtaminen

o Nailla painikkeilla sdddetaan potkurin tydntévoimaa (paina ja vapauta tai pida painettuna).

o Nailla painikkeilla asetetaan vakionopeus vakionopeusséatimen tilassa (paina ja vapauta tai pida
painettuna).

G Tilan toimintopainike
o Otakuvakkeen osoittama toiminto kayttoon pitdmalla toimintopainiketta painettuna.
H Madritettavat painikkeet
« Siirry asetusvalikkoon, jos haluat mééarittaa naille painikkeille yhden tai useamman toiminnon.
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Valikoissa siirtyminen

Kun valikko on auki:

« Valitse valikosta vaihtoehtoja liikuttamalla ohjaussauvaa eteenpéin tai taaksepain. Avaa tai ota kaytt6on
valittu vaihtoehto painamalla ohjaussauvaa keskelta ja vapauttamalla se.

«  Sulje valikko ja palaa paatilandyttéon painamalla valikkopainiketta =.

Huomautus: Kun valikko on auki, potkuri- ankkuri- tai autopilottipainikkeiden painaminen sulkee valikon ja
suorittaa painikkeen normaalin kdynnistys-/pysdytystoiminnon.

FreeSteer-etiaohjaussauvan asetukset

Perehdytys

Kun FreeSteer-etdohjaussauva otetaan kayttoon ensimmaéista kertaa tai kun kauko-ohjaimen
tehdasasetukset on palautettu, perehdytysjakso avautuu automaattisesti.

Huomautus: Jos hylkdcit perehdytyksen tdssd vaiheessa, kaikki asetukset pysyvdt tehdasoletusarvoissa.

Huomautus: Katkaistun yhteyden tila néikyy, jos kauko-ohjainta ei ole yhdistetty keulamoottoriin. Kun yhteys
on katkaistu, voit kdyttdd kauko-ohjaimen valikkoa ja asetuksia, mutta et voi kalibroida keulamoottoria.

Perehdytyksen suorittaminen toisena ajankohtana:

1 Kaynnista kauko-ohjain pitdmalla sen valikkopainiketta = painettuna.
2 Avaavalikko painamalla valikkopainiketta =.

3 Siirry ohjaussauvalla kohtaan Perehdytys.

Jos kauko-ohjainta ei ole viel& pariliitetty keulamoottorin kanssa, ndytdssa olevat ohjeet opastavat sinua
muodostamaan pariliitoksen.

Jos haluat muodostaa pariliitoksen toisena ajankohtana, katso kohta Laitteiden pariliitos sivulla 12.
Kun sinulta kysytaan Haluatko palauttaa aiemmat etdohjaussauvan asetukset?:

* Valitse Palauta, jos haluat sdilyttaa kauko-ohjaimen aiemmin luodut asetukset, peruuttaa perehdytyksen
ja palata paatilandyttoon.

* Valitse Ohita, jos haluat maarittaa kauko-ohjaimen asetukset.

Kalibrointi

Kalibrointi viittaa keulamoottorin kalibrointiin, ja se edellyttda keulamoottorin asentamista ja laskemista
(katso kohdasta Kalibrointi sivulla 25 lisatietoja keulamoottorin kalibroinnista). Valitse Ohita, jos et halua
suorittaa kalibrointia juuri nyt.
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Kauko-ohjaimen asetukset
FreeSteer-kauko-ohjaimen asetusten maarittaminen:
1 Kaynnista kauko-ohjain pitamalla sen valikkopainiketta = painettuna.
Huomautus: Tila Yhteys katkaistu tulee ndkyviin, jos kauko-ohjainta ei ole yhdistetty keulamoottoriin. Kun

yhteys on katkaistu, voit kdyttdd kauko-ohjaimen valikkoa ja asetuksia, mutta et voi kalibroida keulamoottoria.

2 Avaa valikko painamalla valikkopainiketta =
3 Siirry ohjaussauvalla kohtaan Asetukset > Etdohjaussauva.
o Naytté. Maarita kauko-ohjaimen LCD-ndyton asetukset.

Nayton taustavalon poistaminen kaytostd, kirkkauden vahentaminen ja aikakatkaisun lyhentdminen
pidentavat kauko-ohjaimen paristojen kayttoikaa.

o Painikkeet. Maarita kauko-ohjaimen painikkeiden asetukset ja méarita toiminnot muokattaville
painikkeille (katso lisatietoja kohdastaToimintojen maarittdminen kauko-ohjaimen painikkeille
sivulla 55).

Painikkeiden taustavalon poistaminen kdytdsté ja taustavalon aikakatkaisun lyhentaminen pidentavat
kauko-ohjaimen paristojen kayttoikaa.

« Kieli. Valitse haluamasi kieli.
o Yksikot. Valitse etdisyyden ja nopeuden yksikot.
o Aika. Aseta LCD-ndytossa ndkyva kello.

« Laitteen tiedot. Katso keulamoottorijarjestelmaan asennettu ohjelmistoversio (mukaan lukien
kauko-ohjain).

LCD-naytto ja tilapalkki

J | TIG

hEE——— Manual
E —NelYL PROP %
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Keskikuvake nayttaa nykyisen tilan.

Sininen mittari tayttyy myotapéivaan ja nayttaa potkurin tydntévoimaprosentin.
Sisempi rengas on animoitu, kun potkuri on aktiivinen.

Keulamoottorin tila.

Nykyinen nopeus maan suhteen.

Potkurin tyéntévoimaprosentti.

Keulamoottorin akun tila.

Halytys: Ei GPS-sijaintia.

Jéljen tallennus on aktiivinen.

T IoGmTmMMmMmoO W >

FreeSteer-kauko-ohjaimen pariston tila.
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Toimintopainike
LCD-nayton alla oleva toimintopainike (A) mahdollistaa nopean paasyn tilatoimintoihin.

Toimintopainikkeen toiminta riippuu tilasta. Toimintopainikkeen ylapuolella olevassa LCD-naytdssa nakyva
sana tai symboli ndyttaa painikkeen nykyisen toiminnon.

Kuvake

Toimintopainikkeen toiminto

Lukitse kaikki painikkeet valikkopainiketta lukuun
ottamatta pitamaélla painiketta painettuna.
Katso kohta Kauko-ohjaimen lukitseminen sivulla 35.

Huomautuksia

Kuvake on nakyvissa,
kun keulamoottorion
manuaalitilassa.

Keltainen tarkoittaa, ettd kauko-ohjaimen painikkeet on
lukittu.

Avaa painikkeiden lukitus pitdmalla toimintopainiketta
painettuna.

Kuvake on nakyvissa,

kun keulamoottorion
manuaalitilassa ja kauko-ohjain
on lukittu.

Luo reittipiste nykyisessa sijainnissa painamalla painiketta.
Katso kohta Reittipisteen luominen sivulla 49.

Kuvake on nakyvissa, kun
keulamoottorion pida ankkuri
-tilassa.

Paina toimintopainiketta, kun haluat kdynnistaa
vakionopeussaadintilan, joka yllapitaa asetettua nopeutta
maan suhteen.

Katso kohta Vakionopeussaadintila sivulla 47.

Kuvake on nakyvissa, kun
keulamoottori navigoi tai on
autopilottitilassa.

Vihred tarkoittaa, ettd vakionopeussaadintila on aktiivinen.

Pyséyta vakionopeussaadin ja palaa potkurin
tyontdvoiman sdatdon painamalla toimintopainiketta.

Kuvake on nakyvissa, kun
vakionopeussaadintila on
aktiivinen.
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Kauko-ohjaimen lukitseminen

Kun keulamoottori on manuaalitilassa, voit lukita kauko-ohjaimen painikkeet tahattomien painallusten
estamiseksi. Kun kauko-ohjaimen painikkeet ovat lukittuina:

«  Valikkopainike = toimii edelleen, ja voit kdyttaa ohjaussauvaa tavalliseen tapaan valikoissa siirtymiseen.
e Ohjaussauvaa ei voi kdyttaa suunnan saatamiseen.

* Voit jatkaa keulamoottorin kdyttda normaalisti jalkapedaalilla tai liitetylld monitoimindytolla.

Voit lukita kauko-ohjaimen pitamalla toimintopainiketta painettuna, kun avoin riippulukko on nakyvissa.

| /\ VAROITUS: Kun kauko-ohjain on lukittu, sen painikkeilla ei voi ohjata keulamoottoria.

Kauko-ohjaimen lukituksen avaaminen

Voit avata kauko-ohjaimen lukituksen pitamalld toimintopainiketta painettuna, kun lukittu (keltainen)
riippulukko on nakyvissa.

Pida toimintopainiketta painettuna, kunnes LCD-naytossa nakyy Etdohjaussauvan lukitus avattu.
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KEULAMOOTTORIN KAYTTO

Keulamoottorion laskettava veteen, jotta sitd voi kayttaa.

Keulamoottoria voi kdyttaa:
e FreeSteer-etdohjaussauvalla
o Edistykselliselld langattomalla jalkapedaalilla

o Yhteensopivalla monitoimindytolla (MFD), joka on samassa NMEA 2000% -verkossa kuin keulamoottori
(katso MFD:n mukana toimitetut asiakirjat).

/\ VAROITUS: Varmista, ettd keulamoottori on lukittu laskettuun asentoon ennen potkurin
kaynnistamista.

/\ VAROITUS: Pyérivat potkurit voivat aiheuttaa vakavan vamman tai kuoleman. Al3 kayta
potkuria, kun keulamoottori on poissa vedesta. Ole erittain varovainen keulamoottoria kdyttaessasi,
jos on mahdollista, etta vedessa on uimareita. Pysayta keulamoottori heti, kun joku on vedessa
veneesi ldhella.

/\ VAROITUS: Keulamoottori jatkaa pyydettya toimintaa, vaikka ohjauslaite (kauko-ohjain,
jalkapedaali tai MFD) menettaisi tehoa. Aktiivista potkuria, autopilottia tai navigointitilaa ei
pysayteta kytkemalld ohjauslaite pois kdytosta. Varmista aina, ettd osaat pysayttaa keulamoottorin
hatatilanteessa painamalla keulamoottorin virtapainiketta tai katkaisemalla sen virransyoton.

Varmista aina, etta olet perehtynyt keulamoottorin kdynnistamiseen ja pysdyttamiseen valitsemiesi
ohjauslaitteiden avulla.

Tarkkaile aina odottamattomia moottorin liikkeita, kuten potkurin kdantymista, vaikka yksi tai
useampi ohjauslaite olisi kytketty pois kdytosta.

/\ VAROITUS: Keulamoottorin Ihelld olevien magneettien tai suurten rautametalliesineiden
synnyttamat magneettikentat voivat vaikuttaa haitallisesti keulamoottorin paan sisélla olevaan
kompassiin. Ne voivat aiheuttaa kompassin harhailua, jolloin ohjaus on epavakaata. Magneettiset ja
suuret metalliesineet tulee siirtaa pois keulamoottorin lahettyvilta, jotta ohjaus palautuu normaaliksi.

GPS

Keulamoottorin GPS-vastaanotin on keulamoottorin paan sisélla. On normaalia, ettad keulamoottori
menettdd GPS-signaalinsa sisatiloissa tai nostettuna. GPS-sijainnin muodostamiseksi laske moottori ulkona
paikassa, josta on selked ndkyma taivaalle. MODE-merkkivalo palaa vihreana, kun GPS-signaali on saatu.

Huomautus: Keulamoottori tarvitsee oman GPS-signaalin pidd kurssi- pidd ankkuri- ja vakionopeussdddintilaa
varten sekd navigointitoimintoja varten.

Manuaalitila ja pida suunta -tila voivat toimia ilman keulamoottorin GPS-signaalia.

Monitoimindyton GPS-ldhteen valinta
Kun kaytat monitoimindyttod, valitse tarpeisiisi sopiva GPS-tietolahde.

Kun kaytat keulamoottoria navigointiin, veneen sijainti MFD-naytssa voi poiketa kayttamistasi
reittipisteista tai reiteista. Voit parantaa tilannetta siirtymalla MFD:n tietoldhdevalikkoon ja valitsemalla
keulamoottorin MFD:n GPS-lahteeksi.

Huomautus: Keulamoottorin kdyttdminen GPS-Idhteend voi aiheuttaa sen, ettd nopeus maan suhteen ja
suuntatiedot eivdit ole kdytettdvissd monitoimindytéssd, kun keulamoottori nostetaan tai sammutetaan, eikd
keulamoottori saa GPS-signaalia.
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MANUAALITILA

Manuaalitilassa keulamoottorilla muutetaan veneen suuntaa ja nopeutta tarpeen mukaan.

Potkurin kdynnistaminen/sammuttaminen kauko-ohjaimella

1 Kaynnista potkuri painamalla potkuripamikettaﬁi.
2 Sammuta potkuri painamalla potkuripainiketta A uudelleen.

FreeSteer kauko-ohjaimella

1 OtaFreeSteer kayttoon siirtamalla ja pitamalla ohjaussauvaa missa tahansa suunnassa.

Keulamoottorin alempi yksikko alkaa pyorid pyydettyyn suuntaan ja lakkaa pyoriméasta, kun se vastaa
suuntaa. LCD-ndyton kuvake (A) ndyttaa alemman yksikon nykyisen suunnan.

12:20 PM
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FreeSteer
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Perinteinen ohjaus kauko-ohjaimella

1 Joshaluat kddntaa alempaa yksikkdad vasemmalle, napauta ohjaussauvaa vaakasuunnassa vasemmalle.
2 Jos haluat kdantaa alempaa yksikkoa oikealle, napauta ohjaussauvaa vaakasuunnassa oikealle.

3 Liikutaja pidd ohjaussauvaa vaakasuunnassa vasemmalle tai oikealle, jos haluat kdantaa alempaa
yksikkda jatkuvasti.

Vapauta ohjaussauva, jos haluat pysayttéa alemman yksikon.
Yksikko jatkaa kaantymista, kunnes se saavuttaa suurimman ohjauskulman.

Nopeuden sdataminen kauko-ohjaimella

Potkurin ollessa toiminnassa:

1 Painanopeuden lisdyspainiketta +,jos haluat lisata potkurin nopeutta asteittain, tai pida painiketta
painettuna, jos haluat kiihdyttda nopeasti enimmaisnopeuteen.

2 Paina nopeuden vahennyspainiketta ==, jos haluat vahentaa potkurin nopeutta asteittain, tai pida
painiketta painettuna, jos haluat nopeasti hidastaa nopeuden nollaan.

3 Jos haluat pitda veneen nopeuden maan suhteen nykyisessa arvossa, kdynnisté vakionopeussaadintila
(katso kohta Vakionopeussaadintila sivulla 47).
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Potkurin kdynnistdminen/sammuttaminen jalkapedaalilla

1 Kaynnista potkuri pitamalla hetkellista kytkinta (A) painettuna jalkapedaalin etuosassa (jalkaterd).

Potkuri on kdynnisséa niin kauan kuin hetkellista kytkinta painetaan, kunhan nopeuden saaténuppi (B) ei
ole OFF-asennossa. Potkuri pysahtyy, kun hetkellinen kytkin (A) vapautetaan.

Huomautus: FlipSwitch-kytkimelld voit asentaa hetkellisen kytkimen pedaalin vasemmalle tai oikealle puolelle
toiveidesi mukaan. Katso ohjeet Recon-asennusohjeesta.

2 Kéyta kauko-ohjainta, mobiililaitetta tai monitoimindytt6a ja maarita potkurin jatkuva kaytto johonkin
jalkapedaalin maaritettavista painikkeista. Katso ohjeet kohdasta Toimintojen maarittaminen
jalkapedaalin painikkeille sivulla 53.

3 Kunasetus on maaritetty, kdynnista potkuri painamalla painiketta, johon maaritit potkurin jatkuvan
kayton.

4 Sammuta potkuri painamalla maaritettya painiketta uudelleen.

Ohjaaminen suhteellisesti jalkapedaalilla

o K&anna vene paapuuriin (vasemmalle) painamalla jalkapedaalin takaosaa (kantap&d) alaspain.
e K&annavene styyrpuuriin (oikealle) painamalla jalkapedaalin etuosaa (jalkatera) alaspain.
* Jottavene kulkisi suoraan eteenpdin, pida jalkapedaali tasaisessa asennossa.

Nopeuden sdataminen jalkapedaalilla
1 Lisaa potkurin nopeutta kdantamalla nopeuden sdatonuppia jalkapedaalissa (B) eteenpéin (itsestasi
poispéain).

2 Vahenna potkurin nopeutta kdantamalla nopeuden sdatonuppia jalkapedaalissa taaksepdin (itseasi
kohti).

Kun jalkapedaalin nopeusnuppi on OFF-asennossa, potkuri on kdynnissd, mutta se ei pyori. Potkuri ei pyori
ennen kuin nopeutta lisdtdan OFF-asennosta.
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Alempi painikemoduuli jalkapedaalissa

Edistyksellisen langattoman jalkapedaalin alemman painikemoduulin painikkeisiin (E,F,G) on oletuksena
ohjelmoitu ohjaustoimintoja.

Huomautus: Alemman painikemoduulin kolme painiketta (E, F, G) voidaan ohjelmoida uudelleen ja niiden
toimintoja voidaan muuttaa.

Huomautus: Alempi painikemoduuli voidaan irrottaa kokonaan pedaalista, jos haluat asentaa pedaalin
pienempddn tilaan. (Katso Recon-asennusohjeesta, miten alempi painikemoduuli irrotetaan. Alempi
painikemoduuli ei toimi, kun se on irrotettu pedaalista.)

Potkurin kdynnistaminen/sammuttaminen alemmalla painikemoduulilla

1
2

Kaynnista potkuri painamalla potkuripainikettafa. (F).

Sammuta potkuri painamalla potkuripainiketta A (F) uudelleen.
Kun keulamoottori on missa tahansa tilassa:
o Keskeytdja kdynnista potkuri uudelleen painamalla potkuripainiketta (F) samalla, kun pysyt tilassa.

o Pysaytatilaja palaa manuaalitilaan potkurin nopeuden ollessa nolla pitdmallé potkuripainiketta (F)
painettuna.

Ohjaaminen alemman painikemoduulin suuntapainikkeilla

1

Voit kdantaa alempaa yksikkoad vasemmalle napauttamalla vasemmalle kd&nnon painiketta < (E)
tai pitamalla sitd painettuna. Alempi yksikkd pyorii, kunnes suuntapainike vapautetaan tai suurin
ohjauskulma on saavutettu. Keulamoottorin padyksikon valopalkki ndyttaa suunnan, johon alempi
yksikké osoittaa.

Voit kdantaa alempaa yksikkoa oikealle napauttamalla oikealle kdannon painiketta > (G) tai pitamalla
sitd painettuna. Alempi yksikko pyorii, kunnes suuntapainike vapautetaan tai suurin ohjauskulma on
saavutettu. Keulamoottorin paayksikon valopalkki ndyttaa suunnan, johon alempi yksikko osoittaa.
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TILAT JATOIMINNOT

Keulamoottorin tiloja ja toimintoja voi kdyttaa seuraavilla tavoilla:

e FreeSteer-etdohjaussauvan omat painikkeet ja maaritetyt painikkeet

o Edistyksellisen langattoman jalkapedaalin omat painikkeet ja maaritetyt painikkeet

Katso kohdasta Toimintojen maarittaminen kauko-ohjaimen painikkeille sivulta 55, miten voit maarittaa

tiloja ja toimintoja kauko-ohjaimen méaaritettaville painikkeille.

Toimintojen maarittaminen jalkapedaalin painikkeille sivulta 53 , miten voit maarittaa tiloja ja toimintoja

jalkapedaalin maaritettaville painikkeille.

Voit my6s kayttaa erilaisia keulamoottorin tiloja ja toimintoja yhteensopivalla MFD-naytolla. Lisatietoja on

monitoimindyton asiakirjoissa.
Huomautus: Kdy osoitteessa www.lowrance.com tai www.simrad-yachting.com ja varmista, ettd MFD on
yhteensopiva ja sen ohjelmisto on ajan tasalla. Keulamoottorin ja monitoimindyton tulee olla yhdistettynd
samaan NMEA 2000% -verkkoon.

Pida ankkuri -tila

/\ VAROITUS: Pyériva potkuri, liilkkuva vene tai mika tahansa veneeseen kiinnitetty kiintea laite voi
aiheuttaa uimareille vakavan vamman tai kuoleman. Pysayta keulamoottori heti, kun joku on vedessa
veneesi lahella.

/\ VAROITUS: Vilta térmaidmasta muihin veneisiin, ajamasta karille tai osumasta vedess3 oleviin
esineisiin. GPS-jarjestelma ei havaitse muita veneitd, matalaa vetta tai vedessa olevia esineita. Varo
aina mahdollisia navigoinnin esteita, kun kaytat mita tahansa GPS-tilaa.

Pida ankkuri -tila kdyttaa keulamoottorin potkuria ja GPS:aa pitddkseen aluksen nykyisessa sijainnissa.

Huomautus: Pidd ankkuri -tilassa tuuli ja virtaus voivat vaikuttaa aluksen suuntaan, mutta aluksen sijainti on
vakio.

Pida ankkuri -tilassa voit:
« Siirtya lahelld olevaan sijaintiin poistumatta pida ankkuri -tilasta
o Keskeyttaa potkurin poistumatta pida ankkuri -tilasta.

Huomautus: Kauko-ohjaimen ohjaussauvan kdyttdminen pidd ankkuri -tilassa saa veneen liikkumaan
aktivoimalla ankkurinsiirto- tai FreeSteer-toiminnot.

Pida ankkuri -tilan kdynnistaminen

Etidohjaussauva
Paina kauko-ohjaimen ankkuripainiketta 3

Jalkapedaali
Paina jalkapedaalin ankkuripainiketta 3.
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Sijainnin sdataminen pida ankkuri -tilassa
Pida ankkuri -tilassa ankkurinsiirto siirtda FreeSteer-kauko-ohjaimella venetta valitsemaasi suuntaan ja
palaa sitten pida ankkuri -tilaan uudessa sijainnissa.

Huomautus: Keulamoottorin on oltava pidd ankkuri -tilassa, jotta ankkurinsiirto toimii.

Etaohjaussauva

Kun napautat ohjaussauvaa mihin tahansa 45 asteen suuntaan, vene siirtyy kyseiseen suuntaan 1,5 metrin
askelin napautusta kohden. Kun vene on suorittanut siirron, pidd ankkuri -tila jatkaa uudessa sijainnissa.

Siirry 1,5 m:n askelin: napauta vasemmalle, Siirry 1,5 m:n askelin viistosti:
oikealle, eteen (yl6s), taakse (alas) napauta 45° kulmassa

12:20 PM
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Siirto aktiivinen

Pyydetty kokonaissiirtomatka
Sininen kaari ndyttaa siirron suunnan
Valkoisella tayttyva kaari osoittaa, kuinka suuri osa siirtomatkasta on tehty

m oo W >

Luo reittipiste painamalla toimintopainiketta
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FreeSteer-ankkurinsiirto

1 Joshaluat liikuttaa venetta jatkuvasti mihin tahansa suuntaan, liikuta ja pida ohjaussauvaa haluamassasi
suunnassa.
Tama aktivoi FreeSteer-ankkurinsiirron. Alempi yksikko kdantyy vastaamaan ohjaussauvan pyytamaa
suuntaa, minka jalkeen potkurin nopeus kasvaa ja vene lilkkkuu haluttuun suuntaan.

FreeSteer-ankkurinsiirrossa potkurin tydntévoima on verrannollinen ohjaussauvan asentoon
keskikohdasta. Voit kayttaa pienempaa tyontdévoimaa tarkkaan sijoitteluun liikuttamalla ohjaussauvaa
osittain. Jos haluat p&ésté uuteen paikkaan mahdollisimman nopeasti, pidd ohjaussauvaa sen
aariasennossa.

2 Vapautaohjaussauva, kun haluat jatkaa pidd ankkuri -tilaa uudessa sijainnissa.

FreeSteer-ankkurinsiirto: FreeSteer-ankkurinsiirto:
pidad missa tahansa suunnassa suhteellinen tydntévoima

Jalkapedaali (vasen/oikea ankkurinsiirto)

Kun olet pidad ankkuri -tilassa, paina vasemmalle ohjauksen painiketta +aioikealle ohjauksen
painiketta P> alemmassa painikemoduulissa, jolloin vene liikkuu 1,5 m vasemmalle tai oikealle.

Potkurin keskeyttaminen pida ankkuri -tilassa

Kun keulamoottori on pida ankkuri -tilassa, potkuri toimii automaattisesti sailyttadkseen veneen sijainnin.
Potkurin voi keskeyttaa, jos olet saanut kalan tai tunnistanut vaaran.

Huomautus: Kun potkuri keskeytetddn pidd ankkuri -tilassa (tai autopilottitilassa), keulamoottorin pédn
merkkivalo sykkii hitaasti.

Huomautus: Tuuli tai virtaus voi saada veneen vaihtamaan sijaintia potkurin ollessa keskeytettynd, mutta kun
pidd ankkuri -tila palautetaan, alus palaa paikkaan, jossa potkuri keskeytettiin.

Etaohjaussauva

1 Keskeytd potkuri pida ankkuri -tilassa painamalla potkuripainiketta d

2 Ké&ynnista potkurija palaa pida ankkuri -tilaan painamalla potkuripainiketta Auude\\een.

Jalkapedaali

1 Keskeyta potkuri pida ankkuri -tilassa painamalla potkuripainiketta A (tai muuta painiketta, johon olet
madarittanyt potkurin jatkuvan kdynnin toiminnon).

2 Kaynnistad potkurija palaa pida ankkuri -tilaan painamalla potkuripainiketta A (tai muuta painiketta,
johon olet maéarittanyt potkurin jatkuvan kaynnin toiminnon) uudelleen.
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Huomautus: Jos olet poistanut alemman painikemoduulin jalkapedaalista eikd potkurin jatkuvan kdynnin
painiketta ole mddritetty jalkapedaaliin, et voi kéyttdd jalkapedaalia pidd ankkuri -tilan keskeytykseen.

Huomautus: Aléi kéytd jalkapedaalin hetkellistd kytkintd potkurin keskeyttdmiseen. Sen tehtdvdnd pidd ankkuri
-tilassa on pysdyttdd pidd ankkuri -tila.

Pida ankkuri -tilan lopettaminen

Kun lopetat pida ankkuri -tilan, potkuri sammuu ja keulamoottori palaa manuaalitilaan.

Etaohjaussauva
Lopeta pida ankkuri -tila painamalla ankkuripainiketta & FreeSteer-kauko-ohjaimessa.

Vaihtoehtoisesti voit lopettaa minka tahansa tilan pitamalla kauko-ohjaimen potkuripainiketta A
painettuna.

Jalkapedaali
Lopeta pida ankkuri -tila painamalla jalkapedaalin ankkuripainiketta <.

Vaihtoehtoisesti voit lopettaa pidd ankkuri -tilan painamalla hetkellista kytkinta tai painamalla jalkapedaalia
yli 3 astetta jompaankumpaan suuntaan.
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Autopilottitilat (pida kurssi ja pida suunta)

/\ VAROITUS: Vilti tdrmaamastd muihin veneisiin, ajamasta karille tai osumasta vedessa oleviin
esineisiin. Autopilottijarjestelma ei havaitse muita veneitd, matalaa vetta tai vedessa olevia esineita.
Varo aina mahdollisia navigoinnin esteitd, kun navigoit tai kdytat autopilottitiloja.

Pid& kurssi ja pida suunta ovat autopilotin toimintoja, jotka ohjaavat alusta automaattisesti.

Pida kurssi -tila ohjaa alusta suoralla reitillg, jolla kompensoidaan virtauksen ja/tai tuulen aiheuttamaa
ajelehtimista. Kun kdynnistat pida kurssi -tilan, keulamoottori piirtda nakymattoman reitin (A) alemman
yksikén suunnan perusteella.

Huomautus: Pidd kurssi -tilassa tuuli ja/tai virtaus voivat saada aluksen seuraamaan kurssia kallistuskulmassa.

A+

D

Pida suunta -tila séilyttaa aluksen ohjaussuunnan alemman yksikén suunnan perusteella. Kun kaynnistat
pida suunta -tilan, keulamoottori pitda alemman yksikdn suunnassa, jossa se oli, kun tila kdynnistettiin.

Huomautus: Pidd suunta -tilassa keulamoottori ei kompensoi virtauksen ja/tai tuulen (C) aiheuttamaa
ajelehtimista.

S

B
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Autopilottitilassa voit:

e S3adasuuntaajajatkatilaa

o Lisaatai vahenna nopeutta ja jatka tilaa

« Vaihda vakionopeussaadintilan (kiinted nopeus maan suhteen) ja potkurin tyontévoimaprosentin valilla

a ®
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Autopilottitilan kdynnistdminen
Kun kdynnistat autopilottitilan, keulamoottori kdyttaa alemman yksikon nykyista suuntaa ja nykyista
nopeutta.

Jos potkuri automaattisesti kaytdssa -toiminto ei ole kaytdssa, potkuri on kdynnistettdvd manuaalisesti, kun
siirryt autopilottitilaan. Katso kohdasta Potkuri automaattisesti kaytossa sivulta24, miten voit muuttaa
potkuri automaattisesti kaytossa -asetusta.

Etaohjaussauva
1 Ké&ynnistad maaritetty autopilotin toiminto painamalla autopilotin painiketta A

Huomautus: Pidd kurssi -tila mddritetty on autopilotin painikkeelle oletusarvoisesti. Katso kohdasta
Autopilotti sivulta 23, miten voit muuttaa tdtd.

Jalkapedaali

1 K&yta kauko-ohjainta, mobiililaitetta tai monitoimindyttda ja maarita pida kurssi- tai pida suunta -tila
johonkin jalkapedaalin maaritettavista painikkeista. Katso ohjeet kohdasta Toimintojen maarittaminen
jalkapedaalin painikkeille sivulla 53.

2 Kunmééritys on tehty, paina painiketta, johon méaéritit pida kurssi -tilan (tai pida suunta -tilan), jolloin
pida kurssi -tila (tai pida suunta -tila) kaynnistyy.

Suunnan saataminen autopilottitilassa

Kun keulamoottori on autopilottitilassa, voit saatada veneen kurssia (tai suuntaa) poistumatta tilasta.

Etaohjaussauva

1 Pidaohjaussauvaa haluamassasi suunnassa. Alemman yksikon suunta ilmoitetaan kauko-ohjaimen
LCD-nayton kuvakkeella ja keulamoottorin paan valolla. Keulamoottori jatkaa paivitetylla kurssilla (tai
suunnalla), kun vapautat ohjaussauvan.

tai

1 Napauta ohjaussauvaa vaakasuunnassa vasemmalle tai oikealle, jos haluat sd&taa kurssia (tai suuntaa)
pienin askelin.

Jalkapedaali

1 Pidé hetkellista kytkinta painettuna ja kdyta samalla pedaalia sdataaksesi kurssia (tai suuntaa) suhteessa
pedaalin kulmaan, kuten normaalissa ohjauksessa. Alemman yksikén suunta ilmoitetaan keulamoottorin
paan valolla. Keulamoottorijatkaa paivitetylld kurssilla (tai suunnalla) heti, kun vapautat jalkapedaalin
hetkellisen kytkimen.

tai

1 Napauta tai pida painettuna alemman painikemoduulin suuntapainikkeita, jos haluat muuttaa kurssia (tai
suuntaa). Alempi yksikkd pyorii nykyisestd asennostaan niin kauan kuin painiketta painetaan.
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Potkurin keskeyttaminen autopilottitilassa

Kun keulamoottori on autopilottitilassa, voit keskeyttaa potkurin ja silti "muistaa” kayttamasi kurssin
(tai suunnan). Tama on hyodyllistd, jos olet saanut kalan tai tunnistanut vaaran, jossa potkuri on jarkevaa
sammuttaa.

Huomautus: Kun potkuri keskeytetddn pidd ankkuri -tilassa (tai autopilottitilassa), keulamoottorin pédn
merkkivalo sykkii hitaasti.

Etaohjaussauva

1 Keskeytd potkuri autopilottitilassa painamalla potkuripainiketta Ki
Alempi yksikko jatkaa halutun kurssin tai suunnan seuraamista, kun potkuri on pysahtynyt.
Potkurin keskeytyksen aikana pyydetyt suunnan muutokset paivittavat kurssin tai suunnan.

2 Ké&ynnista potkurija jatka autopilottitilassa viimeisimmalla kurssilla (tai suunnalla) painamalla
potkuripainiketta uudelleen.

Jalkapedaali

1 Keskeyta potkuri autopilottitilassa painamalla potkuripainiketta A- (tai muuta painiketta, johon olet
madarittanyt potkurin jatkuvan kdynnin toiminnon).

2 Ké&ynnista potkurija jatka kayttamallasi kurssilla (tai suunnalla) painamalla potkuripainiketta A. (tai
muuta painiketta, johon olet maarittanyt potkurin jatkuvan kdynnin toiminnon) uudelleen.

Huomautus: Jos olet poistanut alemman painikemoduulin jalkapedaalista eikd potkurin jatkuvan kéynnin
painiketta ole mddritetty jalkapedaaliin, et voi keskeyttdd pidd kurssi- tai pidd suunta -tilaa.

Huomautus: Ald kéytd jalkapedaalin hetkellistd kytkintd potkurin keskeyttdmiseen. Sen tehtévend téssd tilassa

on sddtdd alemman yksikén suuntaa ja jatkaa sitten pdivitetylld kurssilla tai suunnalla.

Autopilottitilan pysayttaminen/lopettaminen

Kun lopetat autopilottitilan, potkuri hidastuu ja pysahtyy ja keulamoottori palaa manuaalitilaan.

Etidohjaussauva

Lopeta autopilottitila painamalla autopilotin painiketta A kauko-ohjaimessa.
Vaihtoehtoisesti voit lopettaa minka tahansa tilan pitamalla kauko-ohjaimen potkuripainiketta A
painettuna.

Jalkapedaali

Lopeta pida kurssi -tila (tai pidd suunta -tila) painamalla omaa tai maaritettya pida kurssi- tai pida suunta
-painiketta.

Huomautus: Ald kéytd jalkapedaalin hetkellistd kytkintd pidd kurssi- tai pidd suunta -tilan lopettamiseen. Sen
tehtdvdnd ndissd tiloissa on sdditdd veneen suuntaa ja jatkaa sitten kurssilla tai suunnalla.
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Vakionopeussaadintila
Vakionopeussaadintila pitda aluksen nopeuden vakiona maan suhteen. Sen avulla voit toistaa optimaalisen
uistelunopeuden tai erityisen keulamoottorin d3nen, joka houkuttelee lempikalojasi.

Voit ottaa vakionopeussaatimen kayttoon, kun olet autopilottitilassa tai navigoit. Kun kaynnistat
vakionopeussaadintilan, asetetun nopeuden arvo vastaa aluksen nopeutta maan suhteen (SOG). Voit sitten
lisata tai véhentaa asetettua nopeutta kauko-ohjaimen nopeuspainikkeilla + -
Huomautus: Nopeus ndytetddn oletuksena kilometreind tunnissa. Voit muuttaa yksikkéjd siirtymdlld kohtaan
Asetukset > Etdohjaussauva > Yksikot.
Kun lopetat vakionopeussaadintilan, keulamoottori palaa potkurin vakiotyontdvoimaan (viimeisin arvo),
ja kauko-ohjaimen nopeuspainikkeet + = lisaavat tai vahentavat potkurin tyontovoimaa. Tuulija virtaus
voivat nyt vaikuttaa aluksen nopeuteen maan suhteen.

Vakionopeussaadintilan kdynnistaminen/lopettaminen/sdataminen

Huomautus: Keulamoottorin on oltava autopilottitilassa tai navigoinnissa ennen vakionopeussddtimen
kytkemistd.

Etaohjaussauva

1 Maéritd vakionopeussaadin yhdelle kauko-ohjaimen maaritettavista painikkeista. Katso ohjeet kohdasta
Toimintojen maarittdminen kauko-ohjaimen painikkeille sivulla 55.

2 Kunvakionopeussaadintila on kdynnistetty, kayta kauko-ohjaimen nopeuspainikkeita + = asetetun
nopeuden kasvattamiseen tai pienentamiseen.

tai

1 Vakionopeussaadintilan kuvake nakyy nayton alareunassa, kun keulamoottori on
autopilottitilassa. Kun vakionopeussaatimen kuvake on nékyvissa, paina LCD-nayton alla olevaa
toimintopainiketta, jotta vakionopeussaadintila kéynnistyy.

Vihred viiva vakionopeussaatimen kuvakkeen alla osoittaa, ettd vakionopeussaadintila on aktiivinen ja
nopeutta maan suhteen yllapidetaan vakioarvossa.

2 Lisaatai vdhenna vakionopeussaatimen nopeutta nopeuspainikkeilla + = Pyydetty nopeus nakyy
nayton oikeassa alakulmassa asetettuna nopeutena (C).

3 Painatoimintopainiketta (D) uudelleen, kun haluat lopettaa vakionopeussaadintilan.
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Jalkapedaali

1 Ké&yta kauko-ohjainta, mobiililaitetta tai monitoimindyttda ja maarita vakionopeussaadintila johonkin
jalkapedaalin maaritettavista painikkeista. Katso ohjeet kohdasta Toimintojen maarittaminen
jalkapedaalin painikkeille sivulla 53.

2 Kaynnistd vakionopeussaadintila painamalla vakionopeussaatimelle maaritettyd painiketta.

3 Kunvakionopeussaadintila on aktiivinen, voit sdataa aluksen nopeutta maan suhteen jalkapedaalin
nopeudensaatonupilla.

4 Lopeta vakionopeussaadintila painamalla vakionopeussaadintilalle maaritettya painiketta.
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NAVIGOINTI

Recon-keulamoottori voi tallentaa muistiin 20 reittipistettd (GPS-sijainnit) ja 20 reittia (tallennetut jéljet).

Voit kayttas tallennettuja reittipisteita ja reitteja FreeSteer-kauko-ohjaimen paavalikosta (katso sivut 50
ja51).

/\ VAROITUS: Vilta térmaamasta muihin veneisiin, ajamasta karille tai osumasta vedess3 oleviin
esineisiin. Autopilottijarjestelma ei havaitse muita veneitd, matalaa vetta tai vedessa olevia esineita.
Varo aina mahdollisia navigoinnin esteitd, kun navigoit tai kaytat autopilottitiloja.

MFD:n méarittaminen reittipisteiden vastaanottamiseen
Jos haluat luoda reittipisteen monitoimindytossa, maaritd MFD vastaanottamaan reittipiste- ja reittitietoja
keulamoottorista. Tatd varten tee MFD:ssa seuraavat toimenpiteet:
« Ota Vastaanota reittipiste kayttoon NMEA 2000® -asetuksissa ja
o Ota Salli samannimiset reittipisteet kayttoon jarjestelman lisdasetuksissa.
Huomautus: Reittipisteet luodaan MFD:lld, vaikka keulamoottorin reittipisteiden tallennustila olisi tdynnd.

Reittipisteen luominen

Etaohjaussauva

Voit maarittaa reittipisteen jollekin kauko-ohjaimen maaritettavista painikkeista (katso ohjeet kohdasta
Toimintojen maarittaminen kauko-ohjaimen painikkeille sivulta 55).

1 Tallennareittipiste painamalla painiketta, jonka maaritit reittipisteelle.
tai
1 Avaa valikko painamalla kauko-ohjaimen valikkopainiketta =.
Siirry ohjaussauvalla kohtaan Reittipisteet > Lis3a reittipiste.
3 Valitse Tallenna ja sulje.
tai

1 Kun keulamoottorion pida ankkuri -tilassa, paina toimintopainiketta (B) reittipistekuvakkeen (A)

alla.
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Jalkapedaali

Jos haluat luoda reittipisteen jalkapedaalilla, sinun on maaritettava reittipiste jollekin jalkapedaalin
madritettavista painikkeista (katso ohjeet kohdasta Toimintojen maarittaminen jalkapedaalin painikkeille
sivulta 53).

1 Tallenna reittipiste painamalla painiketta, jonka maaritit reittipisteelle.

Reittipisteeseen siirtyminen

Etidohjaussauva

Keulamoottori voi navigoida reittipisteisiin, jotka ovat 400 metrin padssa aluksen nykyisesta sijainnista.
1 Avaa valikko painamalla kauko-ohjaimen valikkopainiketta =.

2 Siirry ohjaussauvalla kohtaan Reittipisteet.

3 Tallennetut reittipisteet tunnistetaan numeroilla. Avaa reittipiste luettelossa painamalla ohjaussauvaa
keskeltd. Etdisyys ja suunta ndytetaan.

Huomautus: Jotta ndet reittipisteet kartalla, tarvitset MFD:n, joka on mddiritetty vastaanottamaan
reittipisteitd keulamoottorista.

4 Aloita navigointi kohti valittua reittipistetta keulamoottorilla valitsemalla Mene. Keulamoottori jatkaa
navigointitilassa.

Huomautus: Kauko-ohjain voi avata ja navigoida vain keulamoottoriin tallennettuja reittipisteitd. Et voi
kdyttdd kauko-ohjainta MFD:n reittipisteisiin.

Poista reittipiste

Etaohjaussauva

1 Avaa valikko painamalla kauko-ohjaimen valikkopainiketta =.

2 Siirry ohjaussauvalla kohtaan Reittipisteet > Hallinnoi.

3 Valitse Poista kaikki reittipisteet, jos haluat poistaa kaikki reittipisteet keulamoottorin muistista.
4

Voit poistaa yksittaisia reittipisteitd avaamalla reittipisteen luettelossa painamalla ohjaussauvaa
keskeltd. Etdisyys ja suunta ndytetaan.

5 Poistareittipiste valitsemalla Poista.

Jaljen tallennus

Etidohjaussauva

Voit kayttaa keulamoottoria suosikkiajojen tallentamiseen ja toistamiseen. Kutsumme t&ta jéljen
tallentamiseksi. Jaljen tallentamiseen tarvitaan FreeSteer-etdohjaussauva.

1 Avaavalikko painamalla kauko-ohjaimen valikkopainiketta =
2 Siirry ohjaussauvalla kohtaan Jaljet > Nauhoita jalki.

Punainen valo kauko-ohjaimen LCD-nayton vasemmassa ylakulmassa ndyttaa, etta tallennus on
kaynnissa.

3 Jos haluat lopettaa jaljen tallentamisen ja talleltaa jaljen muistiin (tai hylata sen), avaa valikko
painamalla kauko-ohjaimen valikkopainiketta =.

Siirry ohjaussauvalla kohtaan Jéljet > Nauhoita jalki > Lopeta tallennus.
5 Valitse tastd seuraava:

* Tallenna ja sulje, jos haluat tallentaa jaljen muistiin,

* Poista, jos haluat poistaa tallenteen, tai

o Peruuta, jos haluat jatkaa tallennusta ja poistua valikosta.
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Huomautus: Keulamoottorin tallentamia jdlkic kutsutaan reiteiksi, kun ne tallennetaan muistiin. Tiedot ovat
tdsmdlleen samat. Keulamoottoriin voi tallentaa jopa 20 reittid.

Tallennetun jiljen (reitin) seuraaminen

Etaohjaussauva
1 Siirry kauko-ohjaimella kohtaan Valikko > Jiljet.

Huomautus: Keulamoottorin tallentamia jdlkic kutsutaan reiteiksi, kun ne tallennetaan muistiin. Tiedot ovat
tdsmdlleen samat.

2 Valitse reittiluettelosta haluamasi reitti. Reitit tunnistetaan numeroilla.
3 Avaareittiluettelosta painamalla ohjaussauvaa keskelta.
Reitin tallennuspaivé, reitin pituus ja suunta reitin alkupisteeseen naytetaan.
4 Avaa seuraava valikko valitsemalla Mene tai palaa reittiluetteloon valitsemalla Edellinen.
e Seuraa reittid alkupisteesta paatepisteeseen valitsemalla Eteenpain.
e Seuraareittia vastakkaiseen suuntaan paatepisteesta alkupisteeseen valitsemalla Taaksepain.
5 Valitse Jatka. Keulamoottorijatkaa navigointitilassa.

Tallennetun jiljen (reitin) poistaminen

Etaohjaussauva

1 Avaa valikko painamalla kauko-ohjaimen valikkopainiketta =.

2 Siirry ohjaussauvalla kohtaan Jaljet > Hallinnoi.

3 Valitse Poista kaikki reitit, jos haluat poistaa kaikki reitit keulamoottorin muistista.

4 \oit poistaa yksittéisia reitteja avaamalla reitin luettelosta painamalla ohjaussauvaa keskelta.
Reitin tallennuspaiva, reitin pituus ja suunta reitin alkupisteeseen naytetaan.

5 Poista reitti valitsemalla Poista.

Navigoinnin lopettaminen

Etaohjaussauva

Kun keulamoottori navigoi kohti reittipistetta tai reittia pitkin, Navigoinnin lopettaminen nakyy paavalikon
ylareunassa. Navigoinnin lopettaminen kumoaa kaskyn navigoida reittipisteeseen tai navigoida ennalta
tallennettua reittia kohti ja/tai pitkin.

1 Avaa valikko painamalla kauko-ohjaimen valikkopainiketta =.
2 Valitse ohjaussauvalla Navigoinnin lopettaminen.

Potkuri sammutetaan ja keulamoottori siirtyy manuaalitilaan.
tai

1 Keskeytd potkuri navigoinnin aikana painamalla potkuripainiketta A
2 Kaynnistd potkuri uudelleen ja jatka navigointia painamalla potkuripainiketta A uudelleen.

3 Sammuta potkurija siirry manuaalitilaan pitdmalla potkuripainiketta A painettuna.
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Jalkapedaali

1 Keskeytad potkurinavigoinnin aikana painamalla potkuripainiketta A (tai muuta painiketta, johon olet
maarittanyt potkurin jatkuvan kdynnin toiminnon).

2 Ké&ynnista potkurija jatka navigointia painamalla potkuripainiketta A (tai muuta painiketta, johon olet
maarittanyt potkurin jatkuvan k&ynnin toiminnon) uudelleen.

Lisaa navigointivaihtoehtoja

Jotkin monitoiminaytot (MFD) voivat kayttaa edistyksellisia navigointitoimintoja, kuten keulamoottorin
ohjeistusta seurata automaattisia kddnnoskuvioita tai tasaisen syvyyden reittia kartalla.

Lue lisatietoja monitoimindytdn kayttéohjeista.

Huomautus: Kdy osoitteessa www.lowrance.com tai www.simrad-yachting.com ja varmista, ettd MFD on
yhteensopiva ja sen ohjelmisto on ajan tasalla.

Huomautus: Keulamoottorin ja monitoimindytén tulee olla yhdistettynd samaan NMEA 2000® -verkkoon.
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MAARITETTAVAT PAINIKKEET

Toimintojen maarittaminen jalkapedaalin painikkeille

Voit maarittaa suosikkitilasi - ja toimintosi painikkeille (D, E, F, H, 1, J) edistyksellisessa langattomassa
jalkapedaalissa.

NVESNRTEAN A=

Huomautus: Painikkeen mddrittdminen korvaa kyseisen painikkeen oletustoiminnon. Kun olet ohjelmoinut
jalkapedaalin painikkeet, kiinnitd painikkeisiin jalkapedaalin mukana tulleita tarroja, jotka muistuttavat, mitkd
toiminnot olet mddrittdnyt kullekin painikkeelle.

Voit kayttaa mita tahansa seuraavista liitetyista laitteista jalkapedaalin painikkeiden ohjelmointiin:
e FreeSteer-etdohjaussauva

« Mobiililaite, jossa on Lowrance- tai Simrad®-sovellus

e Yhteensopiva Lowrance- tai Simrad®-monitoimindyttd (MFD).

Etidohjaussauva
1 Siirry kauko-ohjaimella kohtaan Asetukset > Jalkapedaali > Ylempi {painike 1, painike 2, painike 3}.
2 Avaamadritettava painike ja maarita painikkeelle toiminto avattavasta luettelosta (katso sivu 54).

Huomautus: Painike 1, painike 2 ja painike 3 viittaavat painikkeisiin D, E ja F ylld olevassa kaaviossa, ja ne
sijaitsevat jalkapedaalin yldosassa.
3 Siirry kauko-ohjaimella kohtaan Asetukset > Jalkapedaali > Alempi {painike 1, painike 2, painike 3}.

Huomautus: Alemman painikemoduulin painike 1, painike 2 ja painike 3 viittaavat painikkeisiin H, I ja J
ylld olevassa kaaviossa, ja ne sijaitsevat alemmassa painikemoduulissa. Huomaa, ettd ndille painikkeille on
oletusarvoisesti mddritetty ohjaustoimintoja.
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Mobiilisovellus

1 Siirry sovelluksessa kohtaan Omat laitteet > Keulamoottori > Asetukset > Jalkapedaali.

2 Avaamaaritettava painike ja maarita painikkeelle toiminto avattavasta luettelosta (katso sivu 54).

Huomautus: Painike 1, painike 2 ja painike 3 viittaavat painikkeisiin D, E ja F ylld olevassa kaaviossa, ja ne
sijaitsevat jalkapedaalin yldosassa.

Painike 4, painike 5 ja painike é viittaavat painikkeisiin H, I ja J ylld olevassa kaaviossa, ja ne sijaitsevat
alemmassa painikemoduulissa. Huomaa, ettd ndille painikkeille on oletusarvoisesti mddritetty

ohjaustoimintoja.

Pedaalin painikkeelle

Jokainen maaritetyn painikkeen painallus...

maaritetty toiminto

Eimitaan

Eitee mitaan.

Reittipiste

Tallentaa veneen nykyisen sijainnin keulamoottoriin reittipisteena, jonka
voit hakea ja johon voit palata myéhemmin.

Potkuri jatkuvasti kdynnissa

Kaynnistaa (ja sammuttaa) potkurin.

Talla painikkeella potkuri toimii jatkuvasti ilman hetkellisen kytkimen
kayttoa. Tama painike keskeyttdd (ja kdynnistad) potkurin missa tahansa
ajotilassa.

Pida kurssi

Kaynnistaa pida kurssi -tilan, jossa keulamoottorin nykyista nopeutta ja
alemman yksikon nykyistd suuntaa kédytetaan alkunopeutena ja kurssina.
Lopeta pida kurssi -tila painamalla painiketta uudelleen.

Katso lisatietoja kohdasta Autopilottitilat (pida kurssi ja pida suunta)
sivulla 44.

Pida suunta

Kaynnistaa pida suunta -tilan, jossa keulamoottorin nykyista nopeutta ja
alemman yksikon nykyista suuntaa kédytetaan alkunopeutena ja suuntana.
Lopeta pidé suunta -tila painamalla painiketta uudelleen.

Katso lisatietoja kohdasta Autopilottitilat (pida kurssi ja pida suunta)
sivulla 44.

Vakionopeus

Siirtyy vakionopeussaadintilaan. Tama yllapitaad nykyistd nopeutta
maan suhteen saatamalla potkurin tydntdvoimaa tuulen ja virtauksen
vaikutusten mukaan.

Lopeta vakionopeussaadintila painamalla painiketta uudelleen.

Katso lisdtietoja kohdasta Vakionopeussaadintila sivulla 47.

Power-Pole® ylos

Jos Power-Pole®-ankkuri on asennettu ja kytketty, tdman painikkeen

painaminen nostaa Power-Pole®-ankkurin kokonaan ylos.
Huomautus: Power-Pole® on yhdistettdvd monitoimindyttéén
Bluetoothin®-yhteyden kautta, jotta tdmd toiminto toimisi.

Power-Pole® alas

Jos Power-Pole®-ankkuri on asennettu ja kytketty, tdman painikkeen

painaminen laskee Power-Pole®-ankkurin kokonaan alas.
Huomautus: Power-Pole® on yhdistettdvd monitoimindyttéén
Bluetoothin®-yhteyden kautta, jotta tdmd toiminto toimisi.

360 Scan kaynnistys/pysaytys

Jos Active Imaging 3-in-1 -anturija yhteensopiva ndytto on liitetty, tdman
painikkeen painaminen saa keulamoottorin pydrimaan ilman potkuria,
jolloin vedenalaisesta ympaéristostd saadaan 360° kaikuluotainkuva.
Pysayta 360° skannaus painamalla painiketta uudelleen.

ActiveTargetin etukantama +

Kay Etukantama-valikon vaihtoehtojen lapi ja lisda liitetyn ActiveTarget-
anturin etukantamaa.

ActiveTargetin etukantama -

Kay Etukantama-valikon vaihtoehtojen lapi ja véhent&a liitetyn
ActiveTarget-anturin etukantamaa.

o ®



Pedaalin painikkeelle Jokainen maaritetyn painikkeen painallus...

maaritetty toiminto

ActiveTargetin alas-alue + Kay Alas-alue-valikon vaihtoehtojen Idpija lisaa liitetyn ActiveTarget-
anturin alas-aluetta.

ActiveTargetin alas-alue - Kay Alas-alue-valikon vaihtoehtojen lapi ja vahentaa liitetyn
ActiveTarget-anturin alas-aluetta.

Kaanna vasemmalle Tama vaihtoehto nékyy vain alemman painikemoduulin asianmukaisessa
(vasemman alareunan) painikkeessa, ja voit sen avulla palauttaa
alkuperaisen toiminnon painikkeeseen, jos se on ohjelmoitu uudelleen.
Et voi maarittad vasemmalle kaantoa muille jalkapedaalin painikkeille.

Kaanna oikealle Tama vaihtoehto nékyy vain alemman painikemoduulin asianmukaisessa
(oikean alareunan) painikkeessa, ja voit sen avulla palauttaa alkuperaisen
toiminnon painikkeeseen, jos se on ohjelmoitu uudelleen.

Et voi maarittas oikealle kdantoa muille jalkapedaalin painikkeille.

Huomautus: Jalkapedaalin mukana toimitetaan tarra-arkki. Kun olet mddirittényt jalkapedaalin painikkeet,
liimaa painikkeisiin tarroja, jotka muistuttavat kullekin painikkeelle mddritetystd toiminnosta.

Toimintojen maarittaminen kauko-ohjaimen painikkeille
Voit maarittas suosikkitoimintoja painikkeille, joissa on merkinti @ ja @ @ (A, B), FreeSteer-kauko-
ohjaimen takana.

Kullekin painikkeelle voidaan méarittada enintaan kaksi toimintoa, joita kaytetaan pitkalld painalluksella (pida
painettuna) ja lyhytta painallusta (paina ja vapauta).

Huomautus: Painike, jossa on merkintci @, on kauko-ohjaimen etupcicissd.

Kayta mitad tahansa seuraavista liitetyista laitteista kauko-ohjaimen painikkeiden ohjelmointiin:

o FreeSteer-etdohjaussauva

* Mobiililaite, jossa on Lowrance- tai Simrad®-sovellus

e Yhteensopiva Lowrance- tai Simrad®-monitoiminayttd (MFD).

Luettelo toiminnoista, jotka voidaan maarittaa kauko-ohjaimen madritettaville painikkeille, on sivulla 56.
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Etaohjaussauva

1 Siirry kauko-ohjaimella kohtaan Asetukset > Etdohjaussauva > Painikkeet.

2 Valitse liipaisin 1 lyhyt, liipaisin 1 pitka, liipaisin 2 lyhyt, liipaisin 2 pitka ja maarita niille toiminnot

avattavasta luettelosta.

Mobiilisovellus

1 Siirry sovelluksessa kohtaan Omat laitteet > Keulamoottori > Asetukset > FreeSteer-etdohjaussauva.
(My devices > Trolling motor > Settings > FreeSteer Remote)

2 Valitse painike 1 > lyhyt painallus, painike 1 > pitka painallus, painike 2 > lyhyt painallus, painike 2 >
pitka painallus (Key 1 > Short press; Key 1 > Long press; Key 2 > Short press; Key 2 Long press) ja
maarita niille toiminnot avattavasta luettelosta.

Kauko-ohjaimen painikkeelle
maaritetty toiminto

Jokainen maaritetyn painikkeen painallus...

(pitka tai lyhyt painallus)

Eimitaan

Ei tee mitaan.

Reittipiste

Tallentaa veneen nykyisen sijainnin keulamoottoriin reittipisteend,
jonka voit hakea ja johon voit palata mydhemmin.
Katso lisdtietoja kohdasta Reittipisteen luominen sivulla 49.

Vakionopeus

Siirtyy vakionopeussaadintilaan. Tama yllapitaa nykyista nopeutta
maan suhteen saatamalla potkurin tydntdvoimaa tuulen ja virtauksen
vaikutusten mukaan.

Lopeta vakionopeussaadintila painamalla painiketta uudelleen.

Katso lisdtietoja kohdasta Vakionopeussaadintila sivulla 47.

Power-Pole® ylos

Jos Power-Pole®-ankkuri on asennettu ja kytketty, taman painikkeen

painaminen nostaa Power-Pole®-ankkurin kokonaan ylos.
Huomautus: Power-Pole® on yhdistettdvd monitoimindyttéon
Bluetoothin®-yhteyden kautta, jotta tdmd toiminto toimisi.

Power-Pole® alas

Jos Power-Pole®-ankkuri on asennettu ja kytketty, tdman painikkeen

painaminen laskee Power-Pole®-ankkurin kokonaan alas.
Huomautus: Power-Pole® on yhdistettdvd monitoimindyttéon
Bluetoothin®-yhteyden kautta, jotta tdmd toiminto toimisi.

360 Scan kaynnistys/pysaytys

Jos Active Imaging 3-in-1 -anturi ja yhteensopiva naytto on liitetty,
tdman painikkeen painaminen saa keulamoottorin pyoérimaan
ilman potkuria, jolloin vedenalaisesta ymparistosta saadaan 360°
kaikuluotainkuva.

Pyséyta 360° skannaus painamalla painiketta uudelleen.

ActiveTargetin etukantama +

Kay Etukantama-valikon vaihtoehtojen lapi ja lisda liitetyn
ActiveTarget-anturin etukantamaa.

ActiveTargetin etukantama -

Kay Etukantama-valikon vaihtoehtojen ldpi ja vdhentaa liitetyn
ActiveTarget-anturin etukantamaa.

ActiveTargetin alas-alue +

Kay Alas-alue-valikon vaihtoehtojen ldpi ja lisaa liitetyn Active Target-
anturin alas-aluetta.

ActiveTargetin alas-alue -

K&y Alas-alue-valikon vaihtoehtojen |&pi ja vahentaa liitetyn
ActiveTarget-anturin alas-aluetta.
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OHJELMISTO

Varmistaaksesi, ettd saat ilmoituksia, kun ohjelmistopdivityksia on ladattavissa, rekisteréi keulamoottori
Lowrance- tai Simrad®-mobiilisovelluksessa. Keulamoottorin, edistyksellisen langattoman jalkapedaalin ja
FreeSteer-etdohjaussauvan paivitykset on pakattu yhteen.

Kun péivitys on siirretty keulamoottoriin, se asennetaan automaattisesti. Paivityksen ollessa kaynnissa
keulamoottorin MODE- ja STATUS-merkkivalot vilkkuvat valkoisena vasemmalta oikealle, ja keulamoottorin
paan suunnan merkkivalo vilkkuu sinisena. Kun jalkapedaali ja kauko-ohjain on kytketty kayttoon ja
yhdistetty keulamoottoriin Bluetooth®-yhteyden kautta, ohjelmistopéivitykset siirtyvat keulamoottorista
liitettyihin laitteisiin automaattisesti.

Huomautus: Alé katkaise virtaa keulamoottorista, kun ohjelmistopdivitys on kéynnissd.

Ohjelmiston paivittdminen MFD:n kautta

Kay keulamoottorin tuotesivulla: www.lowrance.com/downloads/recon tai
www.simrad-yachting.com/downloads/recon. Lataa viimeisin Recon-ohjelmisto microSD®-kortille, joka
on 32 Gt tai pienempi, ja aseta sitten microSD®-kortti monitoimindyttoon (MFD). Lisatietoja paivitysten
asentamisesta microSD®-kortilta on MFD:n kédyttoohjeissa.

MFED kayttaa NMEA 2000® -verkkoa paivitysten asentamiseen keulamoottoriin ja sen jélkeen
keulamoottoriin liitettyihin laitteisiin.

Ohjelmiston paivittaminen mobiililaitteella
1 Yhdista mobiililaitteesi Internetiin ja valitse ohjelmistoilmoitus, jotta voit ladata keulamoottorin
paivityksen mobiililaitteeseesi.

Huomautus: Lataaminen mobiililaitteeseen etenee automaattisesti, jos olet sallinut tdmdn mobiililaitteesi
asetuksissa. Muussa tapauksessa ndet ilmoituksen, jossa sinua pyydetddn lataamaan pdivitys
mobiililaitteeseesi.

2 Yhdistd mobiililaitteesi keulamoottoriin Bluetooth®-yhteyden kautta ja noudata sovelluksen ohjeita
ohjelmiston péaivityspaketin siirtdmisessa keulamoottoriin.

Huomautus: Jos olet aiemmin pariliittdnyt mobiililaitteesi keulamoottoriin ja mobiililaitteen asetukset niin
sallivat, yhteys on automaattinen, kun keulamoottori on kéynnissd ja Bluetooth®-kantaman sisdlld.

Ohjelmistoversion ja sarjanumeron nayttaminen

Voit kauko-ohjaimen tai mobiilisovelluksen avulla tarkistaa keulamoottorin, FreeSteer-kauko-ohjaimen tai
edistyksellisen langattoman jalkapedaalin sarjanumeron ja asennetun ohjelmistoversion. Laitteen, jonka
tietoja etsit, on oltava kédytdssa ja yhdistettyna keulamoottoriin.

Etdohjaussauva
Avaa valikko painamalla valikkopainiketta = ja siirry sitten ohjaussauvalla kohtaan:

o Asetukset > Keulamoottori > Laitteen tiedot, niin ndet keulamoottorin sarjanumeron ja asennetun
ohjelmistoversion.

o Asetukset > Etdohjaussauva > Laitteen tiedot, niin ndet FreeSteer-etdohjaussauvan sarjanumeron ja
asennetun ohjelmistoversion.

* Asetukset > Jalkapedaali > Laitteen tiedot, niin ndet edistyksellisen langattoman jalkapedaalin
sarjanumeron ja asennetun ohjelmistoversion.

Mobiilisovellus

Valitse keulamoottori profiiliisi tallennettujen laitteiden luettelosta. Kun keulamoottorin aloitusnaytto
avautuu, valitse Laitteen tiedot (Device info), niin ndet keulamoottorin sarjanumerot ja nykyisen
ohjelmistoversion sekd keulamoottoriin liitetyt laitteet.
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TEHDASASETUKSET

Keulamoottorin tehdasasetusten palauttaminen

Kun teet keulamoottorin tehdasasetusten palauttamisen, kaikki asetukset palautuvat tehtaan
oletusarvoihin.

o Kalibroinnit, mukaan lukien keulan korjauksen kalibrointi ja kompassin kalibrointi, tyhjennetdan.
e Reittipisteet ja tallennetut jéljet (reitit), jotka on tallennettu keulamoottorin muistiin, tyhjennetaan.

e Kaikkien laitteiden, jotka on yhdistetty keulamoottoriin Bluetooth®-yhteyden kautta, pariliitos
poistetaan, mukaan lukien kaikki tehtaalla liitetyt lisdvarusteet, jotka tulivat keulamoottorin mukana.
Nama vaativat Bluetooth®-pariliitoksen ennen kuin ne voivat muodostaa yhteyden uudelleen.

Etaohjaussauva
1 Avaavalikko painamalla valikkopainiketta =.
2 Siirry ohjaussauvalla kohtaan Asetukset > Keulamoottori > Tehdasasetukset.

Oletusasetusten palauttaminen
Palauta yhden laitteen oletusasetukset, kun haluat poistaa laitteen pariliitoksen keulamoottorista ilman
keulamoottorin taydellista tehdasasetusten palautusta.

Kun palautat FreeSteer-etdohjaussauvan tai edistyksellisen langattoman jalkapedaalin oletusasetukset,
kaikki laitteen asetukset palautuvat tehtaan oletusarvoiksi.

e Laitteen pariliitos keulamoottorista poistetaan, ja uudelleenyhdistaminen keulamoottoriin vaatii
Bluetooth®-pariliitosta.

o Laitteen maaritettavat painikkeet palautetaan oletusasetuksiin (mukaan lukien ei toimintoa, jos
sovellettavissa).

Kauko-ohjaimen pariliitoksen poistaminen ja oletusasetusten palauttaminen
1 Avaavalikko painamalla valikkopainiketta =.
2 Siirry ohjaussauvalla kohtaan Asetukset > Etdohjaussauva > Palauta oletukset.

Jalkapedaalin pariliitoksen poistaminen ja oletusasetusten palauttaminen

Etaohjaussauva
1 Avaavalikko painamalla valikkopainiketta =.
2 Siirry ohjaussauvalla kohtaan Asetukset > Jalkapedaali > Palauta oletukset.
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VIKAKOODIT

Vikakoodit ilmoitetaan mobiilisovelluksessa, FreeSteer-etdohjaussauvassa tai yhdistetyssa
monitoimindytossa. Niitd voidaan kayttad keulamoottorin vianmaarityksessa.

Huomautus: Saat Lowrance- tai Simrad®-mobiilisovelluksessa tietoja vikakoodin Idhteestd ja vinkkejc
vianmddritykseen.

Etaohjaussauva
1 Avaa valikko painamalla valikkopainiketta = ja siirry sitten ohjaussauvalla kohtaan Vianmaaritys.
2 Vikakoodit ndytetdan kauko-ohjaimen LCD-naytossa, jos niistd on ilmoitettu.

Mobiilisovellus

1 \Valitse keulamoottori profiiliisi tallennettujen laitteiden luettelosta.
Keulamoottorin aloitusnaytdssa nakyy ilmoitus, jos vikakoodeista on ilmoitettu.
2 Avaailmoitus, niin ndet yksilolliset koodit.

Monitoimindytto
1 Katso monitoimindytdn kayttdoppaasta ohjeet monitoimindyton halytysten tarkistamiseen.

Vikakooditaulukko
A001 Huolla autopilotti M004 Ohjauksen ylivirta
A0O02 Huolla autopilotti MOO05 Alemman yksikon ylivirta
BOO1 Huolla Bluetooth® P0O02 <Laitteen nimi> juuttunut painike
C001 Huolla tehdaskalibrointi POO3 <Laitteen nimi> sisdinen virhe
C002 Suorita keulan korjaus PO0O4 Jalkapedaalin kalibrointi vaaditaan
C003 Suorita kompassin kalibrointi S001 Huolla laskun tunnistus
D001 Tarkista kayttoliittyma/naytto S002 Tarkista nosto-/laskuanturi
HOO1 Huolla paan piirikortti TOO1 Huolla voimansiirto
LOO1 Huolla alempi yksikkd TO02 Huolla voimansiirto
L002 Huolla alempi yksikkd V001 Liian matala jannite
L0033 Huolla alempi yksikkd V002 Liian korkea jénnite
LOO4 Tarkista alempi yksikko X001 Tarkista ohjelmisto
LOO5 Huolla alempi yksikko X002 Huolla ohjelmisto
MOO01 Huollan pohjan piirikortti Y001 Huolla tiedonsiirtokaapeli
MO003 Ylikuumeneminen Y002 N2K-tiedonsiirtovirhe
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HUOLTO

Jotta keulamoottori pysyy luotettavassa toimintakunnossa, se on tarkistettava ja huollettava séannéllisesti.
Huolla sitd asianmukaisesti, jotta voit varmistaa sinun ja matkustajiesi turvallisuuden. Kirjaa kaikki tehdyt
huoltoty6t ja tallenna huoltotodiden tilaukset ja kuitit.

/\ VAROITUS: Keulamoottorin tarkastuksen, huollon tai korjauksen laiminly®nti voi aiheuttaa
tuotteen vaurioitumisen tai vakavia vammoja tai kuoleman. Ala huolla keulamoottoria, jos et tunne
asianmukaisia huolto- ja turvallisuustoimia.

/\ VAROITUS: Jos huolto- tai kunnossapitotéita tehdain ennen akun irrottamista, seurauksena voi
olla tuotteen vaurioituminen, henkilévahingot tai kuolema, jotka johtuvat tulipalosta, rdjahdyksest3,
sdhkoiskusta tai odottamattomasta moottorin kaynnistymisesta. Irrota akkukaapelit aina akusta
ennen moottorin osien kunnossapitoa, huoltoa, asentamista tai poistamista.

/\ VAROITUS: Muiden kuin hyviksyttyjen lisavarusteiden kaytté moottorin korjaamiseen (tai
ohjaamiseen) voi aiheuttaa vaurioita, odottamatonta moottorin toimintaa ja/tai henkilévahinkoja.
Kayta hyvaksyttyja osia ja lisdvarusteita turvallisesti ja tavalla, joka ehk&isee moottorin tahatonta
tai odottamatonta toimintaa. Pida kaikki tehtaalla asennetut osat paikoillaan, mukaan lukien
lisdvarustesuojukset ja -kotelot.

Ennen jokaista kdyttokertaa

e Tarkista, ovatko johtoliitannat 16ysélla tai sydpyneet.

o Tarkista akkukaapeliliitantojen kireys. Ruostumattomasta terdksesta valmistettuja muttereita
suositellaan akkukaapeleiden kiinnittamiseen napoihin.

e Tarkista potkurin siivet vaurioiden varalta.

o Tarkista potkurin mutterin kireys.

e Jos potkurin varren anodi on asennettuna, tarkista, ettd se on kiredlla.
e Tarkista telineen kiinnityksen tiukkuus veneen kanteen.

Jokaisen kayton jalkeen

o Irrota akkukaapelit virtalahteesta tai kytke moottoriirti veneesté tai avaa asennettu katkaisija.

o Lataakeulamoottorin akut (ja tarvittaessa jalkapedaalin 12 V:n virtalahde) mahdollisimman pian. Akun
ihanteellinen tila on tayteen ladattu.

« Tarkista potkurin ja varren molemmat puolet ja poista roskat, kuten rikkaruohot. Jos potkurissa on
kalastussiimaa, irrota potkuri, jotta voit poistaa kaikki varren ympérille kietoutuneet siimat.

e Tarkista potkurin siivet vaurioiden varalta.
o Tarkista potkurin mutterin kireys.
e Jos potkurin varren anodi on asennettuna, tarkista, ettd se on kiredlla.

¢ Huuhtele keulamoottori puhtaalla vedelld, kun sitd on kdytetty murtovedessa tai merivedessa. Ole
varovainen kdyttdessasi vesisuihkua tai painepesuria keulamoottorin puhdistamiseen, koska se voi
irrottaa nastat ja pistokkeet. Puhdista nastat ja pistokkeet kuivalla harjalla.

e Pese tarvittaessa keulamoottori lampimalla saippuavedelld ja pyyhi varovasti pehmeallé liinalla.
Hankaavat tuotteet tai liuottimia (asetoni, mineraalitarpatti) sisaltévat tuotteet, happo, ammoniakki ja
alkoholi saattavat vaurioittaa muovikoteloa. Al kayta niita keulamoottorin puhdistamiseen.

o Tarkista kauko-ohjaimen paristojen taso. Vaihda paristot tarvittaessa. Sammuta kauko-ohjain.

e Tarkistajalkapedaalin paristojen taso tarvittaessa. Vaihda paristot tarvittaessa. Varmista, etta
jalkapedaali sammutetaan kayton jalkeen.
0 @



100 kiyttotunnin vilein tai vuosittain (riippuen siita, kumpi tapahtuu ensin)

Kayta merikayttoon soveltuvaa rasvaa, kuten Quicksilver 2-4-C PTFE:II&, keulamoottorin telineen
mekanismien voiteluun.

1 Irrotasivulevyn ruuvit telineen kummaltakin puolelta (A). Aluslevyt pitavat ruuvit paikallaan.

2 Poistasivulevyt telineen molemmilta puolilta ja varo vahingoittamasta sijoituskielekkeita (B), kun ne
poistetaan aukoistaan (C).

1l

3  Etsinostosalpa (D) keulamoottorin telineesta ja voitele aukko (E) nostosalvan liitoksessa.
Toista toimenpide samassa paikassa telineen toisella puolella.
5 Painanoston/laskun vapautusvipua useita kertoja, jotta rasva leviaa.
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6 Jostelineen salvat (D, F) alkavat tulla karkeiksi tai kuluneiksi tai niista kuuluu 3anta, levita ohut
Quicksilver 2-4-C PTFE -kerros kunkin salvan yldpintaan telineen molemmin puolin.

7 Vaihda telineen sivulevyt.

Akun tarkastus

Virransyoton akut on tarkastettava saannollisin véliajoin, jotta varmistetaan keulamoottorin oikea toiminta.
Huomautus: Lue akun mukana olevat turvallisuus- ja huolto-ohjeet.

1 Varmista, ettd akku on kiinnitetty alukseen.
Varmista, ettd akkukaapelin liittimet ovat puhtaita ja kirealld ja ettd ne on asennettu oikein.

3 Varmista, ettd akkukotelo suojaa akkua, jotta akkujen navat eivat vahingossa joudu oikosulkuun.

Varastoinnin valmistelu

Tarkein toimenpide keulamoottorin varastoinnin valmistelussa on suojata moottoria korroosiolta ja
vaurioilta, jotka johtuvat sisalla olevan veden jaatymisesta. Liséksi on suositeltavaa, ettd akut poistetaan
ennen varastointia ja etta niita sailytetaan sisatiloissa kuivassa paikassa pitkaaikaisen varastoinnin aikana.
My6s kauko-ohjaimesta ja langattomasta jalkapedaalista tulee poistaa paristot pitkaaikaisen varastoinnin
ajaksi. Sailyta keulamoottoria kuivassa paikassa, jossa lampétila ei laske alle -29 °C:n.
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