LOWRANCE

LIITE ohjelmistoversioon 20.0 varten:
« HDS Live
« HDS Carbon
o ELITETIi?

Tassa liitteessa on esitelty uudet ominaisuudet, jotka ovat
kaytettdvissa tdssa ohjelmistoversiossa.
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'Tamé toiminto ei ole kéytettavissa ELITE Ti2 :ssa.

*Taméa ominaisuus sisaltyy HDS Carbon -ohjelmistoversioon 20.0.
Se lisattiin HDS Liveen ohjelmistoversiossa 19.1 ja lisaksi se sisaltyy
ohjelmistoversioon 20.0.
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Ghost-keulamoottorin tuki
Ghost-keulamoottoria tuetaan.
Keulamoottorin ohjaustoiminnot on kuvattu alla.

Katso ohjeet Ghost-jalkapedaalin painikkeiden madrittdmiseen
kohdasta "Ghost-keulamoottorin polkimen painikkeiden mddrittdminen” sivulla 9.

Keulamoottorin autopilotin ohjaustaulu
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A Hallintapalkki

B Autopilotin ohjaintaulu, poiskytketty
C Autopilotin ohjaintauly, kytketty

D Tilan osoitin

E Kaytettdvissad olevien tilojen luettelo
F Tallennuspainike

G Tilasta riippuvat tiedot

H Tilasta riippuvat painikkeet

I Kytkentd-/Valmiustila-painike

Kun autopilotin ohjaintaulu on aktiivinen paneeli, sitd ymparoi
reunaviiva.

Autopilotin kytkeminen kdytt66n ja pois kdytostd
Autopilotin kytkenta:
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Valitse haluamasi tilan painike.
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Valmiustila

Autopilotti kytkeytyy valittuun tilaan, ja autopilotin ohjaintaulu
ndyttda aktiivisen tilan vaihtoehdot.

Autopilotin poiskytkenta:
Paina Valmiustila-painiketta.

Kun autopilotti on valmiustilassa, alusta on ohjattava manuaalisesti.

Autopilotin ilmoitus

Autopilotin tietopalkki ndyttéa autopilottitiedot. Jos autopilotti on
aktiivisena, palkki nakyy kaikilla sivuilla. Autopilotin asetusikkunassa
voidaan valita, etta palkki on poissa kdytdstd, kun autopilotti on
valmiustilassa.

Ankkauritilat
Naissa tiloissa keulamoottori pitda aluksen valitussa sijainnissa.

- Huomautus: Tuulet ja virtaukset saattavat vaikuttaa aluksen
kulkusuuntaan ankkuritilassa.

Kaytettdvissd ovat seuraavat ankkurivalinnat:

Sijainnin muuttaminen ankkuritilassa

Aseta alus uuteen sijaintiin kdyttamalld nuolipainikkeita
ankkuritilassa. Jokainen painikkeen painallus siirtda ankkurin sijaintia
1,5 m (5 ft) valittuun suuntaan.

LITE | HDS Series ja ELITE Ti®



»-0

| |

Pidd suunta -tila
Tassa tilassa autopilotti ohjaa venetta asetettuun suuntaan.

Kun tila on aktivoitu, autopilotti valitsee kompassin nykyisen
suunnan asetetuksi suunnaksi.

- Huomautus: Tassa tilassa autopilotti ei kompensoi virtauksen
ja/tai tuulen (W) aiheuttamaa ajelehtimista.

Asetetun ohjaussuunnan muuttaminen

Ohjaussuunta muuttuu valittdémasti. Ohjaussuunta pidetddn kunnes
seuraava ohjaussuunnan muutos tehdaan.

NAV-tila

Varoitus: NAV-tilaa tulee kayttaa vain avovesilla.

Ennen NAV-tilaan siirtymistd navigaattorin on navigoitava reittia tai
kohti reittipistetta.

NAV-tilassa autopilotti ohjaa alusta automaattisesti tiettyyn
reittipisteeseen tai etukdteen madritettya reittia pitkin.
Sijaintitietojen avulla voidaan muuttaa kurssia, jolloin alus pysyy
reittiviivalla ja kohteeseen kulkevalla reitill3.

Kun alus saapuu madranpaahan, autopilotti siirtyy valittuun
saapumistilaan. On tarkeda valita navigointitarpeisiin soveltuva
saapumistila, ennen kuin NAV-tila aktivoidaan. Katso "Saapumistila”
sivulla 8.

NAV-tilavaihtoehdot

Seuraavat painikkeet ovat kdytettdvissa autopilotin ohjaintaulussa,
kun NAV-tila on valittuna:

Kdynnista uudelleen
Kaynnista navigointi uudelleen aluksen nykyisesta sijainnista.

Ohita

Ohittaa aktiivisen reittipisteen ja ohjaa alusta kohti seuraavaa
reittipistettd. Tama toiminto on kaytettavissa vain silloin, kun reitilla
on useampi kuin yksi reittipiste aluksen sijainnin ja reitin
paatepisteen valilla.
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Kddnnéskuvio-ohjaus
Jarjestelma sisaltaa useita automaattisia kddnndsohjaustoimintoja.

Kun valitset kddnnoskuvion, jarjestelma luo valiaikaiset reittipisteet
valitulle kddnnokselle.

Kaannoksen viimeinen reittipiste on reitin loppupiste. Kun alus
saavuttaa reitin loppupisteen, se siirtyy saapumistilaan. Katso
"Saapumistila” sivulla 8.

Kdannoksen aloittaminen
- Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.
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Kaannoksen muuttujat
Kaikilla kddnnoskuvioilla on asetukset, joita voit muokata juuri ennen
kuin aloitat kddnnoksen sekd milloin tahansa veneen kddntyessa.

U-kaannos

Muuttaa nykyistd ohjaussuuntaa 180 astetta.
Kaannoksen muuttuja:

- Kadnnoksen sade
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C-turn (C-kdannos)
Ohjaa alusta ympyralla.
Kaannoksen muuttuja:

Kaannoksen sade
Asteet kdadnnokseen

Spiraali
Kaantaa alusta spiraalin muodossa niin, etta ohjauskuvion sade
pienenee tai suurenee.
Kaannoksen muuttujat:
Aloitussade

Sateen muutos silmukkaa kohden
Silmukkojen lukumaara

Siksak-kdannokset
Ohjaa alusta siksak-muotoisen kddnndskuvion mukaan.
Kadnndksen muuttujat:

Kurssimuutos etappia kohden
Etapin pituus
Etappien lukuméaéara

Nelio

Ohjaa alusta nelionmuotoisen kddnndskuvion mukaan tehden 90
asteen kurssimuutoksia.

Kaannoksen muuttuja:

Etapin pituus
Etappien lukuméaara

S-kda@nnos
Saa aluksen mutkittelemaan padohjaussuunnan ymparilla.
Kadnnoksen muuttujat:

Kaannoksen sade
Kurssinmuutos
Etappien lukuméaara

LIITE | HDS Series ja ELITE Ti® |



ORI $~

s
=
2
3

Keulamoottorin nopeuden sddtdminen

Pidé suunta -tilassa, NAV- -tilassa ja kddnnoskuvio-ohjauksessa
autopilottijarjestelma voi hallita keulamoottorin nopeutta.
Asetettu tavoitenopeus nakyy autopilotin ohjaintaulussa.
Keulamoottorin tavoitenopeutta voi hallita kahdella tavalla:

Potkurin nopeus, madritettyna tehon prosenttiosuutena (A)
Vakionopeus (B)

Voit vaihtaa ndiden nopeusvalintojen valilld valitsemalla
nopeuskuvakkeen.

Nopeutta voi lisdtd/vahentdd esimaaritetyin askelin plus-ja
miinuspainikkeilla. Nopeus voidaan maarittdd myos manuaalisesti
valitsemalla nopeuskenttd (C).

Autopilotin asetukset

Autopilotin asetukset -valintaikkunan asetukset voivat vaihdella.

Settings

Karttakompassi

@ Autopilotti

Autopilottipalkin automaattinen piiloitus
Saapumistila

Ankkurointipisteen asetukset...

Karttakompassi

Voit lisata karttaruudussa nakyvan veneesi ymparille
kompassisymbolin. Kompassisymboli on poissa kaytdsta, kun
kohdistin on aktivoituna ruudussa.

Saapumistila
Autopilotti vaihtaa navigointitilasta valittuun saapumistilaan, kun
alus saapuu perille kohteeseensa.

Valmiustila
Kytkee autopilotin pois kdytostd. Keulamoottoria hallitaan kddessa

pidettavalld kaukosadtimelld tai jalkapolkimella.

Pidd suunta
Tassa tilassa aluksen suunta lukitaan ja pidetddn samana.
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Ankkuri
Ankkuroi aluksen maaranpaahan.

Ankkurointipisteen maaritys

Keulamoottori voi tallentaa useita ankkurointipisteitd, joiden etuliite
on MTG. Keulamoottorin ankkurointipisteet nakyvat
Ankkurointipiste-valintaikkunassa.

Nama MTG-ankkurointipisteet voidaan tallentaa reittipisteena MFD-
jarjestelmaan. MTG-ankkurointipisteen sijaintia voidaan tarkentaa,
jotta se vastaa tarkasti olemassa olevaa reittipistettd tai aluksen
nykyista sijaintia.

Ankkurointipisteet

Nimi Sijainti

MTGD000 N 35°13.998'

MTGD001 Ankkurointipiste

Nimi
MTGD002

MTGDO003

Sijainti

MTGD004

Tallenna reittipisteena...
MTGDO005

Korvaa reittipisteella...
MTGDO006

Korvaa tahan...
MTGDO007

Nayta

Ghost-keulamoottorin polkimen painikkeiden maarittaminen
Voit maarittaa Ghost-sarjan keulamoottorin polkimen kolme
toimintopainiketta (A, B ja C).
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Valitse avattavasta luettelosta toiminto niille painikkeille, jotka haluat
maarittaa.

Setngs Konfiguroi ohjelmoitavat keulamoottorin nappaimet
Q Jarjestelma Karttakompassi

Valitse aktiivinen pilof
ﬁ Toiminnot

Autopilottipalkin autal % o e
n aliu
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Saapumistila
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@ Autopilotti

iﬂ Polttoaine Tallenna Peruuta

LiveSight-tuki

LiveSight Forward- ja LiveSight Down -ndkymia tuetaan. Kun liitat
jarjestelmaan LiveSight-kaikuanturin ja maaritat anturin asetukset,
LiveSight-sovelluksen vastaava painike nakyy aloitussivulla.

- Huomautus: LiveSight-tuen kdyttddn tarvitaan HDS Carboniin
liitetty PSI-1-moduuli ja LiveSight-kaikuanturi. HDS Live
edellyttad vain LiveSight-kaikuanturia.

Laitteen rekisterointi

Saat rekisterdintikehotteen, kun kdynnistat laitteen. Laitteen voi
rekisterdida myos noudattamalla ohjeita, jotka tulevat nakyviin, kun
rekisterdintivaihtoehto valitaan jdrjestelmaasetusten tai
jarjestelmanhallinnan valintaikkunassa.

Lowrance-mobiilisovellus saatavilla

Lowrance-mobiilisovellus on nyt ladattavissa Apple Storesta ja Play
Kaupasta.

Tarkista sovelluskaupasta, mitd kdyttdjarjestelmaversioita tuetaan.
Kayta Lowrance-mobiilisovellusta seuraaviin toimintoihin:

Rekisterdi laite
Saa tukea laitteellesi
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Hanki ajantasaiset kartat ja offline-kartat

Kayta kayttdoppaita, oppaita ja muita resursseja
Lataa ohjelmistopdivityksid

Synkronoi reittipisteet, reitit ja jaljet pilveen

Synkronointitoiminto

C-MAP Embark -painike korvataan Jarjestelmaasetukset-
valintaikkunassa Synkronoi tiedot -painikkeella. Myds C-MAP Embark
-vaihtoehto Palveluasetukset-valintaikkunassa korvataan Synkronoi
tiedot -vaihtoehdolla.

Esimerkki Jarjestelmaasetukset-valintaikkunan Synkronoi tiedot -
painikkeesta:

Jarjestelmaasetukset ®
| L 4 [a] /\
O < A

Valmiustila Asetukset Sammuta Kirkkaus Yotila  Kosketuslu.. | angaton

Ol

)
El == o
l l LREC J

Muokkaa Audio  Kaikuluotai... ~Synchronize g icration

Tietokerros

tieto |o§ta my data

Synkronointitoiminnon kdyttaminen
Voit kirjautua sisdan selaimella osoitteessa www.letsembark.io tai
voit kirjautua Lowrance-sovellustilille mobiililaitteella tai tabletilla
seuraavien kohteiden hallintaa varten (voit luoda uusia kohteita seka
muuttaa, siirtda ja poistaa niitad):

Reittipisteet

Reitit

Jéljet
Monitoimindytdn Synkronoi omat tiedot -toiminnolla voi
synkronoida monitoimindytdn ja Lowrance-sovellustilin.

Vaatimukset

Tili Lowrance-mobiilisovelluksessa

- Huomautus: Voit kirjautua mobiilisovellukseen C-MAP Embark-
tai C-MAP-sovelluksen kdyttdjatunnuksilla. Sinun ei tarvitse
luoda erillistd mobiilisovellustilia.
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Synkronointia varten yksikdn on oltava yhteydessa Internetiin.
Lisdtietoja laitteen yhdistdmisestd Internetiin on kdyttdoppaassa.

Synkronointi

Voit synkronoida monitoimindyton tiedot ja Lowrance sovelluksen
tilitiedot (sisaltda tietosi osoitteessa www.letsembark.io) avaamalla
Synkronoi tiedot -toiminnon Jarjestelmdasetukset-valintaikkunasta
tai Palveluasetukset-valintaikkunasta.

Kirjautumisen jalkeen jarjestelma ilmoittaa viimeisimman
synkronoinnin ajankohdan ja nayttaa seuraavat vaihtoehdot:

Muokkaa - voit muuttaa kirjautumistunnukset

Auto synkronointi — synkronointi tapahtuu madraajoin taustalla,
kun jérjestelma on yhdistetty internetiin

Synkronoi nyt — synkronoi jarjestelman valittémasti

Synchronize your waypoints, routes and
tracks with the Lowrance mobile app.

@navico.com

ETUKSET

Auto synkronointi

Viimeeksi synkronoitu: 27 paivaa sitten

Synkronol nyt
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