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Takuu

Tuotteen takuu toimitetaan erillisena asiakirjana.

Turvallisuus, vastuuvapauslauseke ja

vaatimustenmukaisuus
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Internetin kdytto

Jotkin tdman tuotteen ominaisuudet kdyttavat Internet-yhteytta
tietojen lataamiseen.

Internetin kayttd mobiiliyhteydelld tai megatavujen maddran mukaan
maksettavalla yhteydelld voi edellyttda suuria datamaaria.
Palveluntarjoaja saattaa perid maksun tiedonsiirrosta. Jos et ole
varma asiasta, varmista hinnat ja rajoitukset palveluntarjoajalta.

Lisatietoja
Tama asiakirja on laadittu ohjelmistoversion 24.4 mukaisesti.

Tdssd asiakirjassa esitellyt ja kuvatut ominaisuudet voivat poiketa
yksikostasi, silld ohjelmistoa kehitetddn jatkuvasti.

Asiakirjan viimeisin versio tuetuilla kielilld ja muu aiheeseen liittyva
materiaali on saatavilla osoitteessa www.lowrance.com.

Kayttoohjeen selaaminen naytossa

Tahan laitteeseen sisdltyy PDF-katseluohjelma, jonka avulla
kdyttdohjeita ja muita PDF-tiedostoja voi lukea laitteen ndytossa.

Kayttoohjeet voi lukea laitteeseen liitetysta tallennusvalineesta tai ne
voi kopioida laitteen sisdiseen muistiin.

Seuraavassa on esimerkki kayttdohjeen tiedostonimesta.
Kayttdohjeen tiedostonimet voivat vaihdella laitteen mukaan.
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Ota yhteytta

Lisatietoa tuotteesta ja huollosta on osoitteessa
www.lowrance.com/contact-us.
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Johdanto

Etupaneelin ndppdimet

A  Sivut-nappadin
Aktivoi Koti-sivu painamalla kerran. Siirry seuraaviin
suosikkipainikkeisiin toistamalla lyhyita painalluksia.
Pohjassa pidon toiminnon voi maarittaa. Katso
"Pikapainikkeiden mddirittdminen" sivulla 46.

B Reittipiste-nappain
Avaa Uusi reittipiste -valintaikkuna painamalla painiketta.
Reittipiste tallennetaan painamalla painiketta kaksi kertaa.
Siirry Etsi-valintaikkunaan painamalla painiketta pitkaan.

C Nuolindappdimet
Nuolia painamalla voit siirtya valikkokohdasta toiseen,
muuttaa arvoja ja siirtda kursoria paneelissa.

D Sulje (X) -ndppdin
Taté painamalla voit sulkea valintaikkunan, palata
aiempaan valikkoon, poistaa kohdistimen paneelista tai
palauttaa kohdistimen paneeliin.
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E Enter-nappain
Asetukset valitaan tai tallennetaan painamalla tata
painiketta.

F Zoomauspainikkeet ja MOB-painike
- Paneelien ja kuvien zoomauspainikkeet
Kun kumpaakin ndppainta painetaan yhta aikaa, aluksen
nykyinen sijainti tallentuu Mies yli laidan (MOB) -
reittipisteeksi.

G Valikko-ndppadin
« Yksi painallus tuo ndyttdon aktiivisen paneelin/kerroksen

valikon.

Asetusikkuna tulee nakyviin painamalla painiketta
kahdesti.

Voit piilottaa tai ndyttaa valikon painamalla painiketta
pitkaan.

H Virtanappain
- K&ynnistd jarjestelma painamalla painiketta.
Sammuta jarjestelmd painamalla painiketta pitkaan.
Kun jarjestelma on kdynnissd, painikkeen painaminen
avaa ndyttoon Jarjestelmdasetukset-valintaikkunan.
Toistuvilla lyhyilld painalluksilla voit vaihtaa taustavalon
kirkkautta.

I Pikandppdimet
10 tuuman nayttdyksikdssa on kaksi pikandppainta.
12 ja 16 tuuman nayttoyksikdissa on neljd pikandppadinta.

i

Maéritettavat painikkeet. Katso "Pikapainikkeiden mddrittdminen"
sivulla 46.

Kortinlukija
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Settings

ﬂ' Jarjestelma

ﬁ’ Toiminnot

Muistikortin kayttotavat:

- karttatiedot

- Ohjelmistopaivitykset

- Kayttajatietojen siirto

- Kayttdjatietojen tallentaminen
- Jarjestelman varmuuskopiointi

= Huomautus: Alj lataa, siir tai kopioi tiedostoja karttakorttiin.
Se voi vahingoittaa karttakortissa olevia karttatietoja.

= Huomautus: Ald kiytd yli 32 GB:n muistikortteja. Joitakin
suurempia kortteja voi kdyttad, mutta ne vaativat NTFS-
formatointia.

Kortinlukijan suojakansi on aina suljettava huolellisesti heti kortin
asettamisen tai poistamisen jalkeen veden sisddnpaddsyn estamiseksi.

Lisatoiminnon avaaminen

Jotkin lisdtoiminnot ovat myytavissa erikseen. Lisatoimintoja voi
avata antamalla lisétoimintojen avauskoodin.

Valitse avattava lisdtoiminto. Noudata annettuja osto-ohjeita ja anna
lisdtoiminnon avauskoodi.

Kun lisdtoiminnon avauskoodi on annettu yksikkddn, kyseistd
toimintoa voi kdyttda.

= Huomautus: Lisatoiminnon avaamisvaihtoehto on
kédytettdvissa ainoastaan silloin, jos yksikkdsi tukee lukittua
toimintoa.

Laitteen rekisterointi

Saat rekisterdintikehotteen, kun kdynnistat laitteen. Laitteen voi
rekisterdida myds noudattamalla ohjeita, jotka tulevat nakyviin, kun
Connect and Register (Liita ja rekisterdi) -vaihtoehto valitaan
jarjestelmaasetusten tai jarjestelmanhallinnan valintaikkunassa.

Jérjestelmaasetukset ®
N 4 n
OJNNR * bt a

Valmiustila  Asetukset Sammuta ~Kirkkaus =~ YOtila  Kosketuslu

re

= B

Kaikuluotai.. SYNKronoi  Yhdists ja
g = tiedot  rekisterdidy

Langaton  Tietokerros
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Lowrance-mobiilisovellus

Voit ladata Lowrance: Fishing & Navigation -sovelluksen Apple®
App Store®- ja Google Play® -kaupoista.

= Huomautus: Mobiilisovellus on valinnainen lisdtoiminto, eika se
vaikuta ndyttdyksikon normaaliin toimintaan. Tarkista
sovelluskaupan kuvauksesta, onko sovellus yhteensopiva
mobiililaitteesi kanssa.

Kun yhteys on muodostettu, sovelluksella voi

Rekisterdi nayttoyksikko.

Tarkastele ja lataa tuotedokumentaatiota.

Luo ja synkronoi reittipisteitd, reitteja ja jalkia.

Tutustu kiinnostaviin paikkoihin (POI).

Seuraa vesiliikennettd ja saata.

Peilaa ja ohjaa ndyttoyksikkda mobiililaitteella.

Tilaa Premium-karttoja.

Lataa ja ota kayttdoon nayttoyksikon ohjelmistopaivityksia.

- Huomautus: Tietojen synkronointi pilvipalvelujen kanssa
ndytto- tai mobiililaitteesta edellyttdd Internet-yhteytta.

- Huomautus: Yhdistd suoraan mobiililaitteeseen Wi-Fi®-
yhteydelld kdyttdmalla nayttoyksikdn hotspot-toimintoa ndyton
peilausta ja hallintaa varten.
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Asennus

Asennusohjeet

Valitse asennuspaikka huolellisesti. Varmista ennen poraamista tai
sahaamista, ettei paneelin takana ole séhkdjohtoja tai muita piilossa
olevia osia. Varmista, ettd leikatut reidt ovat turvallisessa kohdassa
eivatkd ne heikennd veneen rakennetta. Jos olet epdvarma, kysy
neuvoa ammattitaitoiselta veneenrakentajalta tai
veneilyelektroniikka-asentajalta.
Ala:
kiinnitd mitadn osaa kohtaan, jossa sitd voidaan kayttda
kdadensijana
kiinnitd mitédan osaa paikkaan, jossa se voi joutua veden alle
kiinnitd mitdan osaa paikkaan, jossa se voi hairitd veneen kadyttda,
vesillelaskua tai vedestd nostoa.

Tee ndin:

Testaa yksikkda sen suunnitellussa sijainnissa ja varmista
tyydyttava langaton toiminta ja GPS-vastaanotto. Metalli- ja
hiilimateriaalit vaikuttavat suorituskykyyn negatiivisesti. Hyvin
sijoitettu ulkoinen GPS-1ahde ja/tai langaton moduuli voi
parantaa suorituskykya.

Kiinnitd huomiota kokonaisleveyttd ja -korkeutta koskeviin
vaatimuksiin.

Kiinnitd huomiota kortinlukijan kdytettavyyteen.

Jata tarpeeksi tilaa kaikkien tarvittavien johtojen kytkemiseen.
Varmista, ettd johdot voidaan vetda suunniteltuun
asennuspaikkaan.

- Huomautus: Uppoasennettuna kotelon tulee olla kuiva, ja siind
pitaa olla hyva ilmanvaihto. Pienien koteloiden kohdalla pitaa
ehka asentaa koneellinen jaédhdytys.

A Varoitus: Riittamaton ilmanvaihto ja siitd johtuva
yksikon ylikuumeneminen saattavat aiheuttaa
epaluotettavaa toimintaa ja pienentda kdyttoikda.
Yksikon altistaminen maaritykset ylittaville olosuhteille
voi mitatoida takuun. Katso tekniset tiedot kohdassa
"Tekniset tiedot" Sivulla 291.
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Asennusjalan asennus

1  Aseta teline haluamaasi kiinnityskohtaan. Varmista, etta
valitussa paikassa on tarpeeksi tilaa telineeseen kiinnitetylle
yksikolle ja ettd yksikkoda voidaan kallistaa. Molemmilla
puolilla on lisdksi oltava riittavasti tilaa nuppien
kiristamiseen ja l0ysaamiseen.

2 Merkitse ruuvien kohdat kayttamalla telinettd mallina ja
poraa ohjausreidt.

3 Kiinnitd teline kdyttdmalla kiinnittimia, jotka sopivat telineen
asennusalustan materiaaliin.

4 Kiinnitd yksikko telineeseen nuppien avulla. Kirista
ainoastaan kasin.

Seuraavassa kuvassa nakyvat ruuvit on tarkoitettu ainoastaan
havainnollistamistarkoituksiin. Kayta kiinnittimia, jotka sopivat
telineen asennusalustan materiaaliin.

3
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Paneeliasennus
Lisdtietoa on paneeliasennusohjeiden erillisessa kiinnitysmallissa.
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Kytkenta

Johdotusohjeet

Ala tee nain:
Al3 tee johtoihin terévia taitoksia.
Al veda johtoja siten, ettd vesi paasee virtaamaan liittimiin.
Ald veds datakaapeleita tutkan, Idhettimen tai suurta/korkeaa
virtaa johtavien johtojen tai suurtaajuuksisten
merkinantokaapeleiden l&helta.
Al veda johtoja siten, ettd ne hairitsevat mekaanisia jarjeste/mia.
Al veda kaapeleita teravien reunojen yli.

Tee ndin:

Tee kaarteita ja silmukoita.

Kiinnita kaikki johdot johtositeilla.

Juota/purista ja eristd kaikki litdnnat, jos pidennat tai lyhenndt
johtoja. Johtojen pidennyksessa tulee kayttaa sopivia
puristusliittimia tai juottamista ja kutistamista. Pida liitokset
mahdollisimman ylhadalld veden sisddnpadsyn minimoimiseksi.
Jata liittimien ymparille tilaa, jotta johdot on helppo kytked ja
irrottaa.

A Varoitus: Muista katkaista sahkdvirta ennen
asennuksen aloittamista. Jos virta on kytkettynd tai se
kytketaan kayttéon asennuksen aikana, tilanne voi
johtaa tulipaloon, sahkoiskuun tai muuhun vakavaan
vammaan. Varmista, etta virtaldhteen jannite on
yhteensopiva yksikon kanssa.

A Varoitus: Positiivinen syottojohto (punainen) on aina
kytkettava (+) DC-virtaan sulakkeella tai katkaisijalla
(mahdollisimman l&hella sulakkeen arvoa).
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Virta- ja NMEA 0183° -johto
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Nappdin Kuvaus

A +12VDC Punainen
B DC negatiivinen Musta

C Sulake -

D Lisdvarusteen herdtevirta Keltainen
E Lahetin A (Tx_A) Keltainen
F Lahetin B (Tx_B) Sininen
G Vastaanotin A (Rx_A) Oranssi
H Vastaanotin B (Rx_B) Vihrea

I Maadoitus (suojattu) -

Lisdvarusteen heratys

Lisdvarusteen heratysjohtoa voidaan kdyttaa ulkoisten laitteiden
virransy6ton tilan hallintaan. Yhdista kaikki lisdvarusteiden
herdtysjohdot yhteiseen vayldan tai yksittdiseen paatteeseen. Talla
tavalla liitetyt laitteet kytkeytyvat toimintaan samalla hetkelld kun
yksikkdon kytketdan virta.
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Nappdin  Kaytto

A Lisdvarusteen heratysjohto Keltainen

B Lisdvarusteen herdtysjohto

Kaikupulssin synkronointi

Kaikupulssin synkronoinnin ansiosta samanlaisilla taajuuksilla
toimivia antureita voidaan kdyttdd samanaikaisesti ilman hairioita.

Kaikupulssin synkronointi voidaan muodostaa antureihin, jotka on
yhdistetty seuraaviin:

ActiveTarget 2 -luotainmoduulit
S3100-luotainmoduulit
HDS Pro

Voit ottaa kaikupulssin synkronoinnin kdyttéon HDS Pro -ndytdssa
liittamalla keltaisen herdtysjohdon yhteensopivan laitteen
kaikupulssin synkronointijohtoon.

Seuraavassa on esimerkki yhdesta johdotuskokoonpanosta:
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SONARMODULE

A \Varoitus: Liita lisavarusteen heratysjohto ja
kaikupulssin synkronointijohto vasta sen jalkeen, kun
olet liittanyt anturit luotainmoduuleihin tai HDS Pro -

nayttoon.

Ndp Kaytto

pain

A Lisdvarusteen herdtysjohto HDS Prossa (keltainen)

B Kaikupulssin synkronointijohto S3100-luotainmoduulissa
(sininen)

C 12V DC (punainen)
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Ndp Kaytto

pain

D DG, negatiivinen (musta)

E Sulake (5A)
Ota kaikupulssin synkronointi kdyttdon valitsemalla Settings >
System > Power Control (Asetukset > Jarjestelma > Virranhallinta).

Maarita Ping Sync (Kaikupulssin synkronointi) -asetukseksi ON ja
valitse Save (Tallenna).

Power Control

Master

Ping sync ON

Save Cancel
Huomautus: Master- ja Ping Sync (Kaikupulssin synkronointi)-

virranhallintaa ei voi ottaa kdyttddn samanaikaisesti. Toisen virran
kytkeminen katkaisee toisen virran automaattisesti.

Videosovitinkaapeli (myydaan erikseen)

Nappadin Kuvaus

A Videon sovitinkaapeli (litetdan yksikon liittimeen)
B BNC-liitin (naaras)
C Virta- ja NMEA 0183° -johto
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NMEA 2000°

NMEA 2000° -dataportti mahdollistaa useiden tietojen
vastaanottamisen ja jakamisen eri lahteistd.

Liittimen tiedot

wni
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%///
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=

3
Yksikdn pistorasia (uros)

Nastan  Kaytto

Suoja / vaippa

NET-S (+12 vV DC)

NET-C (DC negatiivinen)
NET-H

NET-L

g Hh W N =

NMEA 2000° -verkon suunnittelu ja asennus

NMEA 2000° -verkko koostuu virrallisesta rungosta, josta
litantakaapelit liittyvat NMEA 2000 -laitteisiin. Rungon on kuljettava
enintddn 6 metrin padssa kaikista liitettavista tuotteista, tavallisesti
keulasta perdan pain.

Seuraavaa ohjeistusta on noudatettava:

Rungon kokonaispituus ei saisi olla yli 100 metrid (328 jalkaa).
Yhden liitdntakaapelin enimmadispituus on 6 metrid. Kaikkien
litdntdkaapelien yhteenlaskettu enimmaispituus ei saisi olla yli
78 metria (256 jalkaa).

Rungon kumpaankin pddhdn on asennettava paatevastus.
Padtevastus voi olla tulppamallinen tai yksikkd, jossa on sisdinen
padtevastus.
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NMEA 2000° -laite
Liitdntakaapeli

Paatevastus

Virransyottd

m O Nn @ >

Runko

NMEA 2000° -verkon virransyotto

Verkkoa varten on oltava oma 3 ampeerin sulakkeella suojattu
12 V:n DC-virtaldhde.

Pienemmissa jdrjestelmissa virran voi kytked mihin kohtaan runkoa
tahansa.

Kytke suuremmat jarjestelmat rungon keskikohtaan verkon
jannitteen laskun tasapainottamiseksi. Tee asennus niin, etta
kuormitus/virrankulutus on yhta suuri virtasolmun kummallakin
puolella.

- Huomautus: 1 LEN (Load Equivalency Number,
kuormituskerrointunnus) vastaa 50 mA:n virrankulutusta.

3

4 2 2 - 3 1 1
LEN || LEN|| LEN LEN||LEN|| LEN || LEN

O— L L L L . : —n

(T) (8 LEN) (8 LEN) (T)
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= Huomautus: Ald kytke NMEA 2000° -virtajohtoa samaan
litantddn moottorin kdynnistysakkujen, autopilottitietokoneen,
keulapotkurin tai jonkin muun korkeavirtaisen laitteen kanssa.

Ethernet-laiteliitanta
Verkkolaitteet voidaan kytked Ethernet-porttiin joko suoraan tai

verkon laajennuslaitteen kautta.

Ethernet-liittimen tiedot

4
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Yksikan pistorasia (naaras)

Nastan  Kaytto

Lahetéd positiivinen TX+

8/}//

O_—
N

&

Lahetd negatiivinen TX-

Vastaanota positiivinen RX+

Vastaanota negatiivinen RX-

i A W N =

Suoja / vaippa

Ethernet-laitteet

Ethernet-portteja voidaan kdyttaa tiedonsiirtoon ja kayttajan
luomien tietojen synkronointiin. Suosittelemme liittdmaan
jarjestelman jokaisen monitoimindytdn Ethernet-verkkoon.

Ethernet-verkon maarittdmiseen ei tarvita erityisasetuksia, vaan
kaikki toimii plug-and-play -liitannalla.

Ethernet-laajennuslaite

Verkkolaitteiden liitanta voidaan tehda Ethernet-laajennuslaitteen
kautta. Haluttu porttien méaara saadaan laajennuslaitteita lisadmalla.
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HDMI-tulo

Yksikkd voidaan liittaa ulkoiseen videolahteeseen, jolloin sen
ndytdssa voi nayttaad videokuvaa.

HDMIe®-liittimen tiedot

(—/

Yksikon pistorasia (naaras)

Yksikdssa on HDMI®-vakioliittimet (tyyppi A).
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Kayttoliittyma

Aloitussivu

REITTIPISTEET
KAIKULUOTAIN SIDESCAN

DOWNSCAN OHJAUS

INFO

B

TALLENNUSTILA

Aloitussivulle pddsee mistd tahansa toiminnosta painamalla lyhyesti
Koti-nappainta.

A Asetukset-painike
Avaa Asetukset-valikon. Sielld voit madrittaa jarjestelman.

B  Sovellukset
Nayta sovellus koko sivun kokoisessa ruudussa valitsemalla
jokin naista painikkeista.
Kun painiketta painetaan pitkddn, nakyviin tulevat
sovellukselle etukdteen madritetyt sivun jakoasetukset.

C  Sulkemispainike
Valitse tama painike, kun haluat poistua aloitussivulta ja
palata aiemmalle valittuna olleelle sivulle.

D Suosikit
Naytd paneeliyhdistelma valitsemalla jokin ndistd
painikkeista.
Kun painat suosikkipainiketta pitkddn, paaset
muokkaamaan suosikkipaneelia.

E Tyokalurivi
Valitse tehtdvan suorittamiseen tai tallennetun tiedon
selaamiseen tarvittavan ikkunan painike.
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Monen paneelin sivut

Monen paneelin sivulla olevien paneelien kokoa voi muuttaa
Jérjestelmaasetukset-valintaikkunassa. Katso "Monen paneelin sivujen jaon
mukauttaminen” sivulla 44.

Sivulla voi olla useita paneeleita, mutta ne voivat olla aktiivisia vain
yksi kerrallaan. Aktiivinen paneeli nakyy rajattuna.

Vain aktiivisen paneelin valikkoa voi kdyttaa.

2 paneelin sivu 3 paneelin sivu

Sovellussivut

A Hallintapalkki
B Sovelluspaneeli
C Valikko-painike
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Esimaaritetyt sivujaot
Esimaaritetyn sivujaon avulla voit ndyttdd monta sovellussivua
samassa ruudussa.

Voit muuttaa jakoa esiméadritetyssa sivujaossa. Katso "Monen paneelin
sivujen jaon mukauttaminen" sivulla 44.

pikajako kartta

A

+ KAIKULUOTAIN + SIDESCAN

=

+ DOWNSCAN + ORJAUS +INFO

Suosikit-palkki

Suosikit-palkissa on esiasetettuja sivuja ja suosikkisivuja. Avaa sivu
valitsemalla suosikkisivun painike.

Suosikkisivut voivat olla yhden tai monen paneelin sivuja. Nayton
koko maaraa sen, montako sovelluspaneelia yhdelld suosikkisivulla
voi olla.

Suosikit-palkissa on myods suosikkisivujen muokkaustyokaluja. Kaikkia
suosikkisivuja voidaan muokata. Lisatietoja suosikkisivujen
lisddmisestd ja muokkaamisesta on kohdassa "Suosikkisivujen
mukauttaminen” sivulla 45.
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Jarjestelmaasetukset-valintaikkuna

Jérjestelmaasetukset-valintaikkunasta padsee muokkaamaan kaikkia

perusjarjestelmaasetuksia.

Valintaikkunassa ndkyvat painikkeet vaihtelevat toimintatilan ja
liitettyna olevien laitteiden mukaan.

Jos kayttdon otettavien ja kdytdstd poistettavien toimintojen

painikkeiden yldosassa ndkyy oranssi palkki, kyseinen toiminto on

otettu kayttoon.
Voit ndyttda valintaikkunan seuraavasti:
Paina virtapainiketta.

Jarjestelmaasetukset

O B

Valmiustila Asetukset Sammuta  Kirkkaus Yotila

=

Langaton  Tiel

Synkronoi
tiedot
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Perustoiminnot

Aurinkosuojan poistaminen

Monitoimindyton aurinkosuoja on suunniteltu tiiviiksi, ja se on
poistettava varovasti, jotta monitoimindytto tai suojus eivat
vaurioituisi.

Poista aurinkosuoja tarttumalla sen reunoihin sivuilla olevien
aukkojen kohdalta. Paina peukaloilla varovasti kannen keskiosaa ja
nosta aurinkosuoja pois paikaltaan.

- Huomautus: Laite kannattaa suojata aurinkosuojalla aina, kun
laitetta ei kayteta.

A \aroitus: Aurinkosuojaa ei ole tarkoitettu
kaytettavaksi aluksen ollessa liikkeessa tai
hinattavana. Se voi irrota suurilla nopeuksilla. Poista
aurinkosuoja aina ennen liikkeellelahtda.

Jarjestelman virran kytkeminen ja

katkaiseminen

Jarjestelmaan kytketaan virta painamalla virtapainiketta.

Laite sammutetaan painamalla pitkdan virtapainiketta.

Jos painike vapautetaan, ennen kuin jarjestelma on kokonaan
sammunut, virrankatkaisu peruuntuu.

Yksikdn virran voi katkaista myos Jarjestelmaasetukset-
valintaikkunassa.

Ensimmainen kdynnistys

Kun yksikkd kdynnistetddn ensimmadisen kerran tai asetusten
palauttamisen jalkeen, ndyttéon avautuu erilaisia valintaikkunoita.
Saat madritettya olennaisimmat asetukset vastaamalla
valintaikkunan kehotteisiin.

Asetuksia voi maarittaa lisdd tai muuttaa Jarjestelmdasetukset-
valintaikkunassa.
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Valmiustila

Valmiustila sadstaa virtaa kytkemalla luotaimen sekd nayton ja
nappdinten taustavalaistuksen pois kaytosta. Jarjestelma jatkaa
toimintaansa taustalla.

Valmiustila valitaan Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Normaali kdyttotila palautetaan valmiustilan jalkeen painamalla
lyhyesti virtapainiketta.

Nayttovalaistus

Kirkkaus

Esiasetettuja taustavalaistuksen tasoja voi selata painamalla lyhyesti
virtapainiketta.

Nayton taustavalaistusta voi saataa Jarjestelmdasetukset-
valintaikkunassa.

Yotila
Yétilan voi ottaa kdyttdon tai poistaa kdytdsta Jarjestelmdasetukset-
valintaikkunassa.

Yotila-asetuksella varipaletti mukautetaan olosuhteisiin, joissa valoa
on vahan.

Sivut ja paneelit
Sivut valitaan aloitussivulla.
Koko sivun kokoiset paneelit:
Valitse haluamasi sovelluspainike.

Suosikkisivut:
Valitse haluamasi suosikkipainike.

Esimaaritetty pikasivujako:
Paina pitkdan haluamaasi sovelluspainiketta.
Sivulla voi olla useita paneeleita, mutta ne voivat olla aktiivisia vain

yksi kerrallaan. Aktiivinen paneeli nakyy rajattuna. Vain aktiivisen
paneelin sivuvalikkoa voi kayttaa.

Aktiivisen paneelin valitseminen monen paneelin sivulla:
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Napauta paneelia.
Paina Paneeli-painiketta.

Valikot
Paneelivalikon nayttaminen:
Valitse Valikko-painike.
Paina Valikko/Enter-painiketta.
Palaaminen edelliselle valikkotasolle:
Valitse Takaisin-valikkovaihtoehto.
Paina poistumispainiketta.
Paneelivalikon piilottaminen:

Pyyhkaise valikko oikealle.
Paina Poistu-painiketta ensimmaisella valikkotasolla.

Mies yli laidan -reittipiste
Voit tallentaa hatatilanteiden varalle Mies yli laidan (MOB) -
reittipisteen aluksen nykyisen sijainnin kohdalle painamalla.

MOB:n luominen
Mies yli laidan (MOB) -reittipisteen luominen:
Paina zoomauspainikkeita (+ ja -) samanaikaisesti.

Kun MOB-toiminto otetaan kayttdon, jarjestelma suorittaa seuraavat
toiminnot automaattisesti:
MOB-reittipiste luodaan aluksen sijaintipaikkaan.
Nayttodn vaihtuu zoomattu karttapaneel, joka on keskitetty
aluksen sijainnin mukaan.
Jarjestelma nayttaa navigointiohjeet, joilla padstaan takaisin MOB-
reittipisteeseen.

MOB-reittipisteita voi luoda useita. Alus nayttaa edelleen
navigointiohjeet alkuperdiseen MOB-reittipisteeseen. Seuraaviin
MOB-reittipisteisiin on navigoitava manuaalisesti.

MOB-reittipisteen poistaminen
MOB-reittipisteen voi poistaa valikosta, kun se on aktivoitu.
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Navigointi n—

MOB-reittipisteeseen navigoinnin lopettaminen
Jarjestelma nayttad navigointiohjeita MOB-reittipisteeseen, kunnes
kéyttdja peruuttaa navigoinnin valikosta.

Kosketusnayton lukitseminen

Kosketusnaytdn voi lukita tilapdisesti, jotta jarjestelmaa ei kaytettaisi
vahingossa.

Kosketusnayttd lukitaan Jarjestelmdasetukset-valintaikkunassa.
Lukitus avataan pitamalla virtandppaintad painettuna.

Kuvankaappaus
Kuvankaappauksen ottaminen:
Paina samanaikaisesti Sivut- ja virtandppainta.

Kuvankaappaukset tallentuvat sisdiseen muistiin.

Kertakirjautuminen

Kertakirjautumisen (SSO) todennusmenetelmalla voit kirjautua
sovellustilillesi ja padstd automaattisesti suojattuun yhteyteen
antamatta sisddnkirjautumistietojasi monitoimindyton (MFD) kautta.
Tama todennusmenetelmd helpottaa tilille kirjautumista
monitoimindytdn ndppdimistdn avulla, ja sisddnkirjautumistietoja ei
tarvitse sailyttaa.

Kertakirjautuminen (SSO)

Huomautus: Sovellustilille kirjautuminen edellyttaa Internet-
yhteytta.

Voit kirjautua sisdan kertakirjautumisella (SSO) monitoimindyton
(MFD) QR-koodia® kayttaen tai verkkoselaimella.
Kirjautuminen kertakirjautumisella (SSO):

1. Valitse monitoimindytdsta Settings > Services (Asetukset >
Palvelut) ja valitse Synchronize my data (Synkronoi omat
tiedot).
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Settings ®

Q’ System “

Synchronize my data Not logged in &

ﬁ Features
®

& services Log in or Sign up to your Lowrance account from
your mobile device

1. Scan the QR code from a mobile
device to continue

2. Enter this code when prompted

Alternatively visit https://account.lowrance.com/device from the web

browser on your mobile device.

2. Lue mobiililaitteella QR-koodi®, joka ndkyy kirjautumissivulla, tai
avaa mobiililaitteella verkkoselain ja kirjoita monitoimindytdssa
nakyva Internet-osoite manuaalisesti.

3. Anna sahkdpostiosoitteesi pyydettdessa.

Huomautus: Jos sinulla ei ole tilid, sinut ohjataan

rekisterditymissivulle. Luo tili lisadmalla tietosi.

4. Vahvista koodi:
Kun kirjaudut siséan verkkoselaimella, anna monitoimindytssa
nakyva koodi.
Kun kirjaudut QR-koodilla®, vahvista, ettd mobiililaitteen koodi
vastaa monitoimindyton koodia, ja valitse Yes, Allow
connection (Kyll3, salli yhteys). Jos koodit eivat tasmaa, voit
syottaa koodin manuaalisesti tai hyldta yhteyspyynnon.

Kun yhteys on muodostettu, sekd mobiililaitteessa ettd
monitoimindytdssa nakyy onnistumisviesti ja kayttajatunnuksesi
nakyy (Oma B&G-tili) (Oma Simrad-tili) My Lowrance account
(Oma Lowrance-tili) -sivulla.

Kirjaudu ulos valitsemalla Settings > Services > My Lowrance
account (Asetukset > Palvelut > Oma Lowrance-tili) ja valitse sitten
Log out (Kirjaudu ulos).

Voit siirtyd Synchronize my data (Synkronoi omat tiedot) -kohtaan
myds System controls (Jarjestelmanhallinta) -valintaikkunasta.
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Polttoaineasetukset

Polttoainetoiminto seuraa aluksen polttoaineen kulutusta.
Yhteenlasketut tiedot ilmaisevat matkan ja kauden polttoaineen
kulutuksen. Tietojen perusteella lasketaan polttoainetalous, joka
nakyy laitesivuilla ja tietopalkissa.

Jotta toimintoa voidaan kayttda, aluksessa on oltava Navicon
polttoaineen virtausanturi tai NMEA 2000° -moottorin
sovitinkaapeli/vayla ja Navicon polttoainetietojen tallennusvéline.
Navicon polttoaineen virtausanturi ei edellytd erillisen
polttoainetietojen tallennusvdlineen kdyttda. Tarkista moottorin
valmistajalta tai jalleenmyyjaltd, onko moottorissa tietojen
|dhetystoimintoa ja mikd sovitin on saatavilla NMEA 2000° -
kytkentdd varten.

Kun fyysinen yhteys on muodostettu, varmista, ettd Idhde on
valittuna. Useat polttoaineen virtausantureita tai polttoainetietojen
tallennusvalineitd kayttavat moottorit edellyttadvat moottorin
sijainnin maarittamista laiteluettelossa. Yleisid ldhteen valintaan
liittyvia tietoja on kohdassa "Verkkoasetukset" sivulla 248.

Settings

ﬂﬂ Polttoaine Polttoainetta kulutettu

Tankkaus...
@ Halytykset
Aluksen asetukset...

Aluksen asetusten maarittaminen

Vessel Setup (Aluksen asetusten madritys) -valintaikkunassa valitaan
moottoreiden lukumaérd, polttosailididen lukumaara ja aluksen
kaikkien polttoainesdilididen polttoaineen kokonaismaara.

Aluksen asetukset

Moottorien lukumaara
il

Polttoainetankkien maara
1

Aluksen polttoainekapasiteetti (L)
0

Tallenna Peruuta

Polttoaineen virtauksen maarittaminen

Kun moottoreiden lukumaara on madritetty, maarita, mika
polttoaineen virtausanturi on yhdistetty mihinkin moottoriin. Siirry
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Network (Verkko) -sivun Device list (Laiteluettelo) -luettelosta
vuorotellen kunkin anturin Device Configuration (Laitemaaritys) -
valintaikkunaan ja madrita Location (Sijainti) vastaamaan moottoria,
johon laite on yhdistetty.

Unconfigure (Poista madritys) — palauttaa laitteen oletusasetukset
ja poistaa kaikki kdyttajaasetukset.

Reset Fuel Flow (Palauta polttoaineen virtaus) — palauttaa vain
Fuel K-Value (Polttoaineen K-arvo) -asetuksen, jos se on maaritetty

Calibrate (Kalibroi) -kohdassa. Vain Navico-laitteiden asetukset
voidaan palauttaa.

EP-10: Fuel Flow - Apparaatconfiguratie

Configuratie
Apparaat EP-60R Fuel Flow

Locatie Onbekend

Geavanceerde opties

Exemplaar Configuratie ongedaan maken

Brandstofstroom opnieuw instellen.

Kalibrointi

Kalibrointia voidaan tarvita, jotta mitattu virtaus ja todellinen
polttoaineen virtaus saadaan vastaamaan toisiaan. Kalibrointi
kdynnistetadn Refuel (Uudelleentankkaus) -valintaikkunasta.
Kalibrointi voidaan suorittaa vain Navicon polttoaineen
virtausanturilla.

1. Aloita tdydelld polttoainesailiolla ja kdytd moottoria tavalliseen
tapaan.

2. Kun polttoainetta on kulunut vahintaan useita litroja (muutama
gallona), sdilid tulee tayttad uudelleen. Valitse sitten Set to full
(Maarita tdydeksi) -asetus.

3. Valitse Calibrate (Kalibroi) -asetus.

4, Maarita Actual amount used (Todellinen kulutusmaara) -arvo
sailioon lisdtyn polttoainemadran mukaan.

5. Tallenna asetukset valitsemalla OK. Fuel K-Value (Polttoaineen K-
arvo) -kohdassa tulisi nyt ndkya uusi arvo.

- Huomautus: \Voit kalibroida useita moottoreita toistamalla
edelliset vaiheet kullekin moottorille. Voit myds kayttda kaikkia
moottoreita samanaikaisesti ja jakaa Kulutettu madra -arvon

Polttoaineasetukset | HDS Pro Kayttdjan ohjekirja



moottoreiden lukuméaaralla. Tassa on oletuksena kaikkien
moottoreiden kohtuullisen tasainen polttoaineen kulutus.

- Huomautus: Calibrate (Kalibroi) -asetus on kaytettavissa vain,
kun Set to full (Maarita taydeksi) on valittuna ja polttoaineen
virtaus on yhdistetty ja madritetty lahteeksi.

= Huomautus: Polttoaineantureilla voidaan mitata enintdan 8:aa
moottoria.

Polttoainetaso

Kaikkien polttoainesdilididen jéljelld oleva polttoaineméaard voidaan
mitata sopivaan polttoainesdilion pinnankorkeusanturiin yhdistetyn
Navico-nestetasoanturin avulla. Sdilididen maaré on maaritettava
polttoaineasetussivun Vessel Setup (Aluksen asetusten maaritys) -
valintaikkunassa, jotta nestetasoanturit voidaan maarittaa sailidille
erikseen.

Valitse Network (Verkko) -sivulla Device list (Laiteluettelo) ja tarkista
kunkin anturin Device Configuration (Laitemaaritys) -valintaikkuna.
Maérita sitten sdilion sijainti, polttoainetyyppi ja sailion koko.

Jos haluat maarittda nestetasoanturin tiedot laitepalkkiin tai
laitesivun mittariin, katso lisdtietoja kdyttdohjeesta.

- Huomautus: Nestetasoantureiden kanssa voidaan kayttaa
enintaan viitta sailiota.
- Huomautus: Yhteensopivan moottorin vaylan ldhettdmat

sdilidtiedot voidaan myos tuoda ndkyviin, mutta kyseisen
tietoldhteen sailiota ei voi kuitenkaan maarittdd tdssa yksikdssa.
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Jarjestelman mukauttaminen

Aloitussivun taustakuvan mukauttaminen

Aloitussivun taustakuvaa voi mukauttaa. Voit valita jarjestelméassa
olevan kuvan tai kdyttdd omaa ,jpg- tai .ong-muodossa tallennettua
kuvaasi.

Kuvat voi tallentaa mihin tahansa tiedostoselaimessa nakyvaan
kansioon. Jarjestelma kopioi taustakuvaksi valitun kuvan
automaattisesti Wallpaper (Taustakuvat) -kansioon.

B Tallennustila » Tallennustila

\~ &
— =
Reittipisteet Kaikutalle...

4 < Omat tiedostot
B Demo
B Gribs
R Tallenteet Yksityiskohdat - wallpaper01.jpg

R Polars Tyyppi JPEG-kuva
Koko 72.4 kB

4 W Wallpaper Luotu 09/17/2019
Muokattu 09/09/2019

wallpaper01.jpg
wallpaper02.jpg
wallpaper03.ipa

Nimea

Aseta tau...
Nakyma atau... Kopioi uudelleen

Poista

Monen paneelin sivujen jaon
mukauttaminen

1. Avaa monen paneelin sivu.

2. Avaa Jarjestelmdasetukset-valintaikkuna.

3. Valitse Aseta jako -vaihtoehto. Monen paneelin sivulle ilmestyy
sadtokuvake.

4. Valitse sadtokuvake ja siirrd jako haluamaasi kohtaan.

5. Voit tallentaa tai hylatd muutokset vastaavien valikkovaihtojen
kautta.
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Jarjestelméasetukse

O £

ustila ~ Asett t
7

= -@
.

Langaton Aseta jako.

Tietokerros

Kartta- ja kaikuluotainsivuille voi liséta tietoja tietokerroksena.
Tietokerrokset asetetaan erikseen jokaiselle oletussivulle,
suosikkisivulle ja esimadritetylle sivujaolle.

Tiedot voivat olla mitd tahansa verkosta saatavia tietoja.

Voit ottaa tietokerrokset kayttéon tai poistaa ne kaytosta
Jérjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Tietokerroksen tietojen muokkaaminen

Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa olevan Muokkaa tietokerrosta
-painikkeen avulla voi muokata tietokerroksen tietoja.

Valitse muokkaustilassa ollessasi muokattava tietokerros ja sitten

muuta tai madrita tietoja valikon vaihtoehdoilla
siirrad tietokerrosta vetamalla tietokerroksen tietolaatikkoa.

Suosikkisivujen mukauttaminen

Uusien suosikkisivujen lisadminen

1. Avaa sivun muokkauksen valintaikkuna valitsemalla aloitussivun
suosikkiruudusta Uusi.
2. Maarita uusi sivu vetdmalla ja pudottamalla kuvakkeita.
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3. (Valinnainen) Muuta paneelien sijoittelua (mahdollista vain 2 tai
useamman paneelin kanssa).
4. Tallenna sivun asettelu.

Sivujen muokkaus

Muodosta haluamasi sivuasemointi vetamalla
paneeleita vasemmalta esikatselualueelle.

@ Ei liséttyja paneeleita

MUOKKAA

Tyhjenna Tallenna Hylkaa

Jérjestelma tuo nakyviin uuden suosikkisivun, ja uusi sivu nakyy
suosikkisivujen luettelossa aloitussivulla.

Suosikkisivujen muokkaaminen

1. Valitse suosikkipaneelin muokkauskuvake.
- Voit poistaa sivun valitsemalla suosikkikuvakkeen X-kuvakkeen.
- Avaa sivun muokkauksen valintaikkuna valitsemalla

suosikkikuvakkeen tydkalukuvake.

2. Lisaa tai poista paneeleita sivun muokkauksen valintaikkunassa.

3. Poistu suosikkien muokkaustilasta tallentamalla tai hylkddmalla
tekemdsi muutokset.

Sivujen muokkaus

Muodosta haluamasi sivuasemointi vetamalla
Jiaikuluotain paneeleita vasemmalta esikatselualueelle.

Tyhjenna Tallenna

Pikapainikkeiden maarittaminen
Pikapainikkeiden ja kotipainikkeen toiminnot voidaan maarittaa.
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- Huomautus: Maéritettdvien painikkeiden maara maaraytyy
laitteen koon mukaan.

Valitse avattavasta luettelosta toiminto niille painikkeille, jotka haluat
maarittaa.

Settings

L} Jarjestelms Aika...

@ Pralvelut

Pikanappéaimet...

Pikanappaimet

20O
“ Pitké painallus

Vaihda aktiivinen ikkuna

Valitse.

Valitse. Valitse

Valitse. Valitse

Tallenna Peruuta

Ominaisuuksien ottaminen kayttoon ja

niiden poistaminen kaytosta
Jarjestelman pitdisi automaattisesti tunnistaa yhteensopiva,
yksikkoon liitetty laite. Jos ndin ei tapahdu, ota ominaisuus kdyttoon

Lisdasetukset-valintaikkunassa.
Settings
Palauta oletukset...

'n' Jarjestelméa

@ ralvelut

Lisatoiminnot...

Liséasetukset

, naytetaanko SonicHub/FUSION-Link-toiminnot.

Maarittda sammutetaanko audiopalvelin kun monitoiminayttd
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Kartat

Karttapaneeli

e — >

25°45"

Pohjoisen merkki
Alus
Kartta-alueen asteikko

Koordinaattiviivat*

m O Nn @ >

Etdisyysrenkaat*

*Valinnaiset karttakohteet. Valinnaiset karttakohteet voi ottaa
kdyttoon tai poistaa kaytosta yksittdin Kartta-asetukset-
valintaikkunassa.

Karttatiedot

Jérjestelma voidaan toimittaa esiladatuilla kartoilla varustettuna.
Kattava tuettujen karttojen valikoima I6ytyy tuotteen sivustosta.

= Huomautus: Karttavalikon vaihtoehdot voivat vaihdella
kdytossa olevan kartan mukaan.

Karttakorteilla olevat kartat jaetaan Ethernet-verkossa, joten
aluksessa tarvitaan vain yksi karttakortti.

- Huomautus: Jarjestelma ei siirry kdyttamaan siihen esiladattuja
karttoja automaattisesti, jos karttakortti poistetaan. Epatarkka
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kartta nakyy ndytossa, kunnes karttakortti sydtetaan takaisin
laitteeseen tai kdyttdja vaihtaa esiladatut kartat kdyttoon
manuaalisesti.

Kartan lahteen valinta

Valikossa on luettelo kdytettavissa olevista karttaldhteista.

Jos kdytettavissa on samanlaisia karttaldhteitd, jarjestelma valitsee
S automaattisesti kartan, jossa on tarkimmat tiedot alueelta.

Kartan valinnat

Kartta lahde

Lownce Kahden karttalahteen ndayttaminen
Jos kdytettdvissa on useita karttaldhteitd, voit tarkastella kahta
karttatyyppid yhta aikaa yhdella sivulla kdyttamalla kahta
karttapaneelia.

Aktivoi kumpikin karttasivu ja valitse sen lahde valikosta.

Alussymboli

Alussymboli ilmaisee aluksen sijainnin, kun jarjestelmdssa on
voimassa oleva GPS-sijainnin lukitus. Jos GPS-sijaintia ei ole
kédytettavissa, alussymbolissa ndkyy kysymysmerkki.

Jos suuntatietoja ei ole saatavana, aluksen kuvakkeen suunnaksi
maardytyy suunta maan suhteen (COG).

Kartan zoomaaminen

© 50NM Kartta-alueen asteikko ja etdisyysrenkaiden vali (jos kaytdssa) nakyvat
5NM karttaruudussa. Voit muuttaa mittakaavaa zoomaamalla karttaa
ldhemmas tai kauemmas.

Kartan panorointi
Karttaa voi siirtaa eri suuntiin seuraavilla tavoilla:

Naytdn vetdminen
Siirrd kursori karttapaneelin reunaan nuolipainikkeilla
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Kartan suunta

Takaisin

Engmrr)én Suuntaus
valintoja Pohjoinen ylos

Etunaytto

Voit maarittad, miten karttaa kddnnetaan paneelissa.

Pohjoinen ylos

Nayttaa kartan niin, ettd pohjoinen on ylhaalla.

Suunta ylos
A
| Nayttaa kartan niin, ettd aluksen suunta (A) on
kohti ndyton ylareunaa. Suuntatiedot tulevat
kompassilta. Jos ohjaussuunta ei ole

kaytettdvissa, jarjestelma kayttaa GPS:n
mukaista suuntaa maan suhteen (COG).

Kurssi ylos

Kartan suunta maaraytyy sen mukaan,
navigoidaanko vai ei.
Navigointi kdynnissa: halutun kurssin linja
(B) on ylhaalla.
Ei navigointia: aluksen todellinen
kulkusuunta (COG) on ylhaalla.

SO
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Etunaytto

Siirtda aluskuvaketta paneelissa ja suurentaa nakyman aluksen
At edessé.

Pois Takaisin

Enemmén

valintoja Suuntaus

Pohjoinen ylos

Karttakohteiden tietojen tuominen
nakyviin

Kun valitset kartalta jonkin kohdan, reittipisteen, reitin tai kohteen,
sen perustiedot tulevat nakyviin. Saat tietyn karttakohteen kaikki

saatavilla olevat tiedot nékyviin valitsemalla kyseisen kohteen
ponnahdusikkunan. Voit avata lisatietoikkunan myos valikosta.

Etunaytto

- Huomautus: Jos kaytat C-MAP-karttoja, voit valita kartalta
kohteita ja tuoda ndkyviin tietoa kohteen palveluista seka
sijaintiin tai kohteeseen liittyvaa multimediasisaltda (valokuvia).

- Huomautus: Kohteen perustietoja ei tule ndkyviin, jos
ponnahdusikkunoita ei ole otettu kayttdon kartta-asetuksissa.

Informaatio

& Erikoismerkki

Merimerkin muoto: pinoloisto
Erikoismerkin kategoria: linjamerkki

Rakentamisen tyyli: rauta/metalli

Lahdeluettelo: US,US,graph,USCG LL 3-10510

N 25°44.970'
W 80°05.965'

Etaisyys: 8.16 NM

Mene

Kursorin kayttaminen ruudussa
Kursori ei ndy oletusarvoisesti ruudussa.

Kun kursori otetaan kayttodn, kursorin sijainnin ikkuna tulee
nakyviin. Kun kursori on aktiivinen, ruutua ei voi panoroida eika se

N 25°24.160' seuraa aluksen liikkeita.
W 79°55.651'
21.8 NM, 159 °M

Kohdistimen sijaintiin siirtyminen
Voit navigoida valittuun kuvan kohtaan sijoittamalla kohdistimen
paneeliin ja kdyttamalla sitten valikon Mene kursorille -vaihtoehtoa.
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N 25°51,829
Wi 79257.939"

Miami OE E

1.85 NM, 255 °M
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Kursorin avustintoiminto

Kursorin avustintoiminnon avulla voit hienosaataa ja sijoittaa
kursorin tarkasti peittdmatta tietoja sormellasi.

Aktivoi kursori paneelissa ja paina sitten ndyttoa pitkdan sormellasi,
jolloin kursorisymboli muuttuu sormesi yldpuolella nakyvéksi
valintaympyraksi.

Irrottamatta sormea naytolta veda valintaympyra haluttuun kohtaan.
Kun irrotat sormen naytoltd, kursori palaa normaalitoimintaan.

Etdisyyden mittaaminen

Kohdistinta voidaan kdyttda aluksen ja valitun kohdan tai
karttaruudun kahden pisteen valisen etdisyyden mittaamiseen.

1. Siirrd kohdistin kohtaan, johon haluat mitata etdisyyden.

Kéynnistd mittaustoiminto valikosta.

- Mittauskuvakkeissa nékyy aluksen keskeltd kohdistimen
sijaintiin piirretty viiva. Etdisyys nakyy kohdistintietojen
ikkunan luettelossa.

2. Mittauspisteiden paikkaa voi muuttaa vetdamalla jompaa kumpaa
kuvaketta mittaustoiminnon ollessa kaytossa.

= Huomautus: Suunta mitataan aina harmaasta kuvakkeesta
siniseen kuvakkeeseen.

Mittaustoiminto voidaan kdynnistdad myds ilman aktiivista
kohdistinta. Talldin kumpikin mittauskuvake on aluksi aluksen
sijainnin kohdalla. Harmaa kuvake seuraa alusta aluksen liikkuessa,
kun taas sininen kuvake pysyy paikassa, joka sy&tettiin toiminnon
kdytdn alussa. Mittauspisteita voi siirtdd vetamalld jompaakumpaa
kuvaketta.

Mittaustoiminnon voi lopettaa valitsemalla Lopeta mittaus.

Kohteiden haku karttaruuduissa
Karttaruudusta voi etsid muita aluksia tai erilaisia karttakohteita.

Ota kohdistin kdyttdéon ruudussa ja hae kohdistimen kohdalla olevia
kohteita. Jos kohdistinta ei ole aktivoituy, jarjestelma hakee kohteita
aluksen sijainnin perusteella.
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Etsi kursorilta

Valitse kategoria josta haluat etsia

_ . Reittipisteet Karttamerkit
Reitit Koordinaatit

Jéljet Alukset

Polttoaine

= Huomautus: Polttoaineasemien hakuun tarvitaan SiriusXM
Marine -tilaus.

- Huomautus: Alusten hakuun tarvitaan yhteydessa oleva AlS-
vastaanotin.

Jalkien varitys
Jaljen voi varittaa lahdetietojen ja enimmais- ja vahimmaisraja-
arvojen perusteella. Katso "Jilkien vdritys tietojen perusteella” sivulla 77.

3D-kartat

3D-asetuksella maan ja merenpohjan muodot ndytetdan
kolmiulotteisena graafisena nakymana.

- Huomautus: Kaikki karttatyypit toimivat 3D-tilassa, mutta kartta
nakyy littedna, jos kdytdssa ei ole vastaavan alueen 3D-karttoja.

Kun 3D-karttavaihtoehto on valittuna, kierron (A) ja panoroinnin (B)
kuvakkeet nékyvat karttapaneelissa.

Kuvakulman saataminen

Kuvakulmaa saddetéan valitsemalla kiertokuvake ja panoroimalla
karttapaneelia.

Katselusuuntaa vaihdetaan panoroimalla vaakatasossa.
Nakyman kallistuskulmaa muutetaan panoroimalla pystytasossa.

= Huomautus: Aluksen sijainnin mukaan keskitetyssa nakymassa
VoI 53ataa vain kallistuskulmaa. Katselusuunta maaraytyy kartan
suunta-asetusten mukaan. Katso "Kartan suunta” sivulla 50.

3D-kartan panorointi

Voit siirtaa karttaa mihin suuntaan tahansa valitsemalla
panorointikuvakkeen ja panoroimalla sitten haluamaasi suuntaan.
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Takaisin

Pois

Structure

Genesis live

Voit palauttaa kartan aluksen sijaintiin Palaa alukseen -vaihtoehdolla.

Kartan tietokerrokset
Karttapaneeliin voi lisdta tietokerroksia.

Kun jokin tietokerros on valittuna, karttavalikko laajenee niin, etta
siind nakyvat myos valitun tietokerroksen perusvalikkotoiminnot.

Tietokerrosten valikkotoimintojen tiedot on kuvattu tarkemmin niille
varatuissa luvuissa tassa kayttdohjeessa.

Saakerros

Kun jarjestelmdan on kytketty Navico WM-4 -vastaanotin ja
SirilusXM®-merisdatilaus on voimassa, sddkerros on kaytettavissa.

Kun kartan tietokerrokseksi on valittu Sa3, karttavalikko laajenee ja
tarjoaa sadasetuksia. Lisatietoja on tdman asiakirjan luvussa
SiriusXm®.

Structure-tietokerros

StructureMap-toiminto liséa SideScan-ldhteesta saatuja SideScan-
kuvia kartan paalle. Toiminto auttaa hahmottamaan vedenalaista
ymparistda suhteessa aluksen sijaintiin ja helpottaa SideScan-kuvien
tulkintaa.

Kun kartan tietokerrokseksi on valittu Structure, karttavalikko
laajenee ja tarjoaa rakenneasetuksia. Lisdtietoja on tdman asiakirjan
luvussa StructureMap.

Scout-tietokerros

Jos kaytat ActiveTarget- tai ActiveTarget 2 -anturia Scout-tilassa (tai
kahta ActiveTarget 2 -anturia Scout Wide -tilassa), voit nayttaa
reaaliaikaiset luotaintiedot kartan paalla.

Kun kartan tietokerrokseksi on valittu Scout, karttavalikko laajenee ja
tarjoaa kaikuluotainasetuksia. Lisdtietoja on tdman asiakirjan luvussa
ActiveTarget.

Ghost 360 -tietokerros

Jos Ghost-keulamoottoriin on liitetty Active Imaging 3-in-1 -
kaikuanturi ja Ghost 360 -ominaisuus on otettu kdyttdon, voit lisdtd
karttaan 360 asteen vedenalaisia kuvia.
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Kerros

Lampokartta

Lampokartan
valinnat

Takaisin

Lapinakyvyys
Min
Varit

1l

Poista historia

Kun kartan tietokerrokseksi on valittu Ghost 360, karttavalikko
laajenee ja tarjoaa kaikuluotainasetuksia. Lisatietoja on tdmdn
asiakirjan luvussa Ghost 360.

Lampokartan tietokerros

Lampodkartan tietokerroksen avulla ndet veden ldampétilahistorian
vareina kartalla. Tietokerroksen lampétilatiedoille tarvitaan veden
lampaotilan lahde.

Vdrialuetta sdddetddn automaattisesti tallennettujen enimmais- ja
vahimmaislampdtilojen mukaisesti.

Ldpindkyvyys

Saataa tietokerroksen lapindkyvyyttd. Kun pienin mahdollinen
lapindkyvyys on valittu asetuksissa, tietokerros peittdd paneelin
tiedot Idhes taydellisesti.

Vairit
Maarittdd veden lampatiloja kuvaavat varit. Paneelissa nakyy myos
selite, jossa kerrotaan kuhunkin tallennettuun lampdétilaan liittyvat
varit.

Poista historia

Poistaa kaikki tdhdn mennessa kerdtyt lampokarttatiedot.
Ladmpodkarttatiedot poistetaan automaattisesti, kun yksikdsta
katkaistaan virta.

Genesis live -tietokerros

- Huomautus: Kaytettavissa vain, kun karttaldhteeksi on valittu
Lowrance tai C-MAP.

= Huomautus: Yksikkdon on asetettava microSD™-muistikortti,
jossa on vapaata tilaa, ennen kuin tietoja voidaan tallentaa.

Genesis live on reaaliaikainen toiminto, jossa yksikko luo
tietokerroksia syvyyskayrista reaaliaikaisten luotausten perusteella.
Genesis liven luotaukset tallennetaan yksikdn muistikortille.

Jos muistikortti poistetaan tai siité loppuu tila, toiminto katkaistaan
automaattisesti ja vaihtoehto poistetaan kdytosta valikossa.

Mitd enemman alueen ohituksia luotainlokiin kirjataan, sita
tarkempia Genesis live -kartoista tulee.
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Genesis live-
asetukset
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Takaisin

Lapinakyvyys
Min

syv.kdyr.aset,

Korkea

Syvyyden varit

Genesis live on tarkka 20 solmun nopeuteen asti.

Genesis live voi tallentaa verkkoon liitetysta anturista.
Tiedot kirjataan ja ndytetdan yksikdssa, jossa on muistikortti.
Genesis live -karttoja ei jaeta verkossa.

= Huomautus: Genesis Live -tiedoissa ei huomioida
vuorovesivaihteluita.

Genesis live -valikkovaihtoehdot

Lapinakyvyys
Saataa tietokerroksen lapinakyvyytta.

Syvyyskayrien asetukset
Madrittaa ndytettdvien reaaliaikaisten syvyyskayrien tiheyden.

Syvyyden vérit
Saataa varipalettia, jolla varitetdan syvyysalueet.

Kartan synk — synkronoi Genesis liven tietokerroksen samaan
palettiin kuin karttavalikossa maaritetty kartan syvyyspaletti
(Kartan valinnat, Nakymd, Syvyyden varit) Talla toiminnolla
voidaan myds madrittdd omia paletteja karttavalikossa ja kdyttad
niitd Genesis-kerroksessa.

Navigointi — kdyttda navigointipalettia.

Syvyysvarjostukset — kdyttda syvyysvarjostuspalettia.
Paperikartta — kdyttaa paperikarttapalettia.

Turvavarjostukset — kdyttad turvasyvyysasetusta varjostamaan
varin matalammaksi kuin asetettu turvasyvyys. Ottaa myos
kayttoon turvasyvyysasetuksen Genesis live -valikossa.

Syvyyden turvaraja

Asettaa syvyyden turvarajan. Alueet, jotka ovat matalampia kuin
turvallinen vahimmadissyvyys, varjostetaan. Tdma asetus on
kdytettdvissa vain, jos turvavarjostuspaletti on valittu.

Tutkan tietokerros

Tutkakuva voidaan asettaa kartan paalle tietokerroksena. Taman
avulla voit tulkita tutkakuvaa helposti korreloimalla tutkan kohteet
kartan objektien kanssa.
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- Huomautus: Tutkan tietokerrosta kdyttavassa jarjestelmassa
pitaa olla ohjaussuunnan anturi.

Kun tutkan tietokerrokset ovat valittuina, tutkan perustoiminnot
ovat kdytettavissa karttaruudun valikosta. Lisatietoja tutkavalikon
toiminnoista on kohdassa "Tutka" sivulla 181.

Tutkan tietokerroksen Idhteen valinta karttaruuduissa
Voit valita karttapaneelissa ndkyvan tutkan tietokerroksen
tutkaldhteen Lahde-valikkovaihtoehdolla. Se 16ytyy Tutka-
asetuksista, kun tietokerrokseksi on valittu tutka.

Jos kartan sivuilla on useampi kuin yksi tutkan tietokerroksia sisaltava
kartta, kullekin karttaruudulle voidaan maarittaa eri tutkalahde.
Aktivoi jokin karttaruuduista ja valitse sitten jokin
tutkalahdevalikossa kadytettavissa olevista tutkista. Tee samoin toisen
tutkan tietokerroksen siséltdvan karttaruudun osalta ja valitse
ruutuun jokin vaihtoehtoinen tutka.

C-MAP-kartat

Tassa luvussa kuvataan kaikki C-MAP-karttojen valikkovaihtoehdot.
Toiminnot ja valikon vaihtoehdot voivat vaihdella kdytdssa olevien
karttojen mukaan. Tassa osiossa nakyvat C-MAP-kartan valikot.

- Huomautus: Valikkokohta ndkyy harmaana, jos se ei ole
kaytettavissd nakyvissd olevassa kartassa.

C-MAPin vuorovedet ja virtaukset

Jarjestelma voi ndyttdd C-MAPin vuorovedet ja virtaukset. Naiden
tietojen avulla voidaan ennustaa virtausten ja vuorovesien
ajankohdat, vedenpinnan korkeudet, suunnat ja voimakkuudet.
Tama on tarked tydkalu matkan suunnittelussa ja navigoinnissa.

Suurilla zoomausalueilla vuorovedet ja virtaukset ndytetdan
nelidkuvakkeina, joissa on kirjain T (vuorovedet, tides) tai € (virtaus,
current). Kun valitset jommankumman kuvakkeen, nakyviin tulevat
kyseisen sijainnin vuorovesi- tai virtaustiedot.

Dynaamisia virtaustietoja voidaan tarkastella |lahentdamalld yhden
meripeninkulman suuruisen zoomausalueen sisdan. Talla alueella
virtauskuvake muuttuu dynaamiseksi, animoiduksi kuvakkeeksi, joka
ndyttaa virtauksen nopeuden ja suunnan. Dynaamiset kuvakkeet
ovat mustia (enemman kuin 6 solmua), punaisia (enemman kuin 2
solmua ja vahemman tai yhta paljon kuin 6 solmua), keltaisia

Kartat | HDS Pro Kaytt&jan ohjekirja | 57



Kartan valinnat

Kartta lahde
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Takaisin

(enemman kuin 1 solmu ja védhemman tai yhta paljon kuin 2
solmua) tai vihreitd (yhtd paljon tai vahemnman kuin 1 solmu)
sijainnissa olevasta virtauksesta riippuen.

Jos virtausta ei ole (0 solmua), se ndytetdan valkoisella,
nelionmallisella kuvakkeella.

((E5) A gz 4 :
Staattiset virtaus- ja vuorovesikuvakkeet Dynaamiset virtauskuvakkeet

s

C-MAP-kohtaiset kartta-asetukset

Valokuva kartan pddilld

Photo overlay (Valokuva kartan paalld) -toiminnolla alueen
satelliittikuvia voi ndyttda kartan paalld. Kuvien saatavuus vaihtelee
alueen ja karttaversion mukaan.

Kuvat voi avata kartan pdalle joko 2D- tai 3D-tilassa.

Eivalokuvaa kartan pddlld -~ Valokuva kartan pddlld,  Téydellinen valokuva kartan
vain maa-alueet pddlld

Valokuvan lapinakyvyys

Valokuvan lapindkyvyys (transparency) saataa kartan paalld olevan
kuvan lapikuultavuutta. Kun pienin mahdollinen ldpindkyvyys on
valittu asetuksissa, kuva peittda kartan tiedot |ahes taydellisesti.
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Raster Charts (Rasterikartat)
Vaihtaa nakyman perinteisen paperikartan nakoiseksi.

Rasterin lapinakyvyys
Talld asetuksella saddetaan rasterikuvien lapindkyvyytta.

Korkean resoluution syvyyskdyridt

Ottaa kayttdon syvyyskayrien tihedmman esitystavan tai poistaa sen
kaytosta.

Kartan tiedot
Taysi — Nayttaa kaikki kdytossa olevan kartan saatavilla olevat
tiedot.
Keski — Nayttdd navigointiin tarvittavat vahimmaistiedot.
Matala — Nayttda perustason tiedot, joita ei voi poistaa ja jotka
sisdltavat tietoja, joita tarvitaan kaikilla maantieteellisilld alueilla.
Naita ei ole tarkoitettu riittaviksi turvalliseen navigointiin.

Karttakategoriat

Tahan sisaltyy useita kategorioita ja alakategorioita. Kategorioita voi
ottaa kdyttdon / poistaa kdytosta yksitellen sen mukaan, mitd tietoja
halutaan nahda.

Valintaikkunan luettelossa nakyvat kategoriat vaihtelevat kaytettyjen
karttojen mukaan.

Varjostetut korkeusmuodot
Varjostaa merenpohjan pinnanmuodot.
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Takaisin

Syvyyden varit
Navigointi

Muokkaus.

Ei syvyyskdyrid
Poistaa syvyyskayrat kartasta.

Syvyyden varit
Maarittaa kartassa kaytettavan syvyyspaletin.

Syvyyssuodatus

Suodattaa nakyvista ne syvyydet, jotka ovat maaritettya arvoa
matalampia.

Syvyyden turvaraja

Kartoissa kdytetdan eri varisavyjd matalan ja syvan veden
erottamiseen. Kun syvyyden turvarajan savypaletti on otettu
kdyttoon, voit madrittdd haluamasi syvyyden turvarajan seka varin/
savyt eri syvyyksille.

Varjostus
Varjostaa merenpohjan eri alueet valitun varjostusluokan mukaan.

- Huomautus: Pohjan koostumuksen ja kasvillisuuden varjostus
ei ole kaytettdvissd C-MAP-kartoissa.

Syvyys 1 ja Syvyys 2
Syvyyden esiasetukset, jotka madrittavat eri syvyyksien varjostuksen
varit.

Mukautus
Syvyyksien 1 ja 2 varjostuksen syvyyskynnystd, varid ja lapinakyvyytta
VOi saataa.

Varien muokkaus

Sywyys 1 Syvyys 2

Sywyys (m) Vari Lapinakyvyys (%)

Lisaa piste...

Kartat | HDS Pro Kayttdjan ohjekirja



3D exaggeration (Liioiteltu 3D)

Nama grafiikka-asetukset ovat kdytettavissa vain 3D-tilassa.
Liioitellussa ndkymadssa maanpinnan kohoumien ja vedenpohjan
syvanteiden piirrettyihin linjoihin sovelletaan kerrointa, joka saa
piirrokset ndyttamaan korkeammilta tai syvemmilta.

- Huomautus: Asetus nakyy harmaana, jos karttakortissa ei ole
tietoja.

Genesis Layer

Genesis Layer ndyttda korkean resoluution ddriviivat, jotka on
laadittu yhteisty©ssa laatutarkistuksen ldpdisseiden Genesis-
kayttdjien kanssa.

Talld vaihtoehdolla voit ottaa Genesis Layer -toiminnon kayttoon tai
poistaa sen kaytdsta karttakuvassa.

Kaytettdvissd ainoastaan silloin, jos C-MAP-kartta sisaltda Genesis
Layer -tietoja.

Navionics-kartat

Jotkin Navionicsin ominaisuudet edellyttavat viimeisimpia tietoja
Navionicsilta. Naiden ominaisuuksien kohdalla nékyy ilmoitus, jossa
kerrotaan, ettd ominaisuus ei ole kaytettdvissa, jos kaytossa ei ole
asianmukaista Navionics-karttaa tai -karttakorttia. Lisatietoa naiden
ominaisuuksien edellytyksistd on osoitteessa www.navionics.com.

Voit myds saada ilmoituksen, jos yritdt kdyttda rajoitettua
ominaisuutta Navionics-karttakortin ollessa pois kdytosta. Jos haluat
ottaa kortin kdyttdon, ota yhteyttd Navionicsiin.
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Navionics®-kartta-asetukset

Kuvakerros
Kuvakerros-toiminnolla alueen satelliittikuvia voi ndyttaa kartan
paalld. Kuvien saatavuus vaihtelee alueen ja karttaversion mukaan.

Kuvat voi avata kartan paélle joko 2D- tai 3D-tilassa.

.........

Eivalokuvaa kartan pddlld  Valokuva kartan pddlld,  Tdydellinen valokuva kartan
vain maa-alueet pddlld

Valokuvan Ildpindkyvyys

Valokuvan lapindkyvyys (transparency) saataa kartan paalld olevan
kuvan lapikuultavuutta. Kun pienin mahdollinen lapinakyvyys on
valittu asetuksissa, kuva peittdd kartan tiedot lahes téydellisesti.

N 59°55.077
E 1040374

N 59°55.077
E 1040374
| 3790m, 347N

3.790m,307°M +)

Pienin ldpindkyvyys Suurin lipindkvyvyys

Kartan sdivytys
Savytystoiminto (Shading) lisaa karttaan tietoa pinnanmuodoista.

Kalastusalue
Valitse syvyysalue, jonka sisalla Navionics® tayttyy valkoisella varilla.

Nd&in voit korostaa tietyt syvyysalueet kalastusta varten. Alue on vain
niin tarkka kuin taustalla olevat karttatiedotkin ovat, eli jos kartta
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sisaltaa syvyyskayria vain viiden metrin vélein, varjostus pyoristetaan
lahimpdan kaytettavissa olevaan syvyyskayraan.

Ei korostettua syvyysaluetta Korostettu syvyysalue: 6—12m

Matalan veden korostus

Tdama toiminto korostaa matalat vesialueet, joilla veden syvyys on
nollan metrin ja valitun syvyyden valilld (korkeintaan 10 metrid /
30 jalkaa).

Matalan veden alueita ei ole korostettu Matalan veden korostus: 0-3 m

Syvyyden turvaraja

Navionics-kartoissa kdytetddn sinisen eri sévyja matalan ja syvan
veden erottamiseen.

Valittuun rajaan perustuva turvasyvyys piirretddn ilman sinista
varjostusta.

= Huomautus: Sisdanrakennettu Navionics-tietokanta sisdltaa
tietoja 20 metrin syvyyteen saakka, jonka jalkeen kaikki on
valkoista.

Yhteis6n muokkaukset

Siirtyy karttakerroksessa, Navionics-muokkaukset mukaan lukien.
Kyseessd ovat kayttdjien Navionics-yhteisdon lataamat kayttajatiedot
ja muokkaukset, jotka ovat nyt kdytettavissa Navionics-kartoissa.
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Lisdtietoja on kartan mukana tulleissa Navionicsin tiedoissa tai
Navionicsin sivustossa osoitteessa www.navionics.com.

SonarChart

Jérjestelma tukee Navionicsin SonarChart-toimintoa.
SonarChartin batymetrisessa kartassa ndkyvét korkean resoluution
pohjatiedot ja vakionavigointitiedot. Lisdtietoja on osoitteessa
www.navionics.com.

SonarChart Live
SonarChart Live on reaaliaikainen ominaisuus, jossa laite luo
tietokerroksia syvyyskayristd omien luotaustesi perusteella.

Takaisin

sty Lapinakyvyys

sonarchart Live | " Kun valitset SonarChart Live -kerroksen, valikko laajenee ndyttdmaan
Sttt SonarChart Live -asetukset.

Options

Varit

Lapinakyvyys

SonarChart Live -tietokerros piirretddn muiden karttatietojen pdaalle.
Karttatiedot ovat kokonaan peitossa pienimmallda mahdollisella
lapindkyvyydelld. Lapindkyvyyttd muuttamalla voit tuoda esiin kartan
tietoja.

Minimisyvyys

Sa3taa sitd, mitd SonarChart Liven mallinnus pitaa turvasyvyytena.
Tama vaikuttaa SonarChart Live -alueen varitykseen. Kun alus
lahestyy turvasyvyyttd, SonarChart Liven alue muuttuu vahitellen
yksinkertaisesta harmaasta/valkoisesta punaiseksi.

SCL-historiatiedot
Kun valitset tdman kohdan, voit tarkastella aiemmin tallennettuja
tietoja kartan tietokerroksessa.

= Huomautus: SonarChart Live ei tallenna samalla, kun SCL-
historiatiedostoja tarkastellaan.

SC-tiheys
Ohjaa SonarChartin ja SonarChart Liven kdyrien tiheyttd.

Sdvytetty pohja
Kytkee pohjan vérittdmisen punaiseksi kayttoon tai pois kdytosta.
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Navionicsin dynaamiset vuorovesi- ja virtauskuvakkeet
Nayttad vuorovedet ja virtaukset mittarilla ja nuolella staattisissa
vuorovesi- ja virtaustiedoissa kaytettyjen vinonelickuvakkeiden
sijaan.

Navionicsin kartoissa saatavilla olevat vuorovesi- ja virtaustiedot
liittyvat tiettyyn pdivamaaraan ja kellonaikaan. Jarjestelma nayttaa
vuorovesien ja virtausten kehittymisen ajan my&td animoimalla
nuolet ja/tai mittarit.

DANGER-CHA

Dynaamiset vuorovesitiedot Dynaamiset virtaustiedot

Kaytdssd ovat seuraavat kuvakkeet ja symbolit:

Virtauksen nopeus

Nuolen pituus riippuu nopeudesta, ja symboli kddntyy virtauksen
suunnan mukaisesti. Virtausnopeus naytetaan nuolisymbolin sisalld.
Punaista symbolia kdytetdan, kun virtausnopeus kasvaa, ja sinista
symbolia, kun se pienenee.

Vuoroveden korkeus

Mittarissa on 8 merkintad, ja se maaritetadn arviointipaivan

absoluuttisen enimmais-/vahimmaisarvon mukaan. Punaista nuolta
kdytetddn, kun vuorovesi nousee, ja sinistd nuolta, kun se laskee.

- Huomautus: Kaikki numeroarvot ndytetaan kyseisen
jarjestelman mittayksikoissa, jotka kayttdja on maarittanyt.

Kivien suodatustaso

Piilottaa kivien tunnistuksen kartalla tietyn syvyyden alapuolella.
Taman avulla kartasta tulee selkedmpi alueilla, joilla monet kivet
sijaitsevat syvyydessd, joka on selvdsti oman aluksen syvdyksen
alapuolella.

Kartat | HDS Pro Kaytt&jan ohjekirja | 65



66

Syvyyskadyrdit
Madrittaa, mita syvyyksia naet kartalla aina maaritettyyn
turvasyvyyteen saakka.

Esitystyyppi
Nayttda merikarttatietoja, kuten symboleita, navigointikartan vareja
ja tekstid, joko kansainvalisille tai yhdysvaltalaisille esitystyypeille.

Merkinndt
Madrittaa, mitka alueen tiedot, kuten paikkojen nimet ja alueista
tehdyt muistiinpanot, ovat ndytettavissa.

Kartan tiedot
Tarjoaa eri tasoisia tietoja maantieteellisesta kerroksesta.

Easy View
Suurennustoiminto, joka kasvattaa karttakohteiden ja tekstin kokoa.

- Huomautus: Kartassa ei ndy merkintaa siitd, ettd tdma toiminto
on aktiivinen.

Kartta-asetukset

Kartta-asetukset-valintaikkunan vaihtoehdot vaihtelevat
jarjestelmassa valitun karttalahteen mukaan.

Settings

L} Jarjestelma 3D-aluksen valinta Kalavene

Etaisyysrenkaat
Palvelut
Suuntaviiva
S ichi Kurssiviiva
Kartta
i 2 G
Kallaluotaln Synkronoi 2D/3D-kartat
Ponnahdustiedot
Tutka
Ruudukko
Autopilotti Reittipisteet

Polttoaine Reitit

3D-aluksen valinta
Maarittad, mita kuvaketta kdytetddn 3D-kartoissa.
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Etdisyysrenkaat

Etdisyysrenkaiden avulla voi esittaa aluksen etdisyyden muihin
paneelissa nakyviin kohteisiin.

Jérjestelma saataa asteikon automaattisesti paneelin asteikon
mukaisesti.

Suuntaviivat
Suuntaviiva ja kurssiviiva

Valitsemalla tdmdn voit ndyttaa tai piilottaa aluksen suunta- ja
kurssiviivat.

Viivan pituus

A B

A: Ohjaussuunta
B: Kurssi maan paalld (COG)

- Huomautus: Kun jérjestelmdssa on saatavilla kompassildhde,

suuntaviiva nakyy sinisend. Jos kompassilahdetta ei ole
saatavilla, COG-viiva ndkyy sinisend.

Keulalinjan pituus asetetaan joko kiintedksi etdisyydeksi tai

osoittamaan matkaa, jonka alus liikkuu tiettyna aikana. Jos alukselle

ei valita mitdan vaihtoehtoa, aluksesta ei ndyteta keulalinjoja.

Aluksen ohjaussuunta perustuu kadytdssa olevalta kulkusuunta-
anturilta saatuihin tietoihin. Kurssi maan paalla (COG) perustuu
kéytossa olevalta GPS-anturilta saatuihin tietoihin.

SonarChart Live -vuorovesikorjaus

Valittuna vuorovesikorjausominaisuus kayttaa laheisten
vuorovesiasemien tietoja (jos saatavissa) SonarChart Liven

kdyttdmien syvyysarvojen sadtamiseen luotauksen tallentamisen

aikana.
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Synkronoi 2D/3D-kartat

Linkittaa yhdessa kartassa naytetyn sijainnin toisessa kartassa
nadytettyyn sijaintiin, kun 2D- ja 3D-kartat nakyvat naytossa
vierekkdin.

Ponnahdustiedot

Tassa kohdassa valitaan, nakyvatkod paneelin kohteiden perustiedot
silloin kun kohde valitaan.

Ruudukko

Nayttdad/piilottaa pituus- ja leveysasteiden koordinaattiviivat
paneelissa.

Reittipisteet
Nayttad/piilottaa reittipisteet kartoissa.

Reitit
Nayttad/piilottaa reitit kartoissa.

Jaljet

Nayttad/piilottaa jaljet karttandkymassa.

- Huomautus: Jotta jdljet ndkyvat karttandkymassa, sekd Jaljet-
valintaikkunassa olevan Naytto-vaihtoehdon ettd kartta-

asetusten valintaikkunassa olevan Jaljet-vaihtoehdon on oltava
valittuina. Katso "Jdlkien muokkaaminen ja poistaminen” sivulla 76.

Reittipisteet, reitit, jiljet
Avaa Reittipisteet, reitit ja jaljet -valintaikkunan, jossa naitéd kohteita
voi luoda, muokata, poistaa ja hakea.
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Reittipisteet, reitit ja jaljet

Reittipisteiden, reittien, ja jalkien
valintaikkunat

Ndissa valintaikkunoissa on lisda naille kohteille suunniteltuja
muokkaustoimintoja ja asetuksia.

Reittipisteet Reitit | Jaljet

Reittipisteet | Reitit Jaljet

Nimi
F’ 3 Reittipisteet  Reitit  Jaljet
REITTIPISTEET od e

Uusi reittipiste...
001

001 (10)

001 (11)

001 (12)

001 (13)

001 (14)

001 (15)

Uusi.. Poista kaikki Etsi...

Lajittele Poista kaikki
Nir symbolilla

Reittipisteet

Reittipiste on merkki, jonka kayttdja luo karttaan, tutkakuvaan tai
kaikuluotainkuvaan. Jokaisella reittipisteelld on tarkka sijainti ja
koordinaatit leveys- ja pituusasteineen. Kaikuluotainkuvaan
asetetulla reittipisteelld on sijaintitietojen lisaksi syvyyden arvo.
Reittipiste merkitsee paikan, johon saatat haluta palata myéhemmin.
Reittipisteitd voi myds yhdistaa reitiksi. Téhan tarvitaan vahintaan
kaksi reittipistetta.

Reittipisteiden tallentaminen
Reittipisteen voi tallentaa kursorin sijaintipaikkaan, jos se on
aktiivisena paneelissa, tai aluksen sijaintipaikkaan, jos kursori ei ole
aktiivisena paneelissa. Reittipisteen tallentaminen:

Valitse valikosta Uusi reittipiste -vaihtoehto.

Paina reittipistepainiketta.

- Jos painiketta painetaan kerran, Uusi reittipiste -valintaikkuna

avautuu.
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Poista kursori

Takaisin

Reittipiste
009

Mene
Kursori

Muokkaa...

Mittaa

Poista
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- Reittipiste tallennetaan painamalla painiketta kaksi kertaa
nopeasti.

Uusi reittipiste kursorille

003

N 26°42.295' W 079°46.786'

Takaisin

Uusi reittipiste...

Uusi reitti... Enemmén valintoja... ® v (a v oo

Tallenna Peruuta

Uusi reittipiste -kuvake

Tama painike avaa ndyttdon valintaikkunan, jossa on
reittipistesymbolien vaihtoehtoja. Reittipisteen symbolin valinnan
yhteydessa jarjestelma luo reittipisteen kohdistimen tai aluksen
sijainnin kohdalle ja lisda siihen valitun symbolin. Témad tila on
pysyva, joten seuraavalla kerralla kun luot uuden reittipisteen, sama
valintaikkuna avautuu. Valitessasi symbolin jarjestelma luo
reittipisteen ja merkitsee sen tuolla symbolilla.

Valitse symbolin sijaan oikean alakulman valikkopainike, jotta padset
takaisin edelliseen Uusi reittipiste -valintaikkunaan. Téasta valinnasta
tulee pysyva tila, joten Uusi reittipiste -valintaikkuna tulee nakyviin
myos seuraavalla kerralla, kun luot uuden reittipisteen.

Reittipisteen siirtaminen

1. Valitse siirrettdva reittipiste. Reittipisteen kuvake laajenee
merkiksi siita, ettd se on aktivoitu.

2. Avaa valikko ja valitse sielta reittipiste.

3. Valitse Siirra.

4. Valitse uuden reittipisteen paikka.

5. Valitse Lopeta siirto -valikkovaihtoehto.

Reittipiste tallentuu nyt automaattisesti uuteen sijaintiin.

Reittipisteen muokkaaminen

Reittipisteen kaikkia tietoja voi muokata Muokkaa Reittipistetta -
valintaikkunassa.

Valintaikkuna avataan valitsemalla reittipisteen ponnahdusikkuna tai
valitsemalla se valikosta, kun reittipiste on aktiivisena.

Valintaikkunaan pédasee myds Reittipisteet -tydkalun kautta
aloitussivulta.
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Muokkaa reittipistetts

009
3902 NM 42°M

' N58°08.711' E 005°41.185'
g3 Muistiinpanot

Reittipisteen poisto

Voit poistaa reittipisteen Muokkaa reittipistetta ikkunan kautta tai
valitsemalla Poista vaihtoehdon valikosta reittipisteen ollessa
aktivoitu.

Voit myos poistaa reittipistetia Reittipiste-tyokalulla Kotisivun
kautta.

Voit poistaa MOB-reittipisteitd samalla tavalla.

Reittipisteen halytysasetukset

Voit asettaa jokaiselle luomallesi reittipisteelle halytyssateen. Halytys
asetetaan Muokkaa reittipistetta -valintaikkunassa.

- Huomautus: Reittipisteen halytyksen sdteen on oltava kdytdssa
Halytys-valintaikkunassa, jotta halytys aktivoituu veneesi
saapuessa asetetun sateen sisdpuolelle. Lisatietoja on kohdassa
"Halytys-valintaikkunat" sivulla 254.

Reitit
Reitti koostuu reittipisteiden sarjasta, joka maaritetdan siina
jarjestyksessd, missa haluat sen navigoida.

Kun valitset reitin karttaruudussa, se muuttuu vihredksi ja reitin nimi
tulee nakyviin.

Jérjestelma tukee Navionics Autorouting- ja C-MAP Easy Routing -
toimintoja Ominaisuus ehdottaa automaattisesti reittipisteitd reitin
ensimmadisen ja viimeisen reittipisteen vdlill tai valittujen
reittipisteiden valilld monimutkaisella reitilld. Voit kdyttda toimintoa
luodessasi uutta reittid tai muokatessasi jo tallennettuja reitteja.
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Poista kursori

Uusi

Mene
Kursori

72

Takaisin

Uusi reittipiste...

Uusi reitti...

Uuden reitin luominen karttaruudussa

. Ota kohdistin kaytt6on karttaruudussa.

. Valitse valikosta New route (Uusi reitti) -vaihtoehto.

. Sijoita ensimmainen reittipiste paikalleen karttaruutuun.

. Jatka uusien reittipisteiden lisadmista karttaruutuun, kunnes
reitti on valmis.

. Tallenna reitti valitsemalla valikosta Save (Tallenna).

Reitin muokkaaminen karttaruudussa
1. Aktivoi reitti valitsemalla se.
2. Valitse valikosta reitin muokkaus.
3. Sijoita uusi reittipiste karttaruutuun:
- Jos maaritat uuden reittipisteen etapille, uusi piste lisataan
aiemmin luotujen reittipisteiden valiin.
- Jos madritat uuden reittipisteen reitin ulkopuolelle, uusi
reittipiste lisdtaan reitin viimeisen pisteen jalkeen.
4. Veda reittipiste uuteen sijaintiin.
5. Tallenna reitti valitsemalla valikosta Tallenna .

= Huomautus: Valikko muuttuu valitusta muokkausasetuksesta
riippuen. Kaikki muokkaukset vahvistetaan tai peruutetaan
valikosta.

Reittien poistaminen

Voit poistaa reitin valitsemalla Poista-valikkovaihtoehdon, kun reitti
on aktiivisena paneelissa.

Voit poistaa reitin myds valitsemalla sen ensin Reitit-valintaikkunassa
ja sitten poistamalla sen Muokkaa reittid -valintaikkunassa.

Voit poistaa kaikki reitit jarjestelmastd kayttamalla Reitit-
valintaikkunaa.

Voit varmuuskopioida reittipisteesi, reittisi ja jalkesi ennen niiden
poistamista. Katso "Huolto" sivulla 255.

Reittien luominen aiemmin luoduista reittipisteista
Voit luoda uuden reitin yhdistamalla aiemmin luodut reittipisteet
Reitit-valintaikkunassa. Valintaikkuna avataan kayttamalla
Reittipisteet-tyokalua aloitussivulla ja valitsemalla sitten Reitit-
valilehti.
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Jalkien muuntaminen reiteiksi

Jaljen voi muuntaa reitiksi Muokkaa jalki -valintaikkunassa.
Valintaikkuna avataan aktivoimalla jalki ja valitsemalla sitten jaljen
ponnahdusikkuna tai Jalki-valikon vaihtoehto.

Muokkaa jalki -valintaikkunan voi avata my&s valitsemalla

aloitussivulta ensin Reittipisteet-tyokalun, sitten Jalki-vélilehden ja
lopuksi halutun jaljen Jalki-valintaikkunassa.

Muokkaa Jalki

Trail001

v OFF  Tallennus

Kuvaus

Luo reitti

Poista Nayta Tallenna Peruuta

Dock-to-Dock Autoreititys ja Easy Routing

Dock-to-dock Autorouting- ja Easy Routing -toiminnot ehdottavat
uusia sijainteja reittipisteille kartan tietojen ja veneen koon
perusteella. Ennen ndiden toimintojen kdyttda jarjestelmaan on
sydtettava veneen syvays, leveys ja korkeus. Veneen asetusten
valintaikkuna tulee nakyviin automaattisesti, jos tietoja puuttuu, kun
toiminto aloitetaan. Katso ohjeet veneen asetuksiin siirtymisesta
kohdasta "Jirjestelmdasetukset” sivulla 243.

A \/aroitus: Autorouting on tarkoitettu vain yleiseen
suunnitteluun, ja sita on kaytettava yhdessa
perinteisten navigointimenetelmien kanssa. Se El
korvaa ihmistd navigoinnissa, eika sita tule pitaa
ainoana navigointikeinona. Kdyttajan vastuulla on
tarkistaa ehdotettu reitti virallisten julkaisujen ja
tilannetietoisuuden perusteella.

- Huomautus: Dock-to-Dock Autoreititys- tai Easy Routing -
toimintoa ei ole mahdollista ottaa kayttoon, jos jokin valituista
reittipisteista sijaitsee turvattomalla alueella. Varoitusikkuna
tulee nakyviin ja sinun pitaa siirtaa tallaisella alueella olevat
reittipisteet turvalliselle alueelle.
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- Huomautus: Jos saatavilla ei ole yhteensopivaa karttaa, Dock-
to-dock Autorouting- tai Easy Routing -valikkovaihtoehto ei ole
kaytettavissd. Yhteensopivia karttoja ovat C-MAP MAX-N+, C-
MAP Discover, C-MAP Reveal, Navionics+ ja Navionics Platinum.
Koko karttavalikoima on néhtavissa osoitteissa www.c-map.com
ja www.navionics.com.

1. Madritd uudelle reitille vahintaén kaksi reittipistetta tai avaa

aiemmin luotu reitti muokkausta varten.

2. Valitse Dock-to-dock Autorouting -valikkovaihtoehto ja sitten

jokin seuraavista:

- Koko reitti, jos haluat jarjestelman lisddvan uusia reittipisteita
avoimen reitin ensimmadisen ja viimeisen reittipisteen valiin.

- Valinta, jos haluat valita manuaalisesti reittipisteet, jotka
maarittdvat automaattisen reitityksen rajat, ja valitse sitten
tarvittavat reittipisteet. Valitut reittipisteet ndkyvat punaisina.

- Voit valita vain kaksi reittipistetta. Jarjestelma hylkda
reittipisteet, jotka ovat valitun aloitus- ja paatepisteen valissa.

3. Voit aloittaa automaattisen reitityksen valitsemalla Hyvaksy.

4. Kun automaattinen reititys on valmis, reitti tulee nakyviin
esikatselutilassa ja etapit nakyvat eri varisind ilmoittaen
turvallisista ja turvattomista alueista.

- Navionics® kayttad punaista (turvaton) ja vihreaa (turvallinen)
ja C-MAP taas kayttad punaista (turvaton), keltaista
(vaarallinen) ja vihreaa (turvallinen).

. Voit siirtaa reittipisteita tarvittaessa, kun reitti on esikatselutilassa.

6. Valitsemalla Sailyta-vaihtoehdon hyvaksyt reittipisteiden

sijainnit.

7. Toista vaihe 2 (valinta) ja vaihe 3, jos haluat jarjestelman

sijoittavan reittipisteet automaattisesti reitin muiden osien
kohdalla.

wu

Dock-to-Dock Autoreititys- ja Easy Routing -esimerkkejd
Koko reitti -asetus, jota kdytetdan, kun ensimmadinen ja viimeinen
reittipiste ovat valittuna.
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Ensimmdinen ja viimeinen reittipiste Tulos automaattisen reitityksen jiilkeen

Valinta-asetusta kdytetdan reitin automaattisen reitityksen osassa.

Kaksi reittipistettd valittuna Tulos automaattisen reitityksen jilkeen

Muokkaa reittia -valintaikkuna

Voit hallita reitteja ja reittipisteitd tai muuttaa reitin ominaisuuksia
Muokkaa reittid -valintaikkunassa. Valintaikkuna avataan valitsemalla
aktiivisen reitin ponnahdusikkuna tai valitsemalla ensin reitti ja sitten
lisdtiedot valikossa.

Valintaikkunan saa avattua myos kayttdmalld Reittipisteet-tydkalua
aloitussivulla ja valitsemalla sitten reitin valintaikkunassa.

Valitse muokkausvalintaikkunassa reittipiste, jos haluat lisdtd uuden
reittipisteen sen jalkeen tai poistaa reittipisteen.

Valitse Nayta, jos haluat ndyttaa reitin kartalla.
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Muokkaa reittia ®

Route001

‘Etapp\ ‘Remp\ste ‘Eta\syys (NM) ‘Suunnma (°M)
0 Rpt001

1 |Rptoo2
Rpt003

Rpt004

Tietoja jaljista
Jaljet ovat graafinen kuvaus veneen aiemmista kulkureiteistd. Niiden

avulla voit tarkastella, missd veneelld on kuljettu. Jaljet voidaan
muuntaa reiteiksi Muokkaa-valintaikkunassa.

Jarjestelma asetetaan tehtaalla seuraamaan automaattisesti aluksen
liikkeitd ja piirtdmaan ne karttaruutuun. Jarjestelma jatkaa jaljen
tallennusta, kunnes jaljen pituus ylittdd enimmaisrajan. Taman
jalkeen se alkaa korvata vanhimpia pisteitd automaattisesti.

Automaattisen jalkitoiminnon voi poistaa kdytosta Jaljet-
valintaikkunassa.

Uuden jdljen luominen

Voit aloittaa uuden jaljen Jaljet-valintaikkunassa. Valintaikkuna
avataan kayttamalla Reittipisteet-tyokalua aloitussivulla ja
valitsemalla sitten Jaljet-valilehti.

Jalkien muokkaaminen ja poistaminen
Jaljen muokkausvalikossa jdljen voi poistaa tai sitd voi muokata.
Jéljen muokkausvalikon voi avata seuraavilla tavoilla:

Valitse jdlki kartalta ja sen jalkeen jaljen ponnahdusikkuna.
Valitse jdlki kartalta ja sen jalkeen jalki valikosta.
Valitse jdlki Jaljet-valintaikkunassa.
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Nimi
Uusi Jalki..
Weg001

Weg002

Jaljet-asetukset

Reittipisteet ~ Reitit | Jéljet ®

Néytto Tallennus Vari Pisteet

Muokkaa Jalki )

Weg001

v ON OFF  Tallennus

Kuvaus

Luo reitti

Poista Nayta Tallenna Peruuta

Jaljet koostuvat viivoin yhdistetyista pisteista. Viivojen pituus
maaraytyy tallennustiheyden mukaan.

Jélkien pisteita voi sijoitella esimerkiksi aika-asetusten tai etdisyyden
mukaan. Liséksi voidaan maarittaa, etta jarjestelma lisaa jéljen
pisteen automaattisesti aina kurssin muuttuessa.

- Huomautus: Jiljet-vaihtoehto on otettava kdyttodn myds
paneelin asetuksissa (asetukseksi on valittava ON), jotta jaljet

tulevat nakyviin.

Nimi

Uusi Jalki...

Track001

Trail002
REITTIPISTEET

Reittipisteet  Reitit | Jaljet

Naytto Tallennus

Tallennusmuoto Auto v

Asetukset

Jdlkien vadritys tietojen perusteella
Jaljen voi varittaa maarittamiesi lahdetietojen ja enimmais- ja
vahimmaisraja-arvojen perusteella seuraavasti:
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N 25°30.607'

Takaisin

Léhde
SOG

Korkea

15

Vari jaljet
5

Matala

W 80°13.678'

0.16 NM, 349°T

78 |

Valitse varitettava lahde (tietojen tyyppi). Jos haluat poistaa
varityksen kdytdstd, valitse lahteeksi Ei mitaan.

Aseta sitten enimmais- ja véhimmaisraja-arvot valitsemalla
kyseiset vaihtoehdot (lahteen madrittamisen jalkeen).

Varillinen jalki edustaa ainoastaan yhta lahdetta kerrallaan. Jos siirryt
yhdesta |dhteesta toiseen, varit edustavat myohemmin valittua
lahdetta.

Véreind voi olla vihredn, keltaisen ja punaisen eri savyja. Vihrea
tarkoittaa asettamaasi enimmaisrajaa. Keltainen tarkoittaa enimmais-
ja vahimmaisrajojen keskiarvoa. Punainen tarkoittaa vahimmaisrajaa.
Jos arvo on enimmaisarvon ja keskiarvojen valilla, se nakyy
vihertévan keltaisena. Jos arvo on keskiarvon ja vahimmaisarvon
valilla, se nakyy oranssina.

- Huomautus: Jaljet ndkyvat oletuksena Edit Trail (Muokkaa
jalked) -valintaikkunassa tehdyn variasetuksen mukaisesti.
Jalkien varitys lahdetietojen perusteella ohittaa Edit Trail
(Muokkaa jalked) -valintaikkunassa madritetyn varityksen.

Jos jaetussa paneelissa ndytetddn véhintdan kaksi karttaa, yhden
kartan varilahteen tai enimmais- ja véhimmaisarvojen muuttaminen
ei vaikuta muihin karttoihin.

Léihdetietojen ndyttdminen kohdistimen sijainnin ikkunassa
Kun valitset kohdan reitiltd, kohdistimen sijainnin ikkuna avautuu.
Jos valitulle kohdalle on tallennettuja lahdetietoja, ikkunassa nakyy
kyseinen arvo seka muut kohdistintiedot.

Jarjestelma tallentaa tietoja Edit Trail (Muokkaa jalkead) -
valintaikkunassa tekemiesi asetusten mukaan. Lahdetietokohdat
tallennetaan, kun kurssissa tai ohjaussuunnassa tapahtuu muutos.

Synkronointitoiminto

C-MAP Embark -painike korvataan Jarjestelmaasetukset-
valintaikkunassa Synkronoi tiedot -painikkeella. Myds C-MAP Embark
-vaihtoehto Palveluasetukset-valintaikkunassa korvataan Synkronoi
tiedot -vaihtoehdolla.

Esimerkki Jarjestelmaasetukset-valintaikkunan Synkronoi tiedot -
painikkeesta:
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Jarjestelmaasetukset

. 4 2] —
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Valmiustila Asetukset Sammuta  Kirkkaus Yotila  Kosketuslu... Langaton
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)
El == o
ll L REC

Muokkaa Kaikuluotai... ~Synchronize =
tietokerrosta  Audio b ones Registration

Tietokerros

Synkronointitoiminnon kayttaminen
Voit kirjautua sisdan selaimella osoitteessa https://
appchart.lowrance.com tai voit kirjautua LOWRANCE®-sovellustilille
mobiililaitteella tai tabletilla seuraavien kohteiden hallintaa varten
(voit luoda uusia kohteita sekd muuttaa, siirtda ja poistaa niita):
Reittipisteet
Reitit
Jaljet
Monitoimindytdn Synkronoi omat tiedot -toiminnolla voi
synkronoida monitoimindyton ja LOWRANCE®-sovellustilin.

Vaatimukset

- Tili LOWRANCE®-mobiilisovelluksessa

- Huomautus: \Voit kirjautua mobiilisovellukseen C-MAP Embark-
tai C-MAP-sovelluksen kdyttdjatunnuksilla. Sinun ei tarvitse
luoda erillistd mobiilisovellustilia.

Synkronointia varten yksikdn on oltava yhteydessa Internetiin.
Lisatietoja laitteen yhdistdmisesta Internetiin on kohdassa
"Langattomien toimintojen asetukset" sivulla 245.

Synkronointi

Voit synkronoida monitoimindyton tiedot ja LOWRANCE®-
sovelluksen tilitiedot (sisdltaa tietosi osoitteessa https://
appchartlowrance.com) avaamalla Synchronize my data
(Synkronoi tiedot) -toiminnon Jarjestelmanhallinta-valintaikkunasta
tai Palveluasetukset-valintaikkunasta.

Kirjautumisen jdlkeen jarjestelma ilmoittaa viimeisimman
synkronoinnin ajankohdan ja ndyttda seuraavat vaihtoehdot:
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Muokkaa - voit muuttaa kirjautumistunnukset

Auto synkronointi — synkronointi tapahtuu madardajoin taustalla,
kun jérjestelma on yhdistetty internetiin

Synkronoi nyt — synkronoi jarjestelman valittémasti

Synchronize your waypoints, routes and
tracks with the Lowrance mobile app.

@navico.com

Auto synkronointi

Viimeeksi synkronoitu: 27 paivaa sitten

Synkronol nyt
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Navigointi

Tietoja navigoinnista

Jarjestelmaan siséltyvan navigointitoiminnon avulla on mahdollista
navigoida kohdistimen osoittamaan sijaintiin, tiettyyn
reittipisteeseen tai etukdteen maaritetylla reitilla.

Lisatietoja reittipisteiden sijoittamisesta ja reittien luomisesta on
kohdassa "Reittipisteet, reitit ja jdljet" sivulla 69.

Ohjauspaneeli
Ohjausruudussa voi ndyttaa tietoja navigoinnin aikana.

A

033 63L 12.0

POS

o 01: 39 351 SRR

Tietokentat
Aluksen ohjaussuunta
Ohjaussuunta reittipisteeseen

Kohdepiste

m O Nn @ >

Ohjaussuunnan viiva ja sallittu suuntapoikkeaman raja
Ohjaussuunnan viiva osoittaa suunnitellun kurssin
reittipisteestd reitilla seuraavana olevaan pisteeseen.
Navigoitaessa reittipistettd kohti (kohdistimen sijainti, MOB
tai annetut leveys- ja pituusasteet) ohjaussuunnan viiva
ndyttda suunnitellun kurssin navigoinnin lahtopisteesta
tavoitteena olevaan reittipisteeseen.
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F  Alussymboli
lImaisee etdisyyden ja ohjaussuunnan suhteessa
suunniteltuun kurssiin. Jos XTE-virhe (Cross Track Error)
ylittdd maaritetyn XTE-rajan, ndytdssa nakyy punainen nuoli,
jossa lukee etdisyys jaljen viivalta.
Katso "XTE-raja" sivulla 84.

Navigointi kohdistimen osoittamaan
paikkaan

Voit aloittaa navigoinnin kohdistimen osoittamaan paikkaan missa
tahansa kartassa tai tutka- tai kaikuluotainpaneelissa.

Aseta kohdistin valitun maaranpdan kohdalle paneelissa ja valitse
sitten valikosta kohta Mene kursorille.

- Huomautus: Mene kursorille -valikkokohta ei ole kdytettavissd,
jos navigointi on aloitettu.

Reitin navigointi
Reitin navigointi aloitetaan karttaruudussa, ohjausruudussa tai Route
(Reitti) -valintaikkunassa.

Kun reitin navigointi on aloitettu, valikko laajenee ja siind nakyvat
vaihtoehtoina my&s navigoinnin peruuttaminen, reittipisteen
ohittaminen ja reitin aloittaminen uudelleen aluksen nykyisesta
sijainnista.

Reitin aloittaminen karttaruudussa

Aktivoi reitti ruudussa ja valitse sitten valikosta reitin
navigointivaihtoehto.

Voit myos aloittaa navigoinnin haluamastasi kohdasta valitsemalla
reittipisteen.

Reitin aloittaminen ohjausnakymassa

Valitse valikosta reitin aloitusvaihtoehto ja maarita tarkemmat tiedot
valintaikkunoissa.
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Reitin navigoinnin aloittaminen Muokkaa reittia -
valintaikkunassa

Navigoinnin voi aloittaa Muokkaa reittia -valintaikkunassa.
Valintaikkunan aktivointi:

Valitse Reittipiste-tyokalu aloitussivulla ja valitse sitten Reitit-
valilehti.
Valitse valikosta Reitin lisatiedot.

Reittipisteet, reitit ja Jaljet

Nimi Muokkaa reittia ®
Route001

Route002 RO u te 0 O 1 ON Nayta

Route003

Etappi |Reittipiste Etaisyys (NM)  [Suuntima (°M)

Uusi reitti..d Rpt001 50.0 234

Rpt002 30.0 99
Rpt003 28.8

Rpt004 17.8

Navigointi autopilotilla
Jos jdrjestelmdssa on autopilottitoiminto, se pyytaa navigoinnin
alussa asettamaan autopilotin navigointitilaan.

Jollet halua kéyttaa autopilottia, voit asettaa sen navigointitilaan
mydhemmin autopilotin ohjaintaulusta.

Lisatietoja autopilottitoiminnosta on kaytettavan autopilotin
mukaan kohdassa "Keulamoottorin autopilotti" sivulla 144 tai "Perdmoottorin
autopilotti” sivulla 164.
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Navigointiasetukset

Settings ®

Jarjestelmé Saapumisetaisyys... 0.05 NM

XTE-raja... 0.05 NM
Palvelut

XTE Halytys
Navigointi Jéljet...

Kartta Tallennusmuoto
Kaikuluotain
Polttoaine

Phantom Loran

Halytykset

Yksikot

Saapumissdde

Maarittda ndkymattdman ympyran kohteena olevan reittipisteen
ymparille.

Aluksen tulkitaan saapuneen reittipisteeseen kun se on mainitun
ympyran rajaaman alueen sisapuolella.

XTE-raja
Maarittaa, miten paljon alus voi poiketa valitulta reitilta. Jos alus
ylittda taman rajan, halytys aktivoituu.

XTE-halytys (reittivirhe)
XTE-hélytyksen ottaminen kayttdon tai poistaminen kaytosta.

Jaljet

Avaa Jdljet-valintaikkunan, jossa jalkien asetuksia voidaan muuttaa ja
jossa jaljet voidaan muuntaa reiteiksi navigointia varten. Katso "Tietoja
jaljista" sivulla 76.

Tallennusmuoto

Jaljen pisteitd voi tallentaa esimerkiksi ajan tai etdisyyden mukaan.
Lisaksi voidaan maarittas, ettad yksikko lisad pisteen automaattisesti
aina kurssin muuttuessa.

Valitse Navigating Settings (Navigointiasetukset) -valintaikkunassa
jokin seuraavista lokityypeista:
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N 25°44.044'
W 80°08.285"
43132.70 7980
62156.66

0.30 nm, 254 °M

Auto (Automaattinen) — Laite sijoittaa pisteen automaattisesti
heti kurssimuutoksen havaittuaan.

Distance (Etdisyys) — Valitse Distance (Etdisyys) -kentta ja merkitse
siihen matka, jonka haluat tallentaa.

Time (Aika) — Valitse Time (Aika) -kenttd ja merkitse siihen aika,
jonka haluat tallentaa.

Phantom Loran
Mahdollistaa Phantom Loran -paikannusjarjestelman kayton.

Loran-asetukset

Mahdollistaa Loran-ketjujen (GRI) madrityksen sekd paneelin
suosituimman aseman reittipisteiden, kursorin sijaintia sekéa
sijaintipaneelin syottdd varten.

Graafinen esimerkki ndyttaa kursorin sijainti-ikkunan joka sisalta
Loran-sijaintitiedot.

Lisatietoja Loran-jarjestelman omassa dokumentaatiossa.
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Kaikuluotain

Kuva

Kalakaaret

Historian esikatselu®

Lampotilatiedot®

A
B
C
D Syvyys kohdistimen kohdalla
E Amplituditiedot*

F  Zoomauspainikkeet (mittausalue)
G

Veden syvyys ja lampdtila kohdistimen osoittamassa
paikassa

H Mittausalueasteikko
I Pohja

*Valinnaiset kohteet, jotka voit ottaa kdyttdéon tai poistaa kdytdsta
yksitellen. Katso "Lisdd vaihtoehtoja" sivulla 94.

Useita lahteita

Voit maarittad |ahteen kuvalle aktiivisessa paneelissa. Voit ndyttad
samanaikaisesti kaksi eri |ahdetta kdyttamalld usean paneelin sivua.

Lisatietoa paneelin lahteen valinnasta on kohdassa "Ldhde" sivulla 92.
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Kuvan zoomaus
Kuvan zoomaus:
Paina +/- -painikkeita.
Kaytd aluepainikkeita (+/-).
Kaytd aluevalikon asetusta.

Zoomattaessa merenpohja pysyy nayton alareunan lahella.

Jos kursori on aktiivinen, jarjestelma zoomaa kursorin osoittamaan
kohtaan.

Zoomauspalkki
Zoomauspalkki (A) nakyy, kun kuvaa zoomataan.

Voit tarkastella vesikerroksen eri osia vetdamalld zoomauspalkkia yl6s-
ja alaspain.

Kohdistimen kayttaminen kuvassa

Kun asetat kohdistimen kuvaan, ndytén kuva pysahtyy ja ndyttéon
tulee kohdistimen osoittaman paikan syvyystieto. Lisdksi tietoikkuna
ja historiapalkki muuttuvat aktiivisiksi.

Etdisyyden mittaaminen

Kohdistinta voidaan kdyttda kuvan kahden havainnon valisen
etdisyyden mittaamiseen.

1. Siirrd kursori kohtaan, josta haluat aloittaa etdisyyden
mittaamisen.
2. Valitse Mittaa-valikkovaihtoehto.

- Huomautus: Mittaa-vaihtoehtoa ei ole valikossa, jos kohdistinta
ei ole sijoitettu kuvaan.
3. Siirrd kursori toisen mittauspisteen kohdalle.
- Mittauspisteiden valille piirretdan viiva, ja etdisyys ndytetaan
kohdistintietojen ikkunassa.
4. Jatka uusien mittauspisteiden valitsemista tarvittaessa.

Valikkovaihtoehtojen avulla voit siirtda aloitus- ja lopetuspisteita,
kunhan mittaustoiminto on aktiivinen.

Voit palata tavalliseen kuvan selaukseen valitsemalla Lopeta mittaus
-valikkovaihtoehdon.
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Historian tarkasteleminen

Esikatseluominaisuuden avulla voit tarkastella ja panoroida historiaa.
Lisatietoja on kohdassa "Esikatselu” sivulla 96.

Luotaintietojen tallennus

Luotaintietojen tallennuksen aloittaminen

Voit aloittaa luotaintietojen tallennuksen ja tallentaa tiedoston
laitteen sisdiseen muistiin tai laitteeseen liitettyyn
tallennusvalineeseen.

Luotaimen tallennus -valintaikkuna avataan Jarjestelmaasetukset-
valintaikkunasta tai kaikuluotaimen Asetukset-valintaikkunasta.

Tietojen tallennuksen aikana vasemmassa ylakulmassa nakyy
vilkkuva punainen symboli. Valilla ndytén alalaitaan tulee nékyviin
tallennuksesta kertova ilmoitus.

Kun kdynnistat tallennuksen, ndyttéén avautuu Tallenna
kaikuluotaintiedot -valintaikkuna, jossa maaritetdan
tallennusasetukset.

Kaikukuotaintallenne
Tiedostonimi
So 18-10-15_16.3

Tiedostomuoto

Tallenteen

Tavua per kaikuluotaus
3200

Luo StructureMap

Aika

Tallenna Peruuta
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Tiedostonimi
Maaritd lokitiedoston (tallenteen) nimi.

Tiedostomuoto

Valitse avattavasta valikosta tiedostomuoto, slg (vain kaikuluotain),
xtf (vain Structure®), sI2 (kaikuluotain ja Structure) tai sl3 (siséltaa
StructureScan 3D:n).

- Huomautus: XTF-muotoa kdytetddn vain tiettyjen muiden
valmistajien kaikuluotaimen katseluohjelmien kanssa.

Tallenna kohteeseen
Valitse, tallennetaanko tallenne laitteen sisdiseen muistiin vai
laitteeseen liitettyyn tallennusvalineeseen.

= Huomautus: Kaikuluotaintallenteet kannattaa tallentaa suoraan
microSD™-kortille, silla tiedot tayttavat nopeasti yksikdn sisdisen
muistin.

Bytes per sounding (Luotauskohtainen tavumdidird)

Tassa kohdassa voit valita, montako tavua lokitiedostoon
tallennetaan luotausta kohti. Suuri tavumaara tuottaa tarkemman
tuloksen, mutta tiedostosta tulee suurempi kuin pienemmilla
tavumaaran asetuksilla.

Luo StructureMap

Tallennuksen pdatyttya lokit voidaan muuntaa StructureMap-
muotoon (.smf), jos StructureScan on kdytettavissa verkossa.
Tallennuksen paatyttya lokit voidaan muuntaa StructureMap-
muotoon (smf), jos StructureScan-anturi on yhdistetty yksikkdon.
Lokitiedoston voi muuntaa StructureMap-muotoon myds
resurssienhallinnassa.

- Huomautus: StructureMap-lokeja ei voi luoda kaupalliselle
karttakortille (esim. C-Map, Navionics).

Kaikuluotainlokien lataaminen C-MAP Genesis -palveluun
Voit ladata kaikuluotainlokeja C-MAP Genesis -palveluun
suorittamalla jonkin alla olevista toimenpiteista:
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Kayta Palvelut-valikkoa. Toimi kehotteiden mukaan, jotka pyytavat
kijautumaan ja siirtdmaan lokitiedostoja C-MAP Genesis -
palveluun.

Settings ®

Q Jarjestelma Synkronoi tiedot Kirjautunut sisaan &

» C-MAP Genesis Kirjautunut sisaan &
ﬁ Toiminnot

& Palvelut

E f Navigointi

Kayta Tallennustila-valintaikkunaa. Valitse Kaikutallenteet-kuvake
ja siirrettavat lokit. Jos olet jo kirjautunut C-MAP Genesis -
palveluun, tiedostot siirretddn. Jos et ole vield kirjautunut sisaan,
valitse siirtokuvake ja toimi kehotteiden mukaan, jotka pyytavat
kirjautumaan ja siirtdmaan lokitiedostoja C-MAP Genesis -
palveluun. Voit kirjautua palveluun ja siirtda tiedostoja
myohemmin, kun yksikkdsi on yhdistetty internetiin.

Tallennustila

ol = 1

(]

a——
TALLENNUSTILA Reittipisteet Kaikutalle... Siirrot

'~ Omat tiedostot

o Asetukset tietokanta

Privacy (Yksityisyys)
Joillakin C-MAP Genesis -tileillda on mahdollista valita tallennettujen
lokitiedostojen asetukseksi Private (Yksityinen) tai Public (Julkinen).

Jdljelld oleva aika
Nayttda tallenteita varten varatun tilan jaljelld olevan tallennusajan.

Lokitietojen tallennuksen lopettaminen
Pysayta tallennus -asetuksella voit lopettaa lokitietojen tallennuksen.

Tallentaa kaikua ®

Tiedostonimi Sonar_2018-09-24_18.45.49.sI3
<& Tavua per kaikuluotaus 3200

N CERENEES 4 paivaa03:59:59
Pm‘savta Kulunut aika 0:00:23
alennus Tiedoston koko 1.5 MB

Pysayta
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Tallennettujen tietojen tarkasteleminen

Seka sisaiseen muistiin etta ulkoiseen valineeseen tallennetut
kaikuluotaintiedot saa nakyviin, kun Kaikuluotainasetukset-
valintaikkunassa valitaan Nayta kaikuluotaintallenne -vaihtoehto.
Katso "Kaikuluotainasetukset" sivulla 97.

Kuvan asetusten maarittaminen
Kayta valikon vaihtoehtoja kuvan asetusten madrittamiseen.

Tila
Yleinen

" Kalastustila

Tdama toiminto sisaltaa esiasetettuja kaikuluotainasetuksia, jotka on
200 Kz suunniteltu erilaisia kalastusolosuhteita varten.
Herkkyys . . . . . .
Auto = Huomautus: Sopivan kalastustilan valinta vaikuttaa ratkaisevasti
e kaikuluotaimen suorituskykyyn.

Lisatoiminnot

Lisé valintoja

Kalastustila Syvyys

Varipaletti

Yleinen < 1000 jalkaa Valkoinen tausta
Matala vesi < 60 jalkaa Valkoinen tausta
Makea vesi <400 jalkaa Valkoinen tausta
Syva vesi <5000 jalkaa Syvénsininen

Hidas uistelu <400 jalkaa Valkoinen tausta
Nopea uistelu <400 jalkaa Valkoinen tausta
Kirkas vesi <400 jalkaa Valkoinen tausta
Talvikalastus <400 jalkaa Valkoinen tausta

Kantama

Alueen asetuksella madritetddn veden syvyys, joka nakyy ndytdssa.

- Huomautus: Jos matalassa vedessd asetetaan syva alue,

jarjestelma saattaa lakata tunnistamasta syvyytta.

Esiasetetut mittausaluetasot
Esiasetettu mittausaluetaso voidaan valita valikosta manuaalisesti.
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Auto range (Automaattinen mittausalue)

Automaattisen alueen ollessa kaytossa jarjestelma nayttaa
automaattisesti koko alueen veden pinnasta pohjaan asti.
Automaattinen on suositeltu asetus kalojen paikantamiselle.

Valitse valikosta ensin Alue ja sitten Auto.

Mukautettu mittausalue
Talld asetuksella sekd mittausalueen yl&- ettd alarajat voidaan asettaa
manuaalisesti.

Voit asettaa mukautetun alueen valitsemalla valikosta ensin Alue-
vaihtoehdon ja sitten Mukautus-vaihtoehdon.

= Huomautus: Mukautetun mittausalueen asettaminen siirtaa
jarjestelman manuaaliseen mittausaluetilaan.

Taajuus

Yksikko tukee useita kaikuanturin taajuuksia. Kdytettdvissa olevat
taajuudet maardytyvat kdytettavaksi madritetyn anturin mallin
mukaan.

Kahta taajuutta voidaan tarkastella samaan aikaan valitsemalla kaksi
kaikuluotainpaneelia Koti-sivulta.

Herkkyys

Suurella herkkyysarvolla ndytossa nakyy paljon lisdtietoja.
Pienemmalld herkkyysarvolla tietoja ndkyy véhemman. Jos
yksityiskohtia on litkaa, kuvasta voi tulla vaikeasti tulkittava. Kaikkia
kohteita ei valttdmatta ndy, jos herkkyysarvo asetetaan liian pieneksi.

Varilinja

Talld asetuksella kdyttajd voi muuttaa ndyton varejd niin, ettd kovat ja
pehmedt kohteet on helppo erottaa toisistaan. Varilinjan
muuttaminen saattaa helpottaa kalojen havaitsemista ja pohjassa tai
pohjan Idhelld olevien tarkeiden rakenteiden erottamista itse
pohjasta.

Lahde

- Huomautus: Kdytettavissa vain, jos kdytettavissa on useita
samalla ominaisuudella varustettuja lahteita.
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Takaisin
Hairinpoisto
Matala

Pintahéirié

Matala

Vierintysnopeus
Normaali

Kaikupulssinopeus

7 Maks
Lisatoiminnot

Manuaalitila

Maérittaa kuvan lahteen valitussa nakymassa.

Voit ndyttda samanaikaisesti kaksi eri [dhdettd kdyttamalla usean
nakyman sivua. Kunkin ndkyman valikon vaihtoehdot ovat erillisia.

- Huomautus: Anturien kdyttaminen samalla taajuudella saattaa
aiheuttaa hairioita.

Lisaasetukset

Lisdasetukset-valikkovaihtoehto on kadytettavissa vain, kun kursori ei
ole aktiivinen.

Hairionpoisto
Pilssipumput, moottorin tarind ja ilmakuplat saattavat hairita
signaalia ja tehda kuvasta vaikeasti tulkittavan.

Hairionpoistotoiminto suodattaa signaalin hairiditd ja vahentaa
kuvan sekavuutta.

Surface clarity (Pintakohinan vaimennus)

Aallot, veneen vanavesivirrat ja lampdtilainversio saattavat aiheuttaa
kuvan sekavuutta vedenpinnan ldhella. Pintakohinan
vaimennusasetus vahentda vedenpinnan hairidkohinaa
pienentdmadlld vastaanottimen herkkyyttd vedenpinnan lahella.

Vieritysnopeus

Nayton kuvan vieritysnopeuden voi valita. Suurella
vieritysnopeudella kuva pdivittyy nopeasti, kun taas pieni
vieritysnopeus tuottaa pidemman historian.

- Huomautus: Joissakin olosuhteissa voi olla tarpeen muuttaa
vieritysnopeutta, jotta kuvasta saadaan mahdollisimman
informatiivinen. Tallainen tilanne on esimerkiksi silloin, kun kuva
sopeutetaan suureen nopeuteen veneen pysyessd paikallaan
kalastuksen aikana.

Kaikupulssinopeus

Kaikupulssinopeusasetuksella séddetdan nopeutta, jolla kaikuanturi
l&hettdd signaalin veteen. Signaalin ldhetysnopeuden
oletusasetuksena on Max (Suurin). Kaikupulssinopeutta voi olla
tarpeen saataa, kun halutaan vahentaa hairioita.
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Takaisin

séytd
otain

Jako

SBELCE]

Varit

1%

Lampokayra

Pohjalinja

A-Scope

Lisaa valintoja
Esindkyma

Vain kursori

94 |

Manuaalitila

Manuaalitila on edistyneelle kayttajalle tarkoitettu tila, joka rajoittaa
digitaalista mittaussyvyytta niin, etta yksikkd kasittelee vain valitun
alueen luotainsignaaleja. Nain kuva jatkaa vierimista nayton poikki,
vaikka pohja jaa anturin mittausalueen ulkopuolelle. Kun laite on
manuaalisessa tilassa, et ehka saa nakyviin syvyyslukemia tai ne
voivat olla virheellisia.

Lisda vaihtoehtoja

Pysayta kaikuluotain

Taman valitseminen pysdyttad kaikuluotauksen. Tatd vaihtoehtoa voi
kéyttaa aina, kun luotain halutaan poistaa kdytdsta sammuttamatta
yksikkoa.

Nayton jakovaihtoehdot

Zoomaus
‘VITRIW ‘ °F 22 :

71.7

A Zoomaustaso

B Zoomauspalkit

Zoomaustilassa kaikuluotaimen kuva ndkyy suurennettuna ruudun
vasemmassa laidassa.

Zoomaustason oletusasetuksena on 2x. Suurin zoomaustaso on 8x.
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Nayton oikeassa laidassa olevat mittausalueen zoomauspalkit
ilmaisevat suurennetun mittausalueen. Zoomauskertoimen
kasvaessa mittausalue pienenee. Tadma kay ilmi siitd, etta
zoomauspalkkien vélinen etdisyys pienenee.

Siirrd zoomauspalkkeja kuvassa yl6s tai alas, kun haluat tarkastella
vesikerroksen eri syvyyksia.

Pohjalukitus

Pohjalukitustila on hyodyllinen, kun halutaan tarkastella kohteita
pohjan tuntumassa. Tassa tilassa ruudun vasemmassa reunassa
nakyy kuva, jossa pohja on kuvattu litistettynd. Mittausalueasteikko
muuttuu niin, ettd mittaus tehddan merenpohjasta (0) ylospain.
Pohja ja nollalinja ndkyvat aina vasemmanpuoleisessa kuvassa
mittausalueasteikosta riippumatta. Ruudun vasemman laidan kuvan
skaalauskerroin muuttuu Zoomaus-kohdassa kuvatulla tavalla.

Flasher

Flasher-tilassa luotainkuva ndkyy vasemmassa ruudussa
rengasmaisena nakymanad ja oikeassa ruudussa normaalina
nakymana.

Varit
Voit valita useiden eri nayttévarien valilla.

DownScan-kerros

Kun jarjestelmdan on yhdistetty DownScan-yhteensopiva
kaikuanturi, DownScan-kuvia voidaan lisdta tietokerroksena
tavalliseen kaikuluotainkuvaan.
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Kun DownScan-kerros on valittuna, kaikuluotainvalikko laajenee niin,
ettd siind nakyvat myds DownScan-asetukset.

Temperature graph (Lampotilatiedot)
Lampétilatiedot havainnollistavat veden lampdtilan muutoksia.

Kun toiminto on kaytdssd, varillinen viiva ja lampaotila-arvot lisétddn
Sonar -kuvaan.

Depth line (Syvyyslinja)
Pohjapintaan lisatty syvyyslinja auttaa erottamaan pohjan seka kalat
ja rakenteet toisistaan.

Reaalisignaali

Reaalisignaali on ruudulla ndkyva kaikuluotaus. Todellisen kaiun
voimakkuus ndkyy leveytena ja varin voimakkuutena.

Luotaushistoria

Kaikki kdytettdvissa olevat luotaushistoriatiedot voidaan tuoda
nakyviin luotainndytdn yldosaan. Luotaushistoria on tilannevedos
kédytettdvissa olevasta luotaushistoriasta. Luotaushistoriaa voi
vierittdd vetamalla esikatselun liukusaddintd vaakasuunnassa.
Luotaushistoria on oletusarvoisesti kdytdssd, kun kursori on
aktiivinen.

Kalasymboli

Kalakohteiden nayttotavan voi valita. Voit myos maarittad
aanimerkin ilmoittamaan siitd, ettd ruudussa nakyy kalasymboli.

5155 rnSS

é 6.5 "&’Ffss
06859662'5(9
* o
77&75775
&09'

Per/nte/set kalakaaret Kalasymbolit Kalasymbolit ja syvyystiedot

- Huomautus: Kaikki kalasymbolit eivat ole todellisuudessa
kaloja.
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Kaikuluotainasetukset

Settings

a Jarjestelma Sisdinen luotain

Jaettu kaiku

ﬁ Toiminnot

Verkkoluotaimen tila Monilahde v

Palvelut
Luotaimen tallennus...

Navigointi Nayta kaikuluotaintallenne...
Kartta Structure koélikorjaus...
Asennus...
Kaikuluotain
Palauta kaiun oletusasetukset...
Polttoaine Kayta verkon syvyys ja lampétilatietoja
Halytykset LiveSight asennus...

ActiveTarget asennus...
" Yksikot

Sisdinen luotain

Talld voit lisatd sisdisen kaikuluotaimen valittavana olevien
kaikuluotainten valikkoon.

Kun asetus ei ole kdytdssa, sisdinen luotain ei ole valittavana
kaikuluotainlahteena verkon missaan yksikdssa.

Poista tdma asetus kaytosta yksikdissa, joihin ei ole liitetty anturia.

Verkkoluotain Sonar

Valitsemalla tdman voit jakaa tdman yksikdn anturit muiden samaan
Ethernet-verkkoon liitettyjen yksikdiden kanssa. Lisdksi asetuksen on
oltava valittuna, jotta voit havaita muut saman verkon kdytettdvissa

olevat kaikuluotainlaitteet.

Kun asetus ei ole valittuna, tdhan yksikkoon liitettyjd antureita ei voi
jakaa muiden samaan verkkoon liitettyjen yksikkdjen kanssa. Talldin
yksikkd ei mydskddn voi havaita muita verkkoon liitettyja lahteita,

joissa tdma ominaisuus on kadytdssa.

Kaikuluotaintallenne

Valitsemalla tdmadn voit kdynnistaa ja pysdyttda Sonar-tietojen
tallennuksen. Lisatietoja on kohdassa "Luotaintietojen tallennuksen
aloittaminen" sivulla 88.

Tama vaihtoehto on kéytettdvissa myds Jarjestelmdasetukset-
valintaikkunassa.
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Kaikuluotaintallenteen tarkasteleminen

Taté kadytetaan kaikuluotaintallenteiden tarkastelemiseen.
Lokitiedosto nakyy pysaytettynad kuvana. Vieritysta ja ndyttoa
saadellaan valikossa.

Voit kdyttaa kuvassa kohdistinta, mitata etdisyyksid ja maarittda
ndyttdasetuksia reaaliaikaiseen kaikuluotainkuvaan. Jos valittuun
kaikuluotaintiedostoon on tallennettu useampaa kuin yhta kanavaa,
voit valita ndytettavan kanavan.

Nayttdtoiminnosta poistutaan valitsemalla oikeasta ylakulmasta X
tai painamalla X-nappainta.

Structure-kolikorjaus

Kaikki anturit mittaavat veden syvyyden anturista pohjaan. Taman
vuoksi veden syvyyslukemissa ei huomioida anturin ja veneen
alimman kohdan valista etdisyyttd vedessa tai anturin ja veden
pinnan valistd etdisyytta.

_——

Voit ndyttda syvyyden aluksen alimmasta kohdasta pohjaan
asettamalla poikkeaman yhta suureksi kuin kaikuanturin ja
aluksen alimman kohdan vdlinen pystysuora etdisyys A
(negatiivinen arvo).

Voit ndyttda syvyyden veden pinnasta pohjaan asettamalla
poikkeaman yhtd suureksi kuin kaikuanturin ja veden pinnan
valinen pystysuora etdisyys B (positiivinen arvo).

Syvyys anturin alla -poikkeaman arvoksi asetetaan 0.
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Kayta syvyys- & lampdtilalahteend
Valitsee ldhteen, josta syvyys- ja lampétilatiedot jaetaan NMEA 2000
-verkossa.

Asennus

Palauta kaiun oletusasetukset
Palauttaa kaikuluotaimen tehdasasetukset.
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SideScan

Tietoja SideScan-toiminnosta

SideScan tarjoaa laajan ja tarkan kuvan merenpohjasta veneen
sivuilla.

SideScan-paneeli on kéytettdvissa, kun jarjestelmaan on kytketty
SideScan-kaikuluotausta tukeva anturi.

SideScan-paneeli
A B C D
P 4 AE :

Vasemmanpuoleinen pohja
Pohjassa oleva rakenne
Vesikerros
Oikeanpuoleinen pohja

Mittausalueasteikko

m m O N ™ >

Kantaman (zoomaus)painikkeet

Kuvan zoomaus

Alueen muutos joko lahentaa tai loitontaa kuvaa.

Alue kertoo etdisyyden keskustasta vasemmalle ja oikealle.
Alueen muuttaminen:
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Paina +/- -painikkeita.
Kaytd aluepainikkeita.
Kaytd aluevalikon asetusta.

Kohdistimen kayttaminen ruudussa

Kun asetat kohdistimen paneeliin, kuva pysahtyy ja kohdistintietojen
ikkuna muuttuu aktiiviseksi. Kohdistimen kohdalla nakyy aluksen ja
kohdistimen valinen etdisyys vasemmalle/oikealle.

Historian tarkasteleminen

Kuvaa voidaan panoroida SideScan-ndkymassa, jotta saadaan
nakyviin aluksen sivut ja historia. Tama tehdaan likuttamalla kuvaa
vasemmalle, oikealle ja yl6s.

Normaalia SideScan-vieritystd jatketaan valitsemalla valikosta Poista
kursori.

SideScan-tietojen tallentaminen

Nayttaa lokin tallennuksen valintaikkunan. SideScan-tiedot voidaan
tallentaa valitsemalla Tallenna-valintaikkunassa oikea tiedostomuoto
(xtf). Lisatietoja on kohdassa "Luotaintietojen tallennus” sivulla 88.

Kuvan asetusten maarittaminen

Kuvan asetukset maaritetdan SideScan-valikossa. Kun kohdistin on
aktivoituna, joidenkin valikon vaihtoehtojen tilalla nékyy
kohdistintilan toimintoja. Valitse Poista kursori, kun haluat palata
normaaliin valikkoon.
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Alue

Taajuus

800 kHz

Kontrasti

Auto

Varit
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Lisatoiminnot

Lis#é valintoja
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Lahde

- Huomautus: Kdytettdvissa vain, jos kdytettdvissa on useita
samalla ominaisuudella varustettuja lahteita.

Madrittaa kuvan lahteen valitussa ndkymassa.
Voit ndyttda samanaikaisesti kaksi eri [dhdettd kdyttamalla usean
nakyman sivua. Kunkin ndkyman valikon vaihtoehdot ovat erillisia.

- Huomautus: Anturien kdyttdminen samalla taajuudella saattaa
aiheuttaa hairisita.

Alue

Alue-asetuksella madritetddn etdisyys keskustasta vasemmalle ja
oikealle.

Esiasetetut mittausaluetasot
Esiasetettu mittausaluetaso voidaan valita valikosta manuaalisesti.

Auto range (Automaattinen mittausalue)

Automaattisen alueen ollessa kdytossa jarjestelma ndyttad
automaattisesti koko alueen veden pinnasta pohjaan asti.
Automaattinen on suositeltu asetus kalojen paikantamiselle.

Valitse valikosta ensin Alue ja sitten Auto.

Taajuus
Suurempi taajuus tuottaa terdvimman kuvan kantamasta tinkimatta,
ja pienempaa taajuutta voi kdyttad syvemmissa vesissa tai
laajennetun toimintasateen hyddyntamisessa.
SideScan-taajuusasetukset riippuvat yhdistetyn SideScan-anturin
tyypista:

455 kHz ja 800 kHz tai

CHIRP: 455 kHz ja 1 075 kHz (edellyttad Active Imaging™ HD -

anturia).

- Huomautus: Jos SideScan-anturi tukee vain yhta taajuutta,
Frequency-taajuusasetus ei ndy SideScan-paneelissa.

Contrast (Kontrasti)
Maarittdd ndyton vaaleiden ja tummien alueiden vélisen kontrastin.
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= Huomautus: Automaattinen kontrasti on suositeltava asetus.

Paletit
Kaytetdan kuvan varipaletin valintaan.

Lisaasetukset
' e Pintahairion vaimennus
Lisatoiminnot
e s Aallot, veneen vanavesivirrat ja lampdtilainversio saattavat aiheuttaa
kuvan sekavuutta vedenpinnan l&helld. Tdma asetus vahentaa
_— SideScan-tietojen vedenpinnan héiridkohinaa pienentamalla

vastaanottimen herkkyyttd vedenpinnan ldhella.

Vaihda vasen/oikea
Vaihtaa tarvittaessa kuvan vasemman/oikean puolen keskenaan,
jotta se vastaa anturin asennussuuntaa.

Lisda vaihtoehtoja
. Pysayta kaikuluotain
Taman valitseminen pysdyttaa kaikuluotauksen. Tata vaihtoehtoa voi

Stop sonar

vw kdyttda aina, kun luotain halutaan poistaa kdytdsta sammuttamatta
eft + rig -

yksikkoa.

FishReveal
More options

Range lines View

Valitse, ndytetddnko SideScan-sivulla vain kuvan vasen tai oikea puoli
vai molemmat puolet yhta aikaa.

FishReveal

Jos nayttdyksikkdon on liitetty Active Imaging HD 3-in-1 FishReveal -
anturi S3100-luotainmoduulin kautta, voit kayttad SideScan
FishReveal -valikkovaihtoehtoa ja ndhda kalakaaret SideScan-
kuvannuksessa.

Kun FishReveal on kdytossa, valikko laajenee ndyttamaan FishReveal-
asetukset.
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Takaisin

Herkkyys
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Varilinja
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Pintahairio
FishReveal- Matala
asetukset
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Herkkyys

Saataa FishReveal-tietojen herkkyytta. Suurella herkkyysarvolla
naytossa nakyy paljon lisdtietoja. Pienemmalla herkkyysarvolla
tietoja nakyy véahemman. Jos yksityiskohtia on liikaa, kuvasta voi tulla
vaikeasti tulkittava. Jos taas herkkyys on liian pieni, heikot kaiut eivat
valttdmatta nay.

Virilinja

S3ataa kalakaarien varejg, jotta ne olisi helpompi erottaa muista
kohteista. Varilinjan muuttaminen saattaa helpottaa kalojen
havaitsemista ja pohjassa tai pohjan lahelld olevien tarkeiden
rakenteiden erottamista itse pohjasta.

Pintahdirién vaimennus

Aallot, veneen vanavesivirrat ja lampatilainversio saattavat aiheuttaa
kuvan sekavuutta vedenpinnan ldhelld. Tama asetus vahentaa
FishReveal-tietojen vedenpinnan hairidkohinaa pienentamalla
vastaanottimen herkkyyttd vedenpinnan lahella.

Viirit
Valittavana on useita nayttovarejg, jotka on optimoitu erilaisiin
kalastusolosuhteisiin.

- Huomautus: Vdripaletti on usein kdyttdjan mieltymysten
mukainen valinta, ja se voi vaihdella kalastusolosuhteiden
mukaan. On suositeltavaa valita vdripaletti, joka tarjoaa hyvan
kontrastin kuvan yksityiskohtien ja FishReveal-kaarten vilille.

Aluelinjat
Kuvaan voi lisata aluelinjoja helpottamaan etdisyyden arviointia.
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DownScan

Tietoja DownScan-toiminnosta

DownScan tarjoaa tarkkoja kuvia rakenteesta ja kaloista suoraan
veneen alla. DownScan-paneeli on kdytettdvissd, kun jarjestelmaadn
on kytketty DownScan-kaikuluotausta tukeva anturi.

DownScan-paneeli

Pinta

Kalakaari

Vedenalaista kasvustoa
Pohja

Syvyysasteikko

m m O N @™ >

Syvyysalueen (zoomaus)painikkeet

Kuvan zoomaus

DownScan-kuvassa zoomaaminen muuttaa ndytdssd nakyvaa
syvyysaluetta.

Zoomattaessa merenpohja pysyy ndytdn alareunan ldhella.
Kuvan zoomaus (alueen muuttaminen):
Paina +/- -painikkeita.
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Alue

Taajuus

800 kHz

Kontrasti

Auto

Varit
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Lisatoiminnot

Lisaa valintoja
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Kaytd aluepainikkeita (+/-).
Kaytd aluevalikon asetusta.

Kohdistimen kayttaminen ruudussa

Kun asetat kohdistimen paneeliin, kuva pysahtyy ja kohdistintietojen
ikkuna muuttuu aktiiviseksi. Kohdistimen syvyys ndytetaan
kohdistimen sijainnissa.

DownScan-historian tarkasteleminen

Kuvahistoriaa voidaan panoroida vetamalla kuvaa vasemmalle ja
oikealle.

Jos haluat jatkaa tavallista DownScan-vieritysta, poista kursori
kuvasta.

DownScan-tietojen tallentaminen

Nayttaa lokin tallennuksen valintaikkunan. DownScan-tiedot
voidaan tallentaa valitsemalla Tallenna-valintaikkunassa oikea
tiedostomuoto (xtf). Lisatietoja on kohdassa "Luotaintietojen tallennus”
sivulla 88.

DownScan-kuvan asetusten maarittaminen

Kuvan asetukset madritetddn DownScan-valikossa. Kun kohdistin on
aktivoituna, joidenkin valikon vaihtoehtojen tilalla nakyy
kohdistintilan toimintoja. Valitse Poista kursori, kun haluat palata
normaaliin valikkoon.

Lahde

- Huomautus: Kdytettdvissa vain, jos kdytettdvissa on useita
samalla ominaisuudella varustettuja lahteita.

Madrittaa kuvan lahteen valitussa nékymassa.

Voit ndyttaa samanaikaisesti kaksi eri lahdettd kdyttamalld usean
nakyman sivua. Kunkin ndkyman valikon vaihtoehdot ovat erillisia.

- Huomautus: Anturien kdyttdminen samalla taajuudella saattaa
aiheuttaa hairioita.
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Alue
Alue-asetus maarittaa kuvassa nakyvan vesipatsaan syvyyden.

Esiasetetut mittausaluetasot
Esiasetettu mittausaluetaso voidaan valita valikosta manuaalisesti.

Auto range (Automaattinen mittausalue)
Automaattisen alueen ollessa kaytossa jarjestelma nayttaa
automaattisesti koko alueen veden pinnasta pohjaan asti.

Automaattinen on suositeltu asetus kalojen paikantamiselle.
Valitse valikosta ensin Alue ja sitten Auto.

Taajuus
Suurempi taajuus tuottaa terdvimman kuvan kantamasta tinkimattd,
ja pienempda taajuutta voi kdyttdd syvemmissa vesissa tai
laajennetun toimintasdteen hyddyntamisessa.
DownScan-taajuusasetukset riippuvat yhdistetyn DownScan-anturin
tyypista:

455 kHz ja 800 kHz tai

CHIRP: 700 kHz ja T 200 kHz (edellyttda Active Imaging™ HD -

anturia).

- Huomautus: Jos DownScan-anturi tukee vain yhta taajuutta,
DownScan-paneelissa ei ndy Frequency-taajuusvaihtoehtoa.

Contrast (Kontrasti)
Maarittaa ndyton vaaleiden ja tummien alueiden valisen kontrastin.

= Huomautus: Automaattinen kontrasti on suositeltava asetus.

Paletit
Kaytetdan kuvan varipaletin valintaan.

Lisaasetukset

Pintahairion vaimennus

Aallot, veneen vanavesivirrat ja lampotilainversio saattavat aiheuttaa
kuvan sekavuutta vedenpinnan l&helld. Téma asetus vahentaa
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FishReveal-
asetukset
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Takaisin

Pysayta
kaikuluotain

FishReveal

Aluelinjat

Esinakyma
Vain kursori

Takaisin
Herkkyys
89%

Varilinja

76%

Pintahairio
Matala

DownScan-tietojen vedenpinnan hairidkohinaa pienentdamalld
vastaanottimen herkkyyttd vedenpinnan ldhella.

Lisda vaihtoehtoja

Pysayta kaikuluotain

Taman valitseminen pysayttaa kaikuluotauksen. Tata vaihtoehtoa voi
kdyttad aina, kun luotain halutaan poistaa kaytdsta sammuttamatta
yksikkoa.

FishReveal
Valitse FishReveal nahdéksesi kalakaaret kuvassa.

Kun FishReveal on kaytossd, valikko laajenee ndyttamaan FishReveal-
asetukset.

Herkkyys

Saataa FishReveal-tietojen herkkyyttd. Suurella herkkyysarvolla
naytdssa nakyy paljon lisdtietoja. Pienemmalld herkkyysarvolla
tietoja nakyy vdhemman. Jos yksityiskohtia on liikaa, kuvasta voi tulla
vaikeasti tulkittava. Jos taas herkkyys on liian pieni, heikot kaiut eivat
valttdmatta ndy.

Virilinja

Saataa kalakaarien vdrejd, jotta ne olisi helpompi erottaa muista
kohteista. Vdrilinjan muuttaminen saattaa helpottaa kalojen
havaitsemista ja pohjassa tai pohjan ldhelld olevien tarkeiden
rakenteiden erottamista itse pohjasta.

Pintahdirion vaimennus

Aallot, veneen vanavesivirrat ja lampotilainversio saattavat aiheuttaa
kuvan sekavuutta vedenpinnan l&helld. Tama asetus vahentaa
FishReveal-tietojen vedenpinnan hairidkohinaa pienentamalla
vastaanottimen herkkyyttd vedenpinnan ldhella.

Varit
Valittavana on useita ndyttovarejg, jotka on optimoitu erilaisiin
kalastusolosuhteisiin.

- Huomautus: Varipaletti on usein kdyttdjan mieltymysten
mukainen valinta, ja se voi vaihdella kalastusolosuhteiden
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mukaan. On suositeltavaa valita varipaletti, joka tarjoaa hyvan
kontrastin kuvan yksityiskohtien ja FishReveal-kaarten vilille.

Aluelinjat
Kuvaan voi lisata aluelinjoja helpottamaan syvyyden arviointia.

Luotaushistoria

Kaikki kdytettdvissa olevat luotaushistoriatiedot voidaan tuoda
nakyviin luotainndytdn yldosaan. Luotaushistoria on tilannevedos
kdytettdvissa olevasta luotaushistoriasta. Luotaushistoriaa voi
vierittdd vetamalla esikatselun liukusaddintd vaakasuunnassa.
Luotaushistoria on oletusarvoisesti kdytdssd, kun kursori on
aktiivinen.

Pois
Kun tdma on valittu, esikatseluominaisuus on pois kdytdstd. Kun
kursori vieddan kuvan paélle, esikatselupalkkia ei ndy.

Vain kursori
Kun tdma on valittu, luotaushistoriapalkki ndkyy kursorin ollessa
aktiivisena ndkymassa.

Jatkuva

Kun tdma on valittu, ndkymdssa nakyy aina
kaikuluotaushistoriapalkki.
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3D-kaikuluotain

Tietoja 3D-kaikuluotauksesta

3D-kaikuluotausteknologia auttaa kalastajia ndkemaan vedenalaiset
rakenteet ja pohjan muodot mukautettavassa, kolmiulotteisessa
muodossa.

3D-paneeli

3D-ndkymdssd meren pohja rakentuu reaaliaikaisesti suoraan
veneen alla veneen liikkuessa. Jos vene ei liiku, kuva pysyy
paikallaan. Ndet myds muita vedenalaisia kohteita ja kalaparvia. 3D-
nakyma ndyttaa sekd vasemman etta oikean tietokanavan.

B C

Syvyys ja lampatila
Anturin keila
Mittausalue
3D-paneelin painikkeet

Syvyyden ilmoittava viiva

mm O N @ >

Zoomauspainikkeet
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Kuvan zoomaus

KHz /4%

Kuvaa voi zoomata.

Zoomaustaso nékyy kuvassa. Jos kursori on aktiivinen, jarjestelma
zoomaa kursorin osoittamaan kohtaan.

Kursorin kayttaminen 3D-kuvassa
Kursori ei ndy kuvassa oletusarvoisesti.

Voit ottaa kursorin kayttéon 3D-kuvassa valitsemalla Kursori kdytossa
-painikkeen.

Kun kursori viedaan kuvan paalle, kursorin tietoikkuna ja
historiapalkki aktivoituvat.

Depth 42.00 ft
Temp 32,0°F

N 30°25.627'

W 81°14.483'

519 ft, 277 °M
Kursorin tietoikkunassa nakyy kaytettavissa olevat tiedot kursorin
sijainnista, kuten aluksen ja kursorin sijainnin valinen etdisyys.

Historiapalkilla voi selata taaksepdin tallennetuissa tiedoissa.
Historiapalkin korostettu osa ndyttaa parhaillaan tarkastelemasi
kuvan suhteessa koko tallennettuun kuvahistoriaan. Katso
"Kuvahistorian tarkasteleminen” sivulla 113.

= Huomautus: Historiapalkin voi poistaa kdytosta. Katso "Poista Live-
jalki" sivulla 116.

Reittipisteiden tallentaminen

Voit tallentaa reittipisteen asettamalla kohdistimen ruutuun ja
valitsemalla sitten Uusi reittipiste -valikkovaihtoehdon.
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Uusi reittipiste alukselle

008

Uusi reittipiste... * N 25°46.320' W 080°08.087'

Enemman valintoja... " v® v i

Tallenna Peruuta

Jos kohdistin on asetettu 3D-kuvan paalle, reittipisteeseen ei
sisallytetd syvyystietoja. 3D-kuvan reittipisteen alle piirretdan viiva,
joka osoittaa pisteen kohdan meren pohjassa.

3D-tilavaihtoehdot
3D-paneelissa on kaksi tilaa:

alustila
kohdistintila.

Voit vaihtaa tilojen valilla 3D-paneelin painikkeiden avulla. Voit myds
palata kohdistintilasta alustilaan valitsemalla Poista kursori -
valikkovaihtoehdon.

3D-alustila

Tassa tilassa ndkyma on lukittu alukseen ja kuva liikkuu aluksen
mukana.
Kameraa voi kiertaa aluksen ympari ja kameran voi suunnata
alaspain tai katsomaan aluksesta enemman sivullepdin:
Voit muuttaa kameran kiertoa ndytdssa vaakasuuntaisesti
vetamalla.
Voit muuttaa kameran korkeutta ja kallistusta vetdamalld ndytossa
pystysuuntaisesti.

3D-kursoritila

Kun kursoritila otetaan kdyttéon, kameran sijainti on sama kuin
silloin, kun kursoritila aktivoitiin.
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Kuva ei liiku aluksen mukana kursoritilassa. Kuvaa voi zoomata ja
kameraa voi kiertda kaikkiin suuntiin ndytossa vetamalla.

Kursoritilaan sisaltyvat kohdassa "Kursorin kdyttdminen 3D-kuvassa" sivulla
111 kuvatut kursoritoiminnot.

Kalojen mallinnus

Kun vedessa havaitaan kohteita, ne ndytetadn pisterykelmina.
Pisteen vadri kuvastaa kohteen intensiteettid, ja pisteen varit
saadetdadn automaattisesti valitun véripaletin mukaisiksi.

Kuvahistorian tarkasteleminen

Historiapalkin korostettu osa ndyttaa parhaillaan tarkastelemasi
kuvan suhteessa koko tallennettuun kuvahistoriaan.

Historiapalkki tulee oletusarvoisesti ndkyviin, kun kohdistin on
aktiivinen. Historiapalkki voidaan poistaa kdytosta, kiinnittdd ndyton
yldreunaan tai maarittdd nakymaan vain silloin, kun kohdistin on
aktiivinen. Katso "Poista Live-jdlki" sivulla 116.

3D-kuvissa historiapalkki on ndyton ylareunassa.

Kuvahistoriaa voi panoroida vetamalla kuvaa tai vetamalla
historiapalkin korostettua aluetta.

Jos haluat jatkaa vieritysta niin, ettd ndet nykyiset tiedot, poista
kursori.

Kuvan asetusten maarittaminen

Kontrasti

Auto

Varit

19

Lisatoiminnot

Lisa# valintoja
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Lahde

- Huomautus: Kdytettdvissa vain, jos kdytettdvissa on useita
samalla ominaisuudella varustettuja lahteita.

Madrittaa kuvan lahteen valitussa ndkymassa.

Voit ndyttda samanaikaisesti kaksi eri [dhdettd kdyttamalla usean

nakyman sivua. Kunkin ndkyman valikon vaihtoehdot ovat erillisia.

- Huomautus: Anturien kdyttdminen samalla taajuudella saattaa
aiheuttaa hairisita.

Alue

Alue-asetuksella madritetddn etdisyys keskustasta vasemmalle ja
oikealle.

Esiasetetut mittausaluetasot
Esiasetettu mittausaluetaso voidaan valita valikosta manuaalisesti.

Auto range (Automaattinen mittausalue)
Automaattisen alueen ollessa kdytossa jarjestelma ndyttad
automaattisesti koko alueen veden pinnasta pohjaan asti.

Automaattinen on suositeltu asetus kalojen paikantamiselle.
Valitse valikosta ensin Alue ja sitten Auto.

Contrast (Kontrasti)
Maarittaa ndyton vaaleiden ja tummien alueiden valisen kontrastin.

= Huomautus: Automaattinen kontrasti on suositeltava asetus.

Paletit
Kaytetaan kuvan varipaletin valintaan.
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Lisaasetukset

Tokaii Pintahdirion vaimennus

Aallot, veneen vanavesivirrat ja lampaétilainversio saattavat aiheuttaa
kuvan sekavuutta vedenpinnan l&helld. Téma asetus vahentaa
FishReveal-tietojen vedenpinnan hdiriokohinaa pienentamalla
vastaanottimen herkkyytta vedenpinnan lahella.

:

Vaihda vasen/oikea

Vaihtaa tarvittaessa kuvan vasemman/oikean puolen keskenaan,
jotta se vastaa anturin asennussuuntaa.

Pystykorostus

Tama asetus venyttda tietoja siten, ettad syvyyserot nakyvat
paneelissa suurempina. Se auttaa havaitsemaan syvyyden
muutoksia matalilla alueilla.

Kohteiden herkkyys

Talld asetuksella valitaan, montako ja minkd voimakkuuden pistettd
vesikerrokseen sisdllytetadn. Alhaisemmalla asetuksella ndet
vahemman hairiita ja asioita, joita et halua néhda. Suuremmalla
asetuksella ndet enemman tietoja.

Auto herkkyys -toiminto sadtda tasot optimaalisiksi automaattisesti.
Automaattista herkkyyttd voi sadtaa (+/-) omien mieltymystensa
mukaan, samalla kun se on toiminnassa.

3D-kaikuluotain | HDS Pro Kayttdjan ohjekirja | 115



Lisaa valintoja
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Takaisin

Pysayta
kaikuluotain

Poista Live-jalki

Nakyman lukitus

Syvyyden
Korostus

Ylaraja

Lisda vaihtoehtoja

Pysayta kaikuluotain

Taman valitseminen pysdyttad kaikuluotauksen. Tata vaihtoehtoa voi
kéyttaa aina, kun luotain halutaan poistaa kdytdsta sammuttamatta
yksikkoa.

Poista Live-jalki
Poistaa vanhat reaaliaikaiset tiedot naytosta ja ndyttaa vain uusimpia
tietoja.

Nakyman lukitus

Kun tdma asetus on kaytdssa, kamera sdilyttaad asetetun kierron
aluksen suhteen. Jos esimerkiksi kddnnat kameraa veneen tyyrpuurin
puolelle, kamera kdantyy veneen kaantyessa ja sailyttdd nakyman
tyyrpuurin puolelle.

Syvyyden korostus

Korostaa (A) maaritetyn syvyysalueen. Alaraja maarittda matalimman
korostettavan syvyysalueen (B). Yldraja maarittaa syvimman
korostettavan syvyysalueen (C).

Korostusvari maardytyy valitun varipaletin mukaan.
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Ghost 360

Kaytad Ghost 360 -ominaisuutta, jos haluat 360 asteen ndkyman
vedenalaisesta ymparistostd suhteessa veneesi sijaintiin.

Tama ominaisuus on kdytettavissd, kun Active Imaging 3-in-1
Nosecone -kaikuanturi on liitetty Ghost-keulamoottoriin. Sen avulla
kalastajat voivat paikantaa tarkeitd vedenalaisia asioita, kuten kaloja
ja merenpohjan pysty- ja vaakasuuntaisia rakenteita.

Huomautus: Ghost 360 ei ole verkkokayttdinen toiminto. Sita voi
tarkastella vain monitoimindytdssa (MFD), johon 3-in-1-Nosecone -
kaikuanturi on kytketty.

180 m Alue

Ghost 360:n kayttoonotto / kaytosta poisto

Kun haluat ottaa Ghost 360 -ominaisuuden kayttéon tai poistaa sen
kaytosta, siirry asetuksiin Settings (Asetukset) > System
(Jarjestelmad) > Advanced (Lisaasetukset)... > Features
(Ominaisuudet) ja ota Ghost 360 -ominaisuus kayttdon tai poista
se kaytosta. Kun ominaisuus on kdytdssa, Ghost 360 -kuvake nakyy
nayttoyksikon aloitussivulla.
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Asetukset

Jarjestelma

ﬁ Toiminnot

Palvelut
Navigointi
Kartta
Sonar
Autopilotti

Kamerat

| Lisdasetukset

R
ayttoliittyma
% Toiminnot

Kaikuluotain

LiveSight-toiminnot.

get-toiminnot.

Kuvan asetusten maarittaminen

Voit maarittad kuvan asetukset Ghost 360 -asetusvalikossa. Kun
kohdistin on aktivoituna, joidenkin valikon vaihtoehtojen tilalla
nadkyy kohdistintilan toimintoja. Valitse Poista kohdistin, kun haluat
palata oletusvalikkoon.

Alue

55 m

Taajuus

800 kHz

Kontrasti

Auto

Varit

6 =l

Lisatoiminnot

Scan

Lisaa valintoja

Alue

Alue-asetuksella madritetddn etdisyys keskustasta vasemmalle ja

oikealle.

Esiasetetut mittausaluetasot
Esiasetettu mittausaluetaso voidaan valita valikosta manuaalisesti.
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Taajuus

Kahta taajuutta tuetaan. 800 kHz tuottaa terdvimman kuvan
kantamasta tinkimatt3, ja 455 kHz:n taajuutta voi kayttaa
syvemmissa vesissa tai laajennetun toimintasateen
hyodyntamisessa.

- Huomautus: Jos SideScan-anturi tukee vain yhtd taajuutta,
Frequency-taajuusasetus ei ndy SideScan-paneelissa.

Contrast (Kontrasti)
Maarittdd ndyton vaaleiden ja tummien alueiden vélisen kontrastin.

= Huomautus: Automaattinen kontrasti on suositeltava asetus.

Paletit
Kaytetddn kuvan varipaletin valintaan.

Lisdasetukset

Takaisin
Alue
55m Pintahairi
Matala

Taajuus
800 kHz Sjainnin sadtaminen

-90
Kontrasti
Auto
Varit

6 I«

Lis&toiminnof

Lisaa valintoje

Pintahdirién vaimennus

Aallot, veneen vanavesivirrat ja lampatilainversio saattavat aiheuttaa
kuvan sekavuutta vedenpinnan ldhelld. Tama asetus vahentaa
FishReveal-tietojen vedenpinnan hairiokohinaa pienentamalla
vastaanottimen herkkyyttd vedenpinnan lahella.
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Sijainnin sddtdminen
Talla toiminnolla voit kohdistaa kuvan aluksen suunnan mukaan,
jotta naet rakenteen ja kohteet tarkasti suhteessa aluksen sijaintiin.

Takaisin

A
8
=
o
o
=
S
=
g

PERAMOOTTORI =@

AUDIO

180 m Alue

Aloita/lopeta skannaus

Valitse Scan (Skannaa) aloittaaksesi kaikuanturin
skannaustoiminnon.

Kun haluat lopettaa skannaamisen, valitse Stop scan (Lopeta
skannaus).

Huomautus: Stop scan (Lopeta skannaus) -toiminto lopettaa
360 asteen skannauksen ja pysayttaa kuvan samalla kun kaikuanturi
jatkaa luotausta.
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Lisaa vaihtoehtoja

Takaisin
Alue
55m

Stop sonar

Taajuus

800 kHz

Etundytto
Kontrasti
Auto Kaantymisnopeus.
Varit Keski
6

Lisatoiminnof

Lisaa valinto

Pysdytd kaikuluotain

Tama toiminto lopettaa kaikuanturin luotaamisen.

Kun toiminto otetaan kdyttdon aktiivisen 360 asteen kuvauksen
aikana, moottori jatkaa skannaamista ja kuva pysaytetaan.

Kun toiminto otetaan kdyttéon ennen uuden skannauksen
aloittamista, moottori ei skannaa ja kuva pysdytetaan.

Etundytto

Valitse tdmd, jos haluat muuttaa kuvan yldosan ndyton hallitsevaksi
osaksi. Ndin saat paremman ndkyman aluksen edessd olevasta
ymparistosta.

Kddnnosnopeus

Takaisin
Takaisin
Stop sonar

Hidas
Etunaytté

Keski

Kaantymisng

Keski Nopea
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Kayta toimintoa asettaaksesi kaikuanturin pydrimisnopeuden. Valitse
jokin seuraavista kddnnosnopeuksista:

Matala - selkeydeltdan paras

Keskitaso — paras selkeyden ja nopeuden tasapaino

Korkea — suurin kddnndsnopeus
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ActiveTarget

Tietoja ActiveTargetista

Tama ominaisuus on kdytettavissa, jos ActiveTarget-anturi ja sen
luotainmoduuli on kytketty Ethernet-verkkoon.

Kun ActiveTarget-anturi ja sen luotainmoduuli on kytketty Ethernet-
verkkoon, aloitussivulla oleva ActiveTarget-painike on kdytossa.

ActiveTarget-anturia voi kdyttad eteenpdin (ActiveTarget eteen),
alaspdin (ActiveTarget alas) tai vaakasuuntaan (ActiveTarget Scout)
suunnatussa tilassa. Tila maardytyy anturin asennuksen mukaan.

Useat ActiveTarget-lahteet toimivat itsendisesti toisistaan
riippumatta, ja jokaisen ldhteen voi maarittad omaan nakymaan
naytossa.

ActiveTarget eteen -nakyma

Etdisyyden asteikko (etdisyys anturista poispdin)
ActiveTarget-kuvake, osoittaa keilan suunnan
Rakenne (silta) pohjassa

Kalat

m O Nn w >

Etdisyyden asteikko alaspdin (etdisyys anturista alaspdin)
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ActiveTarget alas -nakyma

Etdisyyden asteikko (etdisyys anturista poispain)
ActiveTarget-kuvake, osoittaa keilan suunnan

Kalaparvi

O Nn w >»

Vedenalaista kasvustoa, jonka seassa ja ymparilld parveilee
kaloja

Kalaparvi

-

Yksittdinen suurempi kala

G Etdisyyden asteikko alaspain (etdisyys anturista alaspain)

ActiveTarget Scout -nakyma
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A ActiveTarget-kuvake, osoittaa keilan suunnan

Kalat

C  Etdisyysviivat, etdisyysviivat voi kytked kayttoon/pois ja
maarittad suoriksi tai kaareviksi Enemman valintoja -
valikosta.

Etdisyyden asteikko (etdisyys anturista vasemmalle/oikealle)
Vedenalainen rakenne (kallion reuna)

Etdisyyden asteikko (etdisyys anturista eteenpdin)

Kuvan zoomaus
Voit zoomata kuvaa kdyttdmalld ndyttdkohtaisia
zoomausvaihtoehtoja.

Jos kursori on aktiivinen, jarjestelma zoomaa kursorin osoittamaan
kohtaan.

Kaikuluotaimen pysayttaminen

Taman valitseminen pysdyttad kaikuluotauksen. Tatd vaihtoehtoa voi
kdyttda aina, kun kaikuluotain halutaan poistaa kdytostad
sammuttamatta yksikkda. Poista valinta, kun haluat jatkaa luotausta.

Enemman
valintoja

Pysayta kaiku

= Huomautus: Kaikuluotaus ei saa olla paalla, mikali kaikuanturi ei
ole upotettuna veteen. Jos anturi on asennettu
keulasahkdmoottoriin ja moottori on nostettu ylos vedests,
pysayta luotaus talla toiminnolla.

Kohdistimen kayttaminen paneelissa
Kursori ei ndy kuvassa oletusarvoisesti.
Kun asetat kohdistimen paneeliin, kuva pysahtyy ja kohdistintietojen

ikkuna muuttuu aktiiviseksi. Kohdistimen syvyys ja alue ndytetddn
kohdistimen sijainnissa.

ActiveTarget-videon tallentaminen
ActiveTarget-videota voi tallentaa muistikortille.

Enemman
valintoja Tallenna video...

Kaikkien ActiveTarget-tallenteiden vakiomuoto on .mp4, joten ne on
helppo toistaa tietokoneella tai jakaa Internetissa.
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- Huomautus: Tama vaihtoehto on kadytettavissa vain, kun
laitteessa on muistikortti.

Tallenna ActiveTarget

Tallenna Peruuta

Videon tallennuksen pysadyttaminen

Kun videon tallennus on kédynnissa, valikko muuttuu ndyttdmaan
(el - frasisvdeo videon tallennuksen pysaytyspainiketta.

Tilat ja kuva-asetukset

Laitteessa on valmiina erilaisia esimaaritettyja mukautustiloja, joilla
kuvan asetuksia voidaan saadella.

Tilan vaihtaminen
Takaisin

Auto
Alas

Eteenpain

Etsinta

Valitse tilapainike ja sitten haluamasi tila.

Kun tilaksi valitaan Alas, Eteenpain tai Scout, valikkoon tulee lisaa
asetuksia kyseiselle tilalle. Kaikissa tiloissa on Enemman valintoja -
painike, jonka takaa l6ytyy lisda kuva-asetuksia.
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Tila
Eteenpain

Etukantama
18 m

Alas-alue

18 m

Alas-alue Alue

18 m 18 m

Herkkyys
89%

Herkkyys Herkkyys
89% 89%
Hairiénpoisto
Poi ? Hairionpoisto Hairinpoisto
o Pois Pois

Enemman Enemman
valintoja :

valintoja

Enemman
valintoja

Alas-tilan valikko Eteenpiin-tilan valikko Scout-tilan valikko

AUTO-tila

Tama laitteen asetus on oletusarvoisesti Auto. Tassa tilassa suurin
osa asetuksista on automatisoitu.

Alas-alue

Alas-alueen asetuksella madritetddn veden syvyys, joka ndytetadn
nakymassa.

Etukantama
Etukantaman asetukset maarittdvat kuvassa nakyvan kantaman.

- Huomautus: Tama asetus on kdytdssd vain Eteenpdin-
nakymassa.

Kantama
Asetus madrittad kuvassa nakyvan kantaman.

- Huomautus: Tdmd asetus on kdytdssd vain Scout-ndkymadssa.

Herkkyys

Suurella herkkyysarvolla ndytossa nakyy paljon lisdtietoja.
Pienemmalld herkkyysarvolla tietoja ndkyy véhemman. Jos
yksityiskohtia on liikaa, kuvasta voi tulla vaikeasti tulkittava. Kaikkia
kohteita ei valttdmatta ndy, jos herkkyysarvo asetetaan liian pieneksi.
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Automaattinen herkkyys

Automaattinen herkkyys -asetus optimoi kaiut. Automaattista
herkkyytta voi saataa (+/-) omien mieltymystensa mukaan, samalla
kun se on toiminnassa.

- Huomautus: Automaattinen herkkyys sopii useimpiin
tilanteisiin.

Hairion poisto

Hairionpoisto suodattaa signaalin hairidita ja vahentaa kuvan
sekavuutta.

Lisaa vaihtoehtoja

Back
Stop sonar

Flip view

Down range
60 Palette
1738

Contrast
89% Range grid
None

Noise rejection

StableView

Mode icon
Upper-right

More options

Record video.

Kohteen jaljet
Kohteen jélki havainnollistaa kohteen liikkeita varilld, jonka
voimakkuus heikkenee vahitellen.

Toiminnon avulla voi nopeasti arvioida kohteiden liikkeitd alukseesi
ndhden.

Paletit
Kaytetdan kuvan varipaletin valintaan.

Etdisyysruudukko

Kuvaan voi lisata etdisyysruudukon. Ruudukko on kateva apu
madritettdessa etdisyytta kohteisiin. Valittavana on tyhjg,
suoralinjainen ruudukko ja kaarilinjainen ruudukko.
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Vakautettu ndakyma

Kun tdmd on valittu, anturi tekee korjauksen veneen ja anturin
liikkeeseen ja siten auttaa tekemaan kuvasta vakaamman.

Lahde

- Huomautus: Kdytettdvissa vain, jos kdytettdvissa on useita
samalla ominaisuudella varustettuja ladhteita.

Maérittaa kuvan lahteen valitussa ndkymadssa.

Voit ndyttda samanaikaisesti kaksi eri [dhdettd kdyttamalla usean
nakyman sivua. Kunkin ndkyman valikon vaihtoehdot ovat erillisia.

- Huomautus: ActiveTarget sallii enintddn kaksi ActiveTarget-
anturia yhteen verkkoon, ja niissé on oltava eri maaritykset.
Mahdolliset madritykset ovat Alas-ndkyma, Eteenpdin-ndkymad ja
Scout-ndkyma. Esimerkiksi yhden ldhteen voi asettaa Alas-
nakymaan ja toisen Eteenpdin-ndakymaan.

- Huomautus: Anturien kdyttaminen samalla taajuudella saattaa
aiheuttaa hairioita.
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ActiveTarget 2

Tietoja ActiveTarget 2 -luotaimesta

ActiveTarget 2 on seuraavan sukupolven ActiveTarget-liveluotain,
joka tarjoaa suuremman tarkkuuden yhden ndkyman kuvat veneen
ymparilld olevien kalojen sijainneista.

Jos asennat veneeseen kaksi ActiveTarget 2 -jdrjestelmaa (kaksi
luotainmoduulia ja kaksi anturia), voit lisdksi tarkastella seuraavia
kahta ndkymaa:

eteenpadin ja Scout
180° (ndkymat eteen ja taakse)
Scout Wide (Scout ja Scout-ndkyma, jossa tarvitaan lisdteline).

Eteenpdin- ja Scout-ndkymadt voidaan ndyttda jaetussa ndytossa
(kaksi kuvaa vierekkdin) tai koko ndytén kokoisina kahdessa erillisessa
monitoiminaytossa.

Scout Wide -ndkyma ja 180°n nakyma nakyvat yhdistelmakuvina
(kaksi kuvaa yhdistettyna keskelle yhdeksi kuvaksi).

Lisatietoja tuetuista asennuskokoonpanoista on ActiveTarget 2 -
asennusoppaassa.

Heti kun liitat kaksi ActiveTarget 2 -luotainmoduulia ja anturia
monitoimindyttdon, AT WIDE -sovellus avautuu.

AT WIDE

Eteenpain ja Scout

Jotta voit tarkastella eteenpdin- ja Scout-nakymia jaetussa ndytdssa,
kaksi ActiveTarget 2 -jarjestelmaa sisaltava verkko on asennettava.

ActiveTarget 2 | HDS Pro Kayttdjan ohjekirja



Luo mukautettu sivu valitsemalla New (Uusi) -kuvake
Aloitusndyton suosikkipaneelista.

Vedd ja pudota ActiveTarget-sovelluksen kaksi esiintymaa
mukautetulle sivulle ja aseta yhdelle tilaksi Scout ja toiselle
Forward (Eteenpdin).

Huomautus: Jotta ActiveTarget-sovellusta voidaan kayttaa
jaetussa ndytdssd, kahta ActiveTarget 2 -anturia ei saa pariliittaa.

180°:n ndkyma (eteen- ja taaksepain) ja
Scout Wide -nakyma

Jos haluat ndyttda yhdistetyn kaikuluotainkuvan AT WIDE -
sovelluksessa, sinun on pariliitettava kaksi ActiveTarget 2 -anturia.

Valitse Settings > Sonar > ActiveTarget 2 pairing (Asetukset >
Kaikuluotain > ActiveTarget 2 -pariliitos).
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Settings ®

System Internal sonar CH2 oN

Features Network sonar ON

) Network sonar mode Multi-source v
Services

Log sonar...
NEVIERE View sonar log...
Chart Structure depth offset...
Sonar Installation...

Restore sonar defaults...
Autop!

Use network depth & temp data Disabled
Cameras ActiveTarget installation...

Fuel ActiveTarget 2 pairing...

Valitse asennuskokoonpano ja valitse Configure now (Madrita nyt).
ActiveTarget 2 Pairing ®
Please select the current mounting type to configure the

ActiveTarget 2 Dual Pairing sonar feature.

AN

~
180 Degr& 180 Degree

(Shaft) (Shaft+Motor)

Later ’

Scout Wide

Nayttdon tulee vahvistusviesti, kun anturien pariliitos on valmis.
Valitse Finish (Valmis).
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ActiveTarget 2 Pairing )

ActiveTarget 2 dual sonar is now ready to use. You can
adjust these settings at any time in
Home>Settings>Sonar>ActiveTarget 2 pairing.

Finish —,

Avaa AT WIDE -sovellus aloitusndytossa, jotta voit tarkastella
kaksoiskuvaa.
Jos kuvat nakyvat nayton vaaralla puolella, valitse asetuspaneelista
L/R Swap (V/O-vaihto).

LyRS\Vaph

Forward range

60 ft

Down range

(| 40 ft

}| contrast

78%

£
o
z
El
=
3
E

Noise rejection
Low

More options

Jos haluat muuttaa anturin asennusmaarityksia, sinun on
muutettava myos ActiveTarget 2 -pariliitosta

Valitse Settings > Sonar > ActiveTarget 2 pairing (Asetukset >
Kaikuluotain > ActiveTarget 2 -pariliitos) ja valitse Edit (Muokkaa).

ActiveTarget 2 | HDS Pro Kayttdjan ohjekirja | 133



134

ActiveTarget 2 Pairing

ActiveTarget 2 dual sonar is paired.

Scout Wide

Unpair Edit —’

Valitse uusi kaksoismaaritys, valitse Maarita nyt ja noudata ndyton
ohjeita.
ActiveTarget 2 Pairing ®

Please select the current mounting type to configure the
ActiveTarget 2 Dual Pairing sonar feature.

Scout Wide

Voit poistaa kahden ActiveTarget 2 -anturin pariliitoksen valitsemalla
Settings > Sonar > ActiveTarget 2 pairing (Asetukset >
Kaikuluotain > ActiveTarget 2 -pariliitos). Aloita pariliitoksen
poistaminen valitsemalla Unpair (Pura pariliitos).
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StructureMap

Tietoja StructureMap-toiminnosta

StructureMap-toiminto lisad SideScan-ldhteestd saatuja SideScan-
kuvia kartan paalle. Toiminto auttaa hahmottamaan vedenalaista
ymparistda suhteessa aluksen sijaintiin ja helpottaa SideScan-kuvien
tulkintaa.

StructureMap-kuva

StructureMap on mahdollista tuoda nakyviin karttaruudussa
tietokerroksina. Kun rakennetietokerros on valittuna, karttavalikossa
nakyvat myos valittavissa olevat rakenneasetukset.

Alla oleva esimerkki on kahteen paneeliin jaettu sivu.

Vasemmanpuoleisessa paneelissa on Structure-tietokerros ja
oikeanpuoleisessa paneelissa tavallinen SideScan-kuva.

StructureMap-lahteet

) Rakennelokit voidaan lisata karttoihin kerroksiksi kahdesta lahteests,
Structure Yo tesalk mutta vain yhta niista voi tarkastella kerrallaan.

Structure-

asetukset Kalkutallennus.. - Live data - kaytetaan, kun SideScan-tietoja on saaltavilla
e Lehde - Saved files (Tallennetut tiedostot) — ndma ovat tallennettuja
ove SideScan-tietoja, jotka on muunnettu StructureMap (*.smf) -
muotoon.
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Reaaliaikaiset tiedot

Kun asetukseksi valitaan reaaliaikaiset tiedot (Live), SideScan-
kuvahistoria nakyy jalkena aluksen kuvakkeen perdssa. Taman jaljen
pituus vaihtelee yksikdn kaytettavissa olevan muistin ja
mittausalueen asetusten mukaan. Muistin tdyttyessa vanhemmat
tiedot poistuvat automaattisesti, kun uusia tietoja lisataan. Kun
hakualuetta suurennetaan, SideScan-anturisignaalin lahetysnopeus
pienenee, mutta kuvahistorian leveys ja pituus suurenevat.

- Huomautus: Reaaliaikaisessa tilassa tietoja ei tallenneta. Kaikki
viimeisimmat tiedot havidvat, jos laitteen virta katkaistaan.

Tallennetut tiedostot

Tallennettujen tiedostojen tilaa kdytetdan StructureMap-tiedostojen
tarkistukseen ja tutkimiseen. Lisdksi sen avulla voidaan sijoittaa alus
kiinnostavien kohteiden mukaan aiemmin skannatulle alueelle.
Tallennettuja tiedostoja voi kdyttad lahteend, vaikka SideScan-
lahteitd ei olisi kdytettavissa.

Kun tdma tila on valitty, StructureMap-tiedosto nakyy kartalla
tiedostossa olevien sijaintitietojen mukaisena tietokerroksena.

Jos kartta-asteikko on suuri, StructureMap-alue on rajattu laatikolla,
kunnes asteikko on riittdvan suuri tarkkojen rakenteiden
nayttamiseen.

- Huomautus: Kun ldhteend kdytetddn tallennettuja tiedostoja,
jarjestelma ndyttaa kaikki tallennusvalineessa ja jarjestelman
sisdisessa muistissa olevat StructureMap-tiedostot. Jos samalta
alueelta on useampi kuin yksi StructureMap-kartta, kuvat
limittyvat ja karttandkymadstd tulee sekava. Kartat kannattaa
tallentaa erillisiin tallennusvélineisiin, jos samalta alueelta
tarvitaan useita lokeja.

StructureMap vinkkeja

Jos haluat kuvan pitkdsta rakenteesta (esim. hylystd), ala aja sen
paalle, vaan ohjaa venetta niin, ettd rakenne jaa aluksen
vasemmalle tai oikealle sivulle.

Ala nayta vanhoja jalkia paallekkain alueen rinnakkaisen
luotauksen aikana.
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StructureMapin kdayttaminen karttakorttien

kanssa

StructureMapin avulla voit kayttaa kaikkia karttaominaisuuksia.
StructureMap toimii niin esiladattujen karttojen kuin C-MAPIn,
Navionicsin ja muiden valmistajien yhteensopivien karttojen kanssa.

Kopioi StructureMap-karttakortteja kdyttaessasi StructureMap (.smf)
-tiedostot yksikdn sisdiseen muistiin. StructureMap-tiedostoista
kannattaa sdilyttda kopiot ulkoisissa karttakorteissa.

Structure-asetukset

StructureMap-asetuksia muutetaan Structure options
e Lo (Rakenneasetukset) -valikossa. Valikko on kdytettdvissd, kun
rakennetietokerros on kaytossa.

Structure- Varit

asetukset 1 -

_— Kaikki asetukset eivdt ole kdytettdvissd, kun ldhteend kdytetdan
Pofjonen s | 3av tallennettuja StructureMap-tiedostoja. Tallaiset asetukset nakyvét
Erurytts M o harmaina.

Range (Alue)
Asettaa hakualueen.

Kortan vaimatl poie Live o Transparency (Lapindakyvyys)
Maarittaa rakennetietokerroksen lapindkyvyyden. Kun pienin
mahdollinen ldpindkyvyys on valittu asetuksissa, StructureMap-
kerros peittaa kartan tiedot lahes taydellisesti.

Paletit
Kaytetdan kuvan varipaletin valintaan.

Contrast (Kontrasti)
Maarittdd ndyton vaaleiden ja tummien alueiden vélisen kontrastin.

Water column (Vesikerros)
Nayttad/piilottaa vesikerroksen reaaliaikaisessa tilassa.
OFF-tilassa syottikalaparvet eivat valttdmatta ndy SideScan-kuvassa.

ON-tilassa veden syvyys saattaa vaikuttaa SideScan-kuvan
tarkkuuteen kartalla.
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Frequency (Taajuus)

Talla komennolla madritetddn anturin toimintataajuus. 800 kHz
varmistaa parhaan erotuskyvyn ja 455 kHz taas paremman
syvyysmittauksen ja kattavamman mittausalueen.

Clear live history (Poista reaaliaikainen historia
nadkyvista)

Poistaa vanhat reaaliaikaiset tiedot naytosta ja nayttaa vain uusimpia
tietoja.

Kaikuluotaintallenteen tiedot

Nayttad Kaikuluotaintallenne-valintaikkunan. Katso "Luotaintietojen
tallennus” sivulla 88.

Lahde

Maarittaa kartan tietokerroksessa nakyvan StructureMap-lahteen.
Katso "StructureMap-ldhteet" sivulla 135.
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Mittarit

Tietoa Mittaripaneeleista

Paneelit koostuvat useista mittareista, joita voidaan sijoitella
kojelautaan. Paneeleihin voi lisdtd analogisia ja digitaalisia mittareita
sekd painemittareita. Mukana on esimadritettyja kojelautoja ja
malleja.

Esimerkki:

)9:39:41 am

Mittaristo

Voit maarittda enintddn kymmenen mittaristoa. Mittaristoille on
esimaadritettyja tyyleja.

Mittaristosta toiseen vaihdetaan painamalla vasenta tai oikeaa
paneelin nuolindppadinta . Mittariston voi valita myos valikosta.

SOG KN COG °M

12.0 341

DEPTH M WTRTMP °C

S BliS5ES

-
i N

8.7  uassepm 0.05NM 108 0.05NM

Aluksen mittaristo Navigointimittaristo Digits2x2-mittaristo

- Huomautus: Valikosta voi ottaa kdyttdon lisdd mittaristoja, jos
verkkoon on yhdistetty muita jarjestelmia.
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Kojelaudan luominen
Luo oma kojelauta valitsemalla Uusi.

Luo uusi mittaristopohja
valitsemalla tyyli.

 IEliGE

Aloita tyhjasta Kopioi vanha Kyta
pohja olemassaolevaa

mallia

Aloita tyhjdstd
Valitsemalla tdman voi luoda oman kojetaulun tyhjasta.

Nimea kojelauta ja hallinnoi kojelaudan mittareita valikon
vaihtoehdoilla.

Kopioi vanha pohja
Valitsemalla tdmadn voit kopioida tekemasi pohjan.

Nimed kojelauta ja hallinnoi kojelaudan mittareita valikon
vaihtoehdoilla.

Kdytd olemassa olevaa mallia

Luo kojetaulu valitsemalla esimdaritetty malli. Mallikojelaudat
vastaavat aluksesi maarityksid.

Nimea kojelauta ja hallinnoi kojelaudan mittareita valikon
vaihtoehdoilla.

Digits2x1 Digits2x2 Digits3x4 Engines

olemassaolevaa
mallia

Peruuta

Mittarit | HDS Pro Kaytt&jan ohjekirja

®




Kojelaudan mukauttaminen

— Muokkausvaihtoehtoja kayttamalla voit

My Dash - muuttaa kojelaudan mittarien tietoja

- madrittda rajoja analogisille mittareille
- muuttaa kojelaudan asettelua.

Muokkaus

- Huomautus: Esimaaritettyjen kojelautojen tai valmiista
malleista luotujen kojelautojen asettelua ei voi muuttaa.

Poista

Lisaa mittareita
Valitse mittari valikosta ja aseta se haluamaasi kohtaan kojelaudassa.

Takaisin

Nimi

Layout N\ i W 1‘2.5‘

@ i H Analoginen

Lisaa mittareita

Mittaritietojen valitseminen

Valitse mittari kojelaudasta ja sitten Info-valikkovaihtoehto, jotta saat
valittua mittarissa ndytettdvat tiedot.

Valitse data
¥ GPS
Kuvateksti b Navigointi

4 Alus
Info Y

Tyhja Kaannosnopeus

Polttoainetaloudellisuus GPS

Polttoainetaso

Polttoainetta jaljella

Sie]
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Kojelaudan valitseminen
Voit vaihdella kojelautojen valilla

- pyyhkdisemalld paneelissa vasemmalle tai oikealle
- valitsemalla kojelaudan valikosta.
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Video

Tietoja videotoiminnosta

Taman videotoiminnon avulla voit katsoa video- tai kameraldhteita
jarjestelmastasi.

Videopaneeli

Videokuva skaalataan videopaneelin mukaan. Alueet, joita kuva ei
kata, ndkyvat mustana.

Videopaneelin maarittaminen

Videolihde
Videol

Videon lahde

Jos |ahteita on useita, voit katsoa vain yhté kanavaa tai vaihtaa
saatavilla olevien videoldhteiden kuvien valilla.

Videostandardi
NTSC

Kierto kaytossa

Kierréa lahteita

2 merkit Vaihtovali voi olla 5-120 sekuntia.

s Valinnaiset asetukset

e Valikon vaihtoehdot voivat vaihdella valitun videolahteen mukaan.
50% . s o . . . . .
e Asetuksia sdddetddn erikseen jokaisen videoldhteen kohdalla.

50%
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Keulamoottorin autopilotti

Turvallinen kaytto autopilotilla

A Varoitus: autopilotti on kateva navigoinnin
apuvaline, mutta se El korvaa ihmista.

Al3 kdytd automaattiohjausta seuraavissa tilanteissa:
Vilkkaasti liikennoidyilld alueilla tai kapeikoissa
Nakyvyyden ollessa heikko tai dariolosuhteissa merelld
Alueilla, joilla autopilotin kdyttd on lailla kielletty

Kaytettdessa autopilottia:
Al3 sijoita magneettista materiaalia tai laitetta
autopilottijarjestelman kdyttaman ohjaussuunta-anturin lahelle
Varmista aluksen kurssi ja sijainti séanndollisin valiajoin
Siirry aina autopilottitilasta valmiustilaan ja véhenna nopeutta
riittdvan ajoissa, jotta valtytddn vaarallisilta tilanteilta.

Autopilotin halytykset
Turvallisuussyista on suositeltavaa ottaa autopilotin halytykset
kéyttoon autopilotin kaytdn ajaksi.

Lisatietoja on kohdassa "Halytykset" sivulla 253.

Aktiivisen autopilotin valitseminen

-
-

Vaihda pilottia

'
B
S
g

Jos sekd autopilottitietokone etta keulamoottori on maaritetty MFD-
ohjaukseen, vain toinen niista voi olla aktiivinen kerrallaan.
Molempien autopilottien painikkeet ndkyvat hallintapalkissa.

Aktivoi autopilotti painamalla asianmukaista painiketta

hallintapalkissa ja paina sitten autopilotin ohjaintaulussa Kytke
autopilotti -painiketta.
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Keulamoottorin autopilotin ohjaustaulu
A

TROLLING

Close

Standby

Anchor

Course lock

Turns

TROLLING $

Hallintapalkki

Autopilotin ohjaintaulu, poiskytketty
Autopilotin ohjaintaulu, kytketty
Tilan osoitin

Kaytettdvissa olevien tilojen luettelo
Tallennuspainike

Tilasta riippuvat tiedot

I O MmO Nw® >

Tilasta riippuvat painikkeet

Kytkentd-/Valmiustila-painike
Kun autopilotin ohjaintaulu on aktiivinen paneeli, sitd ympardi
reunaviiva.

- Huomautus: Autopilotin ohjaintaulun voi ottaa kayttdon tai
poistaa kdytdsta myos Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Autopilotin kytkeminen kayttoon ja pois
kadytosta
Autopilotin kytkenta:

Valitse haluamasi tilan painike.
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TROLLING TROLLING

Close

Standby

Anchor

®
Coursefock
.

ing

& | Save trail

TROLLING $~

Standby

Autopilotti kytkeytyy valittuun tilaan, ja autopilotin ohjaintaulu
ndyttda aktiivisen tilan vaihtoehdot.

Autopilotin poiskytkenta:
Paina Valmiustila-painiketta.

Kun autopilotti on valmiustilassa, alusta on ohjattava manuaalisesti
erillisestd laitteesta.

Autopilotin ilmoitus

Jos autopilotti on aktiivisena, palkki nakyy kaikilla sivuilla. Siing
nakyvat keulamoottorin akun varaustaso, nykyinen tila, suunta ja
potkurin tydntdvoimatasot.

@ Stdby"™ 358 ™ 4 21.0 %

Voit piilottaa palkin autopilotin asetuksissa, kun et ole ankkuri-,
navigointi- tai autopilottitilassa.

Autopilotin tilat

Autopilotissa on useita ohjaustiloja.

Ankkuritilat
Ndissd tiloissa keulamoottori pitda aluksen valitussa sijainnissa.

- Huomautus: Tuulet ja virtaukset saattavat vaikuttaa aluksen
kulkusuuntaan ankkuritilassa.

Kaytettdvissa ovat seuraavat ankkurivalinnat:

Kursori
Navigoi kursorin osoittamaan paikkaan ja pitaa sitten aluksen
kyseisessa sijainnissa.
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Reittipiste
Navigoi valittuun reittipisteeseen ja pitaa sitten aluksen kyseisessa
sijainnissa.

Tdmdi sijainti
Sailyttaa aluksen nykyisen sijainnin.

Etdiisyys
Taman ominaisuuden avulla voit ankkuroida tietylle etaisyydelle
reittipisteestd, jotta vene ei ole suoraan kalastuspaikan paalla.

Valitse Anchor (Ankkuri) -tila, Distance (Etdisyys) ja valitse ankkurin
sijainniksi sitten joko Cursor (Kursori) tai Waypoint (Reittipiste).

Cursor (Kursori): Valitse sijainti kartasta ja valitse sitten piste kursorin
sijaintia ymparoivilta alueympyrailtd. Vahvista ponnahdusikkunassa
ankkurin etdisyys tai muuta ankkurin etdisyyttd ja valitse Anchor
(Ankkuri). Vene alkaa liikkua kohti ankkurin sijaintia.

Waypoint (Reittipiste): kuten Cursor (Kursori) -asetuksen kohdalla,
valitse reittipiste kartasta ja valitse sitten piste reittipisteen sijaintia
ympadroiviltd alueympyréiltd. Vahvista ponnahdusikkunassa ankkurin
etdisyys ja valitse Anchor (Ankkuri). Vene alkaa likkua kohti ankkurin
sijaintia.

TROLLING TROLLING TROLLING ing & Stdby ™ 358 ™ X% 1.0 %

Close Back Back

Standby Standby Standby

& & S
Anchq Cursor Cursor
Y = =
Cours| Waypoint A
N ®

Turns Here

G <
orbit Distarfe
Record trail

TROLLING $~
TROLLING $~

Confirm Anchor Distance

.~ Anchor at a distance of 91ft from
Adjust istance
center?

Anchor
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Ankkurin sijainnin muuttaminen (ankkurinsiirto)

Aseta alus uuteen sijaintiin kdyttamalla nuolipainikkeita
ankkuritilassa. Jokainen painikkeen painallus siirtaa ankkurin sijaintia
1,5 m valittuun suuntaan.

Pida kurssi -tila

Pida kurssi -tila sdilyttaa ohjaussuunnan/kurssin alemman yksikon
suunnan perusteella. Kun kdynnistat Pida kurssi -tilan, keulamoottori
piirtdd nakymattoman reitin (A) alemman yksikon suunnan
perusteella.

- Huomautus: Pida kurssi -tilassa tuuli ja/tai virtaus voivat saada
aluksen seuraamaan kurssia kallistuskulmassa.

Pida suunta -tila
Kun Pida suunta on valittuna autopilotin oletustilaksi
keulamoottorissa, ylimmassa tilapalkissa ndkyy Pida suunta.

Pida suunta -tila sdilyttda aluksen ohjaussuunnan alemman yksikdn
suunnan mukaisesti.

Voit sddtda suuntaa painamalla paapuurin < tai styyrpuurin >
painiketta.

Ohjaussuunta muuttuu valittdmasti, ja se pidetaan, kunnes seuraava
ohjaussuunnan muutos tehdaan.
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- Huomautus: Pidad suunta -tilassa keulamoottori ei kompensoi
virtauksen ja/tai tuulen (C) aiheuttamaa ajelehtimista.

NAV-tila

A Varoitus: NAV-tilaa tulee kayttda vain avovesilla.

Siirry NAV-tilaan antamalla ensin komento reitin navigointiin,
reittipisteeseen siirtymiseen tai kursorin sijaintiin siirtymiseen.

NAV-tilassa autopilotti ohjaa alusta automaattisesti tiettyyn
reittipisteeseen tai kursorin sijaintiin tai etukdteen madritettya reittia
pitkin. GPS-sijaintitietojen avulla voidaan muuttaa kurssia, jolloin alus
pysyy reittiviivalla ja kohdepisteeseen (-pisteisiin) kulkevalla reitilla.
Kun alus saapuu madranpadhan tai reitin padtepisteeseen,
autopilotti siirtyy valittuun saapumistilaan. On tarkeda valita
navigointitarpeisiin soveltuva saapumistila, ennen kuin NAV-tila
aktivoidaan. Katso "Saapumistila” sivulla 157.

NAV-tilavaihtoehdot
Seuraavat painikkeet ovat kdytettdvissa autopilotin ohjaintaulussa,
kun NAV-tila on valittuna:

Kdynnista uudelleen
Kaynnista navigointi uudelleen aluksen nykyisesta sijainnista.

Ohita

Ohittaa aktiivisen reittipisteen ja ohjaa alusta kohti seuraavaa
reittipistettd. Tdma toiminto on kaytettdvissa vain silloin, kun reitilla
on useampi kuin yksi reittipiste aluksen sijainnin ja reitin
paatepisteen valilla.
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Keulamoottorin nopeuden saataminen

Autopilottijarjestelma voi ohjata keulamoottorin nopeutta Pida
kurssi -tilassa, NAV-tilassa ja Kddnnoskuvio-ohjausta kaytettdessa.

ORI $~

Asetettu tavoitenopeus nakyy autopilotin ohjaintaulussa.
Keulamoottorin tavoitenopeutta voi hallita kahdella tavalla:

S
=
=
=1
o
4

Potkurin nopeus, madritettyna tehon prosenttiosuutena (A)
Vakionopeus (B)

Voit vaihtaa ndiden nopeusvalintojen vélilla valitsemalla
nopeuskuvakkeen.

Nopeutta voi lisdtd/vahentda esimaaritetyin askelin plus-ja
miinuspainikkeilla. Nopeus voidaan maarittdd myos manuaalisesti
valitsemalla nopeuskenttd (C).

Kierto-tila

Tdssad tilassa voit kdyttaa keulamoottoria kiertamaan tiettyd sijaintia
joko tyyrpuurin suuntaan (mydtapadivadn) tai paapuurin suuntaan
(vastapdivaan)

Valitse Orbit (Kierto) -tila ja valitse sitten Cursor (Kursori),
Waypoint (Reittipiste) tai Here (T3ssa).

Cursor (Kursori): valitse sijainti kartasta.
Waypoint (Reittipiste): valitse reittipiste kartasta.
Here (Tassa): valitsee aluksen nykyisen sijainnin.

Naytossa nakyy kaksi valintaikkunaa, joista toisessa voit vahvistaa
ankkurin etaisyyden tai muuttaa sitd ja kiertdad suuntaa ja toisessa
voit kytked autopilotin toimintaan navigointitilassa. Aloita navigointi
Orbit (Kierto) -tilassa valitsemalla Yes (Kyll3).

Voit muuttaa kiertonopeutta milloin tahansa (+)- ja (-)-painikkeilla.
Lopeta valitsemalla Standby (Valmiustila).
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TROLLING TROLLING TROLLING i
Close Back Back A
A
Standby Standby Standby
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Anchor curgpr Cursor
® V ES
Course lock wa Waypoint
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Turns Here

orbit
A
2 Recort

i Stdby ™ 358 ™ X 1.0 %

TROLLING $
TROLLING $~

Confirm Orbit
Adj e  Orbit at a distance of 60ft from center?

Orbit Clockwise Orbit Counterclockwise

topilot in Nav. mode?

i3 Nav 195" %21.0 %

TROLLING

N

|

//I
/

I

|

|
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|
G
¢

TROLLING $~
A4

Standby

Syvyysreititystila
Tdssad tilassa voit kdyttaad keulamoottoria seuraamaan asetettua
syvyysaluetta C-MAP-kartan perusteella.
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Muuta syvyysreitityksen aluetta
Valitse Depth Routing-syvyysreititystila keulamoottorin autopilotin
ohjaimesta.

Voit maarittda syvyysreitityksen alueen valitsemalla joko Min depth
(Vahimmaissyvyys) tai Max depth Enimmaissyvyys).
- Huomautus: Syvyysalueen on oltava vahintdan 1 m.

TROLLING

Close

Standb
o TROLLING

TROLLING $

Back

Depth Routing
Anchor

A
o
| =
=]
=
e}
[<4
=

Heading Lock‘ Min depth
t in dep!

OUTBOARD =»

Max depth

Select min depth

2 3
Select max depth

Cancel
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Kaantgkset

KEULAMOOTTORI $~
| KEULAMOOTTORI $~

M) u-kaannes
Q ckaannss

(O] Spiraali

S Siksak
0O  Nelis

S skagnnss

Voit aktivoida syvyysreititystilan valitsemalla Go (Mene)
keulamoottorin autopilotin ohjaimella.

Voit hallita syvyysreitityksen nopeutta autopilotin ohjaimella
tavalliseen tapaan.

- Huomautus: Syvyysreititystila toimii Lowrance- / Simrad® GPS -
keulamoottoreissa.

Kdannoskuvio-ohjaus
Jarjestelma sisaltaa useita automaattisia kddnndsohjaustoimintoja.

Kun valitset kddnnoskuvion, jarjestelma luo valiaikaiset reittipisteet
valitulle kddnnokselle.
Kaannoksen viimeinen reittipiste on reitin loppupiste. Kun alus

saavuttaa reitin loppupisteen, se siirtyy saapumistilaan. Katso
"Saapumistila” sivulla 157.

Kdédnnoksen aloittaminen
- Voit sdatdd suuntaa painamalla paapuurin < tai styyrpuurin >
painiketta.

KEULAMOOTTOR

Takaisin

U-kéénnds

N v
O cx
©
% g
O
S s

A
2
o
g
e
=
2
<

KEULAMOOTTORI $~
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Kddnnoksen muuttujat
Kaikilla kddannoskuvioilla on asetukset, joita voit muokata juuri ennen
kuin aloitat kddnndksen seka milloin tahansa veneen kaantyessa.

U-kdédnnés
Muuttaa nykyista ohjaussuuntaa 180 astetta.
Kaannoksen muuttuja:

Kaannoksen sade

C-turn (C-kddnnos)
Ohjaa alusta ympyralla.
Kadnndksen muuttuja:

Kaannoksen sade
Asteet kdadnnokseen

Spiraali
Kaantaa alusta spiraalin muodossa niin, ettd ohjauskuvion sade
pienenee tai suurenee.
Kadnnoksen muuttujat:
Aloitussade
Sateen muutos silmukkaa kohden
Silmukkojen lukumaara

Siksak-kddnnokset
Ohjaa alusta siksak-muotoisen kddnndskuvion mukaan.

Kadnnoksen muuttujat:

Kurssimuutos etappia kohden
Etapin pituus
Etappien lukuméaara

Nelio
Ohjaa alusta neliGnmuotoisen kddnndskuvion mukaan tehden 90
asteen kurssimuutoksia.

Kadnnoksen muuttuja:

Etapin pituus
Etappien lukuméaara
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S-kddnnés

Saa aluksen mutkittelemaan padohjaussuunnan ympadrilla.
Kaannoksen muuttujat:

- Kadnnoksen sade

« Kurssinmuutos
- Etappien lukumaara

Jaljen tallentaminen

Jaljen voi tallentaa reittina autopilotin ohjaintaulusta. Jos jdljen
tallennus on poissa kdytostd, toiminnon voi ottaa kdyttodn
autopilotin ohjaintaulussa.

S

\E\Y

BN BN
g g
5 £
o o
= =
3 3
2 2
g g

Nauhdfta jalki Tallenna jalki

Lisatietoja on kohdassa "Reittipisteet, reitit ja jdljet" sivulla 69.

Alemman yksikon suunta

Voit nadyttaa keulamoottorin alemman yksikdn suunnan
dynaamisena peittokuvana kartassa (A).

Naytd alemman yksikon suunnan peittokuva valitsemalla
Virtapainike > Tietokerros > Muokkaa tietokerrosta > Lisaa >
Trolling (Keulamoottori) > Alemman yksikon suunta. Voit
sadtaa peittokuvan kokoa sivupalkissa.

Keulamoottorin autopilotti | HDS Pro Kadyttdjan ohjekirja | 155



System Controls
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Night
Standby = Settings Power off  Brightne mode Wireless
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Autopilot Anchor

LRSS standby here

Choose Data

Time
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Other
Pilot
Configure

Trolling

Lower Unit Direction

Cancel
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Autopilotin asetukset
Autopilotin asetukset -valintaikkunan asetukset voivat vaihdella.

Asetukset ®

Karttakompassi Pilota

@‘f Navigointi

Valitse aktiivinen pilotti
Kartta

Autopilottipalkin automaattinen piiloitus ~ on
Sonar Saapumistila Valmiustila +

Autopilotti Telakointisuunta Auto v

Polttoaine Konfiguroi keulamoottorin ndppaimet...

Karttakompassi

Voit lisata karttaruudussa nakyvan veneesi ymparille
kompassisymbolin. Kompassisymboli ei ole nakyvissa, kun kursori on
aktivoituna ruudussa.

Valitse aktiivinen pilotti

Asetuksella valitaan, ohjaako autopilotti keulamoottoria vai
peramoottoreita.

Autopilottipalkin automaattinen piilotus

Talld asetuksella maaritetdan, nakyyko autopilotin tietopalkki
autopilotin ollessa valmiustilassa.

Saapumistila

Autopilotti vaihtaa navigointitilasta valittuun saapumistilaan, kun
alus saapuu perille kohteeseensa.

Valmiustila
Kytkee autopilotin pois kaytosta. Keulamoottoria hallitaan kddessa

pidettavalla kaukosaatimella tai polkimella.

Pidad kurssi
Lukitsee kurssin ja ohjaa alusta automaattisesti kurssiviivaa pitkin.

Pidd suunta
Tassa tilassa aluksen suunta lukitaan ja pidetdan samana.
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Ankkuri
Ankkuroi aluksen maaranpaahan.

Ankkurointipisteen maaritys

Keulamoottoriin voi tallentaa useita ankkurointipisteita, jotka on
merkitty MTG-etuliitteelld, MotorGuide -keulamoottoreita varten.
Keulamoottorin ankkurointipisteet nakyvat Anchor point
(Ankkurointipiste) -valintaikkunassa.

Nama MTG-ankkurointipisteet voidaan tallentaa reittipisteena MFD-
jarjestelmaan. MTG-ankkurointipisteen sijaintia voidaan tarkentaa,
jotta se vastaa tarkasti olemassa olevaa reittipistettd tai aluksen
nykyista sijaintia.

Ankkurointipisteet

Nimi Sijainti

MTGD000 N 35°13.998'

MTGDO001 Ankkurointipiste

Nimi
MTGD002 ITGD!

MTGD003 Siai

3. 74
MTGDO004

Tallenna reittipisteena...
MTGDO005

Korvaa reittipisteella...
MTGDO006

Korvaa tahan...
MTGD007

Nayts

Noston suunta

Maarittaa alemman yksikon suunnan keulamoottoria nostettaessa.
Noston suunnan oletusasetuksena on Ghost-keulamoottoreissa
Auto (Automaattinen) ja Recon-keulamoottoreissa Potkuri ulos.

- Huomautus: Tdma ominaisuus on kaytettdvissa vain
Lowrance- / Simrad® GPS -keulamoottorien kanssa.

A Varoitus: Jos asennetaan lisdvarusteita, kuten
antureita, maaritd noston suunta niin, etta lisdvarusteet
eivat osu keulamoottorin telineeseen.
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Auto/Off

Ghost-keulamoottori kdantaa Auto-tilassa alemman yksikon
automaattisesti lahimpaddn nostettuun asentoon.
Recon-keulamoottorin ollessa Off-tilassa alempi yksikké on
nostettava manuaalisesti oikeaan asentoon, jotta vaurioilta
valtytddn, eli alempi yksikkd on nostettava tasaisesti telinettd vasten,
joko potkuri ulos tai potkuri sisdan.

Potkuri ulospdin

Potkuri on telineen paapuurin puolella, kun keulamoottori
nostetaan.

Potkuri sisd@dnpdin
Potkuri on telineen tyyrpuurin puolella, kun keulamoottori
nostetaan.

Veneen mitoitus

Voit sddtda keulamoottorin ohjausvastetta veneen mitoituksen
mukaan. Valitse suurempi arvo isommalle veneelle ja pienempi arvo
pienemmidlle veneelle.

Halytykset ja vianmaaritys

Voit ndyttda keulamoottorin halytykset ja vianmadritystiedot
monitoimindytdssa. Ota halytysilmoitukset kdyttoon valitsemalla
Asetukset > Autopilotti > Naytad keulamoottorin hilytykset.

- Huomautus: Tama ominaisuus on kaytettavissa vain
Lowrance- / Simrad® GPS -keulamoottorien kanssa.
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Chart compass
S

active autopilot

Features
Auto hide autopilot bar
Service: N
oervices Arrival mode

? Navigation Stow direction

Chart

Display trolling moto
Sonar

Anchor point set

Autopilot Configure trolling motor keys...
;| Cameras

Fuel

limoitustyypit

- Tarkistusilmoitukset ovat keltaisia (A)

- Huoltoilmoitukset ovat punaisia (B)

Nayta QR-koodi® valitsemalla Lisatietoja ja katso lisatietoja
skannaamalla QR-koodi Lowrance- tai Simrad®-mobiilisovelluksella.
Kuittaa halytys valitsemalla Hyvaksy.

TROLLING More info

lozd the Lowrance app to help track your alerts in more detail

A
E|
2

=
3

Ghost-keulamoottorin jalkapedaalin painikkeiden
madrittaminen

Kaytetadn Ghost-sarjan keulamoottorin jalkapedaalin kolmen
toimintopainikkeen maarittamiseen. Valitse avattavasta luettelosta
toiminto niille painikkeille, jotka haluat maarittaa.
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Asetukset

@ff Navigointi
Kartta
Sonar
Autopilotti
Polttoaine
Halytykset

Yksikot

Karttakompassi ~Konfiguroi ohjelmoitavat keulamoottorin nappai

Valitse aktiiviner
Autopilottipalkin
Saapumistila

Telakointisuunta

Konfiguroi keula

57 Lyhyt painallus

[ Aina kaynnissa

®® FEitoimintoa

... Ei toimintoa

Langattoman jalkapedaalin painikkeiden

maarittaminen

Kaytetdan enintddn kuuden langattoman jalkapedaalin
toimintopainikkeen maarittdmiseen. Valitse ensin jalkapedaali, jonka
haluat maarittda, ja valitse sitten avattavasta luettelosta toiminto

jokaiselle madritettavalle painikkeelle.

Valitse Save (Tallenna), kun kaikki maaritykset on tehty.

- Huomautus: Keulamoottori voi muodostaa samanaikaisesti
pariliitoksen enintdan kahdeksan laitteen kanssa. Noudata
keulamoottorin kdyttdohjeessa olevia pariliitosta ja pariliitoksen
poistamista koskevia ohjeita.
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Settings

L} System Chart compass

Select active autopilot
ﬁ' Features

Auto hide autopilot bar

Services

Arrival mode

Navigation Stow direction

. Boat scale

Chart

Display trolling motor alerts

ST Anchor point setup...

Autopilot Configure trolling;motor keys...

Cameras ﬁ
N

Fuel

Configure programmable trolling motor keys

To initiate the configuration of the programmable
keys, please select a device from the list or press
any button on your device to be discovered.

5 connected device limit

Pedal 1 N

pedal 1 * | — .

Pedal 2 Configure programmable trolling motor keys

Remote 1 i
Short press

Cancel

FreeSteer-etdohjaussauvan painikkeiden
madrittaminen

Kaytetaan FreeSteer-etdohjaussauvan kahden toimintopainikkeen
maarittamiseen.

Valitse etdohjaussauva, jonka haluat maarittda, ja valitse sitten
avattavasta luettelosta toiminto kullekin maaritettavalle painikkeelle.
Huomaa, ettd jokaisella painikkeella on kaksi toimintoa: yksi lyhytta
painallusta ja toinen pitkaa painallusta varten.
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Valitse Save (Tallenna), kun olet maarittanyt painiketoiminnot.

- Huomautus: Keulamoottori voi muodostaa samanaikaisesti
pariliitoksen enintdan kahdeksan laitteen kanssa. Noudata
keulamoottorin kdyttdohjeessa olevia pariliitosta ja pariliitoksen
poistamista koskevia ohjeita.

Settings

L} System Chart compass

Select active autopilot
ﬁ' Features

Services

Auto hide autopilot bar
Arrival mode
] Navigation Stow direction
. Boat scale
@ Chart
. Display trolling motor alerts
= Sonar Anchor point setup...

@ Autopilot Configure trolling;motor keys...

Cameras *

Configure programmable trolling motor keys

To initiate th

programi eys, pleas
from the list or press any
device to be discovered.

5 connected device limit

Remote 1

Configure programmable trolling motor keys

Cancel

Keulamoottorin autopilotti | HDS Pro Kadyttdjan ohjekirja | 163



Peramoottorin autopilotti

Turvallinen kaytto autopilotilla

A Varoitus: autopilotti on kateva navigoinnin
apuvaline, mutta se El korvaa ihmista.

Al3 kdytd automaattiohjausta seuraavissa tilanteissa:
Vilkkaasti liikennoidyilld alueilla tai kapeikoissa
Nakyvyyden ollessa heikko tai dariolosuhteissa merelld
Alueilla, joilla autopilotin kdyttd on lailla kielletty

Kaytettdessa autopilottia:
Al3 sijoita magneettista materiaalia tai laitetta
autopilottijarjestelman kdyttaman ohjaussuunta-anturin lahelle
Varmista aluksen kurssi ja sijainti séanndollisin valiajoin
Siirry aina autopilottitilasta valmiustilaan ja véhenna nopeutta
riittdvan ajoissa, jotta valtytddn vaarallisilta tilanteilta.

Autopilotin halytykset
Turvallisuussyista on suositeltavaa ottaa autopilotin halytykset
kéyttoon autopilotin kaytdn ajaksi.

Lisatietoja on kohdassa "Halytykset" sivulla 253.

Aktiivisen autopilotin valitseminen

-
-

Vaihda pilottia

'
B
S
g

Jos sekd autopilottitietokone etta keulamoottori on maaritetty MFD-
ohjaukseen, vain toinen niista voi olla aktiivinen kerrallaan.

Molempien autopilottien painikkeet ndkyvat hallintapalkissa.

Aktivoi autopilotti painamalla asianmukaista painiketta
hallintapalkissa ja paina sitten autopilotin ohjaintaulussa Kytke
autopilotti -painiketta.
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Peramoottorien autopilotin ohjaustaulu

AUTOPILOT

Close

Heading hold

Course

®

Power steer

s

AUTOPILOT &)

5
=
2
g
E

Hallintapalkki

Autopilotin ohjaintaulu, poiskytketty
Autopilotin ohjaintauly, kytketty
Tilan osoitin

Tilapainikkeet

Kaannokset-painike

Tilasta riippuvat painikkeet

A
B
C
D
E
F
G
H

Kun autopilotin ohjaintaulu on aktiivinen paneeli, sitd ymparoi
reunaviiva.

Valmiustila-painike

- Huomautus: Autopilotin ohjaintaulun voi ottaa kdyttdon tai
poistaa kdytdsta myos Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Autopilotin kytkeminen kayttoon ja pois
kiytosta
Autopilotin kytkenta:

Valitse haluamasi tilan painike.
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Valmiustila Pida suunta Valmiustila

N

" Kaannokset ~ Pidé suunta

10 10

PERAMOOTTORI »
PERAMOOTTORI =&

Valmiustila

Autopilotti kytkeytyy valittuun tilaan, ja autopilotin ohjaintaulu
ndyttda aktiivisen tilan vaihtoehdot.

Autopilotin poiskytkenta:
Paina Valmiustila-painiketta.

Kun autopilotti on valmiustilassa, alusta on ohjattava manuaalisesti
erillisestd laitteesta.

Autopilotin ilmoitus

Jos autopilotti on aktiivisena, palkki nakyy kaikilla sivuilla. Siing
nakyvat keulamoottorin akun varaustaso, nykyinen tila, suunta ja
potkurin tydntdvoimatasot.

Voit piilottaa palkin autopilotin asetuksissa, kun et ole ankkuri-,
navigointi- tai autopilottitilassa.

Autopilotin tilat

Autopilotissa on useita ohjaustiloja. Tilojen ja toimintojen lukumadra
vaihtelee autopilottitietokoneen, veneen tyypin ja kdytettavien
syotteiden mukaan.

Non-Follow Up (NFU) -tila
Tdssd tilassa perdsintd hallitaan paapuurin ja styyrpuurin painikkeilla.

Aktivoi tama tila painamalla paapuurin tai styyrpuurin painiketta,
kun autopilotti on valmiustilassa.
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Perdsimen asennon muuttaminen
S33da ohjaussuuntaa valitsemalla paapuurin < tai styyrpuurin >
painike.

Perdsin litkkuu niin kauan kuin painiketta painetaan.

Pida suunta -tila (A)

Tassa tilassa autopilotti ohjaa venettd asetettuun suuntaan.
Kun tila on aktivoitu, autopilotti valitsee kompassin nykyisen
suunnan asetetuksi suunnaksi.

- Huomautus: Tassa tilassa autopilotti ei kompensoi virtauksen
ja/tai tuulen (W) aiheuttamaa ajelehtimista.

Asetetun ohjaussuunnan muuttaminen
Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.

Ohjaussuunta muuttuu valittdémasti. Ohjaussuunta pidetddn kunnes
seuraava ohjaussuunnan muutos tehdaan.

A Varoitus: Keulamoottori jatkaa pyydettya toimintaa,
vaikka ohjauslaite (kauko-ohjain, jalkapedaali tai MFD)
menettdisi tehoa. Aktiivista potkuria, autopilottia tai
navigointitilaa ei pysayteta kytkemalla ohjauslaite pois
kdytosta. Varmista aina, etta osaat pysayttaa
keulamoottorin hatatilanteessa painamalla
keulamoottorin virtapainiketta tai katkaisemalla sen
virransyoton. Varmista, etta olet perehtynyt
keulamoottorin kaynnistamiseen ja pysayttdmiseen
valitsemiesi ohjauslaitteiden avulla.
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Peruuta

Ei ajautumista -tila

Ei ajautumista -tilassa alusta ohjataan laskettua reittiviivaa pitkin sen
hetkisesta sijainnista ja kadyttdjan asettamaan suuntaan.

Kun tila otetaan kdyttoon, autopilotti piirtdd nakymattéman
reittiviivan aluksen senhetkisen ohjaussuunnan perusteella aluksen
sijainnista. Autopilotti kdyttaa nyt sijaintitietoja reittietdisyyden
laskemiseen ja automaattisesti ohjaa alusta lasketun reitin
mukaisesti.

- Huomautus: Jos alus ajelehtii pois reittiviivalta virtauksen ja/tai
tuulen (W) takia, alus seuraa viivaa, jolla on kallistuskulma.

Asetetun reittiviivan muuttaminen
Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.

NAV-tila

A Varoitus: NAV-tilaa tulee kayttaa vain avovesilla.

Ennen NAV-tilaan siirtymistd navigaattorin on navigoitava reittia tai
kohti reittipistetta.

NAV-tilassa autopilotti ohjaa alusta automaattisesti tiettyyn
reittipisteeseen tai etukdteen madritettya reittia pitkin.
Sijaintitietojen avulla voidaan muuttaa kurssia, jolloin alus pysyy
kohteeseen kulkevalla reittiviivalla.

- Huomautus: Lisatietoja navigoinnista on kohdassa "Navigointi"
sivulla 81.

NAV-tilavaihtoehdot
Seuraavat painikkeet ovat kdytettdvissa autopilotin ohjaintaulussa,
kun NAV-tila on valittuna:

Kdynnista uudelleen
Kaynnista navigointi uudelleen aluksen nykyisesta sijainnista.

Ohita

Ohittaa aktiivisen reittipisteen ja ohjaa alusta kohti seuraavaa
reittipistettd. Tdma toiminto on kaytettavissa vain silloin, kun reitilla
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on useampi kuin yksi reittipiste aluksen sijainnin ja reitin
paatepisteen valilla.

Peruuta

Peruuttaa aktiivisen navigoinnin ja poistaa nykyisen reitilld tai
reittipisteeseen navigoinnin valinnan. Autopilotti kytkeytyy Pida
suunta -tilaan ja ohjaa alusta siihen suuntaan, joka oli aktiivisena
Peruuta-painiketta painettaessa.

= Huomautus: Tama poikkeaa valmiustilan valinnasta, silla
valmiustilassa nykyinen navigointi ei pysahdy.

Kddnnos NAV-tilassa
Kun alus saavuttaa reittipisteen, autopilotti avaa ndyttoon
viestiruudun, jossa on uuden kurssin tiedot.

Kaytossa on raja sallitulle kurssimuutokselle seuraavaan
reittipisteeseen.

Jos tarvittava kurssimuutos seuraavaan reittipisteeseen on
pienempi kuin kurssimuutoksen raja, autopilotti muuttaa suuntaa
automaattisesti.

Jos tarvittava kurssimuutos on asetettua rajaa suurempi, sinua
pyydetdan varmistamaan, etta aiottu kurssimuutos on
hyvaksyttava. Jos kddnnosta ei hyvaksyta, alus jatkaa nykyiseen
asetettuun ohjaussuuntaan.

Kurssimuutoksen rajan asetus riippuu autopilottitietokoneesta. Katso
lisdtietoja autopilottitietokoneen oppaasta.

Kaannoskuviot
Jarjestelma sisaltaa useita kdanndskuvioita.

Kaannoskuviot ovat kdytettavissd, kun autopilotti on
automaattitilassa. Kddnndskuvioiden maara vaihtelee
autopilottitietokoneen mukaan.

- Huomautus: Kddnnoskuviot eivat ole kdytettavissg, jos aluksen
tyypin asetuksena on Purjehdus.

Kddnndksen aloittaminen
Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.
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U-kéannds
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Kddnnoksen muuttujat

Kaikilla kddnndskuvioilla U-kddnndsta lukuun ottamatta on
asetukset, joita voit muokata juuri ennen kuin aloitat kddnnoksen tai
milloin tahansa veneen kdantyessa.

U-kddnnés
Muuttaa nykyistd ohjaussuuntaa 180 astetta. Kun autopilotti on
aktivoitu, se siirtyy Auto-tilaan.

Kaannodsnopeus on Kaanndsnopeus-asetuksen mukainen.

C-kédnnés
Ohjaa alusta ympyralla.
Kaannoksen muuttuja:

- Kddnnodsnopeus. Arvon suurentaminen saa aluksen kddntymaan
pienemmadlle ympyralle.

Spiraali

Kéantaa alusta spiraalin muodossa niin, ettd ohjauskuvion sade

pienenee tai suurenee.

Kaannoksen muuttujat:

- Aloitussade

-+ muutos/kddnnds. Jos tdamad arvo on nolla, vene kddntyy
ympyrdssa. Negatiiviset arvot tarkoittavat pienenevda ja
positiiviset suurenevaa sadetta.
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Siksak
Ohjaa alusta siksak-muotoisen kddnndskuvion mukaan.
Kaannoksen muuttujat:

Kurssinmuutos
Etapin pituus

Nelio

Ohjaa alusta neliGnmuotoisen kadanndskuvion mukaan tehden 90
asteen kurssimuutoksia.

Kaannoksen muuttuja:
Etapin pituus

S-kddnnés

Saa aluksen mutkittelemaan padohjaussuunnan ymparilld. Kun
autopilotti on aktivoitu, se siirtyy S-kadnnos-tilaan.
Kadnnoksen muuttujat:

Kurssinmuutos
Kaannoksen sade

Syvyyden seuranta
Asettaa autopilotin noudattamaan syvyyskayran vaihteluja.

- Huomautus: DCT-kddnndskuvio on kdytettdvissa vain, jos
jarjestelman syvyydensyotto on kelvollinen.

A Varoitus: Al kdytd DCT-kdannaskuviota, ellei
merenpohja sovellu sen kayttamiseen. Al4 kayta sitd
kivikkoisilla vesilld, joissa syvyys vaihtelee huomattavasti
pienella alueella.
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= Huomautus: Jos syvyystiedot menetetdadn DCT-toiminnon
aikana, autopilotti siirtyy automaattisesti Auto-tilaan.
On suositeltavaa ottaa AP-syvyystieto puuttuu -halytys
kéyttoon, kun DCT on kdytdssa. Kun tama halytys on aktivoitu,
annetaan halytys, jos syvyystiedot menetetddan DCT-toiminnon
aikana.

DCT-kdannoksen aloittaminen:

- Ohjaa vene siihen syvyyteen, jota haluat seurata, ja syvyyskdyrdn
suuntaan

- Aktivoi Auto-tila ja valitse sitten syvyyskdyran seuranta samalla,
kun tarkkailet syvyyslukemaa

- Valitse paapuurin tai styyrpuurin painike, mika kdynnistaa pohjan
kaltevuutta valittuun suuntaan noudattavan
syvyyskdyraohjauksen

& =

Paapuuri Styyrpuuri
(Syvyys vihenee paapuuriin péin) (Syvyys vihenee styyrpuuriin pdin)
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Kaannoksen muuttujat
Ref. syvyys: Téma on DCT-toiminnon viitesyvyys. Kun DCT on
kdynnistetty, autopilotti lukee nykyisen syvyyden ja asettaa sen
viitesyvyydeksi. Viitesyvyyttd voi muuttaa, kun toiminto on
kdynnissa.
Syvyysvahvistus: Télla parametrilld asetetaan suhde maaritetyn
perasinkulman ja valitun syvyyskayran valilla. Mitd suurempi
syvyyden lisdyksen arvo on, sitd enemman perasinta kdytetaan.
Jos arvo on liian pieni, asetetusta syvyyskayrasta ajelehtimisen
kompensoiminen kestaa kauan eika autopilotti pysty pitamaan
alusta valitussa syvyydessa. Jos arvo asetetaan liian suureksi, ylitys
kasvaa ja ohjaus on epdvakaa.
CCA: CCA on kulma, joka lisdtdan asetettuun kurssiin tai
vdhennetaan siitd. Talld parametrilla voit asettaa veneen
mutkittelemaan viitesyvyyden ympaérilld S-liikkein. Mitd suurempi
CCA-arvo on, sitd suurempi mutkittelu on sallittua. Jos CCA-
arvoksi on asetettu nolla, mutkittelua ei tapahdui.

Autopilotin asetukset

Autopilotin asetukset -valintaikkunan ndyttamat asetukset riippuvat
siitd, mika autopilottitietokone jarjestelmaan on yhdistetty. Jos
jarjestelmaan on yhdistetty useampi kuin yksi autopilotti,
Autopilotin asetukset -valintaikkuna nayttaa aktiivisen autopilotin
asetusvaihtoehdot.

Settings ®

a Jarjestelma Karttakompassi Piilota v

Valitse aktiivinen pilotti

@& Palvelut
» @ Navigointi

® Kartta Kayttsnotto...

Autopilot data sources

Autopilottipalkin automaattinen piiloitus

Ohjausvaste

@ Autopilotti

Karttakompassi

Voit lisata karttaruudussa nakyvan veneesi ymparille
kompassisymbolin. Kompassisymboli ei ole ndkyvissa, kun kursori on
aktivoituna ruudussa.
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Valitse aktiivinen pilotti

Asetuksella valitaan, ohjaako autopilotti keulamoottoria vai
peramoottoreita.

Autopilotin tietoldhteet

Voit valita perémoottorin autopilotin tietoldhteen automaattisesti tai
manuaalisesti.

Autopilottipalkin automaattinen piilotus

Talld asetuksella maaritetdan, nakyyko autopilotin tietopalkki
autopilotin ollessa valmiustilassa.

Kdyttoonotto
Kaytetdan veneen ohjauksen (kaapeliohjaus tai hydraulinen ohjaus)
kalibroimiseen NAC-1-, NAC-2- ja NAC-3-autopilottitietokoneilla.

- Huomautus: Autopilotin kdyttddnotto on suoritettava ennen
ensimmadista kdyttokertaa seka aina kun autopilotin
oletusasetukset on palautettu.

Ohjausvaste

Kaytetadn ohjausherkkyyden lisddmiseen tai véhentdmiseen. Matala
vastetaso vdhentda perdsimen toimintaa ja saa aikaan 16ysemman
ohjauksen. Korkea vastetaso lisda perdsimen toimintaa ja saa aikaan
tiukemman ohjauksen. Liian korkea vastetaso saa veneen tekemaan
S-kaannoksia.

NAC-2- ja NAC-3-autopilottitietokoneen
tuki
Jos jarjestelmaan on yhdistetty NAC-2- tai NAC-3-yhteensopiva

autopilottitietokone, autopilottitoiminto on jarjestelman
kéytettdvissa.

Jarjestelma sallii korkeintaan yhden autopilottitietokoneen verkossa.

174 | Peramoottorin autopilotti | HDS Pro Kayttijan ohjekirja



NAC-2/NAC-3 - mallikohtaiset kayttajaasetukset

Asetukset ®

ﬂ' Jarjestelma Karttakompassi Novia il

Valitse aktiivinen pilotti
ﬁ Toiminnot
Autopilotin datalahteet

& Palvelut Autopilotti...

BR Navigointi Ohjaus...
e Asennus

Sonar

Autopilotti

Kamerat

Autopilotti
Vaihtaa nakyman edelliselle aktiiviselle sivulle autopilotin
ohjaintaulu avoinna.

Ohjaus

Naiden asetusten avulla voidaan muuttaa autopilottitietokoneen
kdyttddnoton yhteydessa asetettuja hitaan ja nopean nopeuden
parametreja manuaalisesti. Lisatietoja saat erillisesta
autopilottitietokoneen dokumentaatiosta.

Jos valitset hitaan tai nopean nopeuden, ndyttdédn avautuu
valintaikkunat seuraavien parametrien muuttamista varten.

Kdannosnopeus: Haluttu kddnndsnopeus kadnnyttdessa asteina
minuutissa.

Perdsinvahvistus: Talla parametrilla asetetaan maaritetyn
perdsimen ja ohjaussuuntavirheen valinen suhde. Mitd suurempi
perdsinarvo on, sitd enemman perdsinta kdytetaan. Jos arvo on
lilan pieni, ohjaussuuntavirheen korjaaminen kestaa kauan eika
autopilotti pysty sdilyttdmaan vakaata kurssia. Jos arvo asetetaan
liian suureksi, ylitys kasvaa ja ohjaus on epévakaa.

Vastaperdsin: Suuntavirheen ja kdytetyn perdsinarvon muutoksen
vélinen suhde. Korkeampi vastaperasinarvo pienentaa perasimen
toimintaa nopeammin asetettua ohjaussuuntaa lahestyttaessa.
Autotrimmi: Ohjaa sitd, miten voimakkaasti autopilotti kdyttaa
perdsinta kompensoimaan jatkuvaa ohjaussuunnan poikkeamaa,
esimerkiksi ulkoisten tekijoiden, kuten tuulen tai virtauksen,
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vaikuttaessa ohjaussuuntaan. Matalampi autotrimmi poistaa
tasaisen ohjaussuunnan poikkeaman nopeammin.

Alustaperdsin: Maarittaa, miten jarjestelma liikuttaa perasinta
siirryttdessa manuaalisesta ohjauksesta automaattiseen tilaan.

- Perasinkulman raja: Maarittaa perasimen maksimiliikkeen, jonka
autopilotti pystyy saamaan perasimessa aikaan
automaattitiloissa, asteina keskilaiva-asennosta. Perasinkulman
raja -asetus on aktiivinen vain automaattiohjauksessa suorassa
kurssissa, ei kurssin muutosten aikana. Perasinkulman raja -
asetus ei vaikuta Seuranta- tai Ei seurantaa -ohjauksiin.

- Suuntapoikkeaman raja: Maarittada suuntapoikkeamahalytyksen
rajan. Kun todellinen suunta poikkeaa asetetusta suunnasta
enemman kuin valitun rajan verran, annetaan halytys.

Perdsinkulman raja: Maarittada perasimen maksimiliikkeen, jonka
autopilotti pystyy saamaan perasimessa aikaan automaattitiloissa,
asteina keskilaiva-asennosta. Perasinkulman raja -asetus on
aktiivinen vain automaattiohjauksessa suorassa kurssissa, ei
kurssin muutosten aikana. Perdsinkulman raja -asetus ei vaikuta
Seuranta- tai Ei seurantaa -ohjauksiin.

Suuntapoikkeaman raja: Madrittaa suuntapoikkeamahalytyksen
rajan. Kun todellinen suunta poikkeaa asetetusta suunnasta
enemman kuin valitun rajan verran, annetaan halytys.

Jélkivaste: Madrittda, miten nopeasti autopilotti reagoi
rekisterdityaan reittietdisyyden.

Jaljen lahestymiskulma: Maarittaa kulman, jota kdytetdaan aluksen
|&hestyessa etappia. Tatd asetusta kdytetaan seka aloitettaessa
navigointi ettd kdytettdessa reittipoikkeamaa.

Kurssinmuutoksen vahvistuskulma: Maarittaa kurssimuutoksen
rajan seuraavalle reittipisteelle. Jos kurssimuutos on tata asetettua
rajaa suurempi, sinua pyydetadn varmistamaan, etta aiottu
kurssimuutos on hyvaksyttava.
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SteadySteer

SteadySteer-tuki

SteadySteer-toimintoa tuetaan.

Vaatimukset
Jarjestelmdan yhdistetty SteadySteer-yhteensopiva autopilotti ja
uusin ohjelmisto.
Jos SteadySteer-yhteensopiva autopilotti kdyttaa hydraulista
ohjausjdrjestelmad, tarvitaan autopilotin hydrauliseen
ohjausjdrjestelmaan liitetty SteadySteer-virtauskytkin. Sdhkoisen
ohjauksen autopilottijdrjestelmissa ei tarvita virtauskytkinta.
Ota SteadySteer-toiminto kdyttdon valitsemalla ohitus- tai
tuloasetus autopilotin asennusikkunassa.

- Huomautus: Lisdtietoja on lisdd autopilottitietokoneen
dokumentaatiossa.

SteadySteer

SteadySteer-toiminnon avulla voit valita, miten
autopilottijrjestelma reagoi manuaaliseen ohjaukseen.

Kun kéytdssa:

Manuaalinen ohjaus ohittaa aktiivisen tilan.

Jos Auto-tila tai Ei ajautumista -tila oli kdytdssa ennen

manuaaliseen ohjaukseen siirtymistd, ne kytkeytyvat

automaattisesti uudelleen kayttédn, kun alus on vakautettu

uudelle kurssille.

Jos NAV-tila oli kdytossa ennen manuaaliseen ohjaukseen

siirtymistd, ndyttdon tulee valintaikkuna.

- Vahvista reitin vaihto aktivoidaksesi NAV-tilan uudelleen.

- Peruuttamalla kurssimuutoksen voit ottaa Auto-tilan kayttéon
uutta suuntaa varten.

- Jos mitdan ei tehda, autopilotti siirtyy valmiustilaan.

Muissa tiloissa autopilotti siirtyy valmiustilaan.

Kun poissa kaytdsta:

Manuaalinen ohjaus ohittaa aktiivisen tilan.
Tiloista riippumatta autopilotti siirtyy valmiustilaan.
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Lisatietoja toiminnon kdyttdonotosta ja kdytostd poistamisesta on
autopilottitietokoneen dokumentaatiossa.
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Simulaattori

Laitteen tiedot

Simulaatiotoiminnolla voit havainnollistaa yksikdn toimintaa ilman
yhteyttd antureihin tai muihin laitteisiin.

Settings
Kaikuluotain Kytke esittelytila paalle
Simuloi

Tiedostot...

iﬂ Polttoaine
()

Halytykset
Lisatoiminnot...
I= visikst
((')) Langaton
ﬁ Verkko
& Alukset

Q Simulaattori

Esittelytila

Tassd tilassa nakyy esittely valitusta alueesta.

Esittely keskeytyy, jos yksikkoa kdytetdan esittelytilan aikana.
Kun tietty aika on kulunut, esittelytilan toistaminen jatkuu.

- Huomautus: Esittelytila on tarkoitettu jdlleenmyyiille ja
esittelykayttoon.

Simulaattorin ldhdetiedostot

Voit valita simulaattorin kdyttamét datatiedostot. Ne voivat olla
ennalta tallennettuja laitteeseesi kuuluvia datatiedostoja, itse
tallentamiasi lokitiedostoja tai laitteeseen liitetylld
massamuistilaitteella olevia lokitiedostoja.

Lahdetiedostot
Kaikuluotain

AIS

Palauta oletustiedostot

Tallenna Peruuta
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Simulaattorin lisaasetukset

Simulaattorin lisdasetuksilla simulaattoria pystytdan ohjaamaan
manuaalisesti.

Simulaattorin lisdasetukset
GP!

Sim

Nopeus (kn)

12

Kurssi (°M)

Aseta aloitussijainti

Tallenna Peruuta

GPS source (GPS-lahde)
Valitsee simuloitujen GPS-tietojen tiedoston.

Nopeus ja kurssi

Kdytetddn arvojen sydttamiseen manuaalisesti, kun GPS-ldhteen
asetuksena on Simuloitu kurssi. Muutoin nopeus, kurssi ja muut
GPS-tiedot saadaan valitusta |ahdetiedostosta.

Aseta aloitussijainti

Asettaa aluksen simuloidun sijainnin kohdistimen senhetkiseen
sijaintiin.

- Huomautus: Tama asetus on kaytettdvissd vain, kun GPS-lahde
on madritetty simuloidulle kurssille.
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Tutka

Tietoja tutkasta

Jérjestelma tukee useita tutka-antureita.

Tdssd luvussa kasitellddn tuettujen tutkien ominaisuuksia ja
asetuksia. Kdytettdvissd olevat ominaisuudet ja asetukset riippuvat

jarjestelmaan liitetysta tutka-antennista.

Tuettu tutka

Halo-kupututka on tuettu.

Tutkapaneeli

A B CD

154 =<2 "il

HU

7 ?fﬁ et

I’ i ' F ‘;
ko] (. 2 e
a Wiy

Tutkan tietoikkuna

Suuntaviiva®

A
B
C Kompassi*
D  Etdisyysrenkaat®
E

EBL/VRM-tietoruutu*

* Valinnaiset tutkasymbolit. Kaikki tutkasymbolit voidaan ottaa

= Menu

kéyttoon tai poistaa kdytdstd samanaikaisesti tutkavalikosta tai
yksittdin tutka-asetusten valintaikkunassa kuvatulla tavalla.
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Kaksoistutka

Voit muodostaa yhteyden mihin tahansa kahteen tuettuun tutkaan
ja ndhda molempien tutkien kuvat samaan aikaan.

- Huomautus: Laajakaistatutkassa nakyy hairi¢itd useimmilla
alueilla, kun pulssi- tai Halo-tutka seké laajakaistatutka ldhettavat
signaalia samaan aikaan samassa veneessd. Suosittelemme
signaalin lahettdmista samanaikaisesti vain yhdelld tutkalla. Voit
esimerkiksi kdyttaa laajakaistatutkaa tavallisessa navigoinnissa tai
pulssi- tai Halo-tutkaa sddrintamien paikantamiseen,
rannikoiden madrittdmiseen kaukaa ja Racon-laukaisuun.

Voit valita kaksoistutkandyton pitamalla Tutkasovellus-painiketta
painettuna aloitussivulla tai luomalla suosikkisivun, jolla on kaksi
tutkandyttoa.

Tutkalahteen valinta

Tutka madritetdan tutkandytossa valitsemalla jokin
tutkaldhdevalikossa kdytettavissa olevista tutkista. Jos kdytdssa on
moniruutuinen tutkandyttd, tutka maaritetdan jokaiselle tutkan
ruudulle erikseen. Aktivoi jokin tutkaruuduista ja valitse sitten jokin
tutkalahdevalikossa kadytettdvissa olevista tutkista. Tee samoin toisen
tutkaruudun osalta ja valitse ruutuun jokin vaihtoehtoinen tutka.

= Huomautus: Tutkaldhteen kolminumeroinen luku on tutkan
sarjanumeron kolme viimeistd numeroa.

Tutkan tietokerros

Karttaan voi lisata tietokerrokseksi tutkan kuvan. Taman avulla voit
tulkita tutkakuvaa helposti korreloimalla tutkan kohteet kartan
objektien kanssa.

- Huomautus: Tutkan tietokerrosta kayttavassa jarjestelmassa
pitda olla ohjaussuunnan anturi.

Kun tutkan tietokerrokset ovat valittuina, tutkan perustoiminnot
ovat kdytettavissa karttaruudun valikosta.

Tutkan tietokerroksen lahteen valinta karttaruuduissa

Jos haluat valita karttaruudussa nakyvan tutkan tietokerroksen
tutkaldhteen, valitse tutkaldhde valitsemalla Tutkan valinnat ja
sitten Lahde-karttaruudun valikon asetukset.
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Jos kartan sivuilla on useampi kuin yksi tutkan tietokerroksia sisaltava
kartta, kullekin karttaruudulle voidaan maarittaa eri tutkaldhde.
Aktivoi jokin karttaruuduista ja valitse sitten jokin
tutkaldhdevalikossa kdytettavissa olevista tutkista. Tee samoin toisen
tutkan tietokerroksen sisaltdvan karttaruudun osalta ja valitse
ruutuun jokin vaihtoehtoinen tutka.

Tutkan toimintatilat

Tutkan toimintatiloja hallintaan tutkavalikosta. Kdytettdvissé ovat
seuraavat tilat:

Sammuta

Virta tutka-antenniin on kytketty pois kdytdsta. Sammutustoiminto
on kaytettavissa vain, kun tutka on valmiustilassa.

Valmiustila
Tutka-antennin virta on kytkettynd, mutta tutka ei Idheta signaaleja.

- Huomautus: Voit myds asettaa tutkan valmiustilaan
Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Lahetys
Antennin virta on kytkettyna, ja se |ahettda signaalia. Havaitut
kohteet piirretdan tutkandytolle (PPLlle).

- Huomautus: Voit my6s asettaa tutkan |3hetystilaan
Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Tutka-alueen saataminen
Tutka-alue nakyy jarjestelmatietoalueella tutkakuvassa.
Suurenna tai pienenna aluetta zoomausnadppaimilla tai -painikkeilla.

Kaksi aluetta
= Huomautus: Halo20 ei tue kahta aluetta.

= Huomautus: Halo 3000 -tutkat eivat tue kahta aluetta Lintu+-
tilassa.
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Tutkaa on mahdollista kdyttdd kahden alueen tilassa, kun yhteys on
muodostettu 4G-laajakaistatutkaan tai Halo-tutkaan (muuhun kuin
Halo20:een).

Tutkaa on mahdollista kdyttad kahden alueen tilassa, kun yhteys on
muodostettu Halo-tutkaan (muuhun kuin Halo20:een).

Tutka nakyy tutkaldhteiden valikossa kahtena tutkan
virtuaalildhteend A ja B. Kunkin tutkan virtuaalildhteen alue ja
tutkaohjaimet ovat tdysin itsendisia, ja ldhde voidaan valita tietylle
kartalle tai tutkanaytolle samalla tavalla kuin kaksoistutkakin
kohdassa "Tutkaldhteen valinta" sivulla 183.

= Huomautus: Jotkin ohjaimet, jotka liittyvat itse tutkan fyysisiin
ominaisuuksiin, eivat ole ldhteesta riippumattomia. Naita ovat
pikaskannaus, antennin korkeus, sektorin vaimennus ja
suuntiman kohdistus.

Seurattavien kohteiden maara kullekin tutkan virtuaalildhteelle
riippuu tutkaldhteesta.

Kullekin tutkan virtuaalildhteelle voidaan maarittaa enintdan kaksi
itsendista kohteen seuranta-aluetta.

Tutkakuvan saataminen

Tutkakuvaa voi parantaa muuttamalla vahvistusta, suodattamalla
pois aaltovalkkeen, sateen tai muiden sddolosuhteiden aiheuttamat
kaiut ja sadtamalld tutkavastaanottimen herkkyytta.

Voit sddtaa vahvistusta, aaltovalkettd ja sadevalkettd tutkandyton
padvalikossa.
= Huomautus: Tutkakuvan asetukset eivat vaikuta AlS-kohteisiin.

Aalto- ja sadevalkettd voi esiintyd samaan aikaan, mika heikentaa
havaintokykyd. Koska aaltovélke liittyy lyhyeen kantamaan ja
sadevdlkettd esiintyy yleensa pitkdlla kantamalla, sadevdlkeasetuksia
vOi sdataa ilman, etta ne vaikuttavat kaikuihin aaltovélkealueella.

Tutkakuvaa voi sagtaa seuraavissa osioissa kuvatulla tavalla.
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Takaisin

Tila

Takaisin
Custom

Herk Custom
0

Harbor
Aaltovalke

Offshore

Weather

Sadehairio

Bird

Tutkatilat

Kayttotilat ovat saatavilla esiasetetuilla ohjauksen asetuksilla eri
ymparistoille. Kaikki tilat eivat ole kdytettavissa kaikissa
tutkamalleissa.

Mukautettu tila

Kaikkia tutkaohjauksia voidaan saatad, ja asetukset sdilytetaan tilan
muutoksen tai tutkan uudelleenkdynnistyksen jalkeen. Tutkan
oletusasetukset ovat yleiskayttoon.

Satamatila

Tutkan asetukset on optimoitu esimerkiksi ruuhkaisille vesivaylille tai
suuria rakennelmia sisaltaville alueille, joissa tarvitaan hyvaa kohteen
erittelyd ja nopeita kuvapaivityksid.

Avomeritila
Tutka-asetukset on optimoitu avomeriolosuhteisiin ja yksittdisten
kohteiden suurentamiseen, jotta ne on helppo nahda.

Sddtila

Tutka-asetukset on optimoitu sadevdlkkeen parhaaseen
havainnointiin ja esittdmiseen. Kuvan paivitysnopeutta hidastetaan
ja varisyvyytta lisataan.

Lintutila

Tutka-asetukset on optimoitu lintujen havainnointiin parhaalla
mahdollisella tavalla lahelld rantaa ja avomerelld. Tutkan
herkkyysasetus on korkea.

A \Varoitus: Tatd tilaa ei suositella kaytettdvaksi
ruuhkaisissa satamaymparistdissa.

Lintu+-tila

Lintu+-tila toimii Halo 3000 -sarjan tutkien kanssa ja tarjoaa
parannetut pitkdn kantaman lintujen havainnointiominaisuudet
avomerelld.

- Huomautus: Halo 3000 -tutkat eivat tue kahta aluetta Lintu+-
tilassa, mutta joko alue A tai alue B toimii. Jos Lintu+-tila otetaan
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kéyttoon, kun toinen alue on jo Idhetysvaiheessa, toinen alue
siirtyy automaattisesti valmiustilaan. Kun Lintu+-tilasta
poistutaan, toinen alue jatkaa lahetysta automaattisesti.

Enimmadiskantama on 24 NM.

A Varoitus: Tata tilaa ei suositella kaytettavaksi
ruuhkaisissa satamaymparistdissa.

Eri kdyttétiloissa kdytettdvissd olevat ohjaimet

Kaikkia ohjaimia ei voi sddtda jokaisessa tilassa. Seuraavassa
taulukossa on esitetty kunkin ohjaimen esiasetettu tila ja
saddettavyys.

Mukaut Satam Avomeri Saa

purjehdu
Hairion Saad. Medium | Suuri Medium Suuri
poisto
Kynnysarv | Saad. 30 % 30 % 0% 0%
o)
Kohteen Saad. Pieni Medium Pois Pois
laajennus
Hair. Saad. Saad. Saad. Saad. Saad.
Hylkaa
Kohteiden | Saad. Medium | Pois Pois Pois
erottelu
Pikaskanna | Saad. Suuri Suuri Pois Pois
us

Kahden alueen tilat
Tutkaa on mahdollista kdyttdd kahden alueen tilassa, kun yhteys on
muodostettu kahden alueen kdyttdad tukevaan tutkaan.

=> Huomautus: Halo 3000 -tutkat eivat tue kahta aluetta Lintu+-
tilassa.
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Tilat voidaan méadrittda erikseen jokaiselle alueelle. Voit esimerkiksi
kayttdd avomeritilaa alueella A ja sddtilaa alueella B. Alueet
vaikuttavat kuitenkin toisiinsa seuraavissa tapauksissa:

Kun kummankin alueen tilana on Lintu, enimmaisalue voi olla
enintdan 24 meripeninkulmaa ja alueen tarkkuus pienenee.
Pikaskannaus — Antennin kddntymisnopeus madritetdan kahden
valitun tilan hitaampaan arvoon. Esimerkiksi pikaskannaus ei ole
kdytossa kdytettdessd Satama- ja Saa-tiloja, koska Saa-tilassa
pikaskannaus on pois kdytosta.

Hairionpoisto-asetus voi vaikuttaa kummallakin alueella
havaittuun tai niiltd poistettuun hairioon.

Aaltovilkkeen poisto tiettyyn suuntaan

Tama tila on aktiivinen, kun aaltovalkkeeksi on asetettu
Automaattinen tai Satama/Avomeri (vaihtoehdot riippuvat tutkan
mallista). Tutkavastaanottimen vahvistusta saddetdan dynaamisesti
360 asteen pyyhkdisyn aikana aaltovalketason mukaan, jotta
kohdeherkkyys kasvaa suojanpuolen suuntaan haastavassa
merenkaynnissa. Halo-tutkissa on myds mahdollista hienosaataa
aaltovalkkeen poistoa tiettyyn suuntaan automaattisilla
korjaussaadailla.

=> Huomautus: Taté tilaa ei voi valita valikossa, eika sen
aktivoitumista nde paneelissa tai valikossa.

Kun aaltovalkkeen asetus on Manuaalinen, Aaltovalkkeen poisto
tiettyyn suuntaan -tila on pois kdytdsta (kaikkiin suuntiin).

Merenkayntiasetukset Tyyni, Kohtuullinen ja Kova ovat kaytettavissa
valikossa, ja niilld voi optimoida tutkakuvan omien mieltymysten
mukaan.

Herkkyys
Vahvistus ohjaa tutkavastaanottimen herkkyytta.

Suurempi vahvistus tekee tutkasta herkemman tutkasignaaleille,
mikd mahdollistaa heikompien kohteiden nadyttamisen. Jos vahvistus
on liian suuri, kuvassa voi olla hairi¢ita ja taustakohinaa.

Vahvistuksessa on manuaali- ja automaattitila. Voit siirtyd manuaali-
ja automaattitilojen valilld liukupalkissa.
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Aaltovalke

Suodattaa aluksen |3helld olevien satunnaisten aaltojen tai kovan
merenkaynnin aiheuttamat kaikujen vaikutukset.

Kun arvoa suurennetaan, aaltojen aiheuttaman ldhivalkkeen
herkkyytta vahennetdan. Jos arvoa suurennetaan liikaa, seka
aaltovalke ettd kohteet katoavat ndytdstd. Oman aluksen ymparilla
olevia kohteita ei valttamatta ndytetd mahdollisesti vaarallisina
kohteina.

Jérjestelmadssd on esiasetetut aaltovalkeasetukset satama- ja
avomerioloihin manuaalisen tilan lisaksi, jossa voit itse sadtaa
asetuksia.

- Huomautus: Aaltovalkkeen kasvaessa joitakin kohteita ei voi
havaita edes aaltovalkkeen suodatusta kayttamallg, silla poijut ja
muut pienet kohteet synnyttavat kaikuja, jotka ovat matalampia
kuin aaltojen kaiut.

Merenkdynti
Aseta merenkdynnin ohjaus sen hetkisten meriolosuhteiden
mukaisesti, jolloin aaltovalkkeen poisto on paras mahdollinen.

Sadevilke

Sadevalkkeen avulla voidaan pienentaa sateen, lumen tai muiden
saaolojen vaikutusta tutkan kuvaan. Kun arvoa suurennetaan, sateen
aiheuttaman pitkan etéisyyden valkkeen herkkyyttd vahennetaan.
Arvoa ei pida suurentaa likaa, koska se voi suodattaa todellisia
kohteita.

Jos sade on aluksen sijainnin ylla, sadevalkkeen sadtdminen
vaikuttaa lahikaikujen esittamiseen.

Kursorin kdyttaminen tutkanaytolla
Kursori ei ndy oletusarvoisesti tutkandytolla.

Kun asetat kursorin tutkandytolle, kursorin sijainnin ikkuna
aktivoituu.
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Kursorin avustintoiminto
Kursorin avustintoiminnon avulla voit hienosaataa ja sijoittaa
kursorin tarkasti peittdmatta tietoja sormellasi.

Aktivoi kursori paneelissa ja paina sitten ndyttoa pitkdan sormellasi,
jolloin kursorisymboli muuttuu sormesi yldpuolella nakyvéksi
valintaympyraksi.

Irrottamatta sormea naytolta veda valintaympyra haluttuun kohtaan.
Kun irrotat sormen naytoltd, kursori palaa normaalitoimintaan.

Kohdistimen sijaintiin siirtyminen
Voit navigoida valittuun kuvan kohtaan sijoittamalla kohdistimen
paneeliin ja kdyttamalla sitten valikon Mene kursorille -vaihtoehtoa.

Uusi reittipiste

Voit tallentaa uuden reittipisteen valittuun sijaintiin sijoittamalla
kursorin paneeliin ja kdyttamalla sitten valikon Uusi reittipiste -
vaihtoehtoa.

Tutkan lisaasetukset
Valikkovaihtoehdot voivat vaihdella tutkan suorituskyvyn ja valitun

Takaisin

toimintatilan mukaan.
Lisaasetukset Kohinanpoisto
Off

Kynnysarvo

Hairionpoisto

Maarittaa tutkan kdyttdman hairionsuodatuksen maaran.
Kohdeherkkyys kasvaa pidemmilld alueilla, kun hallinnan arvoksi
maaritetaan Matala tai Korkea, mutta tama heikentaa kohteen
erittelya.

Nopea skannaus

Off

Kohteen tehostus:

Off

- Huomautus: Jotta saat tutkan maksimialueen suorituskyvyn,
|dhetd vain yhdelld alueella, maarita hairionpoiston hallinnan
arvoksi Korkea ja aseta kynnysarvo mahdollisimman pieneksi.
Oletusarvo 30 % vahentda kuvan sekavuutta. Jos joillakin alueilla
esiintyy erittdin paljon hairiotd, yritd saada paras mahdollinen
tutkakuva kokeilemalla Pois-asetusta.
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Kynnysarvo

Kynnysarvo maarittaa tarvittavan signaalivahvuuden heikoimmille
tutkasignaaleille. Taman arvon alapuolella olevat tutkasignaalit
suodatetaan, eika niita ndyteta.

Kohteen laajennus

Kohteen laajennus lisda alueen kohteiden kestoa, jolloin ne on
helpompi havaita.

Tutkahairididen poistaminen

Hairionpoistotoiminto (IR tai Interf. rej.) poistaa jalkikaiut kaukana
olevista kohteista ja samalla taajuuskaistalla toimivien tutkien
synnyttamat hairiot.

Kun toiminto on kaytdssd, lahetin-vastaanottimen pulssien porrastus
otetaan kdyttddn. Kun toiminto on kdytdssd, ldhetin-vastaanottimen
PRF muuttuu hieman kullakin pyyhkaisylld. Ndin spiraalihdirididen ja
jalkikaikujen alue jaetaan pyyhkdisystd toiseen. IR-toiminto poistaa
kaikki saman alueen kaiut, jos niitd ei ndy jokaisella pyyhkaisylla.

IR-toiminto on valittava aluksen ympadristdn mukaan:

Toiminto poistetaan kaytdstd, kun vastaanottimesta tarvitaan
voimakkainta signaalia

Toiminto otetaan kayttdon, kun hairiot tai jalkikaiut hairitsevat
tutkakuvaa

Jotta heikotkin kohteet huomataan, hairiénpoisto kannattaa poistaa
kdytostd, kun hairioitd ei ole.

Kohteiden erottelu

Hallitsee tutkan kohteiden erittelyd (kohteiden vdlinen erottelu on
nakyvampaa).

Pikaskannaus
Maarittda tutka-antennin kddntymisnopeuden. Tdma asetus antaa
nopeammat kohdepdivitykset.

= Huomautus: Enimmaisnopeuden saavuttaminen riippuu
tutkan asetuksista, tilasta ja alueesta. Tutka kdantyy vain niin
nopeasti, kuin sen nykyiset asetukset sallivat.
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Kohteen tehostus

Kohteen tehostuksen hallinta lisaa pulssin kestoa tai vahentaa
tutkan taajuutta, jolloin alueen kohteet nékyvat suurempina ja
tutkan herkkyys kasvaa.

Lisda vaihtoehtoja
Valikkovaihtoehdot voivat vaihdella tutkan suorituskyvyn mukaan.

Takaisin

VelocityTrack

e = Huomautus: Kun VelocityTrack-toiminto on kdytdssd, antennin
2 pyorimisnopeus saattaa laskea.

Suuntaus
Suunta yl6s

s - Huomautus: Kun tutkaa kdytetdan kahden alueen kdyttotilassa
Keski ja toisen alueen asetus on véhintddn 36 nm, kuvassa saattaa
nadkya tavallista enemman VelocityTrack-varityshairioitd maa-
alueiden paalla.

Symbolit

foen e Doppler-vdritys auttaa navigoinnissa erottamalla omaa alustasi
|ahestyvat tai sitd vaistavat liikkuvat kohteet. Tutka ilmaisee, onko
kohde ldhestymassd vai vaistdmdssd omaa alustasi. Tamé edellyttda
kummankin seuraavan ehdon tayttymista:

Kohteen suhteellinen nopeus on VelocityTrack-nopeusrajoitusta
suurempi.

Kohde ei ole maantieteellisesti paikoillaan (esim. maa tai
merkkipoiju).

Kaytettdvissd on seuraavat valinnat:
Pois kdytosta (OFF) — Doppler-varitys poistetaan kaytdsta.
Normaali — ldhestyvat ja vaistavat kohteet ndytetdan varillising.
Lahestyvat kohteet — ainoastaan lahestyvat kohteet nédytetddn
varillising.

Lahestyvien ja vaistavien kohteiden vari riippuu kdytetystad

varipaletista seuraavasti:

Tutkakuvien varipaletit

Véistavat kohteet ovat sinisia kaikissa tutkakuvien varipaleteissa.
Lahestyvien kohteiden varit tutkakuvien véripaleteissa:
- Musta/punainen-varipaletti - keltainen
- Valkoinen/punainen-vdripaletti — keltainen
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- Musta/vihred-varipaletti — punainen
- Musta/keltainen-varipaletti — punainen

Tutkan tietokierroksen varipaletit kartalla

Vaistavat kohteet nakyvat tummanharmaana.
Lahestyvat kohteet ndkyvat keltaisena.

VelocityTrack-asetukset
Tassa valintaikkunassa voi maarittda kohteiden nopeusrajoitukset,
joiden ylittyessa kohteet ndytetdan varillising.

Nopeusrajoituksen voi maarittaa koskemaan ainoastaan valitun
tutkapaneelin tutkalahdettd tai kaikkia jarjestelmaan kytkettyja
tutkalahteita. Asetus otetaan kayttdon ainoastaan niissa tutkissa,
joihin on kytketty virta ja jotka ovat yhdistettyina jarjestelmaan
asetuksen tekohetkelld. Jos valitset kaikki tutkalahteet, myds
jalkeenpadin yhdistetyt tutkat kayttavat automaattisesti maaritettyjad
arvoja.

VelocityTrack-esimerkkeja

Liikkuvien kohteiden lahestyminen ja vaistaminen voidaan nayttaa
neutraalina (ilman varid) joissakin tilanteissa. Navigoivan henkilén on
tunnettava nama tilanteet, jotta han pystyy kayttamaan
VelocityTrack-toimintoa apuna térmaysten valttdmisessa.

Alla on annettu esimerkkeja VelocityTrack-toiminnosta kahdessa
navigointitilanteessa. Kuvissa ndytetaan, miten kohteen (A)
kulkureitti ristedd oman aluksen (B) kulkureitin kanssa.
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C D

Esimerkeissa on kuvattu kohteen liikkkuminen (1-5) viiden
tutkakuvan aikana tutkan ollessa suhteellisen liikkeen tilassa.

Esimerkissd € oman aluksen suunta maan suhteen (COG) on 0° ja
nopeus 0 solmua.

Esimerkissd D oman aluksen suunta maan suhteen (COG) on 0° ja
nopeus 10 solmua.

Molemmissa esimerkeissa kohteen suunta maan suhteen (COG) on
270° ja nopeus 20 solmua.

Esimerkeissa kdytetddn samoja vareja kuin tutkan musta/vihred- tai
musta/keltainen-nakymissa seuraavasti:

Punainen (C1/C2 ja D1/D2) merkitsee, ettda kohde on omaa
alusta ldhestyvalla reitilld. Sen suhteellinen nopeus on siind
vaiheessa VelocityTrack-nopeusrajoitusta suurempi.

Variton (C3 ja D3/D4) merkitsee talld hetkelld neutraalia, silld sen
suhteellinen nopeus on siind vaiheessa VelocityTrack-
nopeusrajoitusta pienempi.

Sininen (C4/C5 ja D5) merkitsee, ettd kohde on vaistamassa
omaa alusta ja etta sen suhteellinen nopeus on siind vaiheessa
VelocityTrack-nopeusrajoitusta suurempi.
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Tutkan varit
Erilaisia vdreja (paletteja) kayttamalla voit ndyttaa yksityiskohtia
tutkanaytolla.

Suunta

Tutkan suunta nakyy tutkandytdn vasemmassa ylakulmassa joko
merkilla HU (Heading UP, ohjaussuunta ylhaalld), NU (North Up,
pohjoinen ylhaalld) tai CU (Course up, kurssi ylhaalla).

Suunta ylos

Suunta ylos -tilassa suuntaviivan kohdistus tutkandytossa (PPI) on 0°
ohjaussuunta-asteikolla ja kohti ndyton ylalaitaa. Tutkakuva
ndytetadn suhteessa omaan laivaan. Laivan kdantyessa myds
tutkakuva kdantyy.

- Huomautus: Suunta ylds on kdytettdvissa ainoastaan
suhteellisen liikkeen tilassa. Se on myds ainoa mahdollinen
suuntatila, jos tutkaa ei ole yhdistetty kulkusuunnan lahteeseen.

Pohjoinen ylos

Pohjoinen ylos -tilassa pohjoinen on tutkandyton kohdassa 0°.
Tutkandytdn suuntaviiva on kohdistettu oman laivan suuntiman
mukaan kompassin tietojen perusteella. Laivan kddntyessa
suuntaviiva muuttaa suuntaa laivan suuntiman mukaan, mutta
tutkakuva pysyy liikkumattomana.

Pohjoinen ylos -suuntatila ei ole kdytettavissd, jos tutkaan ei ole
yhdistetty kulkusuunnan ldhdetta. Jos suuntatiedot menetetaan,
jarjestelma siirtyy automaattisesti Suunta ylos -tilaan.

Kurssi ylos

Kurssi ylds -tilassa ohjaussuunta-asteikon yldosa tarkoittaa laivan
todellista kurssia pohjoisesta mitattuna Kurssi yls -tilan
valintahetkelld. Laivan kddantyessa ohjaussuunta-asteikko pysyy
paikoillaan, vaikka suuntaviiva kaantyykin laivan mutkitellessa ja
kurssin muuttuessa.

Kurssi ylos -suuntatilan voi nollata valitsemalla Kurssi ylos -tilan
uudelleen.
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Tutkandyton (PPI) keskikohdan korjaus

Voit asettaa antennin keskikohdan eri paikkaan tutkandytdssa (PPI).
Seuraavissa osioissa kuvatut vaihtoehdot ovat kdytettavissa.

Takaisin

Sijainti Keski
Keski
Etunaytto

Korjaus...

Tosilike

Tutkandyton keskikohta: ~ Tutkandytdn keskikohta: ~ Tutkandytdn keskikohta:
Keski Néikymd eteenpdin Korjaus

Keski
Keski-vaihtoehto palauttaa antennin tutkanayton (PPI) keskikohtaan.

Etundytto

Etunaytto-vaihtoehtoa kdytetddn, kun halutaan mahdollisimman
hyva nakyvyys aluksen etupuolelle. Kun toiminto on valittuna,
tutkandyton keskikohta siirretddn 70 prosenttiin tutkandyton
sateestd ja 180 astetta ndyton ylaosan vastakkaiselle puolelle.

- Huomautus: Etundyttd on valittavissa ainoastaan silloin, kun
tutkan suunnaksi on asetettu Suunta ylos.

Korjaus
Talld toiminnolla voit kdyttad kursoria tutkandyton keskikohdan
valitsemiseen.

Siirrd kursori haluamaasi korjauksen sijaintiin ja vahvista valinta.

Tutkan liiketila

Tutkan liike nakyy tutkandytdn vasemmassa yldkulmassa joko
merkilla TM (True motion, todellinen liike) tai RM (Relative motion,
suhteellinen liike).

Suhteellinen liike

Suhteellisen liikkeen tilassa alus pysyy paikoillaan tutkandytossa (PPI)
ja kaikki muut kohteet liikkuvat suhteessa aluksen paikkaan.
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Voit itse valita kiintedn paikan kohdassa "Tutkandytdn (PPl) keskikohdan
korjaus" sivulla 195 kuvatulla tavalla.

Tosiliike

Tosiliikkeessa alus ja liikkuvat kohteet likkuvat tutkandytdssa (PPI)
eteenpadin likuttaessa. Kaikki paikallaan olevat kohteet pysyvat
paikallaan. Kun aluksen kuvakkeen paikka on 75 prosenttia
tutkandyton sateestd (A), tutkakuva piirretddn uudelleen ja aluksen
kuvake sijoitetaan uudelleen (B) 180 astetta nykyisen suuntiman
vastakkaiselle puolelle.

" >

~B

Tosilikkeen ollessa valittuna tama liiketila voidaan nollata valikon
kautta. Nain tutkakuva voidaan nollata ja aluksen kuvake voidaan
siirtdd manuaalisesti aloituskohtaansa.

- Huomautus: Tosiliike on kdytettdvissa ainoastaan tutkanayton
ollessa joko suuntatilassa Pohjoinen yl&s tai Kurssi ylos.
Tosiliikkeen voi asettaa monitoimindytdssa valitsemalla Lisaa-
valikosta Sijainti-asetuksen ja sitten Tosiliike-asetuksen.

Tutkasymbolit

Talla valikkovaihtoehdolla voit ottaa kdyttdon tai poistaa kaytosta
samanaikaisesti tutkasymbolit, jotka on valittu nakymaan tutka-
asetusten paneelissa (katso "Tutkan asetukset" sivulla 207).

Kohteen jiljet
Kohteen jélki havainnollistaa kohteen liikkeita varilld, jonka
voimakkuus heikkenee vahitellen.

Kohteen jdljet ndyttavat, missa kohde aikaisemmin oli. Toiminto on
hyodyllinen arvioitaessa kohteiden liikkeitd suhteessa omaan
alukseen.
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Voit maarittad jalkien pituuden. Pituus kuvaa aikaa, jonka verran
jalkien haipyminen kestda. Voit myods poistaa kohteiden jéljet
kéytosta.

Jalkien tyhjentiminen

Jélkien tyhjentamistoiminto poistaa kohteen jaljet tutkandytosta
valiaikaisesti. Jalkia alkaa muodostua uudelleen, ellet kytke toimintoa
pois kaytosta.

EBL/VRM-merkit

EBL (electronic bearing line) ja VRM (variable range marker)
mahdollistavat kantaman ja suuntiman nopeat mittaukset tutka-
alueella oleviin aluksiin ja maa-alueisiin. Tutkakuvaan voidaan
sijoittaa kaksi eri EBL-/VRM-merkkia.

EBL-/VRM-merkit sijoitetaan oletusarvoisesti aluksen keskiosaan.

Vertailupisteen poikkeama on kuitenkin mahdollista sijoittaa mihin
tahansa tutkakuvan valittuun sijaintiin.

EBL-/VRM-merkin maarittaminen

1. Varmista, etta kursori ei ole aktiivinen.

2. Aktivoi Lisda-valikko, valitse EBL/VRM ja valitse sitten EBL/VRM 1
tai EBL/VRM 2.

Varit
2R Takaisin

Suuntaus
Suunta ylés § EBL/VRM 1

Sijainti
Keski Saada...

Aseta korjaus
Symbolit

Tietolaatikko

Kohteen jaljet
Pois EBL/VRM 2

Saada.

EBL/VRM Aseta korjaus..

EBL/VRM on nyt sijoitettu tutkakuvaan.
3. Valitse sddtdtoiminto valikosta, jos haluat sijoittaa merkin
uudelleen.
Sadada merkkid vetamalla.
5. Tallenna asetukset.

s
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EBL-/VRM-merkkien sijoittaminen kursorin avulla
1. Siirrd kursori tutkakuvan paalle.
2. Avaa valikko.
3. Valitse jokin EBL-/VRM-merkeista.
- EBL-viiva ja VRM-ympyra sijoitetaan kursorin sijainnin
mukaisesti.

EBLVRM-merkin korjauksen asettaminen

1. Varmista, ettd kursori ei ole aktiivinen.

2. Aktivoi valikko, valitse EBL/VRM ja valitse sitten merkki, jonka
korjauksen haluat asettaa.

3. Valitse Aseta korjaus.

4. Maarita korjauksen sijainti asettamalla kursori tutkandyttoon.

5. Tallenna asetukset valitsemalla Tallenna-vaihtoehto.

Voit nollata EBL-/VRM-keskityksen aluksen sijainnin mukaan
valikossa.

Kohteiden seuranta

- Huomautus: Tdssd oppaassa kuvataan eri tutkajdrjestelmien
seurantavaihtoehtoja. Jarjestelmdssa kaytettdvissa olevat
seurantavaihtoehdot riippuvat tutkajarjestelman
ominaisuuksista.

- Huomautus: Kohteiden seuranta edellyttaa hyvaa
kulkusuunnan lahdetté ja kelvollista GPS-sijaintia.

Kaikkia esiasetetulla alueella olevia tutkakohteita voidaan hakea ja
seurata. Tutkandyttd ndyttda kohteet valikossa sekd Alukset ja
seuratut kohteet -valintaikkunassa madritettyjen asetusten
perusteella.

Voit maarittaa seuranta-alueet (enimmaiskantama 42 NM). Katso
"Kohteen seuranta-alueet” sivulla 199. Jarjestelma seuraa alueille tulevia
kohteita Alukset ja seuratut kohteet -valintaikkunassa madritettyjen
asetusten perusteella.

Halytys annetaan, jos seurattujen kohteiden maara ylittaa
jarjestelman rajat tai kapasiteetin. Kun kohteiden maara ylittaa rajat
tai kapasiteetin, vain omaa alusta I3hinna olevat kohteet naytetaan.
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Kohteen seuranta-alueet

Kohteen seuranta-aluetoiminto mahdollistaa tutkakohteen
automaattisen havaitsemisen, kun kohde tulee kayttdjan
maarittamalle alueelle.

Varoaluetoiminto ei seuraa kohteita automaattisesti, kun ne tulevat
varoalueelle. Toiminto antaa vain kohteelle maaritetyn halytyksen,
kun kohde tulee varoalueelle.

Maarita, mitkd kohteet ndytetddn tutkandytossa, kdyttdamalld Alukset
ja seuratut kohteet -valintaikkunaa ja madrita vaaralliset kohteet ja
kiinnostavat kohteet ja luo kohdesuodattimia. Katso "Alukset ja seuratut
kohteet" sivulla 208.

Varoaluetoiminto ja kohteen seuranta-aluetoiminto ovat riippuvaisia
tutkaldhteen suorituskyvystd. Alueiden maarittdminen tapahtuu
samalla tavalla.

Takaisin

Takaisin

Nayta kohde
Aaltovalke

0

Rain clutter Range

2.6NM

- Muoto
0«> 36 Sektori

ZoneTrack

Guard zones Depth

2.2NM

Kohteen Saada

seuranta 30.0m
Bearing Alue 1
Alarm when 0°

v Aktivoi halytys #l Suuntima
Enter

Lisaasetukse! 0°
Width Alue 2
1329

Halyts jos
Kohde alueella

Guard zone 2

Varoalueet Kohteen seuranta-alueet

Kaksi aluetta voidaan maarittaa eri asetuksilla.

Kun kohde tulee alueelle, se tulkitaan automaattisesti turvalliseksi tai
vaaralliseksi CPA/TCPA-asetusten perusteella.

ZoneTrack

Kun asetus on valittuna, voit madarittaa seuranta-alueita tai aktivoida
jo madritettyja seuranta-alueita. Voit saada halytyksen, kun tutka
havaitsee kohteen alueen sisalla.

Poista valinta, jos haluat poistaa kaikki alueet kdytosta. Alueet
poistetaan tutkakuvasta. Tutka lakkaa etsimasta kohteita alueiden
sisalld, eikd halytyksid anneta.
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= Huomautus: ZoneTrack seuraa maksimissaan 50 kohdetta per
alue. Kohteiden maksimimaaraa ei voi muuttaa.

Varoalueen maarittaminen aluksen
ymparille
> Varoalue on joko pyored tai sektorialue, jonka voit madrittda

tutkakuvaan. Kun alue on aktivoitu, halytys ilmoittaa, kun tutkakohde
tulee alueen sisdan tai poistuu silta.

= S Varoalueiden tai kohteiden seuranta-alueiden
luominen

Varoalue tai kohteen seuranta-alue on joko pyorea tai sektorialue,
jonka voit maarittad tutkakuvaan. Kun alue on aktivoitu, halytys
ilmoittaa, kun tutkakohde tulee alueen siséan tai poistuu silta.

Varoalueen tai kohteen seuranta-alueen mddirittéminen
1. Varmista, etta kursori ei ole aktiivinen.
2. Avaa valikko, valitse varoalue tai kohteen seuranta ja valitse
sitten jokin alue.
3. Valitse alueen muoto.
Saatodasetukset riippuvat alueen muodosta.
4. Maarita alueen asetukset valitsemalla Sadadéa. Arvot voidaan
asettaa valikosta tai vetamalld tutkandytolta.
A: Suuntima, suhteessa aluksen ohjaussuuntaan
B: Sywvyys
C: Kantama, suhteessa aluksen keskiosaan
D: Leveys

Muoto: Sektori Muoto: Pydred
5. Tallenna asetukset valitsemalla Tallenna-vaihtoehto.
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Watch target

More

Stop watching

More

Advanced

Stop watching all

More

Halytysasetukset

Halytys aktivoituu, kun tutkakohde tulee varoalueen rajojen
sisapuolelle. Voit valita halytyksen aktivoinnin, kun kohde saapuu
alueelle tai poistuu sielta.

Herkkyys

Varoalueen herkkyytta sadtamalla voidaan estaa pienista kohteista
aiheutuvat halytykset.

Kohteiden tarkkailu
Talld asetuksella voit seurata tiettyja kohteita tutkakuvassa.

Valitse kohde ja sitten Tarkkaile kohdetta -asetus. Kohde korostetaan.
Toista toimenpide, jos haluat tarkkailla toista kohdetta. Voit tarkkailla
useita kohteita.

Kohteiden tarkkailun lopettaminen
Voit lakata tarkkailemasta kohteita, jotka eivat endd vaadi erityista
huomiota.

Kun haluat lopettaa tiettyjen kohteiden tarkkailun, valitse kohde
tutkakuvassa ja valitse Lopeta tarkkailu -vaihtoehto. Tarkkailun
lopetustoiminto on kaytettdvissa valikossa, kun tarkkailtava kohde
on valittuna.

Valitse Lopeta kaikkien tarkkailu -vaihtoehto, jos haluat lopettaa
kaikkien kohteiden tarkkailun. Lopeta kaikkien tarkkailu -vaihtoehto
on kaytettdvissa, kun kohteita tarkkaillaan ja kursori on poistettu
tutkakuvasta.

Tutkan kohdesymbolit

Jérjestelmassa kdytetadn seuraavia kohdesymboleja:

O Tutkakohde, ei liiku.

¢ \ | Seurattu tutkakohde, ei liku. Seurattujen

(O ) tutkakohteiden ymparilla on rengas. Niissa nakyy
/1 mybs kohteen ID-numero.
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)

=
—

(

Seurattu tutkan liikkuva kohde jaljen kanssa, kun
kohdehistoria on kdytdssa. Nayttaa seuratun kohteen
renkaan ja kohteen ID-numeron.

)

o
—

(

Seurattu tutkan liikkuva kohde ilman kurssiviivaa
(Iyhyt viiva osoittaa suunnan, johon kohde liikkuu).
Nayttad seuratun kohteen renkaan ja kohteen ID-
numeron.

)

Q

(

Seurattu tutkan liikkuva kohde kurssiviivalla. Nayttaa
seuratun kohteen renkaan ja kohteen ID-numeron.

Seurattu tutkan vaarallinen likkkuva kohde (keltainen)
jaljen kanssa, kun kohdehistoria on kéytdssa.
Keltainen vari ndkyy, kun tutkan varit ovat musta/
punainen tai musta/vihred. Nayttdd seuratun
kohteen renkaan ja kohteen ID-numeron.

)

Q

Seurattu tutkan vaarallinen likkkuva kohde (violetti)
jaljen kanssa, kun kohdehistoria on kaytdssa. Violetti
vari nakyy, kun tutkan varit ovat valkoinen/punainen.
Nayttad seuratun kohteen renkaan ja kohteen ID-
numeron.

)

Q

(,

Seurattu tutkan vaarallinen liikkuva kohde (punainen)
jaljen kanssa, kun kohdehistoria on kédytdssa.
Punainen vari ndkyy, kun tutkan varit ovat musta/
keltainen. Nayttaa seuratun kohteen renkaan ja
kohteen ID-numeron.

(®)

Seurattu yhdistetty kohde. Ndyttaad seuratun kohteen
renkaan ja kohteen ID-numeron. Kun tutka ja AlS-
signaali seuraavat samaa kohdetta, jarjestelma
ndyttad kohteen yhdelld symbolilla. Tdma vahentaa
AlS-symbolien ja tutkakohteiden maaraa PPI-
ndytossad. Yhdistdmistoiminto myds kompensoi
toisen kohteen mahdollista hairiota, esimerkiksi jos
seurattu tutkakohde on saaren takana, jarjestelma
jatkaa AlS-kohteen seurantaa ja visualisointia.

- Huomautus: Jarjestelma jatkaa seuratun
tutkakohteen analysointia, kun kohdeliitos on
aktiivinen.
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O Valittu tutkakohde.
@ Kadonnut tutkakohde.

Mahdollisia kohteen seurantavirheita

Jotkin tekijat voivat aiheuttaa seurantavirheita ja tehda tutkakuvasta
vaikealukuisen heikentden nain kohteen havaitsemista:

Meri, sade, lumi ja matalalla olevat pilvet

Tutkahéiriot

Sivukeilakaiut

Sokeat sektorit

Alhainen signaali-kohinasuhde ja signaali-valkesuhde

A Varoitus: Tutkakohteen nopeus ja kurssi saadaan
kaiun sijainnin perakkaisilla mittauksilla. Taman jalkeen
tiedot suodatetaan, jotta saadaan vaadittava tarkkuus.
Tama tarkoittaa, etta jokainen akillinen nopeuden ja
suunnanmuutos tunnistetaan tietylla viiveell, jotta
saadaan tdysi varmuus siita, ettd kohde liikkuu eri
tavalla. Vahvistusviive on noin viisi skannausta, minka
jdlkeen tarvitaan hieman lisdaikaa, jotta saavutetaan
sama tietojen tarkkuus kuin ennen liiketta.

Meri, sade, lumi ja matalalla olevat pilvet

Vélke voi peittdd meri-, sade- tai sadvalkealueilla olevia tutkakaikuja.
Tallaiset virheet nakyvat jatkuvina suurina muutoksina kohteen
kurssi- ja nopeusvektoreissa. Joskus suuressa nopeudessa havaitun
kohteen symboli voi liikkua pois kohteen todellisesta sijainnista
tietyn ajan kuluttua, mika voi aiheuttaa kadonneen kohteen
halytyksen.

Nama virheet voidaan valttaa tai minimoida oikealla manuaalisella
meri- ja sadetilan hallinnalla tai valitsemalla automaattinen hallinta.
Lisdtietoja on kohdassa "Tutkakuvan sédtdminen” sivulla 184.
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Tutkahairiot

Muut samalla taajuuskaistalla toimivat tutkat voivat aiheuttaa
hairidita. Tama nakyy tavallisesti tutkandytssa spiraaleina. Kun hairié
Osuu seurattavaan kohteeseen, se voi vadristaa kaiun kokoa ja
aiheuttaa pienen virheen kohteen suunta- ja nopeusarvoissa.

Lisdasetusten valikossa on tata varten saatdtoiminto. Katso kohta
"Tutkahdirididen poistaminen" sivulla 190.

Jalkikaiku

Jalkikaiku on kaukana olevasta kohteesta vastaanotettu kaiku, joka
vastaanotetaan sen jalkeen, kun seuraava pulssi on lahetetty.

Jélkikaikuja esiintyy vain epdnormaaleissa ympariston olosuhteissa
tai ylitaittumisen yhteydessa.

Ndma kaiut ndytetddn oikeassa suunnassa, mutta vaaralla
etdisyydelld.

Jalkikaiut voi tunnistaa niiden epasaannollisestd muodosta. Koska
kahden perdkkain lahetetyn pulssin valinen aika voi hieman
vaihdella, jalkikaiku nékyy epamadrdisend ja sumeana.

Tutka poistaa jalkikaiut automaattisesti, kun hairiénpoisto on
kdytossa. Lisatietoja on kohdassa "Tutkahdiirididen poistaminen” sivulla 190.

Sivukeilakaiut

Tutkan antenneissa on sateilykuvio, joka koostuu paakeilasta ja
useasta erittain pienesta sivukeilasta. Suurin osa tutkan lahettamadsta
energiasta sateilee padkeilasta ja vastaanotetaan siihen, ja sivukeilat
kdsittelevat erittdin pientd osaa energiasta. Talla ei ole vaikutusta
kaukana olevien tai pienten kohteiden tapauksessa, mutta tulokset
suuresta ldhelld olevasta kohteesta (alle 3 NM) voivat synnyttaa
padkaiun molemmilla puolella ja samalla alueella pienten kaikujen
kaaria tai sarjoja. Kun vaikutukset ovat paakaiun jatkeita, ne voivat
synnyttaa valiaikaisia seurantavirheitd, ja seurannan antamat kurssi-
ja nopeusarvot voivat olla epavakaita.

Ongelman voi yleensd ratkaista tarkalla aaltovalkkeen saadolld. Katso
"Aaltovilke" sivulla 188.

Sokeat sektorit

Savupiiput, mastot tai muut esteet (lahelld tutkan antennia) voivat
aiheuttaa sokeita tai varjosektoreita, joissa kohteiden ndkyvyys voi
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heikentyd huomattavasti tai hdvita kokonaan. Ndissa sektoreissa
pitkdan (yli 10 antennin kierrosta) olevat kohteet tulkitaan
kadonneiksi, ja kadonneen kohteen hélytys annetaan.

Sektorivaimennustoiminnon avulla tutkaa voidaan estaa
lahettdmasta signaaleja enintddn neljddn sektoriin kuvassa. Katso
"Tutkasektorin vaimennus" sivulla 206.

Alhainen signaali-kohinasuhde ja signaali-vdlkesuhde
Tilanteissa, joissa tutkan kaikujen signaali-kohinasuhde tai signaali-
vélkesuhde on alhainen (pienet alukset voimakkaassa aalto- tai
sadevadlkkeessa tai suuret alukset lahella tutkan horisonttia), kohteen
tunnistus on heikkoa eikd seuranta havaitse kohdetta kullakin
antennin kierroksella. Tma aiheuttaa seurannassa virheitd, jotka
voivat olla puuttuvia tietoja tai jopa kohteen tdydellinen
katoaminen, kun kohde on jaanyt havaitsematta 10 perdkkéisella
antennin kierroksella.

Vaaralliset kohteet

Tutkakohteet maaritetddn vaarallisiksi Alukset ja seuratut kohteet -
valintaikkunassa (TCPA/CPA-asetukset). Katso kohta "Alukset ja seuratut
kohteet" sivulla 208.

Jotta jarjestelmad voi ndyttad vaarallisen kohteen halytysviestej, kun
se havaitsee vaarallisia kohteita, Vaarallinen alus -asetuksen on
oltava valittuna Halytysasetukset-valintaikkunan Alukset-osiossa.

Halytykset

Aktiivinen  Historia | Asetukset
Todellinen tuulennopeus matala OFF 95 (kn)

Polttoainetta jaljella vahan O 4 (L) 93.0(L)

Polttoainetta jaljella paljon OFF 303 (L) 273.0 (L)
Jarjestelman valvonta o
HALYTYKSET * _
Jannite OF

¥ Puuttuvat tiedot

“ Alukset
Vaarallinen alus
AlS-alus kadotettu 1.0 (NM)

Viesti alukselta

Vaarallisen kohteen halytysviestit

Kun alus kohtaa Alukset ja seuratut kohteet -valintaikkunassa (TCPA/
CPA-asetuksissa) madritetyn vaarallisen kohteen ja jos vaarallisen

Tutka | HDS Pro Kéyttdjan ohjekirja | 205



kohteen halytys Halytysasetukset-valintaikkunassa on otettu
kayttdéon, vaarallisen kohteen hélytysviesti tulee nakyviin. Viesti-
ikkunassa on kdytettavissa seuraavat vaihtoehdot:

Poista kaytosta, sulkee viesti-ikkunan ja peruuttaa vaarallisen
kohteen halytyksen kaikilta aluksilta. Voit ottaa vaarallisen aluksen
halytyksen uudelleen kayttoon Halytysasetukset-valintaikkunan
kohdassa Alukset.

- Huomautus: Kun kdytostd poisto valitaan, Vaarallisen kohteen
halytys -asetus Halytysasetukset-valintaikkunassa poistetaan
kdytdsta. Kun vaarallisen kohteen hélytys on poistettu kaytdsta,
vaarallisen kohteen halytysviesteja ei anneta vaarallisista tutka-
tai AlS-kohteista.

Ohita, sulkee viesti-ikkunan ja poistaa alusta koskevan halytyksen
kaytosta. Alusta koskeva halytys tulee uudelleen nakyviin, jos
aluksen tila muuttuu, eli aluksesta tulee turvallinen ja sitten
jalleen vaarallinen.

Nayta, sulkee viesti-ikkunan ja avaa tutkandyton, jossa on
vaarallisen aluksen ponnahdusikkuna. Voit valita aluksen
ponnahdusikkunan tutkanadytdssa, jos haluat ndhda aluksen
tiedot.

Tutkasektorin vaimennus
= Huomautus: Vain Halo-tutkat tukevat tdtd ominaisuutta.

Tutka, joka on asennettu lahelle mastoa tai muuta rakennetta,
saattaa aiheuttaa heijastuksia tai hairioita tutkakuvaan.
Sektorivaimennustoiminnon avulla tutkaa voidaan estaa
|ahettamasta signaaleja enintadn neljaan sektoriin kuvassa.
Sektorivaimennus-asetus 10ytyy Tutkan asennus -valintaikkunasta.
Lisdtietoja on asennusohjeessa.

- Huomautus: Sektorit on madritetty suhteessa tutkan
keulalinjaan. Sektorin suuntima mitataan sektorin keskilinjaan.

- Huomautus: Sektorien vaimennusta tulee kayttda varovasti,
jotta tutkan hyadyllisyys oikeiden ja mahdollisesti vaarallisten
kohteiden tunnistamisessa ei laske.

206 | Tutka | HDS Pro Kéyttdjan ohjekirja



Tutkan pdidindytto

Tutkan asetukset

Settings
a Jarjestelma

ﬁ Toiminnot

Palvelut

A Navigointi

Kartta
Kaikuluotain
Tutka

Autopilotti

Tutkandyton symbolit

Tutkan tietokerros kartalla

Pohjoisen osoitin
Alueympyrat

Aluemerkit

Kompassi

Suuntaviiva

Active route

Suuntimat

Alukset ja Seuratut Kohteet...
Turvaympyra

Asennus...

Nayta tai piilota tutkandytdn symbolit valitsemalla tai poistamalla

valinta:

- Pohjoisen merkki
- Etdisyysrenkaat

Voit maarittaa tutkandytdssa ndytettdvien renkaiden maaran

Lisdasetukset-valintaikkunassa.
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Settings
» Lo Jarjestelma Satelliitit...

Palauta oletukset.
ﬁ Toiminnot
Lisétoiminnot...

@ Palvelut

Lisdasetukset
4 Toiminnot
Tutka

tutkan alueympyrat

Tutkan alueympyroiden maara

4
6

< Aluemerkit

- Kompassi

- Suuntaviiva

. Aktiivinen reitti

Tutkandytdn symbolit voi ottaa kdyttdon tai poistaa kaytosta
samanaikaisesti Lisdd-alavalikon Symbolit-vaihtoehtoa kdyttamalla,
jos ne on valittu ndkymaan tutka-asetusten valintaikkunassa.

Suuntimat

Tassa valitaan, mitataanko suuntima suhteessa maantieteelliseen/
magneettiseen pohjoisnapaan (°T/°M) vai suhteessa omaan
alukseen (°R).

- Huomautus: Todellinen suuntima voidaan valita vain, jos
kédytettdvissa on kompassi.

Alukset ja seuratut kohteet

Tama valintaikkuna sisaltaa asetukset seka AlS- ettd tutkakohteille.
AlS-kohtaiset asetukset ovat kdytettavissa vain, jos jarjestelmaan on
liitetty AlS-laite.

Maarita talla asetuksella:

Vaaralliset kohteet

- Aika lahimpaan ldhestymispisteeseen — maarita
lahestymisaika, jossa alusta pidetddn vaarallisena.

- Lahin lahestymispiste — maarita |ahin |dhestymispiste, jossa
alusta pidetddn vaarallisena. Tdma asetus maarittaa
turvaympyran koon, jos turvaympyra on kdytdssa. Katso kohta
"Turvaympyrd" sivulla 209.
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Kiinnostavat kohteet — seuraavaa etaisyyttd kauempana olevat
kohteet piilotetaan:

- Kiinnostava alue - ndyté kaikilla alueilla olevat kohteet (tutka-
alueen mukaan) tai kohteet, jotka ovat tietylld etdisyydella
omasta aluksesta.

Suodatus — maaritd mitd ja kuinka monta AlS-kohdetta ndytetdan.

Jos kohteiden maara ylittda asetetun maaran, vain

kiinnostavimmat kohteet ndytetaan. Kohteiden seurantaa
tukevissa tutkissa seuraavat kohteiden suodatusasetukset
koskevat myos seurattuja kohteita.

Suodatusasetukset ovat:

- Nayta — ndytd kaikki kohteet, vaaralliset kohteet tai ei kohteita.

- AlIS-kohteita enintdan — nayta kaikki AlS-kohteet tai maarita
naytettavien AlS-kohteiden enimmadismaara.

- Piilota hitaampi kuin - piilota kohteet, jotka ovat maaritettya
nopeutta hitaampia, tai kaikki kohteet nopeudesta riippumatta.

- Piilota kadonneet kohteet - piilota kohteet, jotka ovat
kadonneet tietyn ajan kuluttua, tai dla piilota kadonneita
kohteita.

Turvaympyra

Aluksen ymparille voidaan liséta ympyra esittamaan vaara-aluetta.
Renkaan sédde on sama kuin Iahin ldhestymispiste, joka on madritetty
Alukset ja seuratut kohteet -valintaikkunassa. Katso "Alukset ja seuratut
kohteet" sivulla 208.

Asennus

Asennus-vaihtoehtoa kaytetaan tutkan asennusasetusten
maarittdmiseen. Asennusasetukset on maaritettava ennen tutkan
kayttdd. Asennusasetukset on kuvattu erillisessa tutkan tai
nayttoyksikon asennusohjeessa.
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Audio

Tietoja aanitoiminnosta

Jos jarjestelmaan on asennettu/liitetty yhteensopiva audiopalvelin,
voit kdyttda laitetta aluksen danijarjestelman hallintaan ja
mukautukseen.

Katso danilaitteen asennusta ja liittdmista koskevat tiedot
aanilaitteen dokumentaatiosta. Katso ndyttdyksikon johdotusta
koskevat tiedot yksikdn asennusohjeesta.

Ainen ohjaustaulu

Ohjainpainikkeet, tydkalut ja asetukset vaihtelevat yhdesta
audioldhteesta toiseen.

A
|

Hallintapalkki

Adnen ohjaustaulu, pienet ja suuret ndytot
Lahde ja I3hteen tiedot

Hallintapainikkeet

m O Nn @ >

Virtapainike
Pienissa naytdissa virtapainike sijaitsee lahdeluettelossa.
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Aidnentoistojirjestelman méirittiminen

Audiopalvelin

Jos samaan verkkoon on yhdistetty useampia danilahteita, yksi
laitteista on valittava ddnentoistopalvelimeksi. Jos vain yksi laitteista
VALINNAT on nakyvissa, se valitaan oletusarvoisesti ddnentoistopalvelimeksi.

Takaisin

Audiopalvelin

Kaiuttimien maarittaminen

- Huomautus: Mikserivaihtoehtojen maara vaihtelee kdytossa
olevan danentoistopalvelimen mukaan.

Kaiutinvyohykkeet

Tama laite voidaan maarittad eri danivydhykkeitd varten.
BIKSE Vydhykkeiden mdaraan vaikuttaa jarjestelmdan kytketty
danentoistopalvelin.
Kunkin alueen tasapainoa, ddnenvoimakkuutta ja
danenvoimakkuuden rajaa voi saatda erikseen. Basson ja diskantit
saddot vaikuttavat kaikkiin alueisiin.

Pdd-ddnenvoimakkuuden sdddin
Adnenvoimakkuutta saatamalld sdddetdan oletusarvoisesti kaikkien
kaiutinalueiden ddnenvoimakkuutta.

Disantt Jokaista kaiutinaluetta voi saataa erikseen. Voit myds valita, mihin
alueisiin ddnenvoimakkuuden sdataminen vaikuttaa.

Audiolahteen valinta

Voit ndyttda luettelon danilahteistd Lahde-painikkeella. Ldhteiden
maarad maaraytyy aktiivisen adnentoistopalvelimen mukaan.

AUDIO

Bluetooth-laitteet

Jos adnentoistopalvelimesi tukee Bluetooth-tekniikkaa, Bluetooth
nakyy luettelossa lahteena.

Adnen ohjaustaulun Bluetooth-kuvakkeen avulla voi muodostaa
laitepareja audiopalvelimesta ja Bluetooth-laitteesta, kuten
dlypuhelimesta tai tabletista.
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Suosikit

Viritinalue

AM/FM-radion kdytto

Virittimen alueen valinta

Ennen kuin voit kdyttad FM-, AM- tai VHF-radiota, valitse sijainnillesi
oikea alue.

Radiokanavat
AM-/FM-radiokanavan virittaminen:
Pid& vasenta tai oikeaa dénenhallintapainiketta painettuna.

Kanavan tallentaminen suosikiksi:
Valitse Suosikki-valikkovaihtoehto.

Suosikkikanavien selaaminen:
Valitse yl6s- tai alas-ddnenhallintapainike.

Suosikkikanavien luettelot

Suosikkiluettelossa voi valita kanavan ja poistaa luetteloon
tallennettuja kanavia.

VALINNAT
FM asemat - Suosikit

Takaisin

98.50 MHz

» 100.00 MHz

Kuuntele Poista

Navico WM-4 -

merisatelliittivastaanottimen tuki

Merikdyttdon tarkoitettua Navico WM-4 -satelliittisaa-/
audiovastaanotinta tuetaan. Kun Navico WM-4 -vastaanotin on
liitetty jarjestelmadsi ja sinulla on asianmukainen SiriusXM®-tilaus,
voit sisdllyttaa jarjestelmaan SiriusXM®-merisadpalvelut ja SiriusXM®-
radion.

= Huomautus: SiriusXM®-sda on kaytdssa vain Pohjois-
Amerikassa.
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Sirius-radio

- Huomautus: SiriusXM®-radio on kdytdssa vain Pohjois-
Amerikassa.

Jos jarjestelmaan on liitettynd yhteensopiva SiriusXM®-vastaanotin,
voit hallita vastaanotinta dénen hallintapalkista.

Sirius-palvelu kattaa Yhdysvaltojen sisavesi- ja rannikkoalueet
Atlantin valtamerelle ja Tyynellemerelle, Meksikonlahdelle ja
Karibianmerelle saakka. Kaytettdvissa olevat SiriusXM®-tuotteet
vaihtelevat valitun tilauspaketin mukaan. Lue liséa osoitteesta
www.siriusXM.com ja palvelimen asiakirjoista.

Sirius-kanavien luettelot
Sirius-kanavien nayttémiselle on useita vaihtoehtoja.

Kanavat - Kaikki ®

Kan T Kwes  [Sueskd Tia
I/

027 (Stnases Deep Tracks Tilattu

@A%m The Spectrum Tilattu

029 gyl JamOn Tilattu

030 ((sirlusXm)) RodStewart Radio Tilattu

031 Tom Petty Radio Tilattu

Sirius-suosikkikanavat

Voit luoda omia suosikkikanavia kaikkien kanavien ja tilattujen
kanavien luetteloista.

Sirius-kanavan valinta
Kanavan valitseminen:
Valitse vasen tai oikea danenhallintapainike.

Suosikkikanavien selaaminen:
Valitse yl6s- tai alas-danenhallintapainike.

Kanavien lukitseminen

Voit lukita valitsemasi Sirius-kanavat niin, ettei niitd laheteta.
Kanavien lukitsemiseksi tai lukituksen poistamiseksi on syotettava
kéyttdjan valitsema 4-numeroinen koodi.
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DVD-videon katsominen

Jos audiopalvelin tukee DVD-toistoa, voit hallita DVD-soitinta danen
ohjaustaulusta, kun audioldhteen tilana on DVD.

Videostandardi

VALINNAT
Takaisin

Video standard

Audiopalvelin

Valitse audiopalvelimen videomuoto audiopalvelimeen liitetyn
ndyton mukaan.
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AlS

Tietoa AlS-jarjestelmasta

Jos jarjestelmaan on liitetty yhteensopiva AIS (Automatic
Identification System), AlS-kohteet voidaan ndyttad ja niitd voidaan
jaljittaa. Saat nékyviin myds alueella olevien DSC-I&hettimien viesteja
ja sijainnin.

AlS-kohteet voidaan ndyttaa tietokerroksina kartalla ja tutkakuvissa.
AlS on tarkead tydkalu turvallisen matkanteon ja tormaysten
valttdmisen kannalta. Voit myds ottaa kayttdon halytyksia liian
lahelle tulevista AlS-kohteista tai kadonneista kohteista.

AlS-alukset karttaruudussa AlS-alukset tutkandytolld

AlS-kohteen valitseminen

Kun valitset AlS-kuvakkeen, symboli muuttuu valitun kohteen
symboliksi. Kohteita voi olla valittuna vain yksi kerrallaan.

- Huomautus: Ponnahdustiedot on sallittava, jotta aluksen nimi
nakyy. Katso "Kartta-asetukset" sivulla 66.

AlS-alusten haku

AlS-kohteita haetaan valikon Etsi-toiminnolla. Jos kursori on
aktiivinen, jarjestelma hakee aluksia kursorin osoittaman sijainnin
ymparilta. Jos kursori ei ole aktiivinen, jarjestelmd hakee aluksia
aluksen sijainnin ymparilta.

Kohdetietojen nayttaminen

Alukset-valintaikkuna
Alukset-valintaikkunassa nakyy luettelo kaikista kohteista.
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Kohteet luetellaan valintaikkunassa oletusarvoisesti niiden
etdisyyden mukaan omasta aluksesta. Lajittelujarjestysta voi vaihtaa.
Voit myds valita ndytettavaksi vain tietyntyyppiset kohteet.

Alukset-valintaikkunassa luetellaan my&s vastaanotetut AlS-viestit.

®

Tila - Kaikki | Viestit

>100NM  AIS
EDELLINEN turvallinen

4496 NM >100 NM AIS
287°M  EDELLINEN turvallinen

e » SIM VESSEL C 4495 NM >100 NM AIS
A > 287°M  EDELLINEN turvallinen

4495 NM >100 NM AIS
287°M  >24:00 turvallinen

4497 NM >100 NM AIS
287 °M  EDELLINEN turvallinen

SIM VESSEL A

SIM VESSEL B

SIM VESSEL D

SIM VESSEL E

Jérjesta
Nimi

AlS-alustiedot

Yksityiskohtaisia tietoja AlS-kohteesta saa AlS-alustiedot-
valintaikkunasta.

Voit ndyttda valintaikkunan seuraavasti:

- Valitse AlS-ponnahdusikkuna.
- Valitse valikosta kohta Info.

AIS Alustiedot
SIM VESSEL A (MMSI: 366771124)

tunr

il

A
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SIM VESS...
danger

soc 20.00 kn
coG 246 °M

cea 158
TceAa 0:01:25
RNG (.48 nM
BRG 82 °M

AlS-tiedot tutkanaytoilla
Tutkan tietopalkki siséltaa tietoja kohteista.

Lahin kohde on kohdeluettelossa ylimmadisend, ja kohteet on
varikoodattu kohteen tilan mukaan.

AlS-aluksen kutsu

Jos jarjestelmassa on VHF-radio, joka tukee NMEA 2000°- tai NMEA
0183° -yhteyden kautta Idhetettavia DSC (Digital Select Calling) -
kutsuja, voit ottaa DSC-yhteyden muihinaluksiin yksikon kautta.

Kutsu-valinta on kdytettdvissa AlS-alustiedot-valintaikkunassa ja
Aluksen tila -valintaikkunassa. Katso "Kohdetietojen ndyttdminen” sivulla
215.

DSC-aluksen seuranta

DSC (Digital Selective Calling) on puoliautomaattinen menetelms,
jolla pyydetdan tai vastaanotetaan sijaintitietoja DSC VHF -radiolla
varustetuista aluksista. Lisdtietoa kdyttdohjeista on VHF-radion
kdyttdoppaassa.

DSC-sijaintisanomia on useita tyyppeja, esimerkiksi hatakutsut.
Sanomatyyppi maarittda kutsun tai puhelun mukana lahetetyt
tiedot seka sen, miten radio ja MFD reagoivat saapuvaan puheluun.

ja tutkandytossa nakyy DSC-aluksen kuvake
vastaanotettujen koordinaattien kohdalla. Sijaintitietojen
lisdksi osa radioista ldhettdd myds COG- ja SOG-tiedot. Nain
kuvake on mahdollista suunnata oikein.

n Kun DSC-sanoma on vastaanotettu, MFD:n karttaruudussa

Hataviestin saapuessa ndytdssa nakyy halytysruutu, joka ilmaisee,
ettd viesti on vastaanotettu. Sen voi lukea alusten valintaikkunan
viestien valilehdessa. Alusten valintaikkunan saa nakyviin
valitsemalla tydkalupalkista Alukset-painikkeen.
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AIS SART

Kun AIS SART (meripelastustransponderi) on aktivoitu, se alkaa
|dhettaa sijainti- ja tunnistustietoja. AlS-laitteesi vastaanottaa nama
tiedot.

Jos kdyttamasi AlS-vastaanotin ei ole yhteensopiva AlS SARTIn
kanssa, se tulkitsee vastaanotetut AlIS SART -tiedot vakiomallisen AlS-
|ahettimen signaaliksi. Karttaan on sijoitettu kuvake, mutta se on AlS-
aluskuvake.

® K

Jos kdyttamasi AlS-vastaanotin on yhteensopiva AlS SARTin kanssa,
AlS SART -tietoja vastaanotettaessa tapahtuu seuraavaa:

AlS SART -kuvake on kartassa paikassa, joka saatiin AIS SARTista.
AlS SART -kuvake on punainen, kun tila on aktiivinen. Se on
testitilassa vihred.

Halytysviesti tulee nakyviin.

Jos sireeni on otettu kdyttdon, halytysviestin jalkeen kuuluu
halytysaani.

- Huomautus: kuvake on vihred, jos vastaanotetut AIS SART -
tiedot ovat testi eivatka aktiivinen viesti.

AIS SART -hdlytysilmoitus

Nayttoon tulee halytysilmoitus, kun tietoja vastaanotetaan AlS SART
-lahettimelta. llmoitus sisaltda AlS SART -lahettimen yksilollisen
MMSI-numeron sekd |3hettimen sijainnin, etdisyyden ja
ohjaussuunnan alukseesi néhden.

Man Overboard

AIS SART Activated
MMSI: 972035505
Latitude: S 36.46561°

Longitude: E 174.83642°
Bearing (°M): 187
Distance (NM): 5.31

Ignore Save waypoint Activate MOB

Voit toimia seuraavilla tavoilla:

Jatd huomiotta
- Halytysaani lakkaa kuulumasta, ja ilmoitus sulkeutuu. Halytys ei
tule uudelleen nakyviin.

- Huomautus: Jos ohitat halytyksen, AIS SART -kuvake jaa
nakyviin karttaan ja AIS SART sailyy Alukset-luettelossa.
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Tallenna reittipiste

- Reittipiste tallentuu reittipisteluetteloon. Taman reittipisteen
nimen edessa lukee MOB AIS SART ja viivan jalkeen SART-
lahettimen yksildllinen MMSI-numero. Esimerkki: MOB AIS SART
- 12345678.

Aktivoi MOB

- Nayttoon vaihtuu zoomattu karttapaneeli, joka on keskitetty
AIS SART -ldhettimen sijainnin mukaan.

- Jarjestelmad luo aktiivisen reitin AlS SART -ldhettimen sijaintiin.

- Huomautus: Jos MOB-toiminto on jo aktiivinen, sen kdyttama
reitti suljetaan ja korvataan uudella AIS SART -ldhettimen
sijaintiin kulkevalla reitilla.

- Huomautus: Jos AlS lakkaa vastaanottamasta AlS SART -
ilmoituksia, AIS SART pysyy Alukset-luettelossa 10 minuuttia sen
jalkeen, kun viimeinen signaali on vastaanotettu.

Alushalytykset

Voit maarittad useita halytyksid, jotka varoittavat maaritettyjen
rajojen sisdlle ilmestyvista kohteista tai ailemmin havaituista
kohteista, jotka poistuvat alueelta.

- Huomautus: Jotta jarjestelma voi ndyttaa vaarallisen kohteen
halytysviesteja, kun se havaitsee vaarallisia kohteita, Vaarallinen
alus -asetuksen on oltava valittuna.

Halytykset

Aktiivinen  Historia | Asetukset
Todellinen tuulennopeus matala OFF 95 (kn)

Polttoainetta jaljelld vahan 4 (L) 93.0 (L)

Polttoainetta jaljella paljon 303 (L) 273.0 (L)

Jarjestelman valvonta
Jannite
¥ Puuttuvat tiedot
+ Alukset
Vaarallinen alus
AlIS-alus kadotettu ON 1.0 (NM)

Viesti alukselta
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Vaaralliset kohteet

AlS-kohteet madritetdan vaarallisiksi Alukset ja seuratut kohteet -
valintaikkunassa (TCPA/CPA-asetukset). Katso kohta "Alukset ja seuratut
kohteet" sivulla 223.

Vaarallisen kohteen hédlytykset

Kun alus kohtaa Alukset ja seuratut kohteet -valintaikkunassa (TCPA/
CPA-asetuksissa) maaritetyn vaarallisen kohteen ja jos vaarallisen
kohteen halytys Halytysasetukset-valintaikkunassa on otettu
kayttdon, vaarallisen kohteen hélytysviesti tulee nakyviin. Viesti-
ikkunassa on kaytettavissa seuraavat vaihtoehdot:

Poista kaytosta, sulkee viesti-ikkunan ja peruuttaa vaarallisen
kohteen halytyksen kaikilta aluksilta. Voit ottaa vaarallisen aluksen
halytyksen uudelleen kayttoon Halytysasetukset-valintaikkunan
kohdassa Alukset.

- Huomautus: Kun kdytostd poisto valitaan, Vaarallisen kohteen
halytys -asetus Halytysasetukset-valintaikkunassa poistetaan
kéytdstd. Kun vaarallisen kohteen hélytys on poistettu kaytdsta,
vaarallisen kohteen halytysviestejd ei anneta vaarallisista tutka-
tai AlS-kohteista.

Ohita, sulkee viesti-ikkunan ja poistaa alusta koskevan halytyksen
kaytosta. Alusta koskeva halytys tulee uudelleen nakyviin, jos
aluksen tila muuttuu, eli aluksesta tulee turvallinen ja sitten
jalleen vaarallinen.

Nayta, sulkee viesti-ikkunan ja avaa karttapaneelin, jossa on
vaarallisen aluksen ponnahdusikkuna. Voit valita aluksen
ponnahdusikkunan karttapaneelissa, jos haluat ndhda AlS-aluksen
tiedot.

AlS-kohdesymbolit ja -kuvakkeet

Symboli LOVET

AlS-kohde, paikallaan oleva tai liikkuva, jos
suuntaviivoja ei ole kaytossa
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Symboli Kuvaus

Vaarallinen AlS-kohde (keltainen). Keltainen vari
nakyy, kun tutkan varit ovat musta/punainen tai
musta/vihrea.

Vaarallinen AlS-kohde (violetti). Violetti vari nakyy,
kun tutkan varit ovat valkoinen/punainen.

nakyy, kun tutkan varit ovat musta/keltainen.

Skaalattu AlS-kohde. Symboli skaalataan aluksen
fyysisen koon mukaan, joka saadaan AlS-tiedoista, jos
kéytettdvissa.

O Vaarallinen AlS-kohde (punainen). Punainen vari

+" | Liikkuva AlS-kohde ennustetulla kurssilla (katkoviiva).
Nayttad suoran viivan, jos kohde kulkee suoraan tai
d AlS-kddnnosnopeustietoja ei ole kdytettavissa.

Q Liikkuva AlS-kohde jdljen kanssa.

Liikkuva AlS-kohde ennustetulla kddnnoksella
0 (perustuu AlS-kdanndsnopeustietoihin).

1 Liikkuva AlS-kohde ennustetulla kddnnoksella
0 (perustuu AlS-kddnndsnopeustietoihin) ja
kdannosjaljella.
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Symboli Kuvaus

Yhdistetty kohde. Kun tutka ja AlS-signaali seuraavat
samaa kohdetta, jérjestelma ndyttda kohteen yhdella
symbolilla. Tama vahentda AlS-symbolien ja
tutkakohteiden maaraa PPI-ndytossa.

Yhdistamistoiminto myds kompensoi toisen kohteen
@ mahdollista hairiotd, esimerkiksi jos tutkakohde on
saaren takana, jarjestelma jatkaa AlS-kohteen
seurantaa ja visualisointia.

- Huomautus: Jarjestelma jatkaa tutkakohteen
analysointia, kun kohdeliitos on aktiivinen.

Valittu AlS-kohde, merkitdén kohdesymbolia
ymparoivalld neliolla.

r Q |
L |
Kadotettu AlS-kohde, merkitdan kohdesymbolin
/@/ paalld olevalla viivalla. Symboli on siind kohdassa,
+.

missa kohde viimeksi havaittiin.

AlS AtoN (navigointiohjeet) -kohdesymboli.

AlS AtoN (navigointiohjeet) -kohdesymboli.

Vaarallinen AIS AtoN (navigointiohjeet) -kohde.
Keltainen vari ndkyy, kun tutkan varit ovat musta/
punainen tai musta/vihred.

Vaarallinen AlIS AtoN (navigointiohjeet) -kohde.
Violetti vari nakyy, kun tutkan varit ovat valkoinen/
punainen.

Vaarallinen AlS AtoN (navigointiohjeet) -kohde.
Punainen vari nakyy, kun tutkan varit ovat musta/
keltainen.

Aktiivisen AlS SARTIn kuvakkeet ovat punaiset.

AIS SART -testikuvakkeet ovat vihreat.
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Aluksen asetukset

Settings ®

= visiket MMSL... 123456789

Kurssiviiva 2min v
(¢) Langaton
Alukset ja Seuratut Kohteet...

#% Verkio Historian pituus il

& Alukset

MMSsI

Kaytetadn oman aluksen MMSI (Maritime Mobile Service Identity) -
numeron syottamiseen jarjestelmaan. Tama numero on sydtettava,
jotta pystyt vastaanottamaan osoitteellisia viesteja AlS- ja DSC-
aluksista. Myds MMSI-numero on sydtettdva, jotta omaa alusta ei
maariteta AlS-kohteeksi.

Kurssiviiva

AlS-aluksille voidaan maarittaa COG-suuntaviivat (kurssi maan
padlld). Suuntaviivan pituus voidaan maarittaa kiintedksi etdisyydeksi
tai osoittamaan matkaa, jonka alus liikkkuu tiettyna aikana.

Lisatietoja oman aluksesi suuntaviivoista on kohdassa "Suuntaviivat"
sivulla 67.

Alukset ja seuratut kohteet

Tama valintaikkuna sisaltaa asetukset seka AlS- etta tutkakohteille.
Tutkakohtaiset asetukset ovat kdytettavissa vain, jos jarjestelmaan on
liitetty sopiva tutka.

- Huomautus: Lisdtietoja tutkakohtaisista asetuksista on
kohdassa "Alukset ja seuratut kohteet" sivulla 208.

Jos laitteeseen on kytketty AlS-laite, kaikki kohteet nakyvat naytossa
oletusarvoisesti. Voit poistaa kaikki kohteet ndkyvista tai suodattaa
kuvakkeet suojausasetusten, etdisyyden ja aluksen nopeuden
mukaan tata asetusta kdyttamalla.
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Maarita talla asetuksella:

Vaaralliset kohteet

- Aika lahimpaan ldhestymispisteeseen — maarita
lahestymisaika, jossa alusta pidetddn vaarallisena.

- Lahin lahestymispiste — maarita |ahin |ahestymispiste, jossa
alusta pidetaan vaarallisena.

Kiinnostavat kohteet — seuraavaa etdisyyttd kauempana olevat
kohteet piilotetaan:

- Kiinnostava alue - vaihtoehdot ovat Automaattinen
(perustuu tutka-alueeseen, jos tutka on kdytettavissa) ja tietyn
etdisyyden sisalld omasta aluksesta.

Suodatus — madritd mitd ja kuinka monta AlS-kohdetta ndytetaan.
Jos kohteiden maara ylittda asetetun maaran, vain
kiinnostavimmat kohteet ndytetdan. Kohteiden seurantaa
tukevissa tutkissa seuraavat kohteiden suodatusasetukset
koskevat myos seurattuja kohteita.

Suodatusasetukset ovat:

- Nayta - kaikki kohteet, vaaralliset kohteet tai ei kohteita.

- AIS-kohteita enintadn - ndyta kaikki AlS-kohteet tai
enimmadismadra AlS-kohteita.

- Piilota hitaammat kohteet — ndyta kohteet, jotka ovat
madritettyd nopeutta hitaampia, tai kaikki kohteet nopeudesta
riippumatta.

- Piilota kadonneet kohteet - piilota kohteet, jotka ovat
kadonneet madritetyksi ajaksi.

Historian pituus

Jalkia kayttamalla voidaan visualisoida kohteen aikaisempia
sijainteja.
Historian pituus madrittdd, kuinka pitkalta ajalta jalked ndytetaan.
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SiriusXM-saa

Navico WM-4 -

merisatelliittivastaanottimen tuki

Merikdyttdon tarkoitettua Navico WM-4 -satelliittisda-/
audiovastaanotinta tuetaan. Kun Navico WM-4 -vastaanotin on
liitetty jarjestelmadsi ja sinulla on asianmukainen SiriusXM®-tilaus,
voit sisallyttda jarjestelmaan SiriusXM®-merisddpalvelut ja SiriusXMe-
radion.

- Huomautus: SiriusXM®-s3d on kaytdssa vain Pohjois-
Amerikassa.

Tietoja SiriusXM °-saasta

> Huomautus: SiriusXM®-sda on kaytdssa vain Pohjois-
Amerikassa.

SirilusXM®-merisddtiedot ovat kdytettavissa, kun jarjestelmadsi on
liitetty tuettu Navicon satelliittisdatietojen vastaanotinmoduuli ja
kun tarvittava tilaus on voimassa.

Kaytettdvissd olevat vaihtoehdot maardytyvat jarjestelmaan liitetyn
satelliittisddtietojen vastaanotinmoduulin ja tilauksen mukaan.

SiriusXM®-sadpalvelu kattaa tiettyja Pohjois-Amerikan sisavesi- ja
rannikkoalueita. Lisatietoja on osoitteessa www.SiriusXM.com/
sxmmarine.

Sirius-tilapaneeli

Kun sdamoduuli on liitettyna jarjestelmaan, voit kayttaa Sirius-
tilapaneelia.
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Settings

() Langaton Vianméaritys

Sirius-tila
ﬁ Verkko
Sirius-tila
Saa tilaus aktiivinen. Saatiedot toimivat.

Audio tilaus aktiivinen. Audio toimii.

Signaalivahvuus: 3/3
Weather status: Aktiivinen
Audiotila: Aktiivinen
ESN: QVRX04MZ
Antenni: Liitetty
Palvelutaso: Avomeri

Diagnosoi

Signaalin vahvuus nakyy tilapaneelissa seuraavasti: 1/3 (heikko), 2/3
(hyva) tai 3/3 (suositeltu). Siind nakyy myos antennin tila, palvelutaso
ja sddmoduulin sahkdinen sarjanumero.

Sirius-saanakyma
Sirius-saa on mahdollista tuoda nékyviin karttaruudussa
tietokerroksina.

Kun saan tietokerros on valittuna, karttavalikossa nakyvat myos
valittavissa olevat sdan asetukset.

A Sademaddrdn vérisavyt
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N 24°03.491
W 81°30.898’

115.5NM, 224 °M
Moderate rain

Pintahavainnot

Myrskykuvake

Tuulimerkki

Merenpinnan lamp®otilan (SST) varisavyt
SST-véripalkki

m m O N @

Saatietojen nayttaminen

Jos ponnahdusikkunat ovat kaytdssa, voit valita sadkuvakkeen, joka
nadyttaa perustiedon havainnosta. Kun valitset ponnahdusikkunan,

havainnosta ndytetdan tarkempia tietoja.

Convective storm MLBIO
" Observation time: 18.22

Cloud top height: 6000 meters

The storm is moving at 8 kn WSW.

Saatiedot voi tuoda ndyttddn myos valikosta valitsemalla
sadkuvakkeen ja valikkokohdan Info — Sdamerkki.

Paikallinen saa
Paikallinen saa -valintaikkuna ndyttaa nykyisen sijaintisi saan ja
saaennusteen.

Paikallinen saa

6h To Pe Lla Su *Ma Ti
9' Miami/Ft. Lauderdale (Hollywood/M... Florida

Pr tion: 20% UV: Low (L 27oc ‘
» Cloud: Broken & Partly Cloudy Night
’ 4 kn
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Saaasetukset
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Takaisin

Nakyma

Tkonit

Merialueet

Animoi

Lapinakyvyys

Saadasetukset

Nakyma-asetukset

Sademddrd
Sademadaran tyyppi ja voimakkuus ilmaistaan eri varisavyilld. Tummin
vari osoittaa suurinta voimakkuutta.

Sade Varit muuttuvat valilla vaaleanvihrea (kevyt sade)
- keltainen - oranssi - tummanpunainen
(voimakas sade)

Lumi Sininen

Sekoitus Vaaleanpunainen

Merenpinnan limpétila (SST)

Voit ndyttda SST:n joko varisdvyind tai tekstina.

Jos valitset varikoodit, SST-varipalkki ndkyy ndytén vasemmalla
puolella.

Voit madrittaa varikoodit SST:n ilmaisemiseen. Katso kohta "Virikoodien
sddtdminen” sivulla 230.

Ennusteen aallokkotiedot

Ennusteen aallonkorkeuksia voidaan ilmaista vareilla. Korkeimmat
aallot ovat tummanpunaisia ja matalimmat sinisia.

Voit méadrittda varikoodit aallonkorkeuden ilmaisemiseen. Katso
"Virikoodien sédtdminen” sivulla 230.

Tuuliennustenuolet
Tuuliennustenuolet voi ndyttaa tai poistaa nakyvista sadpaneelissa.

Tuulimerkit

Tuulimerkkien kddntyminen ilmaisee suhteellisen tuulen suunnan, ja
sen loppupdd ndyttdd, mistd suunnasta tuulee. Alla olevassa kuvassa
tuulee luoteesta.

Tuulimerkin padssa oleva pienten ja suurten vékdsten yhdistelma
ilmaisee tuulen nopeuden.
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Nolla solmua / méadrittelematdn tuulen suunta

Pieni vakanen = 5 solmua

©
/\O Suuri vékdnen = 10 solmua

Nuolivékdnen = 50 solmua

Jos tuulimerkin padssd on 5 ja 10 solmun vékasten yhdistelmd,
laskemalla ne yhteen saat tuulen kokonaisnopeuden. Alla olevassa
esimerkissa on 3 suurta vakdstd ja 1 pieni vakdnen = 35 solmua, seké
1 nuolivékdnen ja 1 suuri vakdnen = 60 solmua.

>, a

Tuulen nopeus: 35 solmua Tuulen nopeus: 60 solmua

Saakuvakkeet

Saatavilla on useita sadkuvakkeita, joiden avulla voidaan nadyttaa
nykyinen tai ennustettu saa.

Valitsemalla kuvakkeen voit ndyttad tarkemmat saatiedot.

Pintahavainnot

666 Trooppisen myrskyn seuranta: mennyt (harmaa) -
nykyinen (punainen) - tuleva (keltainen)

665 Hirmumyrskyn (luokka 1-5) seuranta: mennyt
(harmaa) - nykyinen (punainen) - tuleva (keltainen)

l-l-ﬂ_—‘ Trooppisen hairidn/matalapaineen seuranta: mennyt
(harmaa) - nykyinen (punainen) - tuleva (keltainen)

@G TF  Myrskyn tiedot
o Salamointi

A Seurantakehyksen sijainti ja varoitus

U Merialueen sijainti
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Merialue

Valitusta tilauksesta riippuen SiriusXM-palvelut sisaltavat
Yhdysvaltojen ja Kanadan merialueiden saatiedostusten kayton,
avomerialueita lukuun ottamatta.

Voit valita merialueen ja tarkastella sen ennustetta. Voit myds valita
merialueen nykyiseksi kiinnostavaksi alueeksi, jolloin saat
ilmoituksen mahdollisista sdavaroituksista kyseiselld alueella.

Trooppiset tiedotteet

Voit lukea trooppisia tiedotteita, mukaan lukien tietoja trooppisista
sadolosuhteista. Nédma tiedotteet ovat saatavilla koko Atlantin ja
ltdisen Tyynenmeren alueella.

Varikoodien saataminen

Takaisin

Lammin SST

27°C

|
. Kylma SST
4°C

Maks. aallonkork.

3.0m

Minimi aallonkorkeus

0.0m

Voit maarittdd merenpinnan lampétila-alueen (SST) ja
aallonkorkeuden vérikoodit.

Lampatila [dmpimien arvojen yldpuolella ja kylmien arvojen
alapuolella ndytetddn tummemman punaisena ja sinisend.
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Enimmaisarvoa korkeammat arvot ndytetddn tummemman
punaisena. Vahimmadisarvoa matalammilla aalloilla ei ole varikoodia.

Animoitu saagrafiikka
Kayttdon kytkemdsi sddtiedot tallennetaan. Naitd tietoja voidaan
kdyttdd menneiden tai tulevien sddolojen animointiin. Jarjestelmassa
kdytettdvissa oleva tietomaara riippuu sadaktiviteetin maarasta -
mitd monimutkaisempaa se on, sitd vahemman aikaa animoinnille
jaa.
Voit animoida menneen tai tulevan riippuen kdyttdonotetusta
sadndkymasta:
Sademaéaran tietokerroksen avulla voit animoida menneen ja
ainoastaan tehda oletuksia ldhitulevaisuuden sadolosuhteista.
Varikoodatun aallonkorkeuden tietokerroksen avulla voit
animoida tulevan (ennusteet).

Kun toiminto on aktivoitu, nykyisen graafisen animoinnin aika on
nakyvissa paneelissa.

Aika: +3 hours y p
Lapinakyvyys

Saataa tietokerroksen lapindkyvyytta.

SiriusXM-s&a | HDS Pro Kayttdjan ohjekirja | 231



232

Saahalytykset

Voit maarittaa salama- tai myrskyhalytykset laukeamaan, kun
olosuhteet ovat tietyn etaisyyden paassa aluksestasi.

Voit myds madrittda halytyksen vakavana sadennustehalytyksens,
joka annetaan valitsemallasi merialueella.

Kansallinen sddpalvelu maarittdd sddvahdin. Kun sadvahdin halytys
on kaytdssa, halytys laukeaa, kun alus on saapumassa sadvahdin
alueella tai on sielld.

Settings

“ * @ Kartta Asetukset...

=3 Kaiku\uo’ Halytykset
|
Aktiivinen  Historia | Asetukset!
Puuttuvat tiedot OFF

4saa

Salamointi ON 5 (NM)

5 (NM);
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Monitoiminayton etaohjaus

Kauko-ohjauksen vaihtoehdot
Monitoimindyttdd voidaan ohjata etdna seuraavin tavoin:

alypuhelimella tai tabletilla, joka on yhdistetty samaan Wi-Fi®-
hotspotiin kuin monitoiminayttd/-ndytot

alypuhelimella tai tabletilla, joka on yhdistetty Wi-Fi®-tukiasemana
toimivaan monitoimindyttoon

- Huomautus: Turvallisuussyistd joitakin toimintoja ei voi ohjata
kauko-ohjaimella.

Lowrance-mobiilisovellus

Voit ladata Lowrance: Fishing & Navigation -sovelluksen Apple®
App Store®- ja Google Play® -kaupoista.

= Huomautus: Mobiilisovellus on valinnainen lisdtoiminto, eika se
vaikuta nayttoyksikdn normaaliin toimintaan. Tarkista
sovelluskaupan kuvauksesta, onko sovellus yhteensopiva
mobiililaitteesi kanssa.

Kun yhteys on muodostettu, sovelluksella voi

Rekisterdi ndyttoyksikko.

Tarkastele ja lataa tuotedokumentaatiota.

Luo ja synkronoi reittipisteitd, reitteja ja jalkia.

Tutustu kiinnostaviin paikkoihin (POI).

Seuraa vesiliikennetta ja saata.

Peilaa ja ohjaa ndyttoyksikkda mobiililaitteella.

Tilaa Premium-karttoja.

Lataa ja ota kdyttdon ndyttdyksikdn ohjelmistopaivityksia.

- Huomautus: Tietojen synkronointi pilvipalvelujen kanssa
ndytto- tai mobiililaitteesta edellyttdd Internet-yhteytta.

- Huomautus: Yhdistd suoraan mobiililaitteeseen Wi-Fi®-
yhteydelld kdyttdmalld ndyttdyksikdn hotspot-toimintoa ndyton
peilausta ja hallintaa varten.
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Langattomaan tukiasemaan yhdistaminen

Jos yhdistat puhelimen/tabletin ja monitoimindyton (-naytot)
samaan langattomaan tukiasemaan, voit hallita kaikkia saman
verkon monitoimindyttdja puhelimella/tabletilla.

@lLink vl T 14:00 7 -
{ Settings Wi-Fi
— Foz
Wi-Fi \@
v NavicoGuests 8= @
CHOOSE A NETWORK...

NavicoPrivate a =

Settings

Yhdistd Internettiin... Yhdistetty jo
Halytykset

Yhdistd Puhelin/Tabletti...
Yksikot

Bluetooth

Langaton Bluetooth-asetukset

Verkko Sisddnrakennettu WiFi ON

Alukset WiFi-verkot Yhdistetty - NavicoGuests

: : isaanrak ON
Sl Sisddnrakennettu Hotspot

Tukiasemana toimivaan
monitoiminayttoon liittaminen

Jos kaytossasi ei ole Wi-Fi®-verkkoa, voit kytked puhelimen tai
tabletin suoraan monitoimindyttéon.
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Settings ®

Yhdista Internettiin... Yhdistetty jo
6\ Halytykset
Yhdista Puhelin/Tabletti...

'i"" Yksikot

Yhdista Puhelin/Tabletti
((‘)) Langaton t
Verkon nimi (SSID)

Salasana

Lataa Link-sovellus IOS tai Android

jarjestelmaan hallitaksesi verkon laitteita
D veneellasi.

& Appstore P> Google Play
Sulje

Monitoimindyton verkkonimi (SSID) nakyy kdytettavissa olevana
verkkona puhelimessa/tabletissa.

Wi-Fi®-yhdistettyjen kauko-ohjaimien
hallinta
Voit muuttaa kdyttétasoa ja poistaa Wi-Fi®-yhdistettyja kauko-

ohjaimia.
Settings ®

((,)) lerisgtian Hotspot-asetukset Elite-Ti2

Tallennetut hotspotit
ﬁ Verkko

B uksd
Hallintalaitteet

Nimi Salli aina Valinnat

ONEPLUS A6003 - Yhdistetty >

Salli aina  ON

Katkaise yhteys
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Puhelimen kaytté monitoiminayton
kanssa

Tietoja puhelinintegraatiosta
Kun yksikkéon yhdistetdan puhelin, voit

lukea ja ldhettaa tekstiviesteja

nahda soittajan saapuvissa puheluissa.
iPhone®-rajoitukset:

Kun puhelin on yhdistetty monitoimindyttdon, vain saapuvat
puhelut ja vastaanotetut viestit ovat kdytettdvissa.
Monitoimindytosta ei voi ldhettdd viesteja. iPhone® ei tue viestien
lahettamista liitetyista Bluetooth®-laitteista.

Puhelimen yhdistaminen ja pariliittaminen

- Huomautus: Puhelimen yhdistaminen monitoimindyttéon
edellyttds, ettd puhelimen Bluetooth®-ominaisuus on kdytdssa.

- Huomautus: Jos haluat pariliittdd puhelimen toisen puhelimen
ollessa pariliitettyna monitoimindyttdon, katso ohjeet kohdasta
"Bluetooth-laitteiden hallinta" sivulla 241.

= Huomautus: Yhdista aina monitoimindytdsta puhelimeen, ei
toiseen suuntaan.

Kayta tyokalupalkin puhelinkuvaketta puhelimen yhdistamiseksi
monitoimindyttdon. Kun kuvake valitaan, tapahtuu seuraavaa:

Monitoimindyton Bluetooth®-ominaisuus kytkeytyy kayttoon.
Bluetooth®-valintaikkuna avautuu. lkkunassa on luettelo kaikista
kantoalueella olevista Bluetooth®-laitteista.
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Settings

() Langaton Bluetooth

Bluetooth laitteet
ﬁ Verkke
Bluetooth laitteet

Galaxy A5 (2016)

OnePlus 6

Muut laitteet -kohdassa olevan puhelimen pariliittaminen:
Valitse pariliitettava puhelin ja noudata puhelimen ja
monitoiminayton ohjeita.

Kun pariliitos on tehty, puhelin siirtyy valintaikkunan Liitetyt

laitteet -osioon.

Pariliitetyn puhelimen yhdistaminen:

Valitse puhelin, johon haluat muodostaa yhteyden.

Kun puhelin ja yksikkd on yhdistetty,
‘c aloitussivulla nékyy puhelinkuvake.

Puhelimen viestit ja ilmoitukset tulevat nyt ndkyviin
monitoiminayttoon.

Puhelimen yhteyden katkaiseminen
yksikosta

1. Avaa Langattomien toimintojen asetukset -valintaikkuna.

2. Valitse Bluetooth®-laitteet-vaihtoehto.

3. Valitse yhdistetty puhelin pariliitettyjen laitteiden luettelosta.

4. Valitse Katkaise yhteys -vaihtoehto, jos haluat, ettd puhelin
muistetaan tulevia yhteyksid varten. Vaihtoehtoisesti voit valita
Unohda-asetuksen, jos et aio yhdistda puhelinta endd
mydhemmin.
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Bluetooth®-puhelimen

uudelleenyhdistaminen

Tama toimenpide koskee puhelinta, joka on yhdistetty jo

aikaisemmin.

Ennen kuin suoritat toimenpiteen, puhelimen Bluetooth®-

toiminnon ja puhelimen nédkyvyyden on oltava kdytossa. Myos

yksikdn puhelinpariliitoksen on oltava kdytossa.

1. Valitse puhelinkuvake tydkalurivilld. Nayttdén avautuu
Bluetooth®-laitteiden valintaikkuna.

2. Valitse valintaikkunassa puhelin.

3. Valitse Yhdista-toiminto.

Kun puhelin ja yksikkd on yhdistetty, aloitussivulla ndkyy
puhelinkuvake.

Puhelimen ilmoitukset

Kun puhelin ja yksikkd on pariliitetty ja yhdistetty, voit ndyttaa
puheluhistorian ja viestiluettelon painamalla puhelinkuvaketta.

Viestit = Puhelut

+4747 24 Sep 2018 20:42:06

N

PUHELIN

Linda 24 Sep 2018 20:40:53

+4747 24 Sep 2018 20:37:18

Suodata

Asetukset Pois

Uusi viesti...

Viestiluettelossa nakyy oletusarvoisesti kaikki viestit. Luetteloon
voidaan suodattaa nakyviin vain ldhetetyt tai vastaanotetut viestit.

Tekstiviestin luominen

= Huomautus: Téama toiminto ei ole kaytettavissa iPhone®-
puhelimissa.

Uuden tekstiviestin luominen:
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Valitse Viesti-valintaikkunasta Uusi viesti -vaihtoehto.

Tekstiviestiin tai puheluun vastaaminen:
Valitse viesti tai puhelu, johon haluat vastata.

Uusi viesti

Tyhja viesti

Can't talk now, I'm fishing.
Uusi viesti » Hooked up, call me later.
I'm out on the boat.

I'm out on the boat, call you back later.

On the water right now.

Tulevaan puheluun vastaaminen

Kaikkiin puheluihin on reagoitava puhelimella, joko vastaamalla tai
hylkdamalla ne.

Voit vastata saapuvaan puheluun tekstiviestilla (ei iPhone®-
puhelimissa).

Viestiasetukset
Voit maarittad viestipohjia ja sen, kuinka halytykset ndytetadn
Asetukset-valintaikkunassa.

Asetukset

Muokkaa viestipohjia ...
Asetukset » Hlytyksen tyyppi
Ponnahdu:

halytys

Puhelut ja viestit

Puhelimen vianmaaritys

iPhone®-puhelimeen yhdistaminen ei onnistu
Kun monitoimindyttd yrittdd ensimmaisen kerran yhdistaa iPhone®-
puhelimeen, saattaa esiintyd seuraavia virheita:

yhteyden muodostaminen ei onnistu ja ndyttéon ilmestyy viesti,

jonka mukaan puhelimeen ei voi yhdistaa
puhelimen luettelossa ei ole oikeaa monitoimindytdn nimea.
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Jos néin tapahtuu, kokeile seuraavaa:

Kaynnistd monitoimindyttd ja puhelin uudelleen.
Tarkista, ettd puhelinta ei ole yhdistetty muihin Bluetooth®-

laitteisiin.
Aseta iPhone® manuaalisesti sallimaan monitoimindyton
ilmoitukset:
il N Telenor & 16:45 % . wil N Telenor & 16:46 % =)
< Settings Bluetooth ¢ Bluetooth  HDS-12 Carbon
Bluetooth ‘
Forget This Device
Now discoverable as “ xooox iPhone”.
MY DEVICES »
Bose Mini SoundLink Not Connected (i) Show Notifications c
HDS-12 Carbon Not Connected (§ -
Sync Contacts c
Misc

Puuttuvat ilmoitukset
Puhelimen yhteysprofiilin oletusasetus on Auto.

Yhteysprofiiliksi tulee asettaa vaihtoehtoinen, jos jokin seuraavista
tapahtuu:

Puhelin on yhdistetty ja halytystyypiksi on mdadritetty
ponnahdusikkuna tai ilmoitus, mutta halytysta ei joko tule
lainkaan tai se on pahasti viivastynyt.

Puhelin on yhdistetty, mutta puhelimessa ei ole danta puhelun
aikana.

Bluetooth laitteen tiedot

Ninr

MAC-osoite:

Tyyppi:
Puhelin

Connection profile

Unohda Connect Peruuta

Katso ohjeet laitteen tietojen ndyttamiseksi kohdasta "Bluetooth-
laitteiden hallinta” sivulla 241.

Katso ohjeet puhelinilmoitusten halytysasetusten muuttamiseksi
kohdasta "Viestiasetukset" sivulla 239.
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Tekstiviestit nakyvat iPhone®-puhelimessa, mutta eivat
monitoimindytossa

Tarkista, ettd tekstiviestisovellus ei ole avoinna ja aktiivisena iPhone®-
puhelimessa.

Bluetooth-laitteiden hallinta

Kantoalueella olevat Bluetooth-laitteet ndytetaan Bluetooth-
laitteiden valintaikkunassa. Katso "Bluetooth®-asetukset” sivulla 247.
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Tyokalut ja asetukset

Tdssd luvussa kasitelldadn tyokaluja ja asetuksia, jotka eivat kuulu
nimenomaisesti mihinkaan sovelluspaneeliin.

Sovelluksen asetuksista l6ytyy tietoja kyseisen sovelluksen luvusta.

Tassd luvussa kuvattuja vaihtoehtoja voi kdyttaa valitsemalla
tyokalupalkki tai asetukset aloitussivulta.

Tyokalupalkki
Tassa luvussa kuvataan tyokalupalkin valikoita ja asetuksia.
Tyokalupalkki nakyy aloitussivulla. Aloitussivulle paaset painamalla

Sivut/Koti-painiketta. Voit tarkastella tydkalupalkin valikoita
vierittamalla tydkalurivia.

Reittipisteet

p.gm’w:;mg Sisdltaa reittipisteiden, reittien ja jalkien valintaikkunat, joita
kdytetdan naiden kayttajan maarittdmien kohteiden hallintaan.

Halytykset

Aktiivisten ja menneiden halytysten valintaikkunat. Siséltad myos
Halytysasetukset-valintaikkunan, jossa on vaihtoehdot kaikille
kdytossa oleville jarjestelman halytyksille.

Alukset
Tila-luettelossa on seuraavien alustyyppien tila ja kdytettdvissa
* olevat tiedot:
KAUPPA . AlS
DSC

Viestien valilehdessa nakyvat muilta aluksilta saadut viestit ja
ilmoitukset. Naet lisatietoja valitsemalla viestin luettelosta.

Katso lisdtietoja kohdasta "AlS" sivulla 215.

Info

Sisaltda kaytettavissa olevien vuorovesiasemien vuorovesitiedot,
matkan ja moottorin tiedot matkan valintaikkunassa ja
valintaikkunan, jossa on auringon ja kuun tiedot kyseiselle paivalle ja
sijainnille.
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Varastointi

Paasy tiedostonhallintajarjestelmaan. Kaytetaan yksikon sisdisen
muistin ja liitettyjen tallennusvalineiden sisallon hallintaan.

Puhelin

Kaytetaan puhelimen yhdistamiseksi monitoiminayttoon. Katso
kohta "Puhelimen kdyttd monitoimindytdn kanssa" sivulla 236.

Store

Yhdistaa Navico-verkkokauppaan. Kaupassa voit selata tuotteita,
tehda ostoksia, hankkia toimintojen avaimia, ladata yhteensopivia
karttoja jarjestelmaan ym.

- Huomautus: Ominaisuuden kdyttd edellyttdd, ettd laite on
yhdistetty internetiin. Katso "Internetin kdyttd" sivulla 5.

Asetukset

Jarjestelmaasetukset

- Settings ®
* ol Jérjestelma Kieli Suomi
s Aluksen asetukset...

‘ﬁ Toiminnot
@ Palvelut
i}? Navigointi Aika...

Pikanappaimet...
@ Kartta EE
. Datumi...

Tekstikoko Normaali v

Nappédinaanet

Kaikuluot: R p
aikuluotain Koord.jérjestelma

Polttoaine Eranto Manuaalinen: 19° v

Satelliitit...

Halytykset

Palauta oletukset...
" Yksikot

Kieli
Kaytetddn tassa yksikossad kdytettavan kielen valintaan.

Aluksen asetukset
Kaytetdan veneen fyysisten tietojen madrittdmiseen.
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Tekstin koko
Tassa kohdassa madritetdaan, minka kokoisena teksti ndkyy valikoissa
ja valintaikkunoissa.

Néppdinddnet
Asetuksella saddetddn ndppdimen painalluksesta kuuluvan dénen
voimakkuus.

Aika
Madrita aika-asetukset sekad aika- ja paivamaaramuodot aluksen
sijaintiin sopiviksi.

Pikandippdimet
Maéérittaa pikandppdinten toiminnot.

Langattoman kauko-ohjaimen pikapainikkeet
Aseta toiminnot langattoman kauko-ohjaimen painikkeille.

Datumi

Useimmat paperiset merikartat perustuvat WGS84—-datumiin, jota
kdytetddn myos HDS Pro—laitteessa.

Jos kdyttamasi merikortit perustuvat johonkin toiseen datumiin,
sinun tulee maarittaa laitteen datumi samaksi kuin kdyttamiesi
merikorttien datumi.

Koordinaattijéirjestelmd
Leveys- ja pituusasteina ilmoitettujen koordinaattien muotoa voi
sadtad usealla eri koordinaattijdrjestelmalla.

Eranto

Magneettinen eranto on tosipohjoisen ja magneettisen pohjoisen
erotus ja vaihtelee maantieteellisten alueiden kesken. Paikalliset
hdiriot kuten rautamalmiesiintymat aiheuttavat muutoksia
paikallisesti.

Tilassa AUTO jarjestelma muuntaa magneettisen pohjoisen
automaattisesti tosi pohjoisen lukemaksi. Valitse MANUAALINEN jos
haluat syottaa paikallisen erannon itse.
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Satelliitit
Aktiivisten satelliittien tilasivu.

Differentiaalisen sijainnin WAAS-korjaus (ja EGNOS) voidaan asettaa
ON-tai OFF-tilaan.

Restore defaults (Palauta oletusasetukset)
Tassd kohdassa voit valita, mitka asetukset palautetaan alkuperdisiin
tehdasasetuksiin.

A Varoitus: Valittuina olevat reittipisteet, reitit ja jaljet
poistetaan pysyvasti.

Lisdasetukset
Tdssd voidaan maarittaa lisdasetukset ja se, miten jarjestelma ndyttad
erilaisia kayttoliittymatietoja.

Rekisterdinti
Opastaa laitteen rekisterdinnissa.

Laitteen tiedot
Nayttad tata yksikkoa koskevat tekijanoikeustiedot,
ohjelmistoversion ja tekniset tiedot.

Tuki-vaihtoehto avaa sisddnrakennetun Service Assistant -
sovelluksen, josta on lisatietoa kohdassa "Huoltoraportti” sivulla 259.

Palvelut
Taman avulla voit siirtya palveluita tarjoaville sivustoille.

Navigointi
Kdytetddn navigointiasetusten maarittamiseen. Katso "Navigointi"

sivulla 81.

Langattomien toimintojen asetukset
Tassd kohdassa maaritetdan langattomien toimintojen asetukset.
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Settings ®

< Kaikuluotain Yhdisté Internettiin... Yhdistetty jo

@ Autopilotti Yhdista Puhelin/Tabletti...
Bluetooth

iﬂ Polttoaine
Bluetooth-asetukset

'\ Halytykset

Sisaanrakennettu WiFi
J= visikst WiFi-verkot Yhdistetty -
((.)) Langaton Sisaanrakennettu Hotspot ON
Hotspot-asetukset
Verkko
Tallennetut hotspotit
Alukset Hallinnan kayttooikeudet

Simulaattori Lisatoiminnot

Yhdistd langattomaan tukiasemaan
Kaytetaan langattomaan tukiasemaan yhdistamiseen.

Kun yhteys on muodostettu, teksti ndyttaa langattoman tukiaseman
nimen (SSID).

Vaihda takaisin liitdntdpisteeksi

Yhdistaa yksikdn takaisin tukiasemaan ja kytkee sen irti
langattomasta tukiasemasta.

Tama asetus on kadytettdvissa vain, jos yksikkd on yhdistetty
langattomaan tukiasemaan.

Yhdistd puhelin/tabletti
Kaytetaan puhelimen tai tabletin yhdistamiseksi monitoimindyttoon.
Katso "Monitoimindyton etdohjaus” sivulla 233.

Kauko-ohjaimet

Kun langaton laite (alypuhelin tai tabletti) on yhdistetty, sen tulisi
nakya Remote controllers (Kauko-ohjaimet) -luettelossa. Jos valitset
Salli aina -asetuksen, laite pystyy muodostamaan yhteyden
automaattisesti eikd salasanaa tarvitse antaa uudelleen. Tastd
valintaikkunasta voit myos katkaista laiteyhteyden niiden laitteiden
osalta, joita et enda tarvitse.

Langattomat laitteet
Tassd valintaikkunassa nakyvat kaytettavissa olevat langattomat
laitteet.

Voit tuoda ndyttdoon lisdtietoja valitsemalla laitteen.
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Tallennetut hotspotit
Nayttda langattomat tukiasemat, joihin yksikkd on aikaisemmin
yhdistetty.

Lisdasetukset
Ohjelmistossa on tydkaluja vianmaaritysta ja langattoman verkon
madritysta varten.

DHCP Probe

Langattomassa moduulissa on IP-osoitteet maarittava DHCP-
palvelin. Kaikki verkon monitoiminadytot ja laitteet saavat oman
osoitteensa. Jos kayttdymparistdon integroidaan muita laitteita,
kuten 3G-modeemi tai satelliittipuhelin, myds muut verkon laitteet
voivat toimia DHCP-palvelimina. Jotta kaikki verkon DHCP-
palvelimet |6ytyvat helposti, dhcp_probe voidaan suorittaa
yksikdstd. Samassa verkossa voi olla kerrallaan kdytdssa vain yksi
DHCP-laite. Jos toinen laite 16ytyy, poista sen DHCP-ominaisuus
kaytostd, jos mahdollista. Lisatietoja on laitteen ohjeissa.

= Huomautus: Iperf ja DHCP Probe ovat vianmaaritystydkaluja
kéyttdjille, jotka tuntevat verkon terminologian ja kokoonpanon.
Navico ei ole kyseisten tyokalujen alkuperdinen valmistaja, eika
se tarjoa tukea niiden kéyttoon.

Iperf

Iperf on yleinen verkon suorituskykya mittaava tydkalu. Silld voidaan
testata aluksen langattoman verkon suorituskykyd, jotta heikkoudet
ja ongelmat voidaan tunnistaa. Sovellus on asennettava tablettiin, ja
sitd on kaytettava tabletilla.

Laitteessa on otettava kdyttdon Iperf-palvelin ennen testin
aloittamista tabletilla. Kun sivulta poistutaan, Iperf sammuu
automaattisesti.

Bluetooth
Ottaa kéyttdon sisadnrakennetun Bluetooth-toiminnon.

Bluetooth®-asetukset

Avaa Bluetooth®-valintaikkunan. Tdssa valintaikkunassa nakyy
Bluetooth®-laitteet.

Tyokalut ja asetukset | HDS Pro Kayttdjan ohjekirja | 247



248

- Huomautus: Kun parilitos on muodostettu, laitteeseen on
my6s muodostettava yhteys.

Valitse kohde Liitetyt laitteet -luettelosta, niin ndyttddn avautuu
Bluetooth®-laitteen tiedot -valintaikkuna. Siina voit

- ndyttaad laitteen tiedot.
- yhdistdd, katkaista yhteyden tai poistaa laitteen laiteluettelosta.

Bluetooth laitteen tiedot

MAC-osoite:
Tyyppi:

Puhelin

Connection profile

Auto

Unohda Connect Peruuta

Sisd@dnrakennettu Wi-Fi®

Valitsemalla tdman asetuksen voit ottaa sisdisen Wi-Fi®-yhteyden
kdyttdon tai poistaa sen kaytosta.

Wi-Fi®-yhteyden poistaminen kdytostd vahentdd yksikon
virrankulutusta.

Verkkoasetukset

Settings

iﬂ Polttoaine Info
Laitteen nimi

5\ Halytykset

Autokonfigurointi
'I- Yksikét
Datalahteet...

Langaton :
Vaimentaa...

Verkko Laitelista

Alukset Vianmaaritys

Simulaattori NMEA2000

Verkkoinfo
Nayttad verkon perustiedot.
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Laitteen nimi
Nimi kannattaa madrittaa jarjestelmissa, joissa on useampi kuin yksi
samantyyppinen ja -kokoinen laite.

Autokonfigurointi

Autokonfigurointi etsii kaikki laitteeseen yhdistetyt ldhteet. Jos
kullekin tietotyypille on saatavilla useampi kuin yksi lahde, valinta
tehdaan sisaisen prioriteettiluettelon mukaan.

- Huomautus: Tama valinta on useimmille kokoonpanoille paras
tapa maarittaa kdytettdvissa olevat tietolahteet.

Tietoldhteet

Tietolahteet toimittavat jarjestelmaan reaaliaikaisia tietoja. Jos laite
on yhdistetty useampaan kuin yhteen samoja tietoja toimittavaan
|ahteeseen, kdyttdja voi valita ensisijaisen lahteen.

Varmista ennen ldhteen valinnan aloittamista, etta kaikki ulkoiset
laitteet ja verkot on yhdistetty ja niihin on kytketty virta. Manuaalista
valintaa tarvitaan yleensa vain, kun samoille tiedoille on useampi
kuin yksi ldhde ja automaattisesti valittua lahdetta ei haluta kayttaa.

Vaimennus

Jos tiedot vaikuttavat virheellisilta tai liian ailahtelevilta, niitd voidaan
vakauttaa vaimentamalla. Kun vaimennus on poistettu kaytosta,
tiedot esitetaan raakamuodossa ilman vaimennusta.

Vaimennus

Suunta

Kurssi maan paalla

Nopeus maan paalla

Suhteellinen tuuli
Tosituuli

Aluksen nopeus
Syvyys

Attitude Roll
Attitude Pitch

L S N N N

Vuorovesi 2 min

Tallenna Peruuta

Laiteluettelo
Valitsemalla laitteen tastd luettelosta, saat ndkyviin lisdtietoja ja
vaihtoehtoja laitteesta.
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Kullekin laitteelle voi maarittdd oman numeron maaritysasetuksissa.
Maérita verkon identtisille laitteille yksildlliset numerot, jotta yksikkd
voi erottaa ne toisistaan. Valitsemalla Data (Tieto) saat ndkyviin kaikki
laitteesta ldhtevat tiedot.

- Huomautus: Useimmissa tapauksissa muiden valmistajien
tuotteille ei yleensad pysty maarittdmaan numeroa.

- Huomautus: Laiteluettelo ndyttad vain NMEA 2000° -laitteet, ei
Ethernet-laitteita.

Vianmddritys
Vianmadritystiedoista on hy&tya verkon ongelmien tunnistamisessa.

NMEA 2000°
Antaa tietoja NMEA 2000° -vdyldn toiminnasta.

- Huomautus: Seuraavat tiedot eivadt aina ilmaise ongelmaa, joka
voidaan ratkaista verkkoasettelun tai liitettyjen laitteiden ja
niiden verkkotoiminnan vahaisilld muutoksilla. Rx- ja Tx-virheet
kuitenkin ilmaisevat todennakoisesti fyysisen verkon ongelmia,
jotka voidaan ratkaista korjaamalla paate, lyhentamalld rungon
tai liitdntdjen pituuksia tai véhentdamalla verkkosolmujen
(laitteiden) maaraa.

Vianmaaritys

NMEA 2000 UDB
Vaylén tila - Bus off
Rx-ylivuodot - 0
Rx-ylitykset - O

uDB
Nayttad tietoja Ethernet-toiminnasta.
Vianmaaritys

NMEA 2000 + UDB

NMEA 2000° -asetusten mddrittdminen
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Reittipisteen vastaanotto
Sallii reittipisteiden vastaanottamisen laitteista, jotka lahettavat
reittipisteitd NMEA 2000° -verkon kautta.

Reittipiste vastaanotetaan, kun se luodaan toisessa laitteessa, jos
seuraavat asetukset on tehty:

Vastaanottava laite — Vastaanota reittipiste -asetuksen on oltava
ON ennen kuin reittipiste luodaan Idhettavassa laitteessa.
Lahettdva laite — Laheta reittipiste -asetuksen on oltava kdytdssa
ennen kuin reittipiste luodaan.

Reittipisteen lahetys
Tama asetus antaa laitteen ldhettaa reittipisteen toisille laitteille
NMEA 2000° -verkon kautta.
Reittipiste ldhetetdan, kun se luodaan, jos seuraavat asetukset on
tehty:
Lahettdva laite — Laheta reittipiste -asetuksen on oltava kdytdssa
ennen kuin reittipiste luodaan.
Vastaanottava laite — Vastaanota reittipiste -asetuksen on oltava
ON ennen kuin reittipiste luodaan Idhettavassa laitteessa.

Taustavalon synkronointi
Valitse tdma vaihtoehto, jos haluat sallia kirkkauden synkronoinnin
samaan verkkoon kytkettyjen ndyttoyksikkojen valilla.

NMEA 0183°:n mddrittdminen

NMEA 0183 -portit on maaritettava liitettyjen laitteiden nopeuteen
sopiviksi. Ne voidaan myos maarittad lahettdmaan vain
vastaanottavien laitteiden edellyttdmat lauseet.

Reittipisteen vastaanotto
Valitse tdma asetus, jos NMEA 0183° -verkon kautta reittipisteita
luova ja vieva laite voi siirtaa tietoja suoraan yksikkoon.

Sarjaportit

Maarittad NMEA 0183€ -liitdnnan siirtonopeuden ja protokollan.
Siirtonopeus tulee maarittad vastaamaan NMEA 0183°® -tuloon ja -
lahtoon kytkettyja laitteita.
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Sarjaulostulo
Valinnalla maaritetadn, lahetetaanko tiedot Tx-linjoja pitkin. Lisdksi
valinta mahdollistaa lahtolauseiden luettelon muokkauksen.

Valitut Iahtolauseet

Tassa luettelossa voidaan maarittaa muille laitteille NMEA 0183° -
portin kautta lahetettavat lauseet. NMEA 0183° -verkon rajallisen
kaistanleveyden vuoksi vain tarvittavat tiedot kannattaa ottaa
kayttoon. Mitd véhemman lauseita valitaan, sitd nopeampi on
lauseiden lahetysnopeus.

Ethernet/Wi-Fi®

NMEA 0183° -tietovirta lahetetaan Wi-Fi®- tai Ethernet-yhteyden
kautta ja sitd voi kayttaa tableteilla ja tietokoneilla. Valintaikkuna
tarjoaa IP- ja porttitiedot, joita yleensa tarvitaan sovelluksen
maaritykseen kolmannen osapuolen laitteisiin.

- Huomautus: Muut monitoimindytdt eivat voi purkaa nditd
tietoja takaisin NMEA 0183®.een ja kdyttaa tietoja lahteend. Jotta
voit jakaa tietoja, fyysinen NMEA 2000°- tai NMEA 0183°® -yhteys
tarvitaan silti.
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Halytykset

Halytysjarjestelma
Jérjestelma suorittaa jatkuvia tarkastuksia vaarallisten tilanteiden ja
jarjestelmavikojen varalta jarjestelman ollessa kdynnissa.

Viestityypit
Viestit on luokiteltu sen mukaan, kuinka raportoitu tilanne vaikuttaa
alukseen. Seuraavia vérikoodeja kdytetaan:

Vari Tarkeys

Punainen Kriittinen halytys
Oranssi Tarked halytys
Keltainen Vakiotason halytys
Sininen Varoitus

Vihred Kevyt varoitus

Halytyksen ilmoitus

Halytystilanteesta ilmoitetaan seuraavasti:
Nayttoon ilmestyy halytysviesti.
Halytyskuvake vilkkuu.

Jos sireeni on otettu kayttdon, halytysviestin jalkeen kuuluu
halytysaani.

Yksittdisen halytyksen otsikkona nakyy hélytyksen nimi. Lisaksi
ndytossa nakyvat halytyksen lisatiedot.

Jos useampi kuin yksi halytys on aktiivisena samaan aikaan,
ponnahdushélytys pystyy ndyttdmaan kolme halytysta. Halytykset
nakyvat luettelossa esiintymisjarjestyksessa niin, etta viimeisena
annettu halytys nakyy ylimpana. Muut halytykset ndkyvat halytysten
valintaikkunassa.
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Viestin hyvaksyminen
Halytysikkunassa nakyvat viestin hyvaksymisasetukset vaihtelevat
halytyksen mukaan:

Close (Sulje). Asettaa halytyksen tilan hyvaksytyksi. Sireeni/
summeri sammuu ja halytysikkuna poistuu. Halytys pysyy
kuitenkin aktiivisena halytysluettelossa, kunnes halytyksen syy
poistetaan.

Disable (Pois kdytostd). Poistaa nykyisen halytysasetuksen
kaytosta. Halytys ei tule uudelleen ndkyviin ellet ota halytysta
takaisin kayttoon Halytysasetukset-valintaikkunassa.

Viestissd ja sireenissa ei ole aikakatkaisua. Ne pysyvat aktiivising,
kunnes ne kuitataan tai kunnes viestin aiheuttanut tekija on korjattu.

Halytysasetukset
Halytyssireenin voi ottaa kayttdon ja poistaa kaytosta
halytysasetusten valintaikkunassa.

Sieltd voit avata myds Asetukset-valintaikkunan, jossa voit ottaa
kaikki jarjestelman halytykset kdyttoon tai poistaa ne kaytosta.

Settings

@ Autopilotti Asetukset...
Halytysaani sallittu
» iﬂ Polttoaine

o\ Halytykset

Halytys-valintaikkunat

Halytys-valintaikkunat aktivoidaan Halytysasetukset-valintaikkunassa
tai valitsemalla halytyspainike tydkalupalkissa.

Halytykset

Aktiivinen  Historia | Asetukset

Ei GPS-sijaintitietoa ON

Matalan veden syvyysraja ON 5.0 (m)

Syvén veden syvyysraja OFF  30.0 (m)
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Huolto

Ennaltaehkaiseva huolto

Yksikossa ei ole huollettavia osia. Siksi kdyttdjan hoidettavana ei ole
monia ennalta ehkdisevid huoltotoimenpiteitd.

Liittimien tarkistaminen

Tyonnad liitinpistokkeet liittimeen. Jos liitinpistokkeissa on lukko tai
asentoavain, varmista, etta se on oikeassa asennossa.

Nayttoyksikon puhdistaminen
Nayton puhdistaminen:

Nayton puhdistuksessa on kdytettdva mikrokuituliinaa tai
pehmeda puuvillaliinaa. Liuota ja poista suolajagémat runsaalla
vedelld. Suolakiteet, hiekka, lika ja muut vastaavat saattavat
naarmuttaa suojapinnoitetta, jos puhdistusliina ei ole riittdvan
marka. Suihkuta laitteelle makeaa vetta ja pyyhi kuivaksi
pehmedlld mikrokuitu- tai puuvillaliinalla. Ald paina liinalla
pyyhkiessasi.

Kotelon puhdistaminen:
Kayta lammintd vettd, jossa on hiukan astianpesuainetta tai
muuta nestemaista pesuainetta.

Hankaavat puhdistusaineet tai liuottimia (asetoni, mineraalitarpatti
jne)) sisédltavat tuotteet, happo, ammoniakki tai alkoholi saattavat
vaurioittaa ndyttdd ja muovikoteloa. Valta niiden kdyttoa.

Noudata seuraavia kieltoja:
Al3 kayta vesisuihkua tai painepesuria.

Kosketusnayton kalibrointi

- Huomautus:Varmista ennen kalibrointia, ettd ndyttd on
puhdas ja kuiva. Al4 kosketa nayttdd, ellei jarjestelma kehota
tekemaan niin.

Joissakin tapauksissa kosketusnaytto on kalibroitava uudelleen. Voit
kalibroida kosketusnayton uudelleen seuraavasti:

1. Sammuta laite.
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2. Pida reittipistepainiketta painettuna ja kdynnista laite.
3. Pida reittipistepainiketta edelleen painettuna kdynnistymisen
aikana, kunnes kalibrointindytto sulkeutuu.

NMEA®-tiedonkeruu

Kaikki NMEA® TCP -yhteyden kautta ldhetetyt sarjan Idhtolauseet
kirjataan samaan sisdiseen lokitiedostoon. Taman tiedoston voi
viedd tarkasteltavaksi huoltoa ja vianmaaritysta varten.

Tiedoston enimmaiskoko on madritetty etukdteen. Lokitiedoston
sallittu koko saattaa olla rajoitettu, jos jarjestelmadn on lisdtty paljon
muita tiedostoja (tallenteita, musiikkia, kuvia, PDF-tiedostoja).
Jarjestelma kirjaa lokiin niin paljon tietoja kuin tiedostojen
kokorajoitus sallii. Rajan tultua vastaan jarjestelma alkaa korvata
vanhimpia tietoja.

NMEA®-lokitiedostojen vienti
NMEA®-|okitiedoston voi vieda Tallennustila-valintaikkunassa.

Lokitietokannan valinnan jalkeen ndyttdon tulee kehote, jossa
pyydetdan valitsemaan kohdekansio ja tiedoston nimi. Lokitiedosto
kirjoitetaan valittuun sijaintiin hyvaksynnan jalkeen.

Ohjelmistopaivitykset

Muista varmuuskopioida kaikki mahdollisesti tarkedt kayttajatiedot
ennen yksikon paivityksen aloittamista.

Asennettu ohjelmisto ja ohjelmistopaivitykset

Laitteen tiedot -valintaikkunassa nakyy laitteeseen asennetun
ohjelmiston ohjelmistoversio (A).

Jos yksikkd on yhdistetty internetiin, valintaikkunassa nakyy myos
saatavilla olevat ohjelmistopaivitykset (B).
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Services are update available
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Serial number
Navigation 17010010
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Sonar

Fuel

Screen

Alarms
CZone version

Units

Ohjelmiston pdivittaminen, kun yksikko on yhteydessa
internetiin

Jos yksikkd on yhteydessa internetiin, jarjestelma tarkistaa yksikon ja
liitettyjen laitteiden ohjelmistopdivitykset automaattisesti.

- Huomautus: Jotkin ohjelmistotiedostot voivat olla suurempia
kuin yksikdn sisdisen muistin vapaa tila. Téssa tapauksessa sinua
kehotetaan asettamaan muistikortti tai USB-muistilaite
yksikkoon.

= Huomautus: Al3 siird ohjelmistopéivitystietoja karttakortille.

= Huomautus: Al3 sammuta laitetta tai etalaitetta, ennen kuin
pdivitys on valmis tai saat kehotuksen kdynnistaa laitteen
uudelleen.

Jarjestelma ilmoittaa, jos uusia ohjelmistopdivityksid on saatavilla.
Voit my&s kdynnistdd pdivityksen manuaalisesti Paivitykset-
valintaikkunasta.
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Laitteen tiedot
HDS-16 Carbon

104

Viivakoodi
1701001

Kartat
Sisalion D

Paivitykset
Viimeksi tarka:
|

Download

1

Ohjelmiston paivittaminen tallennuslaitteelta
Ohjelmistopdivityksen voi ladata osoitteesta .

www.lowrance.com

Siirrd pdivitystiedosto(t) yhteensopivalle tallennuslaitteelle ja kytke
tallennuslaite sitten yksikkoon.

= Huomautus: Ala siird ohjelmistopéivitystietoja karttakortille.
Vain taman yksikon paivittaminen:

-+ kdynnista yksikkd uudelleen, jotta paivitys kdynnistyy
tallennuslaitteelta.

Taman yksikon tai liitetyn laitteen pdivittaminen:
- Valitse paivitystiedosto valintaikkunasta.

= Huomautus: Ald sammuta yksikkoa tai liitettyd laitetta, ennen
kuin paivitys on valmis tai saat kehotuksen kdynnistaa laitteen
uudelleen.

Tallennustila
- @
& H
Reittipisteet aikutallentee Siirrot
4 = Omat tiedostot
B Gribs
"W Tallenteet

# W Wallpaper

/W transfer
HDS_Live-bsp4-61.develop.109-Standard-1.upd

Operator manual.pdf
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Huoltoraportti

Jarjestelmassa on sisdinen Service Assistant -toiminto, joka luo
raportin laitteesta. Huoltoraporttia kaytetaan teknisten
tukipyyntojen apuna.

Siind voi olla myds tietoa verkkoon tai verkkoihin liitetyista laitteista.
Raportti sisdltad ohjelmistoversion, sarjanumeron ja asetustiedoston
tiedot.

Jos soitat tekniseen tukeen ennen raportin luomista, voit syottaa
tapahtumanumeron, joka auttaa seurannassa. Voit littda raporttiin
ndyttdkuvia ja lokitiedostoja.

- Huomautus: Raportin liitteiden enimmaiskoko on 20 Mt.

Raportti voidaan tallentaa tallennusvélineeseen ja lahettaa
tukipalveluun sahkopostitse.

Voit myds ladata sen suoraan, jos kdytdssasi on Internet-yhteys.

Laitteen tiedot

HDS-16 Carbon Loader-sovellus

Kielipaketti

Sarjanumero

Copyright..

Viivakoodi
Tuki...

Kartat Luo raportti

Sisallon 1D - 5322C3050
Tarkista saatavilla olevat paivitykset

Jarjestelmatietojen varmuuskopiointi

Suosittelemme ottamaan kdyttdjan tiedoista ja jarjestelmaasetusten
tietokannoista varmuuskopiot saanndllisesti.
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Reittipisteet

Tallennustila

o 2 1l

e -

Reittipisteet aikutallentet Siirrot
- <> Omat tiedostot Yksityiskohdat - reittipisteet, reitit, Jaljet ja tripit )
«& Asetukset tietokanta Reittipisteet

Poistetut reittipisteet

Reitit

Poistetut reitit

Jéljet

Trippi

Kaytetty tila 349.3 kB
Vapaa tila 163.0 GB

< Thermal log

Vie... Vie alue... Poista kaikki Tyhjenna

Tallennustila-valintaikkunan Reittipisteet-vaihtoehdon avulla voi
hallita kayttdjatietoja.

Vie kaikki reittipisteet
Vientitoimintoa kdytetaan kaikkien reittipisteiden, reittien, jalkien ja
matkojen vientiin.

- Huomautus: Tallennustilan vientitoiminnon avulla tiedot voi
viedd muistikortille. Aseta sen jalkeen muistikortti toiseen
laitteeseen ja tuo tiedosto valitsemalla se.

= Huomautus: Al3 kiyté karttakortteja tietojen tuomiseen/
viemiseen.

Vie alue
Vie alue -asetuksella valitaan alue, jonka tietoja viennissa kdytetaan.

1. Valitse Vie alue -vaihtoehto.
2. Madrita alue vetamalld rajausruutua.
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Valitse valikosta vientivaihtoehto.
Valitse tiedostomuoto.
Voit vieda tietoja muistikortille valitsemalla vientivaihtoehdon.

v vwhw

Huomautus: Tallennustilan Vie alue -toiminnolla voi vieda
tietoja muistikortille. Aseta sen jalkeen muistikortti toiseen
laitteeseen ja tuo tiedosto valitsemalla se.

= Huomautus: Alé kéyté karttakortteja tietojen tuomiseen/
viemiseen.

Tyhjennd kdyttdjdtiedot

Poistetut kdyttdjatiedot pysyvat yksikdn muistissa, kunnes tiedot
tyhjennetdan. Jos poistettuja, tyhjentdmattomia kdyttdjatietoja on
runsaasti, tyhjennys voi parantaa jarjestelman suorituskykya.

- Huomautus: Kun kdyttdjatiedot on poistettu ja/tai tyhjennetty
muistista, niitd ei voi enda palauttaa.

Vientimuoto
Vientia varten on kaytettavissa seuraavia muotoja:

Kayttdjatietojen tiedoston versio 6

Kaytetddn reittipisteiden, reittien ja varitettyjen jalkien vientiin.
Kayttdjatietojen tiedoston versio 5

Kaytetddn vietdessa reittipisteitd ja reittejd, joilla on standardoitu
UUID-tunnus. Sen kéytto on erittdin luotettavaa ja helppoa.
Tietoihin kuuluu muun muassa reitin luontiaika ja -paivamaara.
Kayttdjatietojen tiedoston versio 4

Sopii parhaiten tietojen siirtoon jarjestelmasta toiseen, silld versio
sisaltad kaikki lisdtiedot, joita jarjestelmat tallentavat eri kohteista.
Kayttdjatietojen tiedoston versio 3 (syvyyden kanssa)
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Tata versiota on syyta kdyttda siirrettdessa kayttdjatietoja
jarjestelmastd vanhaan tuotteeseen.

Kdyttajatietojen tiedoston versio 2 (ilman syvyyttd)
Tata versiota voidaan kayttaa siirrettdessa kayttajatietoja
jarjestelmastd vanhaan tuotteeseen.

GPX (GPS Exchange, ilman syvyyttad)

Tatd muotoa kdytetadn yleisimmin verkossa. Sen avulla tietoja
voidaan jakaa useimpien GPS-jarjestelmien valilla. Kayta tata
muotoa, jos olet siirtdmdssa tietoja toisen valmistajan
tuotteeseen.

Asetusten tietokannan vieminen

Voit vieda kéyttajan asetukset Tallennustila-valintaikkunassa olevan
Asetusten tietokanta -vaihtoehdon avulla.

Tallennustila

|\ 4

* Vientiasetukset
Re Valitse kohdekansio...

<% Omat tiedostot <% Omat tiedostot

-8 Asetukset tietoka4
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Kolmannen osapuolen laitteiden
integrointi

Useita kolmannen osapuolen laitteita voidaan liittaa yksikkoon.
Sovellukset nakyvat erillisissa paneeleissa tai integroituina muihin
paneeleihin.

Jarjestelman pitdisi automaattisesti tunnistaa NMEA 2000° -
verkkoon yhdistetty laite. Jos ndin ei tapahdu, ota ominaisuus
kayttdon Jarjestelmdasetukset-valintaikkunan lisdasetuksissa.

Kolmannen osapuolen laitetta kdytetddn valikoilla ja valintaikkunoilla
muiden paneelien tapaan.

Tdssd kayttooppaassa ei ole erityisia kdyttdohjeita kolmannen
osapuolen laitteille. Lisdtietoja ominaisuuksista ja toiminnoista on
kolmannen osapuolen laitteen mukana toimitetussa
dokumentaatiossa.

SmartCraft VesselView -integrointi

Kun yhteensopiva Mercury Marine VesselView -laite tai VesselView
Link on NMEA 2000 -verkossa, moottoreita voi valvoa ja ohjata
yksikosta kdsin.

Kun toiminto on kaytdssa myds lisdasetusikkunassa:

Mercury-kuvake lisatdan aloitussivulle. Kun valitset sen, moottorin

laitepaneeli tulee nakyviin.

Voit muokata, mitéa tietoja ndytetaan laitepaneelissa. Katso "Mittarit"

sivulla 139.

Mercury-asetusikkuna lisdtdan. Voit sen avulla muuttaa moottorin

asetuksia.

Mercury- ja alushallintapainikkeet lisataan hallintapalkkiin:

- Kun painat Mercury-painiketta, moottorin ja aluksen tiedot
naytetaan.

- Kun painat aluspainiketta, moottorinohjain tulee nakyviin.

Kun ominaisuudet ovat kdytdssd, ndyttd saattaa pyytda kayttdjalta
perusmaaritystietoja.
Saat lisatietoja VesselView-kdyttdohjeesta ja moottorin valmistajalta.
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FLIR®-kameran ohjaus

Jos Ethernet-verkossa on kaytettdvissa yhteensopiva FLIR® M -sarjan
kamera, voit ndyttaa videon ja ohjata kameraa jarjestelmasta.

Kun yhteys on muodostettu yhteensopivaan FLIR®-kameraan,,
valikko sisdltaa paasyn FLIR®-kameran ohjaukseen.

- Huomautus: Voit aloittaa kameran ohjauksen mistad tahansa -
yksikostd, joka on liitetty Ethernet-verkkoon.

Yhteyden muodostaminen FLIR®-videokameraan

Kun videopaneeli on aktiivinen, yksikkd tunnistaa yhteensopivan
FLIR®-kameran automaattisesti, jos se on kdytettdvissa Ethernet-
verkossa.

= Huomautus: Kun Ethernet-verkkoon on liitetty DHCP-palvelin,
FLIR®-kamera pitda maarittad, ja silla pitaa olla staattinen IP-
osoite, ennen kuin yhteys voidaan muodostaa. Ohjeita tietyn
FLIR®-kameramallin madrityksestd on FLIR®-dokumentaatiossa.

- Huomautus: Ethernet-verkkoon voidaan liittaa vain yksi FLIR®-
kamera.

Kun videopaneeli aktivoidaan, jarjestelma alkaa etsia yhteensopivaa
FLIR®-kameraa Ethernet-verkosta.

Katkaistut yhteydet ilmaistaan paneelissa. Voit muodostaa yhteyden
uudelleen valitsemalla merkinnan.

Kun yhteys on muodostettu, valikko siséltda padsyn FLIR®-kameran
ohjaukseen.

- Huomautus: \Voit aloittaa kameran ohjauksen mistd tahansa
yhteensopivasta yksikdstd, joka on liitetty Ethernet-verkkoon.

FLIR®-kameran panorointi ja kallistus

Kun yhteys FLIR®-kameraan on muodostettu, panorointi- ja
kallistuspaneelin painikkeet nakyvat videopaneelissa. Kameran
panorointia ohjataan vasemmalla ja oikealla nuolipainikkeella.
Kameraa kallistetaan yla- ja alanuolipainikkeilla.

Voit ohjata kameraa valitsemalla jokin paneelin nuolipainikkeista.
Kamera jatkaa liikkumista niin kauan, kun painat painiketta.
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FLIR®-videokuvan zoomaus
Voit zoomata videokuvaa kayttamalld zoomauspaneelin painikkeita.

Kaytettavissa on kaksi zoomausvaihtoehtoa valitsemastasi FLIR®-
kameran ldhteen asetuksesta riippuen:

Digitaalinen zoomaus

Kaytettdvissd vain, kun kamera on infrapunatilassa. Tassa tilassa
zoomaus esitetddn tasoina (0-, 2- ja 4-kertainen zoomaus).
Jokainen zoomauspainikkeen painallus suurentaa tai pienentaa
zoomaustasoa.

Optinen zoomaus

Kaytettdvissd pdivanvalotilassa. Tassa tilassa kamera jatkaa
zoomausta niin kauan, kun painat zoomauspaneelin painiketta.

FLIR®-kameran kotisijainti

Voit maarittad nykyisen panoroinnin ja kallistuksen kameran
kotisijainniksi.

Voit mydhemmin palata tdhan kamerasijaintiin nopeasti.

FLIR®-kameran ldhdeasetukset
FLIR®-kamera sisaltdd sekd paivanvalo- ettd infrapunavideoldhteet.

Kun infrapunaldhde on valittuna, seuraavat asetukset ovat
kéytettdvissa:

Vaihda vdripaletti

Siirtyy FLIR®-videon I&dhteen véripalettien valilla. Kukin paleteista
maarittaa eri varin eri lampdtilaan.

Vaihda polariteetti

Kaantaa varipaletin.

Suzuki®-moottorin integrointi

Jos Suzuki® C-10 -mittari tai Suzuki®-moottorin liitdntdanturi on
kéytettdvissa NMEA 2000° -verkossa, moottoreita voi valvoa
yksikosta kasin.

Kun toiminto on kaytdssd myds lisdasetusikkunassa:

Suzuki®-kuvake lisataan aloitussivulle. Kun valitset sen, moottorin
laitepaneeli tulee nakyviin.

Voit muokata, mitd tietoja naytetdan laitepaneelissa. Katso "Mittarit"
sivulla 139.
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Saat lisatietoja moottorin kayttdohjeesta tai valmistajalta.

Yamaha®-moottoritietojen integrointi

Jos yhteensopiva Yamaha®-liitdntakaapeli on liitetty NMEA 2000° -
verkkoon, moottoreita voi valvoa yksikosta kasin.

Kun toiminto on kaytdssd myds lisdasetusikkunassa:

Yamaha®-kuvake lisgtaan aloitussivulle. Kun valitset sen,
moottorin laitepaneeli tulee nakyviin.

Voit muokata, mitd tietoja naytetdan laitepaneelissa. Katso "Mittarit"
sivulla 139.

Jos Yamaha®-jarjestelmassa on Troll Control -tuki, hallintapalkkiin
lisataan uistelupainike. Télla painikkeella voit ottaa uistelun
hallinnan kayttdon tai poistaa sen kdytosta sekd sdataa
uistelunopeutta.

Saat lisdtietoja moottorin kdyttdohjeesta tai valmistajalta.

BRP®-moottorin integrointi

Jos BRP®-moottorin hallintapaikka on kdytettavissa NMEA 2000° -
verkossa, BRP®-moottoreita voi valvoa ja ohjata yksikdsta kdsin. Kun
toiminto on kaytettavissd, BRP®-kuvake lisatdan aloitussivulle.

Enintdan kahta hallintapaikkaa ja neljad moottoria tuetaan.
Kun toiminto on kaytdssa myds lisdasetusikkunassa:

BRP®-kuvake lisataan aloitussivulle. Kun valitset sen, moottorin
laitepaneeli tulee nakyviin.

Voit muokata, mita tietoja ndytetdan laitepaneelissa. Katso "Mittarit"
sivulla 139.

BRP®-asetusikkuna lisataan. Voit sen avulla muuttaa moottorin
asetuksia.

BRP®-painike lisatadn hallintapalkkiin. Kun valitset sen,
moottorinohjain tulee nakyviin. Ohjaa moottoreita
moottorinohjaimella.

Saat lisatietoja moottorin kdyttdohjeesta tai valmistajalta.

FUSION-Link™ -integraatio

Jarjestelman kautta voi ohjata jarjestelmaan liitettyja yhteensopivia
FUSION-Link™-laitteita.

FUSION-Link™-laitteet nakyvat ylimaaraisina lahteind audiotoimintoa
kdytettdessa. Ylimaaraisia kuvakkeita ei ole kdytettavissa.
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Lisdtietoja on kohdassa "Audio” sivulla 210.

BEP® CZone® -integrointi

Yksikko voidaan integroida BEP® CZone® -jarjestelman kanssa. Sita
kdytetddn aluksen hajautetun séhkojdrjestelman ohjaamiseen ja
valvontaan.

CZone®-kuvake on kaytettdvissa aloitussivun tydkalupalkissa, kun
CZone®-jdrjestelma on kaytettavissad verkossa.

CZone®-jérjestelman mukana toimitetaan erillinen kayttdopas .

CZone*-digitaalikytkimen hallintapalkki
CZone®-digitaalikytkentdlaite voidaan kytked NMEA 2000® -verkkoon
ja maarittaa ohjattavaksi monitoimindyton hallintapalkista.
Digitaalikytkentdpalkki ndkyy hallintapalkissa automaattisesti, kun
CZone®-digitaalikytkentdlaite on madritetty osaksi hallintapalkkia.
Ohjeet laitteen maarittamiseksi hallintapalkkiin 16ytyvat CZone®-
digitaalikytkentalaitteen dokumentaatiosta.

Digitaalikytkimien konfiguraatio -valintaikkuna
Digitaaliset CZone®-kytkentalaitteet voi poistaa kaytdsta
digitaalikytkimien maaritysten valintaikkunassa.

Settings

L+ Jarjestelms Satelliit...

Palauta oletukset...
ﬁ Toiminnot

Lisatoiminnot...

& 2
Lisaasetukset

in sulkeminen

ne

Digitaaliset kytkimet

DIGITAALIKYTKIMIEN KONFIGURAATIO

Poista valinta niista laitteista, jotka haluat poistaa hallintapalkista.
Jos haluat poistaa kaikki CZone®-laitteet hallintapalkista, valitse Ei
mitaan.
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CZONE

Close

268

Verkkoon voi littda useita kytkentdlaitteita. Jos valitset kerralla
ndytettavaksi enemman laitteita kuin on sallittu, jarjestelma ilmoittaa
viestilld, ettd enimmaismaara on saavutettu.

CZone*-digitaalikytkimen hallintapalkki
Jos digitaalinen CZone®-kytkentélaite on madritetty ja asennettu
asianmukaisesti, sitd voi kdyttaa hallintapalkista.

Hallintapalkin painikkeet
Painike ilmaisee kytkimen tilan.

_ Pois (musta)
Kytkin on pois paaltd.

Kaytossa (sininen)
Kytkin on paalla.

-O:  Interior Lights

Virhe (punainen)
On tapahtunut kytkin- tai tiedonsiirtovirhe.

6 Interior Lights

Tiedonsiirtovirhe

Jos monitoimindytdn ja digitaalisen CZone®-kytkentalaitteen valilld
tapahtuu tiedonsiirtovirhe, hallintapalkissa ndytetdan virheilmoitus.

CZone®-ndakyman avautuminen estetty kdynnistyksen
yhteydessa

Koko ndytdon CZone®-ndkyma on nyt oletusarvoisesti estetty
avautumasta kdynnistyksen yhteydessa. Jos se avautuu yksikdssasi ja
haluat, ettei niin tapahdu, voit kytked automaattisen avautumisen
kdynnistyksen yhteydessd pois kdytdsta CZone®-asetusten
valintaikkunasta.

Settings

& ﬁ Verkko Aseta akku tayteen...
o3
Nayta kdynnistettaessa
Bl & e
S Taustavalo

CZone

Aseta DIP-kytkin... 00000000

s Simulaattori

CZone® -kojelauta

Kun CZone® on asennettu ja sen asetukset on madritetty,
laitepaneeleihin lisdtdan CZone®-kojelauta.
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Paneelissa vaihdetaan kojelaudasta toiseen pyyhkdisemalla
paneelissa vasemmalle tai oikealle tai valitsemalla kojelaudan
valikosta.

CZone®-kojelaudan muokkaaminen

Voit mukauttaa CZone®-kojelauttaa muuttamalla kunkin mittarin
tietoja. Kdytettavissa olevat muokkausasetukset madraytyvat mittarin
tyypin ja sen mukaan, mita tietoldhteitd jarjestelmaan on liitetty.

Lisatietoja on kohdassa "Mittarit" sivulla 139.

Power-Pole®-ankkurit

“POWER-POLE™> Power-Pole®-ankkureita voi ohjata veneeseen asennetulla C-
Monster™-ohjausjarjestelmalla ja yksikolla. Power-Pole®-ankkurit on
ensin yhdistettava pariliitoksella yksikkddn kayttamalld molemmissa
tuotteissa olevaa langatonta Bluetooth®-tekniikkaa.

Power-Pole®-ohjaimet

Kun Bluetooth® on otettu kayttddn, Power-Pole®-painike on
kdytettdvissa hallintapalkissa. Valitse se nayttadksesi Power-Pole®-
ohjaimen.

Katso ohjeet Bluetooth®-laiteparien muodostamiseen kohdasta
"Bluetooth®-asetukset" sivulla 247.

Jos haluat yhdistaa kaksi Power-Pole®-ankkuria, katso myos kohta
"Kahden Power-Pole®-ankkurin parittaminen" sivulla 270.

Q
S
a
.
o
=
e)
a

Kun Power-Pole®-ohjaintaulu on avattuna, jarjestelméa muodostaa
yhteyden yhdistettyihin Power-Pole®-ankkureihin. Ohjainpainikkeet
ovat kdytettdvissd, kun yhteys on vahvistettu.

Power-Pole®-ohjaintaulussa on ohjauspainikkeet jokaiselle yksikkddn
yhdistetylle Power-Pole®-ankkurille.

Jos painat AUTO-painikkeita yhden kerran, jarjestelma nostaa ja
laskee Power-Pole®-ankkurit automaattisesti kokonaan ylos tai alas.
Manuaalisilla nosto- ja laskupainikkeilla voit nostaa ja laskea Power-
Polet haluamallesi korkeudelle.
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Yhden Power-Pole®-ankkurin ohjaintaulu  Kahden Power-Pole®-ankkurin ohjaintaulu

Kahden ankkurin ohjaintaulussa voit nostaa ja laskea Power-Pole®-
ankkureita erikseen. Synkronointipainiketta (lenkkien kuva)
painamalla voit ohjata kumpaakin Power-Pole®-ankkuria niin, etta
Auto-painikkeita tai manuaalisia nosto- ja laskupainikkeita tarvitsee
painaa vain kerran.

Pysy yhdistettynd

Voit avata Power-Pole®-asetusten valintaikkunan painamalla Power-
Pole®-ohjaintaulun asetuspainiketta. Asetuksissa voit valita, etté laite
on jatkuvasti yhteydessa kaikkiin siihen yhdistettyihin Power-Pole®-
ankkureihin.

- Huomautus: Kun valitset Pysy yhdistettynd -vaihtoehdon,
ohjaimet ovat nopeasti kdytettavissd, mutta ankkureita ei voi
kéyttdd samaan aikaan toisesta yksikosta. Poista tdma valinta, jos
haluat muodostaa yhteyden muista yksikoista.

Power-Pole®-asetusten valintaikkunassa on myos mahdollisuus lisata
tai poistaa Power-Pole®-ankkureita. Téma vaihtoehto avaa saman
Bluetooth®-laitteiden valintaikkunan, jonka avasit langattomien
asetusten valintaikkunasta. Katso "Bluetooth®-asetukset" sivulla 247.

Kahden Power-Pole®-ankkurin parittaminen

Jos veneeseen on asennettu kaksi Power-Pole®-ankkuria, niistd ensin
yhdistetysta tulee automaattisesti Port (Paapuuri) ja toisesta
Starboard (Tyyrpuuri) Power-Pole®-ohjaimiin.

Power-Pole®-ankkurit voidaan vaihtaa toisin pdin, mutta niiden
yhteys on ensin purettava. Taman jalkeen aseta Bluetooth® pois
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padltd ja laita Bluetooth® uudelleen paélle Wireless settings
(Langattomien toimintojen asetukset) -valintaikkunassa. Kun
Bluetooth® on otettu uudelleen kayttdon, jatka Power-Pole®-
ankkurien yhdistamista oikeassa jarjestyksessa.

ITC-valaistus

ITC-valo-ohjain voidaan yhdistad NMEA 2000 -verkkoon ja
maarittaa siten, ettd aluksen valaistusta voidaan ohjata
monitoimindyton hallintapalkista.

Lisdtietoja ohjaimen asennuksesta on ITC-valo-ohjaimen
dokumentaatiossa.

ITC-valo-ohjaimen kdyttoonotto / kaytosta poisto

Settings
» Q Jérjestelma Satelliitit...

Palauta oletukset...
ﬁ Toiminnot

& Palvelut

Lisdasetukset

Lisatoiminnot...

Digitaali

ITC Lighting ON Marittas, naytetaanko ITC Lighting-toiminnot.

Maarittaa, naytetaanko autopiloti

Kun ITC-valo-ohjain on asennettu ja yhdistetty NMEA 2000° -
verkkoon, sen pitdisi ndkya hallintapalkissa. Jos se ei ndy
hallintapalkissa, voit ottaa sen kdyttéon Lisdasetukset-
valintaikkunassa.

Voit myds poistaa ITC-valaistuksen kdytdsta Lisdasetukset-
valintaikkunassa.
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ITC-valaistuksen hallintapalkki

LIGHTING

/

Lighting iF

A Alueenhallintapainike

B Vaihda alueita painamalla painiketta. Ndytettavaa aluetta
ohjataan alla olevilla painikkeilla.

C Alueen valojen kirkkaudensaato.

D Ottaa kdyttddn / poistaa kdytdsta Nopea valkoinen -tilan.
Valitse tdm4, jos haluat muuttaa kaikki lukitsemattomat ja
aktiiviset alueet heti valkoisiksi. Valitse uudelleen, jos
haluat palauttaa kaikki alueet edelliseen tilaan.

E Alueen valojen varinsdato.
Sytyttdd/sammuttaa alueen valot.

G Valitse, jos haluat madrittad alueen valojen tilan:
Varihdivytys
Musiikin synkronointi

Ei yhteytta
Jos monitoimindytdn ja ITC-valo-ohjaimen valilld on yhteysongelma,
siitd ndytetdan viesti hallintapalkissa.
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NMEA 2000® RGBW -valaistus

A Varoitus: KAYTTAJAN VASTUULLA ON KAYTTAA
LAITETTA KAIKKIEN SOVELLETTAVIEN LAKIEN,
ASETUSTEN JA MAARAYSTEN MUKAISESTI. Navico ei
vastaa sakoista, rangaistuksista tai vahingoista, jotka
aiheutuvat aluksen valaistuksen muuttamiseen
liittyvastd osavaltion laista tai paikallisesta laista tai
asetuksesta. Noudata paikallista merilainsdaadantda ja
merenkulkusdadoksid varmistaaksesi, etta valaistus on
vaatimustenmukainen.

RGBW-valaistuksen ohjain voidaan yhdistdad NMEA 2000° -verkkoon
ja madrittaa siten, ettd aluksen valaistusta voidaan ohjata
monitoimindyton (MFD) hallintapalkista. Uusien sadtimien avulla
kayttdjd voi mukauttaa valaistuksen varid, saataa kirkkautta,
synkronoida valot musiikin kanssa, luoda erilaisia valaistustiloja seka
hallita ja synkronoida itsendisesti aluksen useita valaistusalueita.

Valaistuksen ohjaimen ottaminen kdyttoon ja
poistaminen kaytosta

Kun valaistuksen ohjain on yhdistetty NMEA 2000°® -verkkoon, se
nakyy hallintapalkissa. Jos se ei ndy hallintapalkissa automaattisesti,
varmista, ettd ohjain tukee NMEA 2000° -standardia tai tarkista,
nakyykd ohjain laiteluettelossa.

Voit ottaa valaistuksen ohjaimen kdyttddn tai poistaa sen kdytdstd
manuaalisesti valitsemalla Settings > Advanced settings >
Features (Asetukset > Lisdasetukset > Ominaisuudet), ja ota
kayttdon/poista kaytdstd RGBW Lighting (RGBW-valaistus).

- * Settings

’O System Advanced...

Advanced Settings

Controls which Digital Switching configuration is used.

RGBW Lighting ON Controls whether RGBW Lighting features are shown.
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Ei yhteytta
Jos monitoimindytdn ja valaistuksen ohjaimen valilla on
yhteysongelma, siitd ndytetaan viesti hallintapalkissa.

NMEA 2000 RGBW?® -valaistuksen hallintapalkki

LIGHTING

LIGHTING ®-

A
]
Q
&
&

Cabin Off  : — E
S Dock

Underwater
Green :

I H
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Close button (Sulkemispainike) — piilottaa
hallintapaneelin.

Manage Lights button (Valojen hallinta -painike) — avaa
Manage Lights (Valojen hallinta) -valintaikkunan.

Off (Sammuta) — sammuttaa valotilan valot.
White (Valkoinen) — muuttaa valotilan valot valkoisiksi.

Valotilat/Kaikki valot -luettelo:
Tarkastele kaytettdvissa olevia valotiloja napauttamalla
Scenes (Valotilat) -painiketta.
Tarkastele kaytettavissa olevia valoja napauttamalla All
lights (Kaikki valot) -painiketta.

Ellipsis icon (Ellipsikuvake) — avaa Manage Scene
(Valotilan hallinta) -valintaikkunan.

Color preview (Varin esikatselu) — ndyttda valotilalle
valitun varin.

All lights button (Kaikki valot -painike) — avaa luettelon
alueista, joita yksittaiset valaistuslaitteet seuraavat. Kun se
on valittu, kuvake ndkyy harmaana.

Scenes button (Valotilat-painike) — avaa valotilaluettelon.
Kun se on valittu, kuvake ndkyy harmaana.

Kaikki valot -valikon asetukset

Voit tarkastella kaikkia valaistusalueita ja yksittdisia valoja NMEA
2000° RGBW -valaistuksen saatopalkin All lights (Kaikki valot) -
painikkeella. Tassa valikossa voit sytyttdd/sammuttaa valot, madrittda
valaistuksen varin ja kdyttda alueisiin eri tehosteita.

Alueen valot tunnistetaan nelié- ja virtakuvakkeen avulla. Yksittdiset
valot on merkitty ympyra- ja virtakuvakkeella.

Sytytd/sammuta valo napauttamalla All lights (Kaikki valot) -listan
valaistusalue/yksittdinen valo -merkinnan vieressa olevaa
virtapainikekuvaketta. Kun valo on paallg, virtakuvake nayttaa
alueelle/valolle valitun varin. Kun valo on sammutettu, virtakuvake
on mustavalkoinen.

Avaa asetusvalikko napauttamalla valaistusalueen tai yksittdisen
valon merkkia.
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Huomautus: Jos haluat sytyttda valon erikseen, se on ensin
poistettava alueesta.

Huomautus: Ohjaimet voivat tukea eri maaria toimintoja.

LIGHTING

K3
]
£
E
=
]
=

A Lighting zone icon (Valaistusalueen kuvake) — Kaytossa

B Lighting zone icon (Valaistusalueen kuvake) — Poissa
kaytosta
C Lighting zone icon (Valaistusalueen kuvake) —

varijarjestyksen tehoste kdynnistetty.

D Individual light icon (Yksittdsen valon kuvake) — Paalla

E Individual light icon (Yksittdisen valon kuvake) — Poissa
paaltd
F Intensity slider (Voimakkuuden liukusdadin) — saataa

kirkkautta/voimakkuutta. Jos tehosteet laitetaan paélle,
liukusaadin saataa tehosteiden voimakkuutta.

G Effects (Tehosteet) - valitsemalla tdméan voit ottaa
kayttoon erilaisia tehosteita valaistusalueissa.

H Power button (Virtapainike) — sytyttdd/sammuttaa valot.

| Color (Véri) — avaa varivalinnan liukusaatimet.

Huomautus: Asetukset vaihtelevat liitetyn ohjaimen/valojen
mukaan.
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Tehosteet-valikon asetukset

Voit mukauttaa valaistusalueita Effects (Tehosteet) -painikkeella.
Kayta valoissa varijarjestystd, maarita varin savy, voimakkuus ja
siirtyma tai synkronoi valot musiikin kanssa.

Huomautus: Kaytettavissa olevat tehosteet voivat vaihdella
ohjaimen mukaan.

LIGHTING
EFFECTS

LIGHTING -

Back

LIGHTING ®-
LIGHTING -

Sequence

»
"

Music

TROL

il Color Fade

lights

4

OUTBOA

AUDIO =

Kdynnistd/pysdytd tehosteohjelma

Voit kdynnistad/pysadyttaa tehosteohjelman Effects (Tehosteet) -
valikosta. Kéynnista tehoste avaamalla jokin tehosteista ja
valitsemalla Start (Kaynnista). Voit pysayttaa tehosteen
sammuttamatta alueen valaistusta avaamalla kdynnissa olevan
tehosteen ja valitsemalla Stop (Pysayta).

EFFECTS
SEQUENCE

Back
Back

LIGHTING ®-
LIGHTING -

Sequence

"

Mus| Transition
©
= Color Fade Intensity

Color Rate

§
Q
g
E
Le
]
s

AUDIO
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Tehosteohjelma-valikon asetukset

Voit mukauttaa valaistustehosteita tehosteohjelman valikosta.
Kaytettavissa olevat ohjelmat ja valikkoasetukset vaihtelevat
valaistusohjaimen mukaan.

EFFECTS

SEQUENCE
Back

Back

LIGHTING -

Sequence

LIGHTING ®-

A
0]

Transition
Intensity

Color Rate

Luo uusi varijarjestys
Voit luoda mukautetun vdrijarjestyksen Effects (Tehosteet) -
valikossa.

Uuden varijarjestyksen luominen:

1. Valitse valaistusalueen merkki.

2. Paina Effects (Tehosteet) -painiketta. Jarjestysvalikko avautuu.

3. Valitse variryhma.

4, Valitse valikon alareunasta Create (Luo).

5. Valitse Add (Lisaa).

6. Valitse vari varin ja varisavyn liukusaatimilla ja lisaa se
valitsemalla valintamerkki.

7. Lisad varejd jarjestykseen toistamalla vaiheet 5 ja 6.

8. Kun olet valmis, valitse Back (Takaisin). Luotu varijarjestys
valitaan automaattisesti.

Valitse jarjestys napauttamalla variryhmaa. Valinta merkitdan
kynakuvakkeella.

Voit poistaa jarjestyksen napauttamalla sitd (napauta kahdesti, jos se
ei ole nykyinen valinta) ja valitsemalla Delete (Poista).
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SEQUENCE

SEQUENCE SEQUENCE
Back SEQUENCE
Back

LIGHTING *®:
LIGHTING ®:-

Back

LIGHTING -
LIGHTING ®-
LIGHTING "®-

+ Add

G
"

o]
4
e

Color Rate

TROLLING $~

D =»

|

+ Crpate

OUTBOARD =

AUDIO =

Delete

Siirtyma
Talld asetuksella voit valita valojen varien siirtyman. Kdytettdvissa
olevat asetukset voivat vaihdella ohjaimen mukaan.

Voimakkuus
Valitse tdma asetus, jos haluat saataa varin voimakkuutta
liukusaatimella.

Nopeus
Valitse tdma asetus, jos haluat séataa ohjelman tehosteen
muuttumisnopeutta.

Vérin nopeus
Valitse tdma asetus ja saada liukusaatimelld nopeus, jollla vari
vaihtuu.

Valojen hallinta -valintaikkuna

Manage Lights (Valojen hallinta) -valintaikkunassa voit luoda
uuden valaistusalueen, poistaa alueita seka tarkastella alueiden ja
yksittdisten valaistusten tietoja. Diagnostics (Vianmaaritys) -
valilehdellad voit myds varmistaa valaistuksen ohjainten tiedot ja
paivittaa ne.
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LIGHTING -

LIGHTING Manage Lights
Lights Diagnostics

Create New Zone

ZONES

o [ cabin

4 . Roof

. Roof Zoned Light

Front

Uuden alueen luominen
NMEA 2000 RGBW?® -valaistuksen ohjaimen avulla voit helposti luoda
ja hallita aluksen useita valaistusalueita.

Uuden alueen luominen:

1.
2.
3.
4.

5.

Avaa monitoiminayton (MFD) valaistuksen hallintapalkki.
Valitse Manage Lights (Valojen hallinta) -painike.

Valitse Lights (Valot) -vdlilehdestd Create New Zone (Luo uusi
alue).

Lisad alueen nimi, maarité ohjain ja valitse alueelle maaritetyt
valot.

Valitse Create (Luo).

Huomautus: Voit poistaa alueen valitsemalla sen Manage Lights
(Valojen hallinta) -valintaikkunassa. Avaa Zone Details (Alueen
tiedot) -valintaikkuna ja valitse Delete This Zone (Poista tdma alue).

Huomautus: Jos haluat sytyttda valon erikseen, se on ensin
poistettava alueesta.

280 | Kolmannen osapuolen laitteiden integrointi | HDS Pro
Kayttajan ohjekirja



LIGHTING Manage Lights

Lights | Diagnostics

LIGHTING -

Create New Zone
Create Zone

Zone Name

Light 1
Light 2
Light 3
Light 4

Create Cancel

Luo uusi valaistus

Kun valitset valotilan, kaikki sille madritetyt alueet ottavat kdyttdon
valitun varin, voimakkuuden ja tehosteen.

Uuden valotilan luominen:

1. Valitse valaistuksen hallintapalkista Scenes (Valotilat) -painike.

2. Valitse Create New Scene (Luo uusi valotila). Manage scene
(Valotilan hallinta) -valintaikkuna avautuu.

3. Lisaa uudelle valotilalle nimi Manage scene (Valotilan hallinta) -
valintaikkunassa ja valitse sille maaritettavat valot.

4. Kun valo on valittu, Configure (Madritd) -painike tulee ndkyviin.
Valitsemalla sen avaat Manage effects (Tehosteiden hallinta) -
valintaikkunan, jossa voit muuttaa valoa haluamallasi tavalla.
Valitse sitten Close (Sulje).

5. Valitse Tallenna.

Kuvakkeet nayttavat alueelle/valolle valitun vérin. Jos valoille on

valittu varijarjestys, kuvakkeet ndyttavat pystysuuntaiset palkit

valitussa varijarjestyksessa.
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Manage Scene

Scene Name
LIGHTS
l Cabin

Roof

> Green2

Create
+ New Scene

Front

. Underwater lights

. Bathroom lights
. Zone 1

Save Cancel

Tehosteiden hallinta -valintaikkuna

Valotilan alueen valoja ja yksittdisia valoja voidaan mukauttaa
erikseen Manage effects (Tehosteiden hallinta) -valintaikkunassa.
Valintaikkuna avataan Configure (Maaritd) -painikkeella.

Manage effects (Tehosteiden hallinta) -valintaikkunassa voit
muuttaa seuraavia asetuksia:

State (Tila) — valitse, kun haluat ottaa ohjelman kayttodn tai
poistaa sen kaytdsta. Kun ohjelma ei ole kdyt6ssa, tehosteita ei voi
muokata.

Program (Ohjelma) — valitse valotehosteen ohjelma, kuten
Sequence (Jarjestys).

Colors (Varit) — valitse varijarjestys.

Transition (Siirtyma) — valitse vdrien siirtyma.
Siirtymavaihtoehdot voivat vaihdella ohjaimen mukaan.
Intensity (Voimakkuus) —valitse tehosteen voimakkuus.

Rate (Nopeus) — valitse nopeus, jolla ohjelman tehoste vaihtuu.
Color rate (Varin nopeus) — valitse nopeus, jolla vari vaihtuu.

Tehosteita voi muokata myos Effects (Tehosteet) -valikosta.

Huomautus: Vaihtoehdot voivat vaihdella. Téhan vaikuttaa valittu
Program (Ohjelma).
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Manage Scene

Scene Name

P o
Manage Effects
State
Program
Colors
Transition

Intensity

Color Rate

Muokkaa valotilaa

Jos haluat muokata olemassaolevaa valotilaa, siirry valaistuksen
ohjauspaneelista valotilaan ja avaa Manage scene (Valotilan
hallinta) -valintaikkuna valitsemalla ellipsikuvake. Tee haluamasi
valaistusmuutokset ja valitse Save (Tallenna).

Manage Scene

Scene Name
Cabin Off

Underwater Cabin
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Tuetut tiedot

NMEA 2000° -yhteensopiva PGN-luettelo

NMEA 2000° PGN (vastaanotto)

59392

59904

60160

60416

65240

60928

126208
126992
126996
126998
127233
127237
127245
127250
127251
127252
127257
127258
127488
127489
127493
127500
127501
127503
127504
127505

ISO-kuittaus

ISO-pyyntd

ISO-siirtoyhteyskdytanto, tiedonsiirto
ISO-siirtoyhteyskaytanto, yhteys
ISO-kdskyosoite

ISO-osoitevaatimus
ISO-komentoryhmatoiminto
Jarjestelman aika

Tuotetiedot

Maaritystiedot

Mies yli laidan -ilmoitus (MOB)
Suunnan/jélkien hallinta

Perasin

Aluksen ohjaussuunta
Kaannosnopeus

Nyokkaily

Asento

Eranto

Moottorin parametrit: nopea paivitys
Moottorin parametrit: dynaaminen
Lahetysparametrit: dynaaminen
Kuorman ohjaimen liitdnnan tila / ohjaus
Binaarinen tilaraportti

AC-tulon tila

AC-1dhdon tila

Nestetaso
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127506
127507
127508
127509
128259
128267
128275
129025
129026
129029
129033
129038
129039
129040
129041
129283
129284
129539
129540
129545
129549
129551
129793
129794
129798
129801
129802
129283
129284
129539
129540
129794

Yksityiskohtainen DC-tila
Laturin tila

Akun tila

Muuntimen tila

Nopeus: vesiviittaus

Veden syvyys
Etdisyystiedot

Sijainti: nopea paivitys
COG ja SOG: nopea paivitys
GNSS-sijaintitiedot
Kellonaika ja pdivéamaéara
AlS-luokan A sijaintiraportti
AlS-luokan B sijaintiraportti
AlS-luokan B laajennettu sijaintiraportti
AlS-navigointiohjeet
Reittivirhe

Navigointitiedot
GNSS-DOPit

AlS-luokan B laajennettu sijaintiraportti
GNSS RAIM -1&hto
DGNSS-korjaukset

GNSS:n differentiaalikorjauksen vastaanottimen signaali

AIS UTC- ja paivaysraportti
AlS-navigointiohjeet

AlS SAR - ilma-aluksen sijaintiraportti
Reittivirhe

AlS-turvallisuusilmoituksen ldhetys

Reittivirhe

Navigointitiedot

GNSS-DOPit

GNSS-satelliitit nakyvissa

AlS-luokan A staattiset ja matkakohtaiset tiedot
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129801  AlS-turvallisuusilmoitus

129802  AlS-turvallisuusilmoituksen lahetys

129808 DSC-soittotiedot

129809 AlS-luokan B staattisten "CS"-tietojen raportti, osa A
129810 AlS-luokan B staattisten "CS"-tietojen raportti, osa B
130060 Merkintd

130074 Reitti- ja WP-palvelu — WP-luettelo — WP-nimi ja -sijainti
130306 Tuulitiedot

130310 Ymparistoparametrit

130311 Ympadristdparametrit

130312 Lampatila

130313 Kosteus

130314 Todellinen ilmanpaine

130316 Lampdtila, laajennettu alue

130569 Viihde - nykyinen tiedosto ja tila

130570 Viihde - kirjastotietojen tiedosto

130571  Viihde - kirjastotietoryhma

130572 Viihde — kirjastotietojen haku

130573  Viihde - tuetun lahteen tiedot

130574  Viihde - tuetun vydhykkeen tiedot

130576 Pienen aluksen tila

130577  Suuntatiedot

130578  Aluksen nopeuskomponentit

130579 Viihde - jarjestelman maarityksen tila

130580 Viihde —jarjestelman maarityksen tila

130581  Viihde — vydhykkeen madrityksen tila

130582  Viihde - vydhykkeen ddnenvoimakkuuden tila

130583 Viihde - kaytettdvissa olevat dé@nentoiston tasauksen
esiasetukset

130584 Viihde - Bluetooth®-laitteet
130585 Viihde - Bluetooth®-lahteen tila
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NMEA 2000° PGN (ldahetys)

60160  ISO-siirtoyhteyskaytanto, tiedonsiirto
60416  ISO-siirtoyhteyskaytanto, yhteys
126208 I1SO-komentoryhmatoiminto

126992 Jdrjestelman aika

126993 Heartbeat

126996 Tuotetiedot

127237  Suunnan/jalkien hallinta

127250 Aluksen ohjaussuunta

127258 Eranto

127502  Kytkinpankin hallinta

128259 Nopeus: vesiviittaus

128267 Veden syvyys

128275 Etéisyystiedot

129025  Sijainti: nopea pdivitys

129026 COG ja SOG: nopea paivitys

129029 GNSS-sijaintitiedot

129283 Reittivirhe

129285 Navigointi — reitin/reittipisteen tiedot
129284 Navigointitiedot

129285 Reitin/reittipisteen tiedot

129539  GNSS-DOPit

129540 GNSS-satelliitit nakyvissa

130074  Reitti- ja WP-palvelu — WP-luettelo — WP-nimi ja -sijainti
130306 Tuulitiedot

130310  Ympadristoparametrit

130311 Ymparistdparametrit

130312 Lémpdtila

130577  Suuntatiedot

130578  Aluksen nopeuskomponentit

Tuetut tiedot | HDS Pro Kayttdjan ohjekirja | 287



288

Tuetut NMEA 0183° -lauseet

TX/RX - GPS
Nim | Kuvaus RX TX
i
DTM | Datumiviite X
GGA | Global positioning system (GPS) fix data X X
GLC | Maantieteellinen sijainti — Loran-C
GLL | Maantieteellinen sijainti — latitudi/longitudi X X
GSA | GNSS DOP ja aktiiviset satelliitit X X
GNS | GNSS fix data X
GSV | GNSS satellites in view X X
VTG | Nopeus ja suunta maansuhteen X X
ZDA | Kellonaika ja pdivamadra X X
TX/RX - navigointi
Nim | Kuvaus RX TX
i
AAM | Reittipisteen saapumishalytys X
APB | Suunta-/jdlkiohjaimen (autopilotti) lause B X
BOD | Ohjaussuunta lahtdpaikasta maaranpaahdn X
BWC | Ohjaussuunta ja etdisyys reittipisteelle - X
Isoympyra
BWR | Ohjaussuunta ja etdisyys reittipisteelle — X
Loksodromi
RMB | Suositellut navigoinnin véhimmaistiedot X
XTE | Reittivirhe — mitattu X
RTE | Reitit X
WPL | Reittipisteen sijainti X
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TX / RX - kaikuluotain

Nim | Kuvaus RX TX

i

DBT | Syvyys kaikuanturin alla X X

DPT | Sywyys X X

MTW | Veden lampotila X X

VLW | Etdisyyden kaksoisndyttd maalla/vesilla X X

VHW | Veden nopeus ja suunta X X
TX/RX - kompassi

Nim | Kuvaus RX TX

i

HDG | Suunta, poikkeama ja eranto X X

HDT | Suunta X

THS | Todellinen suunta ja tila X X

ROT | Kadannosnopeus X
TX/RX - tuuli

Nim | Kuvaus RX TX

i

MW | Tuulen suunta ja nopeus X X

D

MW | Tuulen nopeus ja kulma X X

V
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TX/RX-AIS/DSC

Nim | Kuvaus RX TX
i

DSC | Digitaaliselektiivikutsun tiedot X

DSE | Laajennettu digitaaliselektiivikutsu X

VDM | AIS VHF data-link message X

VDO | AlS VHF data-link own-vessel report X

- Huomautus: AlS-lauseita ei ole yhdistetty NMEA 2000° -
verkkoon.

TX/RX- MARPA

TLL | Kohteen leveys- ja pituusasteet X

‘ TT™M ‘ Seuratun kohteen sanoma

= Huomautus: Nama ovat vain lahtolauseita.
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Tekniset tiedot

HDS Pro

Naytto

Resoluutio

9" laite

1280 x 720

10" yksikkd

1280 x 800

12" laite

1280 x 800

16" laite

1920 x 1080

Kirkkaus

1200 nitia (yl.)

Kosketusndytto

Monikosketus

Katselukulmat asteina
(tavallinen arvo, kun kontrastisuhde = 10)

80° yld/ala, 80° vasen/oikea

Séhkotiedot

Syéttéjdnnite

12V DC (10,8-18,0 V DC min.—
maks.)

Enimmidiisvirrankulutus

9"ja 10" yksikot

40W(R9A/138VDQ)

12" laite

48W (3E,6A/138VDQC)

16" laite

57W@1A/138VD0)

Suositeltu sulakekoko

9"ja 10" yksikot

3A

12"ja 16" laitteet

5A

Ymparistotiedot

Kdyttoldmpétila-alue

—-15...455°C(5...131°F)

Sdilytysldmpétila

—30...4+70°C (=22...+158 °F)

Vedenpitdvyyden luokitus

IPX6 ja IPX7

Iskut ja tdirind

100 000 20 G:n kierrosta

Kayttoliittyma/yhteys

NMEA 2000°

1 portti (Micro-C-liitin)
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NMEA 0183°

1 portti (virtaliittimen kautta)

Kaikuluotain

2 porttia

HDMI®,

9"ja 10" yksikot

12"ja 16" laitteet

1 portti ulkoista tuloa varten
(HDMI® 1.4 ja HDCP)

Analoginen video

1 portti (virtajohdon kautta,
sovitinkaapeli myydaan
erikseen)

Ethernet

2 porttia (5-nastainen liitin)

UsB

9"ja 10" yksikot

12"ja 16" laitteet

1 portti (USB A), 13htd: 5V DG, 1
A

Datakortinlukija

2 paikkaa (microSD® SDXC)
256 Gt:n enimmaiskapasiteetti

Langattomat

Sisdinen 802.11b/g/n

Bluetooth®

Bluetooth® 5.2 ja Bluetooth®
Classic -tuki

Fyysiset tiedot

Mitat

Katso "Mittapiirustukset" sivulla 293.

Paino (vain naytto)

9" laite

1,39 kg (3,06 Ib

10" yksikkod

1,66 kg (3,66 Ib

12" laite

2,61kg (5,76 Ib

16" laite

( )
( )
( )
( )

3,60 kg (7,94 Ib

Kompassin turvallinen
etdisyys

65 cm (2,1 ft)

Asennustyyppi

Paneeli- tai telineasennus
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Mittapiirustukset

9" laite

308.0 mm
(1213)
280.0 mm 13.0mm
(11.02") 0519
oY (I
oie] | -
= N
EIeD ge  RIe

i
[

=
‘ 73.1mm
(2.88")
93.7 mm
(3.69")
103.22 mm
(4.06")
10" yksikko
32544 mm (12.8")
105.40 mm (4.2")
294,61 mm (11.6) 82.57 mm (3.3")
15.99 mm 66.58 mm (2.6")

(0.6")

193.15 mm (7.6")

207.26 mm (8.2")

121.39 mm (4.8")
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12" laite

375.2mm

(14.77")
347.5 mm

(13.68")

13.0 mm

69.9 mm

(2.75")

(2.75")

228.5 mm

16" laite

463.1 mm

(9.00”)
241.9 mm
(9.52")

Pimas

80.0 mm
(3.15")
99.0 mm
(3.90")

(18.23")
430.5 mm

130.2 mm

(5.13"

13.0mm 74.8 mm

(16.95")
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