Mando a distancia FreeSteer™

Guia deinicio rapido

Compatible con los motores eléctricos Lowrance® y Simrad ®

guiados por GPS, excepto la serie Ghost®.

Encendido/apagado y menu

Mantenga pulsada para encender o apagar la
unidad.

Pulse y suelte para abrir el ment principal.

Activar/desactivar hélice y cancelar todo
Pulse y suelte para activar o desactivar la hélice.

Mantenga pulsado en cualquier modo para
detener todas las funciones, desactivar la
hélice y salir del modo activo.

Control de velocidad

Pulse y suelte estas teclas, o manténgalas
pulsadas, para ajustar el porcentaje de empuje
delahélice o lavelocidad de crucero que desee.

Piloto automatico

Pulse y suelte parainiciar o detener el modo
Piloto automatico configurado.

Nota: EI modo Bloqueo curso, con la funcion de
hélice en auto desactivada, es la configuracion
predeterminada.

Ancla

Pulse y suelte parainiciar o detener el modo
Ancla.

Lowrance BTN

Ajuste de la posicién en el modo Ancla

En el modo Ancla, use el joystick para mover la
embarcacion en la direccion solicitada.

OO Avance lento del ancla en 8 direcciones

Toquey suelte el joystick hacia laizquierda
o derecha, delante (arriba), detras (abajo)

oenun angulo de 45° para moverse en esa
direccion en incrementos de 1,5 m (5 pies).

Pilas

2 pilas AA (incluidas).
Para retirar la tapa
de las pilas gire en
sentido anti horario.

Gobierno FreeSteer™

Eljoystick ofrece el gobierno tradicional hacia la

izquierda/derecha (A) y un gobierno de 360° (B). Para cambiar de posicién, muevay

mantenga el joystick en la direccion
deseada.

Suelte el joystick para fondear en la nueva
posicion.

El empuje de la hélice es proporcional a

la distancia del joystick desde el centro.
Para un posicionamiento preciso, mueva
el joystick hacia atras a medida que se
aproxima a una nueva posicion. Suelte el
joystick para fondear.

G X

Enlos modos de piloto automatico, mueva el mando a

laizquierda o ala derecha para girar la unidad inferior

en incrementos, 0 mueva y mantenga presionado el

joystick en cualquier direccién para girar la unidad

inferior hacia esa direccion. Al soltar el joystick, a Para consultar las instrucciones completas,
direccion de la unidad inferior se convierte en el nuevo escanee y descargue el Manual de usuario de
curso o rumbo. Recon™.




Emparejamiento y conexion

Siel mando a distancia FreeSteer™ se incluye enla

caja con el motor eléctrico, ya estard emparejado por
Bluetooth® con el motor y se conectard automaticamente
cuando esté encendido y dentro del alcance.

Nota: El alcance de funcionamiento mdximo previsto de
25 m (80 pies) desde el motor eléctrico, en condiciones
ideales y con una linea de vision clara.

Después de restablecer la configuracion de fabrica

o, si adquiere el mando a distancia por separado del
motor eléctrico, es necesario emparejarlo con el motor
eléctrico para activar la conexion.

Sinecesita emparejar el mando a distancia
manualmente, abra el menuy vaya a Ajustes > Mando
a distancia > Bluetooth.

Un mando a distancia solo se puede emparejar con
un motor eléctrico. Si necesita desemparejar un
motor eléctrico con el mando a distancia, vaya a
Menu > Ajustes > Mando a distancia > Restaurar
predeterminados.

Nota: De esta forma, todos los ajustes del mando a
distancia vuelven a sus valores predeterminados y se
borran las asignaciones de las teclas configurables.

Calibracion

Después de completar la instalacion, se debe calibrar el
compas del motor eléctricoy el offset de proa antes de
utilizar cualquier modo de piloto automatico.

Para preparar la calibracién, encienda y despliegue
el motor eléctrico, y conecte el mando a distancia.
Aseglirese de que la embarcacion esté estatica (por
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ejemplo, fijada a un muelle) y de que la unidad inferior
puede girar 360° sin interrupcion. Aseglrese de que

el motor eléctrico no esta cerca de objetos metalicos
grandes o dispositivos que transporten corriente cuyos
campos magnéticos puedan calibrar incorrectamente
el compas.

Parainiciarlo, vaya a Menu > Ajustes > Motor eléctrico
vy seleccione Offset de proa o Calibracién compas. Siga
las instrucciones que se muestran en pantalla.

Nota: Durante la calibracion, el motor eléctrico desplegado
se mueve automdticamente. Después de una calibracion
correcta, el motor eléctrico vuelve a su posicion central.

Configuracion de teclas

Vaya a Menu > Ajustes > Mando a distancia >
Botones para asignar hasta cuatro funciones a las dos
teclas configurables @ y ® ® en la parte posterior del
mando a distancia.

Pantalla LCD y barra de estado

A Direccion de la unidad inferior
(se muestra en el modo
manual y FreeSteer™)

B Eldialazul sellenaenel
sentido de las agujas del reloj A
para mostrar el porcentaje B
de empuje

C Hélice acoplada C

D Modo/estado del motor
eléctrico

E Velocidad SOG actual

F  Porcentaje de empuje actual
de la hélice (o velocidad
establecida en el modo de
control de crucero)

G Estadode labateria del motor eléctrico
H Alerta: Sin Posicion
| El registro de tracks estd activo

J  Estadode labateria del mando a distancia

/\ Seguridad

Peligro con la hélice: detenga el motor eléctrico
inmediatamente siempre que haya alguien en el agua cerca
de laembarcacion.

El'motor eléctrico continuard con la accién solicitada
incluso si el mando a distancia pierde la alimentacion.
Asegurese de saber como detener el motor eléctrico en
caso de emergencia pulsando el botén de encendido del
motor eléctrico o desconectando la fuente de alimentacion.

Tecla multifuncién en modo

Mantenga pulsada la tecla multifuncion para activar la
funcién indicada por el icono.

Bloquear el mando a distancia
Desbloquear el mando a distancia
Crear un waypoint

Iniciar el modo Control de crucero

HEEED

Salir del modo Control de crucero

El motor eléctrico debe estar en el modo de piloto
automatico o navegacién antes de activar el control de
crucero.

Aplicaciéon movil
Puede acceder a la configuracion y al estado del motor
eléctrico de arrastre con su dispositivo mévil. Escanee

el cédigo QR adecuado® para descargar la aplicacién e
iniciar el registro.
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