
Installatiehandleiding voor de ActiveTarget® 2 
bevestigingsset voor de trollingmotor

	⚠WAARSCHUWING: Dit product moet worden geïnstalleerd in 
overeenstemming met de meegeleverde instructies. Als u dit niet 
doet, kan dit leiden tot lichamelijk letsel, schade aan uw vaartuig 
en/of slechte prestaties van het product. 

	⚠WAARSCHUWING: Het uitvoeren van service of onderhoud 
zonder eerst de accu los te koppelen, kan leiden tot schade aan 
het product, lichamelijk letsel of de dood als gevolg van brand, 
explosie, elektrische schokken of onverwacht starten van de 
motor. Koppel de accukabels altijd los van de accu voordat u 
onderhoud of reparaties uitvoert en motoronderdelen installeert 
of verwijdert.

In de doos
•	 1x beugel naar voren/beneden, 1x rubberen ring,  

1x metalen M8-ring, 1x schouderbout
•	 1x Scout™ beugel (hardware niet meegeleverd)
•	 4x M5 x 12-schroeven
•	 2x kabelgeleidingsarmen, 6x M5 x 20-schroeven 
•	 1x spiraalslang

Benodigd gereedschap
•	 Platte schroevendraaier van 3 mm of inbussleutel van 2,5 mm 

(3/32 inch) (afhankelijk van het type kunststof pluggen dat bij uw 
trollingmotor is geleverd)

•	 Inbussleutels van 3 mm (1/8 inch), 4 mm (5/32 inch) en 5 mm 
(3/16 inch)

•	 Scheermes of slangsnijder
•	 Steeksleutel van 10 mm (3/8 inch) of grote platte 

schroevendraaier

De transducer monteren
1	 Positioneer de trollingmotor in de uitgeklapte stand. 
2	 Koppel de voedingskabel van de trollingmotor los van de accu, 

of koppel de voedingskabel los als u een stekker en stopcontact 
gebruikt.

3	 Er zijn zes bevestigingspunten tussen de neuskegel en de 
onderste eenheid voor het bevestigen van live sonartransducers. 
Er bevinden zich twee aan elke zijde (voor naar voren en 
beneden gerichte beelden) en twee aan de bovenzijde (voor 
Scout™ weergave). Verwijder de kunststof pluggen van de 
twee bevestigingspunten die u wilt gebruiken met een platte 
schroevendraaier van 3 mm of een inbussleutel van 2,5 mm 
(3/32 inch) (afhankelijk van het type kunststof pluggen dat bij uw 
trollingmotor is geleverd).

	¼ Opmerking: Bewaar de pluggen voor het geval u ooit besluit de 
transducer van uw trollingmotor te verwijderen.

4	 Een transducer monteren in naar voren en beneden gerichte 
weergave:
a	 Bevestig de beugel voor naar voren/beneden aan de 

transducer met een inbussleutel van 5 mm (3/16 inch) en de 
meegeleverde bout (A), metalen ring (B) en rubberen ring (C). 
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b	 Bevestig de beugel voor naar voren/beneden aan twee 
zijbevestigingspunten op de onderste eenheid met twee van 
de meegeleverde M5 x 12-schroeven en een inbussleutel van 
3 mm (1/8 inch).

	¼ Opmerking: Zorg er met name voor dat de schroeven zijn 
uitgelijnd met de gaten met schroefdraad voordat u ze 
vastdraait, zodat de schroefdraad in de onderste eenheid niet 
beschadigd raakt.

c	 Zodra de transducer aan de motor is bevestigd, oriënteert 
u deze naar beneden of vooruit door de transducer stevig 
vast te pakken en te draaien totdat de uitlijningsmerken 
overeenkomen.

	¼ Opmerking: Raadpleeg voor meer informatie over het 
uitlijnen van de transducer de installatiehandleiding die bij uw 
ActiveTarget® 2 transducer is meegeleverd.

5	 Een transducer monteren in de Scout™ weergave:
a	 Bevestig de Scout™ beugelarm aan uw transducer met een 

5 mm (3/16 in) inbussleutel en de M6 x 20-kopschroef, 
metalen M6-ring en Scout™ beugelarm die bij uw 
ActiveTarget® 2 transducer is meegeleverd. Plaats de lijnen 
op de arm op één lijn met de lijnen op de transducer. 
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b	 Bevestig de Scout™ beugel aan de andere kant van de 
beugelarm met een 5 mm (3/16 in) inbussleutel en de 
resterende M6 x 20-kopschroef en metalen M6-ring die bij uw 
ActiveTarget® 2 transducer is meegeleverd. 

c	 Bevestig de Scout™ beugel aan de twee bovenste (middelste) 
bevestigingspunten op de onderste eenheid met twee van 
de meegeleverde M5 x 12-schroeven en een inbussleutel van 
3 mm (1/8 inch).

	¼ Opmerking: Zorg er met name voor dat de schroeven zijn 
uitgelijnd met de gaten met schroefdraad voordat u ze 
vastdraait, zodat de schroefdraad in de onderste eenheid niet 
beschadigd raakt.

De transducerkabel in een spiraalslang wikkelen
6	 Als de kolom van uw trollingmotor kleiner is dan 72 inch, snijdt 

u de meegeleverde spiraalslang af tot het opgegeven aantal 
spiralen.

	¼ Opmerking: Een spiraal is een 360° rotatie van de buis om zichzelf.
•	 48 inch: 5-5,5 spiralen
•	 54 inch: 5,5-6 spiralen 
•	 60 inch: 6,5-7 spiralen
•	 72 inch: 8 spiralen (ongesneden)

7	 Laat de spiraalslang 10 minuten weken in heet water 
(37 °C - 48 °C of 100 °F - 120 °F) om deze buigbaar te maken.

8	 Gebruik een steeksleutel van 10 mm (3/8 inch) of een grote platte 
schroevendraaier om de spleet in de spiraalslang te openen. 
Begin vervolgens 20-25 cm (8-10 inch) vanaf de transducer en 
steek de transducerkabel in de slang zodat de slang fungeert als 
een flexibele huls. Druk niet rechtstreeks op de transducerkabel 
met de sleutel of schroevendraaier.

De kabelgeleidingsarmen monteren en de kabels geleiden
9	 Bevestig één kabelgeleidingsarm aan de kolom net boven de 

onderste eenheidtoren en de andere net onder de kop van de 
trollingmotor met de inbussleutel van 4 mm (5/32 inch) en vier 
van de meegeleverde M5 x 20-schroeven.

	¼ Opmerking: De bovenkant van de onderste kabelgeleidingsarm 
mag zich niet meer dan 22 mm (7/8 inch) boven de onderste 
eenheidtoren bevinden, anders kan de trollingmotor niet goed 
worden opgeborgen.

      

10	 Leid de blootliggende transducerkabel (het uiteinde dat niet is 
bedekt door de spiraalslang) door het midden van de spiraalkabel 
die tussen de kop van de trollingmotor en de steun loopt (A). Sluit 
de transducerkabel aan op de sonarmodule.

11	 Leid de onderkant van de spiraalslang door de onderste 
geleidingsarm en plaats deze zo dat de uiteinden 6-12 mm 
(0,25-0,5 inch) onder de arm (B) liggen en de spiraal die uit 
de bovenkant van de arm komt, van de kolom af wijst (naar 
de neus) (C). Leid de bovenkant van de spiraalslang door de 
bovenkant van de bovenste geleidingsarm (D) en plaats deze zo 
dat de uiteinden van de slang 6-12 mm (0,25-0,5 inch) onder de 
arm (E) liggen.

12	 Bevestig de scharnierarmen en slangen op hun plaats met 
de inbussleutel van 4 mm (5/32 inch) en twee resterende 
M5 x 20-schroeven.
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13	 Controleer of er geen knelpunten in de kabel zitten en of er 
voldoende speling in de spiraalslang zit zodat deze niet vast 
komt te zitten aan de steun of de stuurbeweging belemmert, en 
of de motor volledig naar links/rechts kan draaien wanneer u de 
afstandsbediening gebruikt.

	¼ Opmerking: Zorg ervoor dat u de uitlijnfunctie voor automatisch 
opbergen van uw trollingmotor zodanig programmeert dat de 
transducer van de boot af is gericht om schade tijdens het 
opbergen te voorkomen.
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